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Die aufgefiihrten Daten mussen entsprechend der Anwendung tberprift werden.

*1 Die Gesamtwiederholgenauigkeit des Systems hangt vom Getriebe ab. Wenn das Getriebe zusammen mit der Achse bestellt wird, kann unsere technische Abteilung
den Gesamtgenauigkeitswert angeben.
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Die angegebenen Werte sind Standardwerte.
* Zum Realisieren langerer Verfahrwege /Hiibe sind die Linearachsen in zusammengesetzter Ausfiihrung (StoRversion) lieferbar.




Deckenmontage

Wiederhol-
BaugroRe Anzahl Verfahrgeschwindigkeit | Max. Beschleunigung genauigkeit Max. Hub
der Profile [m/s] [m/s?] [mm] [mm]
120x65 +/-0,05*1 6000
220x100 +/-0,05"1 5750
110x110 +/-0,05 5750
170x120 +/-0,05
280x170 +/-0,05
360x200 +/-0,05

Max.Belastung Max. statisches Moment Max. Be-
ro Luftwa gen N ro Laufwa gen [NM Max. Fahr- | schleuni- |Wiederhol- |Max. Weg

geschwm- gung genauig-  |bzw.Hub (pro

z digkeit [m/s] | [m/s?] keit [mm] |System) [mm]

60-120-
180-250 4980 5431 5431 0,2 7150

120-180-250 1905 7240 7240 1521 1521 0,15 7150*



Anwendungsbeispiele

RObOterbeiSpiele
Baureihe ebssystem arke Modell Nutzlast | Gewicht
[ke] [ke]

o, VP-6242 25
L y)
RTU120-1s (B 00050 DENSO o osors URs % 11
ABB IRB 1100; IRB 120 34 2125
DOOSAN MO0609 6 17
EPSON Prosix C3 3 27
ko RSO3N: MCO04N 34 20-
RTU160-1S KUKA KR 3 R540; LBR iiwa 7 R800; LBR iiwa 7 R820 314 22-29
NACHI Nachi MZ04; Nachi MZ07 47 26:30
OMRON TM5-700; TM5-900 46 21,8226
STAUBU TX2-40 2 29
UNIVERSAL ROBOTS URS 5 21
YASKAWA MH3F 3 27
DOOSAN MO0617; M1013; M1509 615  24-32
FANUC CR-4ia; CR-7ia, CRX-10ia; CR-14ia/L;LR Mate 200id; LR Mate 200id/4S; LR Mate 200id/14L  4-14  17-53
_ KASSOW ROBOTS ~ KR1018 13 34
RTU220-1S By KUKA KR 6 R700-2; KR 6 R900-2; KR 10 R1100-2 610 5355
wesct ! NACH] Nachi MZO3EL 10 47
STAUBU TX2-60 45 51
UNIVERSAL ROBOTS UR10; UR10e; UR16e 10716  31,5-335
YASKAWA HC10; GP7,GP8 710  32-47
KASSOW ROBOTS ~ KR1420; KR1805 510 35.38
KAWASAKI RS003N’: RSO05N; RS005L; RSO07N; RSO07L 37 20.37
- KUKA Agilus Serie KR kRe; kR0 " AL RUFRLL 310 %657
_ it MITSUBISHI RV-2FR; RV-2FRL; RV-4FR; RV-4FRL; RV-7FR; RV-7FRL; RVFR 37 19130
ANk NACHI MZz07-01; MZ07(-01; MZ07P-1; MZ07LP-01 7 3032
STAUBU TX2-40; TX2-60; TX2.60L 245 2953
UNIVERSAL ROBOTS UR3/3e; URS/53; UR10/10e; UR16e 316 11.34
YASKAWA GP7; GP8 78 3234
ABB IRB 1300; IRB 1300; IRB 1300; IRB 140 711 74,5785
DENSO VP-6083 6 32
RTU110-2 MITSUBISHI RV-13F; RV-20F 1320 120-137
STAUBU TX2-90 7 111
YASKAWA SIA200 A o
COMAU Racer 7-1.0; Racer-7-1.4; SIX-6-1.4 67  160-180
FANUC ARC Mate 100iC/12; M-10iA/10M; M-10iA/12; M-10iD 12 10-12 130-145
KAWASAKI RSO10N; RSO06L 6-10 150
RTU280-1 KUKA KR6 - KR10 CYBERTECH nano; KR6 - KR8 CYBERTECH ARC nano 610  145-180
& MITSUBISHI RVI3FR(-L); RV20FR 1320 120-130
NACHI NBO4;NVO8; 10 160-170
STAUBU TP80; TX2-90L; TX2-90XL 714 111-119
YASKAWA MH12/°F; GP12 12 130-150
ABB IRB 1600; IRB 1660iD; IRB 2600-12/-20; IRB 2600D-8/-15; 420 250-284
FANUC M-20iA; M-20iA/20 M; ARC Mate 120C; M-20B/25; M-20iB/25C; M-20iA/35M 2025  210-250
RTU170.2 - KAWASAKI RS020N; RSO10L 1020 230
. KUKA KR CYBERTECH/ KR CYBERTECH arc 822  250-270
NACHI MC10L; MC20; MR20-02; MR20L-01; NBOAL; NVO6L 1020 220-280
STAUBU RX160; RX160HD; RX160L 1420 248250
YASKAWA GP25; GP25-12; HP20F/-RD 2 1225  250-268
ABB IRB 2400; IRB 4600; IRB 6620LX; 10-150  380-610
T COMAU NS-12-1.85; NS-16-1,65; NJ-16-3.1; NJ-40-2,5; NJ-60-2.2 12560  333-680
g & FANUC M-710 alle Typen 1270 410-570
Fis KAWASAKI RSO30N; RSO50N; RSO80N; RS15X 30-80 555
NACHI MC35-01; MC50-01; MC70-01 3570 640
. ABB IRB460 110 925
RTU280-2 & FANUC M-710 alle Typen 12-70 410570
KUKA KR 30 and KR60 - alle Typen 16-60 600-700
ABB iRB460, iRB6620 110-150  900-925
RTU280P-2 COMAU NJ130 2.6 130 1050
281 & FANUC R2000 100 FH; 125L 165F, 165 FH; 165R 100-165 1090-1360
s KUKA KR 120, 150, 180 120-180 677-1093
E—g STAUBU TX200L 80 1000
RTU360-2 & FANUC M900ib/360; R2000ic/210L; R200ic/270F 210-360 1320-1540
. KUKA KR 210, 240, 270, 300 210-360 1068-1154
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