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Kabel fiir LECP1

Technisches Biiro Traffa

Innovative Antriebsl6sungen

Der optimale Antrieb individuell fur Ihre Anforderung



Programmierfreier Controller Serie LE CP 1

Signal-Timing
(1) Zuriick zur Ausgangsposition
_____________ 24V
Spannungsversorgung .INO 3 alle ON' oV

N ON
[ I OFF
b ON
—_— ]— OFF
o

Eingang INO-3

Ausgang | OUTO0-3

Lésen

Bremse
Halten

0 mm/s

'Nach der ON Conlrollersystem In|t|zI|S|erung !
! Zuriick zur Ausgangsposition ;

- Die Ausgangssignale fiir OUTO, OUT1, OUT2 OUT3 sind ON, |
' wenn die Rickkehr zur Ausgangsposition abgeschlossen ist. i

= "+ALARM" wird als negativ-logischer Schaltkreis dargestellt.

(4) Stopp durch STOPP-Signal

(2) Positionieranwendung
Spannungsversorgung 24V Spannungsversorgung 24V
oV oV
) ON ON
Eingang | INO-3 V /] OFF INO-3 V.//// OFF
A — = on Eingang i 4
0uUTO-3 o W/ e STOPP A | |
Ausgang Y n P AN
BUSY n ° ouTo-3 - N \\ ON
] ] t * ‘. :’ ‘\ . OFF
T L5 A\l R
Bremse i osen Ausgang | BUSY |
i Halten —_—] \
i h
ﬂ,_ * ALARM | 4 )
Geschwindigkeit ,' 0 mm/s ¥
Positionierbetrieb | | \ Losen
ol Bremse |
T Halten
'Dle Ausgangssignale OUTO0-3 sind ON im selben' H
:Status wie die Eingangssignale INO-3, wenn dle:
:_lf??l_tl_o_n_l?fljT?E?g?fftﬂ_o_s_s_e_r_‘_Is_t_ __________________ i Geschwindigket Stopp durch STOPP-Signal 0 mm/s
im Positionierbetrieb.

(3) Stopp abbrechen (Stopp zuriicksetzen)

24V
Spannungsversorgun
panningsyersergung ov (5) Zuriicksetzen des Alarms
ON eset!
INO-3 I/ A oOFF | TTmmm T ON
Eingang [ 4 Eingang | RESET | |
v . - OFF
RESET ) H I I s
i . \ . ON
v S Ausgang | * ALARM | |
oUTO.3 = ON e e OFF
- L OFF ! Alarm aus |
Ausgang Vv « | mmmmmmmmems
BUSY . = "+ALARM" wird als negativ-logischer Schaltkreis dargestellt.
Bremse Losen
Halten
Geschwindigkeit Stopp-Abbruch wihrend 0 mm/s
des Positionierbetriebs.
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Serie LECP1

Optionen: Antriebskabel

Antriebskabel fiir Schrittmotor, Standardkabel

LE-CP.}/ ) ControllerSeite _
— — — - -3 .
LE CP | | 5 Kabellange: .1'5"3’ 5Sm SteckerC  (14.2)
(Klemmen-Nr.) 1 'Ei 2 _Antriebsseite @ i
" 5T 6 13. — E— ~|
Kabelldnge (L)[m] ' (13.5) .’:[ \i
1 15 "B e B
3 3 15 R4 16 Stecker A
] (30.7)
5 5 (10)
. B .. )
8 8* LE-CP-f\c/KabeIIange: 8,10,15,20 m Controller-Seite
A 10* (* Fertigung auf Bestellung) . Stecker C  (14.2)
* . . - —_
(B3 ;2* (Klemmen-Nr.) -Ei ¢2~, ,Antriebsseite 8 < (Klemmen-Nr.)
, , b SF T WL S A1 B1
+ wird auf Bestellung gefertigt ‘r:[ : Tk ‘
(nur Robotic-Kabel) geg— D — — 5 A6 B6
8 — ||
5 ~ 14.7
Kabeltyp 16 (307 | KA | L Stecker D (11) (14.7)
_ Robotic-Kabel
(flexibles Kabel) Schaltkreis KIS;QQ(ZT'L\”' Kabelfarbe Klg‘rg(r;l(:r:-élr.
S Standardkabel A B-1 braun 2
A A-1 rot 1
B B-2 orange 6
B A-2 gelb 5
COM-A/COM B-3 grin 3
COM-B/— A-3 blau 4
__Abschirmung ___ Kabelfarve | SEN -
Vce B-4 r . braun 12
GND A-4 ,-l | XXX ,-l | schwarz 13
A B-5 + + rot 7
A A-5 i ;‘ >OOO< i ;‘ schwarz 6
B B-6 + :CCCC + orange 9
B A-6 : J’l : N ,’l schwarz 8
,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 1w 5
Antriebskabel mit Bremse und Sensor fiir Schrittmotor, Standardkabel
1 -
LE-CP- -B _| | LE-CP-¢/Kabellénge: 1.5, 3,5 m
- Antriebsseite _ Controller-Seite
. (Klemmen-Nr.) SteckerA | SteckerC  (14.2) (Klemmen-Nr.)
Kabelldnge (L)[m] 1 =1 0 < e A1 =B
1 1.5 51 6 (135) EE:____I ‘ ¢ A6 IEM B6
3 3 1892 & == Al B1
ol =] | J Pd [
8 e o) |(30.7) g L (14.7)
A 10* LE-CP- §2/Kabelldnge: 8, 10, 15,20 m
¢ .
B 15 (* Fertigung auf Bestellung) ,
C 20* ! ) Controller-Seite
Antriebsseite &l © -_—
= wird auf Bestellung gefertigt (Klemmen-Nr.) Stecker A S| 8 Stecker C (14.2) (Klemmen-Nr.)
(nur Robotic-Kabel) 1= 2 . — S A = B1
i SI- = [
) ) S5Te=re Syl |7 1 A8 Ll-B6
mit Verriegelung . = N Al B1
und Sensor L = 1 1 5 [ A3 B3
Stecker B 35
Kabeltyp ® |.80.7) [ —— &l L (14.7)
Robotic-Kabel . Klemmen-Nr. Klemmen-Nr.
— | (flexibles Kabel) Schaltkreis | "stecker A Kabelfarbe |"siecker G
A B-1 b 2
S Standardkabel A A o 1
§ B-2 orange 6
B A-2 gelb 5
COM-A/COM B-3 griin 3
COM-B/— A3 blau 4
__Abschirmung ___ Kabetfarbe | GEOOT "
Vee B-4 r . braun 12
GND A4 — XXX — schwarz 13
A B-5 + + rot 7
A A-5 i ;‘ >OOO< i ;‘ schwarz 6
B B-6 t T orange 9
B A-6 : J’l >OOO< . N /’l schwarz 8
777777777777777777 - J— 3
Schaltkreis KIS;QQ(ZT'BN“
Bremse (+) B-1 rot 4
Bremse (-) A-1 >OOO< schwarz 5
Sensor (+) Anm.) B-3 braun 1
Anm.) Nicht verwendet bei Serie LEM. | Sensor () Anm.) A-3 XXX blau 2
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Optionen

Programmierfreier Controller Serie LE CP 1

Spannungsversorgungskabel

LEC-CK1-1

- ]
T - | — | ]
] ¢ = Sm—
0 IR
© 1
&
(13.3) (35) (60)
(1500)
IAnschlusshezelchnung|Abdeckungsfarbe Funktion * LeitergréBe: AWG20
ov blau |gemeinsame Versorgung (-)
M24V weif3  |Motor-Spannungsversorgung (+)
C24V braun |Steuerungs-Spannungsversorgung (+)
BK RLS |schwarz |Bremsenentriegelung (+)
I/0-Kabel
Kabelldnge (L)[m]
1 1.5
3 3
5 5
Controller-Seite SPS-Seite

]

(1)

—_——

/

¢

—

(30)

(27.9)

L)

| =
R

Klemmen-Nr.|Isolierungsfarbe| Punkt-Markierung |Punkt-Farbe Funktion
1 hellbraun u schwarz COM+
2 hellbraun u rot COM-
3 gelb ] schwarz OouTo
4 gelb u rot OuT1
5 hellgriin u schwarz ouT2
6 hellgriin u rot OuUT3
7 grau ] schwarz BUSY
8 grau u rot ALARM
9 weil3 u schwarz INO
10 weil3 u rot IN1
11 hellbraun mnm schwarz IN2
12 hellbraun LB rot IN3
13 gelb [ B schwarz RESET
14 gelb mnm rot STOPP

« Parallel-I/O-Signal ist im automatischen Modus guiltig.

= LeitergroBBe: AWG26

(16)

=
o
=

|
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