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Innovative Antriebsl6sungen

Der optimale Antrieb individuell fur Ihre Anforderung



Serie LEC

Teaching Box/LEC-T1

Freigabetaste
(Option) \
(

Standardfunktionen

e Stopptaste

Option

¢ Freigabetaste

Bestellschliissel

C € M

Stopptaste

ESEE
|
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LEC-T1-3

Teaching Boxl l Freigabetaste
—_ ohne
Kabellénge [m] S mit Freigabetaste
El 3 ‘ + Verriegelungsschalter fir Handbetrieb
und Testfunktion
Anzeige ¢
J Japanisch * Stopptaste
E Englisch @ mit Stopptaste ausgestattet

* Die Anzeigesprache kann auf Englisch oder Japanisch geéndert werden.

T Technische Daten

Position Beschreibung
Schalter Stopptaste, Freigabetaste (Option)
Kabelldnge [m] 3
Schutzklasse IP64 (auBer Stecker)
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 50

Luftfeuchtigkeit [%RH]

max. 90 (keine Kondensation)

Gewicht [g]

350 (IP64 (auBer Kabel)

[CE-konforme Produkte]
Die Erfullung der EMV-Richtlinie der Teaching Box wurde mit dem LECP6-Controller und dem
entsprechenden Antrieb geprft..
[UL-konforme Produkte]

In Féllen, in denen UL-Konformitat gefordert wird, sind elektrische Antriebe und Endstufen mit einer
Spannungsversorgung Klasse 2 UL1310 zu verwenden.

Easy Mode
Funktion Beschreibung Aufbau der Menﬁpunkte
Step Data * Einstellung der Schrittdaten Mend Baten)
Daten Step No.
JOG * JOG-Betrieb Monitor Einstellung von zwei unten dargestellten Parametern
e Zuriick zur Ausgangsposition JOG Vers. 1.xx:
- : Position, Geschwindigkeit, Kraft, Beschleunigung, Verzégerung
Test * 1-Schritt-Betrieb - XTSt Vers, 2 k-
* Zuriick zur Ausgangsposition arm Position, Geschwindigkeit, Schubkratft, Beschleunigung, Verzogerung,
« Anzeige von Achse und Schrittdaten-Nr. TB-Setting Bewegung MOD, Trigger LV, Schubgeschwindigkeit, Bewegungskraft,
Monitor o Anzeige von zwei aus Position, Geschwindigkeit, Bereich1, Bereich 2, In position
Kraft gewahlten Elementen. Monitor
Alarm . Anz"eige aktiver Alarm Anzeige Step No.
* Zuriicksetzen des Alarms Anzeige von zwei unten dargestellten Parametern
» Wiederverbinden der Achse (Vers. 1.#+) (Position, Geschwindigkeit, Kraft)
¢ Einstellen der Anzeigesprache
TB-Settin (Vers. 2.xx) Jo8 -
¢ e Einstellung des Modus Einfach/Normal — zuriick zu.r Ausgangsposition
* Einstellung der Schrittdaten und Auswahl JOG-Betrieb
der Elemente auf dem ,Easy Mode"-Monitor
Test
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1-Schritt-Betrieb

Alarm

Anzeige aktiver Alarm
Zurlicksetzen des Alarms

TB-Setting

wieder verbinden (Ver. 1.xx)
Japanisch/Englisch (Vers. 2.:x)
Easy Mode / Normal Mode
Einstellparameter




Normal Mode

Teaching Box Serie LEC

Aufbau der Meniipunkte
Funktion Details Menii Schrittdaten-
Step Data « Schrittdaten-Einstellung Step Data Step No.
P : .P tereinstell Parameter Bewegungs-Modus
arameter arametereinstefiung Monitor Geschwindigkeit
) Test Position
JO(%-Betrleb/Konstante-Rat_e‘-Bewegung ALM Beschleunigung
¢ zurlick zur Ausgangsposition Fil Verzéaerun
¢ Testbetrieb (max. 5 Schrittdaten TIBeS i Schut?kraft 9
Test spezifizieren und in Betrieb nehmen) ~oetling -
Reconnect Trigger LV
¢ erzwungener AUSgang - SChUb eschwindigkeit
(erzwungene Signalausgabe, erzwungene i g. 9
Klemmenausgabe Positionierkraft
Area 1,2
* Antriebsuberwachung In-Position
* Ausgangssignal-Uberwachung Parameter Grundeinstellungen |
Monitor  Eingangssignal-Uberwachung L Basic
* Ausgangsklemmen-Uberwachung ORIG ORIG-Einstellung |
» Eingangsklemmen-Uberwachung
] ] Monitor DRV-Monitor
ALM : th'V? A'ijmanie'geA('?'af_mr;Reset) Verfahweg Position, Geschwindigkeit,
nzeige Alarm-Log-Aufzeichnung || Ausgangssignale g{gg no.
« Daten speichern Eingangssignale Letzte Step no..
Schrittdaten und Parameter des Ausgangsklemme 7 i
Controllers, der fir die Eingangklemme _{ LT S |
Kommunikation verwendet wird, Test _{ Monitor-Eingangssignal |
speichern (vier Dateien kénnen JOG/Verfahren
gespeichert werden, wobei ein L S uriick zu ORIG —{ Monitor-Ausgangsklemmen |
File Schrittdaten- und Parametersatz als| Testbetrieb —
eine Datei gespeichert wird). _{ Monitor-Eingangsklemmen |
¢ Laden in Controller erzwungener Ausgang
Ladt die in der Teaching Box ALM Status
gespeicherten Daten in dem Controller, — aktiver Alarm Anzeige aktiver Alarm
ée’ fir qlehKonIt:J)nlIt<at|oln"ver\k:/endet wird. Aufzeichnung der Alarme Alarm-Reset
* Gespeicherte Daten I6schen. =
« Dateischutz (Vers. 2.xx) File ALM Log
] Daten speicherm Aufzeichnung der Alarme
* Anzeigeeinstellung Laden in Controller
Easy Mode / Normal Mode Datei I6schen
« Spracheneinstellung Dateischutz (Vers. 2.#%)
(Japanisch/Englisch) B-Setting
TB-Setting ¢ Einstellung der Hintergrundbeleuchtung
¢ Einstellung des LCD-Kontrasts Easy Ir\:lode / Normal Mode
* Signalton-Einstellung Sprac e
« max. Verbindungsachse Hintergrundbeleuchtung
« Distanzeinheit (mm/Zoll) | L_CD-Kc:ntrast
Signalténe
- - Anzahl max. Antriebe
Reconnect * Wiederverbinden der Achse Passwort
Distance unit
—{ Reconnect
Abmessungen
_—
4 102
P | 2 N, Beschreibung Funktion
@\ o5 memaE )\ 1 | LCD LCD-Bildschirm (mit Hintergrundbeleuchtung)
-I 2 | Ring Schllsselring zum Befestigen der Teaching Box
> Durch Driicken der Taste wird der Betrieb gestoppt. Die Entriegelung erfolgt
g@@@ 1 3 | Stoppschalter durch Drehen nach rechts.
@ ® 4 | Stopptastenschutz Schutz flr den Stoppschalter
@/ E Freigabetaste Verhindert unbeabsichtigten Betrieb (unerwarteten Betrieb) der
@@ 5 © f(i’on) Jog-Testfunktion.
(@) P Andere Funktionen, wie z. B. Datenénderung, werden nicht abgedeckt.
Tastschalter Tasten fir Eingabe
Kabel Lange: 3 Meter
Stecker Stecker, zum AnschluB an die LEC-Controller (Stecker CN4).
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Ausfihrung mit Schrittdaten-Eingang serie LECP6/LECAG6

Einfache Einstellung, sofort einsatzbereit
O Einfache Einstellung im "Easy Mode"

Bei Verwendung eines PCs
Controller-Software

@®Schrittdaten, Testbetrieb,
Handbetrieb und Verfahren mit
festen Werten kénnen Uber eine

Schrittmotor Servomotor
LECP6 ‘- LECAG6 o
2
o |
FilelEl Bl Conm  Setlee |

Maske eingestellt und betatigt

iW
0.0

werden.

20,40
20,90
40,40
5,40
640
.40
40,00

Einstellen von Handbetrieb
und Geschwindigkeit des === |tk
Verfahrens mit festen Werten

Schrittdaten-
Einstellung

__( Verfahren mit
festen Werten

Bei Verwendung einer TB (Teaching Box) QI g Y A0S IR I ETE

® Die einfache Maske ohne Scrollen ist

leicht einzustellen und zu bedienen.

®Wahlen Sie ein lcon aus der ersten

Maske und wéahlen Sie eine Funktion.

®Stellen Sie die Schrlttdaten e|n und

Uberprifen Sie diese
mit dem Monitor.

@ Die Daten konnen anhand der Position und
der Geschwindigkeit eingestellt werden.
(Sonstige Bedingungen sind bereits eingestellt)

T4
DATA
i)

1. Maske
E=A TAK
DATA TEST
774 vay E
ALARM JOG SET I 2. Maske
I 4D =] | Daten Achse 1
SehrittNr. ,~ 0 T
Posn '123 45mm
Geschwmd\gken\ 100 mm/s/
S —
|
v

Die Werte nach der Eingabe mit ,SET" bestatigen.

Daten Achse 1 Daten Achse 1
SchrittNr. 0 | | Schritt-Nr. 1.
: Posn 50,00 mm ' Posn 80,00 mm !
g 200 ms | ¢l 00 mms

7-. > g
A7L7ARL\MJ jgg J SETTIN 2. Maske
g b Uberwachen  Achse 1
Schritt-Nr. 1
Posn 12,34 mm
Geschwindigkeit 10 mm/s

Status kann
Uberprift werden.




© Detaileinstellung im ,,Normal Mode"
Wahlen Sie den ,,Normal Mode", wenn eine Detaileinstellung erforderlich ist.

@ Detaileinstellung der Schrittdaten @ Einstellung der Parameter
® Darstellung von Signalen und @JOG und Verfahren mit festen Werten, zurlick zum Ausgangspunkt,
Statusanzeige Testbetrieb und Test der Ausgénge kdénnen durchgefihrt werden.

Bei Verwendung eines PCs

Urlsed | Downiosd

Controller-Software
®Schrittdaten, Parameter, “ o
Uberwachen, Teaching usw. _ ——
werden in verschiedenen | e he | S . |
Fenstern angezeigt. ;”h”; - i s PR _
cnrittaaten | — - — Jlﬁ
Parameter :: - :: I
- e Y sl - | - |
—— |
Uberwachung Teaching
Menl Achse 1
:
@ Verschiedene Schrittdaten konnen in | Parameter Mend Achse 1|
der Teaching Box gespeichert und auf | Test Schritt-Nr. A| Menii Achse 1
den Controller iibertragen werden. R ——— , 0 |sehrittNr 1
® Kontinuierlicher Testbetrieb __-p . Betriebsart Y| Position 123,451 ;nggw\ferwac g cnse
mit bis zu 5 Schrittdaten. Schrittdaten- Stopp SVRE{.]] *
Teaching-Box-Maske EnSieliZesmaske. TestMaske SETON[ ] v
................................................... T —,

®Die eir]zelnen Funktionen (Schrittdaten,
Test, Uberwachen usw.) kdnnen aus
dem HauptmenU gewahlt werden.

( N\

Antrieb und Controller werden zusammen als Set verkauft. (eide ksnnen separat bestellt werden.)

Stellen Sie sicher, dass die Controller-Antrieb-Kombination kompatibel ist.

Priifen Sie vor der Verwendung die folgenden Punkte:

(D Stellen Sie sicher, dass die Modellnummer des Antriebs-Typenschildes mit der des Controller-Typenschilds libereinstimmt.
(@ Uberpriifen Sie, ob die Parallel-l/O-Konfiguration korrekt ist (NPN oder PNP).

Antrieb 'J Controller




Serie LECP6/LECAG6/LECP1/LECPA

‘ Ausfiihrung mit Schrittdaten-Eingang

Programmierfreie Ausfiihrung
LECP1

Impulseingang-Ausfiihrung

Position LECPA

LECP6/LECA6

Schrittdaten und * Eingabe des numerischen Werts aus der Controller-Software (PC) |  Auswahl Uber die Bedientasten des| ¢ Eingabe aus der Controller-Software (PC)
Parameter einstellen |« Eingabe des numerischen Werts aus der Teaching Box Controllers « Eingabe aus der Teaching Box

¢ Eingabe des numerischen Werts aus der « direktes Teaching ¢ keine ,Position"-Einstellung erforderlich;
Schrittdaten- Controller-Software (PC) * Handbetrieb-Teaching Position und Geschwindigkeit werden

Einstellung
(Positionierung)

* Eingabe des numerischen Werts aus der Teaching Box
o direktes Teaching
* Handbetrieb-Teaching

durch Impulssignal eingestellt.

Zahl der Schrittdaten
Betriebsbefehl (I/0-Signal)
Abschlusssignal

64 Positionen 14 Positionen
Schritt-Nr. (IN*) Eingang = [DRIVE]-Eingang

(INP) Ausgang

Schritt-Nr. (IN*) nur Eingéange
(OUT") Ausgang

Impulssignal
(INP) Ausgang

Einstellparameter

,Normall
Mode"

Position

Schrittdaten-
Eingangsart

ITB pPc|TB-Pc | LECP6/LECA6

TB: Teaching Box PC: Controller-Software

Impulseingang-
Ausfiihrung
LECPA

Programmierfreie
Ausfiihrung
I LECP1*

Movement MOD | Wahleiner ,absoluten Position" und einer reltiven Position' = A\ | @ [ ] ABS/INC einstellen fester Wert (ABS)
Speed Transportgeschwindigkeit [ ) In Einheiten von 1 mm/s einstellen. Auswahl aus 16 Stufen
Keine Einstellung
[Position]: Zielposition In Einheiten von 0,01 mm direktes Teaching
Position [ BN ) [ ) ) erforderlich
[Schub]: Schub-Startposition einstellen. Handbetrieb-Teaching
Acceleration/Deceleration | BeschleunigungNerzogerung wéhrend der Bewegung = @ | @ [ ) In Einheiten von 1 mm/s? einstellen. Auswahl aus 16 Stufen
:chrittlcliaten- Pushing force | Kraft im Schubbetrieb [ AN J o In Einheiten von 1% einstellen | In Einheiten von 1 % einstellen | Auswahl aus 3 Stufen (gering, mittel, hoch)
instellung
(Auszug) | Trigger LV Zielkraft wéhrend des Schubbetriebs Al @ [ ) In Einheiten von 1 % einstellen | In Einheiten von 1 % einstellen  leine Einstelung rordrich (Wert enspricht Schub
Pushing speed | Geschwindigkeit wahrend des Schubbetriebs = A | @ [ } In Einheiten von 1 mm/s einstellen. | In Einheiten von 1 mm/s einstellen.
Moving force Kraft wahrend des Schubbetriebs Al @ [ ) Eingestellt auf 100 % | Auf(verschedene Wert i jeden Antieh) % eistelen
Area output Bedingungen i das Enschlten des Bereihs-Ausgangssignals © A | @ [ ) In Einheten von 0,01 mm einstellen. | In Einheiten von 0,01 mm einstellen
- - - keine Einstellung
. [Position]: Toleranz zur Zielposition A.Uf min. 0,5 mm A"uf.mln. (versphledgne Werte .
In position [Schub]:Toleranzen des Schubvorgangs AN J [ ) einstellen (Einheiten: fur ]ed_en A.‘ntrleb) einstellen | erforderlich
0,01 mm) (Einheiten: 0,01 mm)
Stroke (+) Hubbegrenzung + X | X [ ) In Einheten von 0,01 mm einstellen. | In Einheiten von 0,01 mm einstellen
Stroke (=) Hubbegrenzung — X | X [ ) n Einheiten von 0,01 mm einstellen. | In Einheiten von 0,01 mm einstellen
Parameter-
Einstellung | ORIG direction | EinstlingderRchtungder Rickiehrzr Ausgangsposonmigieh = > | X [ ] kompatibel kompatibel kompatibel
Al
(Auszug) ORIG speed Geschvindighkeit bei Rickkehr in die Ausgangsposition X | X [ ] In Einheiten von 1 mm/s einstellen. | In Einheiten von 1 mm/s einstellen. | keine Einstellung
ORIG ACC Beschleunigung bei Riickkehr in die Ausgangsposition = X | X [ ) In Einheiten von 1 mmis? einstellen. | In Einheiten von 1 mm/s einstellen. - erforderlich
Watvend der Schaergerickd gehaen | Wahrend der Schatter gedrilckt gehalten | Halien Se e MANUELLE Tasie (D)
JOG [ BN [ ) Wird, kann der konfinuierliche Betrieb bei | wird, kann der kontinuierlche Betrieb bei fir konstantes Senden gedrckt (Geschwindighet
Einselgeschwindighet getestetwerden. | Einstellgeschwindigheit getestet werden. | ensprichtdem spezfizeren Wer.
Der Betrieh bei Enstelenemungund | Der Betrigb bei Eistellentierung und | Dricken Sede MANUELLE Tasle (D QD)
MOVE X | @ [ ] -geschwindigket ausgehend von der | -geschwindiqkeit ausgehend von der | eima i den Bemessungsbelrieb (Geschwindigket,
Test akiuellen Posiion kann getestet werden. | akiuellen Position kann getestet werden. | Bemessung sind spezfizerte Werg).
Return to ORIG [ BN ) [ ) kompatibel kompatibel kompatibel
n Betrieb der spezifizierten . . . . . . .
Test drive Schrittdaten [ BN ) (konggmeegacher kompatibel nicht kompatibel kompatibel
Forced output | ON/OFF des Ausgangs kann getestet werden. = X | X [} kompatibel kompatibel
Aktuelle Position, aktuelle Geschwindigkeit,
DRV mon aktuelle Kraft und spezifizierte Schrittdaten- | @ | @ [ ] kompatibel kompatibel ) .
T Nr. kann iiberwacht werden, nicht kompatibel
Aktueller ON/OFF-Status der
In/Out mon Ein- und Ausgénge X | X [ ) kompatibel kompatibel
kann liberwacht werden.
ALM Status Aktueller Alarm kann bestétigt werden. [ ] [ ) kompatibel kompatibel kompatibe! (Alarmgruppe anzeigen)
ALM Log record | InderVergangenheit erzeugter Alarm kann besttigtwerden. =~ > | X [ ) kompatibel kompatibel
Schrittdaten und Parameter
Datei Save/Load konnen gespeichert, Gibertragen = X | X [ } kompatibel kompatibel nicht kompatibel
und geléscht werden.
Sonstige |Language Wechsl vischen epnishund Enlisch wivend ot Plainmigich. ~= @ | @ [ ) kompatibel kompatibel

A: Einstellbar ab TB Ver. 2.:x (Die Angaben zur Version werden auf dem Startbildschirm angezeigt.)
* Die programmierfreie Ausfihrung LECP1 kann nicht mit der Teaching Box oder der Controller-Software verwendet werden.
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