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LECP6 SchrittmotorController

Innovative Antriebslosungen

Der optimale Antrieb individuell fur Ihre Anforderung



Controller (Schritt Data Input Modell)
Schrittmotor C € K-\

Serie LECP6

Bestellschliissel

A\ Acht
CE-ko:forr:Ienlgodukte LE C P 6_ P -

Die Erfillung der EMV-Richtlinie wurde geprift, 7] -t f
indem der elektrische Antrieb der Serie LER mit
dem Controller der Serie LEC kombiniert .
Bestell-Nr. Antrieb
Controller
r

wurde. Die EMV-Richtlinie ist von der
Konfiguration der Systemsteuerung des
Kunden und von der Beeinflussung sonstiger
elektrischer Gerate und Verdrahtung abhangig.

Angabe ohne Kabelspezifikationen und Antriebsoptionen

kompatibler Moto Beispiel: Geben Sie [LEMB25T-300] flir

Aus diesem Grund kann die Erfiillung der . LEMB25T-300W-S16P1.

EMV-Richtlinie nicht fiir SMC-Bauteile P |  Schrittmotor

zertifiziert werden, die unter realen _ .

Betriebsbedingungen in Kundensystemen Optlon

integriert sind. Daher muss der Kunde die Zahl der Schrittdaten (Punkte) ® L1/0-Kabellange [m] — Schraubenmontage
Erflllung der EMV-Richtlinie fir das - Anm. Qehi
Gesamtsystem bestehend aus allen Maschinen n — ohne Kabel D 21 DIN-Schienenmontage
und Anlagen berpriifen. 1 15 Anm.) DIN-Schiene ist nicht inbegriffen.
UL-konforme Produkte Ausgangsart ¢ : Bitte getrennt bestellen.
In Féllen, in denen UL-Konformitat gefordert N | NPN 3 3

wird, sind elektrische Antriebe und Endstufen 5 5

mit einer Spannungsversorgung Klasse 2 P | PNP

UL1310 zu verwenden.

= Wenn Sie bei der Bestellung die Ausfiihrung mit Controller wéhlen ist es nicht notwendig,
diesen Controller einzeln zu bestellen.

Der Controller kann einzeln verkauft werden, wenn der entsprechende Antrieb festgelegt wurde.

Stellen Sie sicher, dass die Controller-Antriebs-Kombination kompatibel ist.

Uberprifen Sie vor der Inbetriebnahme folgendes: ['.EM BZST-3U|] /,/

(1) Uberpriifen Sie das Typenschild des Antriebs auf seine Modellnummer. Diese muss mit der des Controller-Typenschilds tibereinstimmen.
2) Uberpriifen S, ob die Parallel-/O-Konfiguration korrekt ist (NPN oder PNP). @ 6

« Siehe Betriebsanleitung fur die Verwendung dieser Produkte. Diese kdnnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.de

Technische Daten

Technische Daten

Position LECP6
kompatibler Motor 2-Phasen HB-Schrittmotor mit unipolarer Speisung
Spannungsversorgung Anm. 1) Spanpung: 24 VDC.10% Stromaufnahme: 3 A (Spitzenwert 5 A) Anm. 2)

[inkl. Motorantriebsspannung, Steuerungsspannung, Bremse]

Paralleleingang 11 Eingénge (Optokoppler)
Parallelausgang 13 Ausgange (Optokoppler)
Encoder A/B-Phase, Line Receiver Input Auflésung 800 p/r
serielle Kommunikation RS485 (kompatibel mit Modbus-Protokoll)
Speicher EEPROM
LED-Anzeige LED jeweils (gruin / rot)
Bremsansteuerung Entriegelungsklemme fiir Zwangsverriegelung Anm. 3)
Kabellange [m] I/O-Kabel: max. 5; Antriebskabel: max. 20
Kiihlsystem Luftkiihlung
Betriebstemperaturbereich [°C] 0 bis 40 (kein Gefrieren)
Luftfeuchtigkeit [%] max. 90 (keine Kondensation,)
Lagertemperaturbereich [°C] —10 bis 60 (kein Gefrieren)
Lager-Luftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
Isolationswiderstand zwischen Gehause (Kuhlflache)
[MQ] und SG-Klemme 50 M (500 VDC)
Gewicht [g] 1?8 égmrasl::?\?ennrz(r:nmtggtezzge)

Anm. 1) Die Spannungsversorgung muf3 ohne Strombegrenzung betrieben werden.
Anm. 2) Die Leistungsaufnahme variiert je nach Antriebsmodell. Siehe Technische Daten des jeweiligen Antriebs fur weitere Informationen.
Anm. 3) Gilt fir Motorbremse.
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Controller (Schritt Data Input Modell)/Schrittmotor Serie LE CP 6

Montageanweisung
a) Schraubenmontage (LECP61[-[1) b) DIN-Schienenmontage(LECP6[J][JD-[J)
(Installation mit zwei M4-Schrauben) (Installation mit DIN-Schiene)

DIN-Schiene ist verriegelt.

Erdungs-

Erdungskabel Erdungskabel

----------

Einbaulage |::> 2

DIN-Schiene

|

— 1

ﬁ DIN-Schienen-Anbausatz

Der Controller wird in die DIN-Schiene eingehéngt und zur
Verriegelung wird A in Pfeilrichtung geschoben.

DIN-Schiene L
7.5 12.5 5.25
AXT100-DR-[ e (Abstand)
+ Geben Sie fur O die "Nr." aus der nachstehenden Tabelle an. ol ol PPN NN
Siehe Abmessungen auf Seite 63 fir Montageabmessungen. QY R e i i s
¥
1.25
L-Abmessungen [mm] -
Nr. 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
L 23 | 355 | 48 | 605 | 73 | 855 | 98 |1105| 123 | 1355 | 148 | 160.5| 173 | 1855 | 198 |210.5| 223 | 2355 | 248 | 260.5
Nr. 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 3il 32 33 34 35! 36 37 38 39 40
L 273 | 2855 | 298 | 3105 | 323 | 3355 | 348 |360.5| 373 | 3855 | 398 | 410.5| 423 | 4355 | 448 | 460.5| 473 | 4855 | 498 | 5105

DIN-Schienen-Anbausatz
LEC-DO0 (mit 2 Befestigungsschrauben)

Der DIN-Schienen-Anbausatz kann nachtraglich bestellt und an den Controller mit Schraubenmontage montiert werden.
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Serie LECP6

Abmessungen
a) Schraubenmontage (LECP6[][J-J) w5
(81.7) fur Gehéuse-
66 montage 35
1 31

©

b) DIN-Schienenmontage (LECP61CID-[)

Spannungsversorgungs-LED griin
(EIN: Spannungsversorgung ist eingeschaltet)

Alarm LED (rot)

(EIN: Alarm ist eingeschaltet)

CN5 I/O-Stecker

CN4 Schnittstelle

CNB3 Encoder-Stecker

CN2 Motorstecker

CN1 Spannungsversorgungsstecker

(81.7) (11.5)
66
14»"
©
N
3
3
©
91.7)

63

150

141

4.6
fir Geh&use-
montage

Siehe Seite 62 fiir Abmessung und
Bestell-Nr. der DIN-Schiene.

35
31

150
132

173.2 (offene Verriegelung der DIN-Schiene)

167.3 (geschlossene Verriegelung der DIN-Schiene)




Controller (Schritt Data Input Modell)/Schrittmotor Serie LE CP 6

Verdrahtungsbeispiel 1

]Spannungsversorgungsanschluss: CN1

x Der Stecker ist der LEC beiliegend.

CN1 Spannungsversorgung fiir LECP6 (Phoenix Contact FK-MC0.5/5-ST-2.5)

Stecker fiir LECP6

Anschlussbezeichnung

Funktion

Angaben zur Funktion

ov

gemeinsame Masse (-) gemeinsam ().

M24V-Klemme / C24V-Klemme / EMG-Klemme / BK RLS-Klemme sind

M24V Motor-Spannungsversorgung (+)| Motor-Spannungsversorgung (+), 24 V
c24vV Steuerungs-Spannungsversorgung (+) | Steuerungs-Spannungsversorgung (+), 24 V
EMG Stopp (+) Eingang (+), der den Stopp freigibt.

BK RLS Bremsenentriegelung (+)| Eingang (+), der die Bremse entriegelt.

Verdrahtungsbeispiel 2

| Parallel-l/O-Anschluss: CN5

Elektrisches Schaltschema

LECP6NCI-C] (NPN)

24V DC
CN5 fur 1/0-Signal
COM+ | Af {—
COM- | A2
INO A3
IN1 A4
IN2 A5
IN3 A6
IN4 A7
IN5 A8
SETUP | A9
HOLD | A10
DRIVE | A11
RESET | A12
SVON | A13

ouTo B1 Last
OouT1 B2 Last
ouT2 B3 Last
OuUT3 B4 Last
OouT4 B5 Last
OuUT5 B6 Last
BUSY B7 Last
AREA B8 Last
SETON B9 Last
INP B10 Last
SVRE B11 Last
«ESTOP | B12 Last

*ALARM | B13 Last
[

......l......'llli||||

Eingangssignal

= Wenn Sie eine SPS 0.A. an den CN5 parallelen 1/0-Stecker anschlieBen, verwenden Sie bitte das I/0-Kabel (LEC-CN5-0J).
« Die Verdrahtung sollte an die Ausfihrung der Parallel-I/O (NPN oder PNP) angepasst werden. Bitte nehmen Sie die
Verdrahtung unter Berticksichtigung des nachfolgenden Diagramms vor.

LECP6POIC-

1 (PNP)
24V DC

CN5 fur 1/0-Signal
COM+ | A1 {
COM- | A2

INO A3 |

IN1 .Y )

IN2 A5 |~ )

IN3 A6 |~ - —

IN4 A7 | -~ —

IN5 A8 |~ - —
SETUP | A9 | ~ - —
HOLD | A10 |~ - —
DRIVE | A11 | ~

RESET | A12 _ﬁ )
SVON | A13 | ~

outo | B1 | Last —
OUT1 B2
OouT2 | B3
OUT3 | B4
ouT4 | B5
OUTs | B6
BUSY | B7
AREA | B8
SETON | B9
INP B10
SVRE | Bi1
+ESTOP | B12
*ALARM | B13

[

Ausgangssignal

Bezeichnung

Inhalt

Bezeichnung

Inhalt

COM+ Anschluss der 24 V-Spannungsversorgung fiir das Eingangs-/Ausgangssignal OUTO bis OUT5| Ausgabe der Schrittdaten-Nr. wéhrend des Betriebs
COM- Anschluss Masse filr das Eingangs-/Ausgangssignal BUSY Ausgabe, wenn Antrieb in Bewegung ist

INO bis IN5 Schrittdaten ent_sprechend Bi-t-Nu_mmer (Der Ein_gangsbefehl AREA Ausgabe innerhalb des Ausgangseinstellbereichs der Schrittdaten

erfolgt in der Kombination von INO bis 5.) SETON Ausgabe bei Riickkehr in die Ausgangsposition

SETUP Befehl fur die Rickkehr in die Ausgangsposition INP Ausgabe bei Erreichen der Zielposition oder Zielkraft (Schaltet sich
HOLD Der Betrieb wird voribergehend angehalten. ein, wenn Positionierung oder Vorschub beendet sind.)*
DRIVE Befehl zum Verfahren SVRE Ausgabe wenn Motor eingeschaltet ist
RESET Zuriicksetzen des Alarms und Unterbrechung des Betriebs ESTOP Anm,) keine Ausgabe bei EMG-Stopp-Befehl
SVON Befehl Servo ON ALARM Anm.) keine Ausgabe bei Alarm

Anm.) Diese Signale sind Ausgangssignale, wenn die Spannungsversorgung
des Controllers eingeschaltet ist (N.C.).

* "Pushing-Modus" ist nicht fur die LEM Serie verfligbar.
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Serie LECP6

Schrittdaten-Einstellung

Schrittdaten-Einstellung fiir die Positionierung

Mit dieser Einstellung bewegt sich der Antrieb in Richtung
Zielposition und stoppt dort. Das nachfolgende Diagramm zeigt
die Einstellparameter und den Betrieb. Die Einstellparameter
und Einstellwerte fir diesen Betrieb werden unten angegeben.

Geschwindigkeit

Speed

’ Acceleration ‘ ’ Deceleration

In-Position

AUS EIN

INP-Ausgang | EIN

65

Schrittdaten (Positionierung)

©: miissen eingestellt werden
O missen den Anforderungen entsprechend eingestellt werden
— Einstellung nicht erforderlich

Position Beschreibung
Ist eine absolute Position erforderlich, stellen
© | Move M Sie “Absolute” ein. Ist eine relative Position
erforderlich, stellen Sie “Relative” ein.
O | Speed Geschwindigkeit zur Zielposition
O | Position Zielposition
Beschleunigungsparameter, je héher der
O | Acceleration Einstellwert, desto schneller erreicht der
Antrieb die eingestellte Geschwindigkeit.
Verzdégerungsparameter, je hoéher der
O | Deceleration Einstellwert, desto schneller stoppt er.
Einstellwert 0. (Werden Werte von 1 bis
© | Pushing Force* 100 eingestellt, wechselt der Betrieb zu
Schub-Betrieb.)
— | Trigger LV Einstellung nicht erforderlich.
Pushing Speed™ Einstellung nicht erforderlich.
O | Positioning Force max. Drehmoment wéhrend des Positionierbetriebs
9 (keine spezifische Anderung erforderlich)
Bedingung, die das AREA-Ausgangssignal
O | Areat, Area 2 (Bereich) einschaltet.
Bedingung, die das INP-Ausgangssignal
einschaltet. Sobald der Antrieb den [In
Position]-Bereich erreicht, schaltet sich das
O | In - Position INP-Ausgangssignal ein. (Das Andern des

Anfangswertes ist hier nicht notwendig.)
Wenn die Ausgabe des Ankunftssignals
vor Abschluss des Betriebs erforderlich ist,
erhohen Sie den Wert.

= “Pushing-Modus” ist nicht flr die LEM Serie verfugbar.




Controller (Schritt Data Input Modell)/Schrittmotor Serie LE CP 6

Signal-Tabelle
Zuriick zur Ausgangsposition (Referenzfahrt)
Spannungsversorgun 24V
p 9 9 Q_ . ov
EIN
SVON AUS
Eingang
SETUP I
BUSY EIN
AUS
SVRE
SETON
Ausgang
INP \
+*ALARM i
*ESTOP 1 “‘
Geschwindigkeit :: "‘ 0 mm/s
zuriick zur Ausgangsposition ';

i Wenn sich der Antrieb innerhalb des Bereichs "In Position" der Parameter
i befindet, wird INP eingeschaltet; ansonsten bleibt es ausgeschaltet.

1
)
tLesen der i

Position anfahren

Schubbetriebs** jStepNo. |
EIN = EIN
IN —_ AUS IN —_— . | AUS
Eingang 15ms Eingang 15ms :éusga'l\lbe der |
oder mefr . oder mer ! Step-No. ' .
DRIVE 15 e DRIVE e '
out EIN ouT EIN
AUS AUS
Ausgang | BUSY : Ausgang | BUSY :
INP i . INP i .
i i
[ HE
H i
HE \ F
Geschwindigkeit —— 0 mm/s L i
[P : i Geschwindigkeit 0 mm/s
Positionierbetrieb i ',‘ Schubbetrieb :: ',‘
1 [ H

i Wenn sich der Antrieb innerhalb des Bereichs "In Position" der Parameter

i E Ubersteigt die aktuelle Schubkraft den "Schwellenwert" (Trigger
! befindet, wird INP eingeschaltet; ansonsten bleibt es ausgeschaltet. 1

1 LV) der Schrittdaten, wird das INP-Signal eingeschaltet. E

# "OUT" ist Ausgangssignal wenn "DRIVE" von eingeschaltet zu
ausgeschaltet wechselt. (Wenn Spannung anliegt, "DRIVE" bzw.

"RESET" sich einschaltet oder "+ESTOP" sich ausschaltet, dann schalten

sich alle "OUT"-Ausgénge aus.)

HOLD Reset
[ EIN EIN
Ei HOLD I Ei RESET
ingang . AUS ingang AUS
EIN EIN
A BUSY T
usgang us . AUS R ou . .'I'. AUS
usgang "
+*ALARM ' A EIN
e AUS
Geschwindigkeit 0 mm/s P
HOLD* wahrend des Betriebs ; e, \
1 Die Alarmgruppe kann anhand der Kombination von H
E OUT-Signalen bei der Alarmerzeugung identifiziert werden. E
« \Wenn sich der Antrieb im Positionsbereich des Schubbetriebs befindet, ~ ======mesoemmemeeoeoe oo oo o oo oo oo
stoppt er auch dann nicht, wenn das HOLD-Signal Eingangssignal ist. = "ALARM" und "ESTOP" werden als Negativ Logik dargestellt.
#+ "Pushing-Modus" ist nicht fir die LEM Serie verfugbar.
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Serie LECP6

Zubehor: Antriebskabel

Antriebskabel fiir Schrittmotor

LE-CP-[1]-[ ]

LE-CP-3/ Kabellange: 1.5, 3, 5 m

Controller-Seite

Belegung Stecker C (14.2)
1 ) o Antriebsseite 5 Belegung
" = — e
Kabelldnge (L)[m 5TE=—6 —~ — = Al — B1
ge (L)[m] t (185) © } ‘ — E“
1 15 1gn 2 = N A6 Be
Bl ~ == .
3 3 5 j@h 6 Stecker A
5 5 o (30.7) L (14.7)
(10) -
8 8* 8B .
A 0 LE-CP- A¢ / Kabelldnge: 8,10, 15,20 m ‘
B 5 (* Fertigung auf Bestellung) Controller-Seite _
c 20 Belegung Stecker C (14.2)
== Antriebsseit 2 =
* Fertigung auf Bestellung 56 fniriepssette g E Belegung
(nur Robotic-Kabel) < Al~=—=mrB1
(13.5) ~ I :
= . A6 B6
Kabel-Modell ® @ @ .
. ~ 14.7
_ Robotic-Kabel (30.7) StedkerA & Stecker D (1) D
(flexible Kabel) — —
q elegun elegun
S Standard-Kabel Schaltkreis | giocier A A Stecker &
A B-1 braun 2
A A-1 rot 1
B B-2 orange 6
B A-2 gelb 5
COM-A/COM B-3 grin 3
COM-B/- A-3 blau 4
Bel
___Abschimung ___ Fatbe | gioceerd
Vce B4 | - r t  braun 12
Masse-Anschluss]  A-4  { | | {  schwarz 13
A T s SR €0 © (G i H L
A A-5 1 T T ¢ schwarz 6
B B6 1 + + i orange 9
B A-6 ! ~ ! 5 ¢ schwarz 8
e N —_ 3
Antriebskabel mit Bremse und Sensor fiir Schrittmotor
1 e
LE-CP-|(1|-B —| | LE-CP- 3/ Kabellénge: 1.5, 3, 5 m
T Antriebsseite Controller-Seite
Kabellidnge (L)[m] Belegung _— Stecker A g Stecker C (14.2) A1BelegungB1
=) ] —_ (i ]
1 15 i-=wauuc |l I - g I
3 3 |=] ©(18.5) = L A6 - B6
o ST At B1
—— i S s LI
8 8+ (30.7) Stecker B 3 L (11) (14.7)
A 10* 8B .
B 15% LE-CP- x¢ / Kabellange: 8, 10, 15, 20 m (+ Fertigung auf Bestellung)
* . ) Controller-Seite
C 20 Antriebsseite —~ _—
* Fertigung auf Bestellung Belegung Stecker A K 9 Stecker C (14.2) Belegung
(nur Robotic-Kabel) 1= 2 . — 2 = =D
sfe ] = M
B ds — = ] I A6l B6
mit Bremse und Sensore . & — A1 B1
1 I
T s
Stecker B 8
Kabel-Modell ® (30.7) = L (14.7)
Robotic-Kabel ) Belegung Belegung
Schaltkreis Farbe
- H Stecker A Stecker C
(flexible Kabel) A EX brann >
S Standard-Kabel A A-1 rot 1
B B-2 orange 6
B A-2 gelb 5
COM-A/COM B-3 grin 3
COM-B/— A-3 blau 4
__Abschirmung ___ IR S
Vce B-4 ? 7 - 7 : braun 12
Masse-Anschluss| A4 + + t  schwarz 13
A B-5 1 - ‘ - ‘ rot 7
A A-5 1 T T schwarz 6
B B-6 1 1 t  orange 9
B A-6 1 ! i \7’/ ¢t schwarz 8
Schaltkreis | Belegung | 7T — =
Stecker B
Domeel) B4 OO 2 :
Bremse (=) A-1 1 ¢t schwarz 5
o 8 OOt ;
Anm.) Nicht verwendet bei Serie LEM. [ Sensor (-) Anm.) A3} t blau 2
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Controller (Schritt Data Input Modell)/Schrittmotor Serie LE CP 6

Zubehor: 1/0 Kabel

LEC = CN5 = 1 Controller-Seite SPS-Seite

_——

Belegung

Kabellange (L) [m]l A1 B1 Al

o)
8 :
1 15 N A13
" J | I ;
5 5 (14.4) | L B13 B3 A13
Belegung Farbe  [Markierung Markderungs1 Belegung Farbe  Markierung Markderungs1
farbe farbe
. o Al hellbraun | ®m schwarz B1 gelb HE rot
 LeitergroBe: AWG28 A2 hellbraun | ® rot B2 hellgrin | m m schwarz
A3 gelb L schwarz B3 hellgrin | = = rot
A4 gelb u rot B4 grau LI schwarz
A5 hellgrin | ®m schwarz B5 grau LI rot
A6 hellgrin | m rot B6 weil3 HE schwarz
A7 grau u schwarz B7 weil3 LI rot
A8 grau u rot B8 hellbraun | @ B B | schwarz
A9 weil3 u schwarz B9 hellbbraun | EE B rot
A10 weil3 u rot B10 gelb B B B | schwarz
A1 helloraun | m m schwarz B11 gelb EENE rot
A12 helloraun | m m rot B12 hellgrin | m ® W | schwarz
A13 gelb L schwarz B13 hellgrin | mm = rot
— Abschirmung
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Serie L E C ( Windows®XP, Windows®7 kompatibel )

Controller-Einstellsoftware / LEC-W2

Bestellschliissel

(D Controller-Einstell- L E C W2
software |
Controller-Software

(2) Kommunikations- @ (Auch in Japanisch und Englisch erhéltlich.)
kabel (3 USB-Kabel
l (A-mini B type) Ty
@lm-—\IHIF - EE——n > _ i Inhalt
o
(D Controller-Software (CD-ROM)
Pe (2 Kommunikationskabel
(3 USB-Kabel
(Kabel zwischen PC und Umsetzer)
Kompatible Controller/Endstufe
Schrittmotor-Controller serie LECP6

Systemvoraussetzungen Hardware

IBM PC/AT-kompatibler Computer
(O] Windows® XP (32-bit)
Windows® 7 (32-bit und 64-bit)

Kommunikations-
schnittstelle

Anzeige XGA (1024 x 768) oder mehr

USB 1.1 oder USB 2.0-Anschliisse

# Windows® und Windows® 7 sind eingetragene Handelsmarken von Microsoft Corporation in den USA.
= Fur Informationen zu Aktualisierungen der Version siche SMC-Webseite unter http://www.smc.de

Beispiel Softwareoberflache

Beispiel einer Oberflache im "Easy Mode" Beispiel einer Oberflache im "Normal Mode Mode"
Filelf) Edil Comm  Jettine |
%.,7; ?&| muom| Stop |m|
Stop Mo Poaition Speed Forcn
Mo 0 050 mn 0 mmfz 90 % — ‘
| ALARM m BUSY “ m Teat DHY
e | e
Ho Bove ¥ Spee Position Pushing® PushingSe In pos
Ve L1 I 1 .
0| Abzolule L] b0 L} L] 1.00
1/ Absolute 190 10.00 L} L] 1.00
Z | Abzolule [Ll) 20.00 " L] 1.00
3 Absolute 00 30.00 L} 0 1.00
4| Abzolule wo 40.00 ] L] 1.00
§ Absolute .Jﬂﬂ 50.00 L} L] 1.00
Tbeelte a0 000 o T
£ Absolute 4 an.00 ] L] 1.00
¥ Abzolule a0 0.00 L} 0 1.00
Mowe Speedt 20 [men/znc] Move distarce M
I T s
Peady 100.00 ~- 300.00
Einfacher Betrieb und Bedienung =
@ Antriebs-Schrittdaten, wie z.B. Position, Geschwindigkeit, Detaileinstellung
Kraft usw. kénnen eingestellt und angezeigt werden. @ Detaildarstellung der Schrittdaten
@® Die Schrittdaten kénnen auf ein und derselben @® Uberwachung von Signalen und Status
Seite eingestellt und der Antrieb getestet werden. @ Einstellung der Parameter
® Kann fir JOG und gleichméaBiges Verfahren ® JOG und gleichmafiges Verfahren, zuriick zum Ausgangspunkt,
verwendet werden. Testbetrieb und Test der Ausgénge kénnen durchgefiihrt werden.
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Serie LEC

Teaching Box / LEC-T1

Bestellschliissel

C € M

Freigabetaste
(Option)

\ Stopptaste

BN

LEC-T1

-3

Teaching Box l

Kabelldnge [m]

Freigabetaste
ohne
mit Freigabetaste

S

* Verriegelungsschalter fir
JOG Testfunktion

Anzeige ¢
J |Japanisch Stopptaste
E | Englisch | G |mit Stopptaste ausgestattet

* Die Anzeigesprache kann zwischen
Englisch und Japanisch umgeschaltet werden.

Technische Daten

Standardfunktionen

Position

Beschreibung

* Anzeige chinesischer Zeichen

Schalter

Stopptaste, Freigabetaste (Option)

e Stopptaste

Option

Kabellange [m] 3
Schutzklasse IP64 (auBer Stecker)
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 50

¢ Freigabetaste

Luftfeuchtigkeit [%RH]

max. 90 (keine Kondensation)

Gewicht [g]

350 (auBer Kabel)

CE-konforme Produkte
Die Erfillung der EMV-Richtlinie der Teaching Box wurde nur mit dem LECP6-Controller und dem
entsprechenden Antrieb geprdft.
UL-konforme Produkte

In Fallen, in denen UL-Konformitét gefordert wird, sind elektrische Antriebe und Endstufen mit einer

Spannungsversorgung Klasse 2 UL1310 zu verwenden.

Easy Mode
Aufbau der Meniipunkte
Funktion Beschreibung Menu Daten
Step Data * Einstellen der Schrittdaten Data Step No.
« JOG-Betrieb Monitor Einstellung von zwei unten dargestellten Parametern
JOG g - JOG (Position, Geschwindigkeit, Kraft, Beschleunigung, Verzégerung)
Zurlck zur Ausgangsposition Test Ver. 1.4
Test e 1-Schritt-Betrieb Alarm Position, Geschwindigkeit, Kraft, Beschleunigung, Verzdgerung
e Zurlick zur Ausgangsposition TB-Setting Ver. 2.sx:
« Anzeige der Achse und Position, Geschwindigkeit, Schubkraft*, Beschleunigung, Verzdgerung, Bewegungsart MOD,
Schrittdaten-Nummer Schwellenwert, Schubgeschwindigkeit, Stellkraft, Bereich 1, Bereich 2, In-Position
Monitor * Anzeige von zwei au_s_gewéhlten Monitor
Parametern aus Position, Anzeige Step No
Geschwindigkeit, Kraft — °19 p No.
Anzeige von zwei unten dargesellten Parametern
Alarm * Anzeige des aktiven Alarms (Position, Geschwindigkeit, Kraft)
* Alarm-Reset
* Wiederverbinden JO? —
* Einstellung einfacher/normaler Modus Zurtick zur Ausgangsposition
TB-Setting * Einstellung der Schrittdaten und JOG-Betrieb
Parameterwahl far Test
Uberwachungsfunktion es
1-Schritt-Betrieb
Alarm
= Anzeige des aktiven Alarms
Alarm-Reset
TB-Setting

Wiederverbinden (Ver. 1.::x)
Japanisch/Englisch (Ver. 2.:xx)
Easy Mode / Normal Mode
Einstellparameter

« "Pushing-Modus" ist nicht fir die LEM Serie verfigbar.
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Serie LEC

Normal Mode

Aufbau der Meniipunkte

Funktion Beschreibung Menu Step Daten
Step Data * Schrittdaten-Einstellung Step Data Step No.
P P - I Parameter Bewegungs-Modus
arameter ¢ Parametereinstellung Monitor Geschwindigkeit
* JOG-Betrieb/Konstante-Rate- Test Position
Bewegung ALM Beschleunigung
e Zuriick zur Ausgangsposition File Verzdgerung
» Testbetrieb (max. 5 Schrittdaten TB-Setting Schubkraft*
Test spezifizieren und in Betrieb Reconnect Trigger LV
nehmen) Schubgeschwindigkeit*
* Erzwungener Ausgang Positionierkraft
(erzwungener Signalausgabe, Area i, 2
erzwungener Klemmeausgabe) In-Position
. Antriebsﬂbgrwachung Parameter Grundeinstellung |
* Ausgangssignal-Uberwachung Basic
Monitor * Eingangssignal-Uberwachung ORIG ORIG Einstellung |
* Ausgangsklemmen-Uberwachung - _
* Eingangsklemmen-Uberwachung Monitor DRV-Monitor
« Aktive Alarmanzeige Verfahrweg Position, Geschwindigkeit, Kraft
ALM (Alarm-Reset) Aysgangss_ignale Step no.
* Anzeige Alarm-Log-Aufzeichnung Eingangssignale Letzter Step no.
Ausgangklemme . .
* Daten speichern Eingangklemme —{ Monitor-Ausgangssignal |
Schrittdaten und Parameter des _‘ Moni Ei T I|
Controllers, der fir die Kommunikation Test onitor-Eingangssigna
verwendet wird, speichern (vier Dateien JOG/Verfahren Monitor-Ausaanasklemmen
kénnen gespeichert werden, wobei ein Zurick zu ORIG _‘ gang |
Schrittdaten- und Parametersatz als Testbetrieb — Monitor-Eingangsklemmen |
File eine Datei gespeichert wird). Erzwungener Ausgang
. Leﬁdenlm.ControIIer _ ALM Active ALM
L&dt die in der Teaching Box Akiiver Alarm Anzei Ktiver Al
gespeicherten Daten in den Controller, der A flve. hnan der Alarm Alnzelgsa |tver arm
fiir die Kommunikation verwendet wird. ulzeichnung der Alame arm-nese
. Gespeicherte Daten I6schen File ALM Log
* Dateischutz (Ver. 2.++) Daten speichern Aufzeichnung der Alarme
Laden in Controller
* Anzeigeneinstellung Datei I6schen
Easy Mode / Normal Mode Dateischutz (Ver. 2.x*)
* Spracheneinstellung -
(Japanisch/Englisch) TB-Setting
TB-Setting » Einstellung der Hintergrundbeleuchtung Easy Mode / Normal Mode
* Einstellung des LCD-Kontrasts Sprache
* Signalton-Einstellung Hintergrundbeleuchtung
* Max. Verbindungsachse LQD-KontraSt
* Distanzeinheit (mm/Zoll) Signalténe .
Reconnect * Wiederverbinden Anzahl max. Antriebe
Passwort
Distance unit
—{ Reconnect
= "Pushing-Modus" ist nicht fir die LEM Serie verfligbar.
Abmessungen ° 9
34.5
Pos. Beschreibung Funktion
1 | LCD LCD-Bildschirm (mit Hintergrundbeleuchtung)
2 | Ring Schliisselring zum Befestigen der Teaching Box
3 | Stopptast Durch Dricken der Taste wird der Betrieb gestoppt.
opptaste Die Entriegelung erfolgt durch Drehen nach rechts.
4 | Stopptastenschutz | Schutz fir den Stoppschalter
Freigabetaste Verhindert unbeabsichtigten Betrieb (unerwarteten
5 | o ﬁon) Betrieb) der JOG-Testfunktion. Andere Funktionen,
P wie Datenanderung, werden nicht abgedeckt.
6 | Tastschalter Tasten fur Eingabe
7 | Kabel Lénge: 3 m
005 8 | Stecker Stecker, zum AnschluB3 an die LEC-Controller (Stecker CN4).




Serie LEM

Systemaufbau/allgemein verwendbarer I/0

vom Kunden zu stellen

@Elektrischer Antrieb/
Ausfiihrung mit
niedrigem : SPS
Gehéusequerschnitt

serie LEM

Spannungsversorgung fiir
I/0-Signal 24 VDC*™

@1/0-Kabel NI
Controller-Ausfilhrung  Bestell-Nr.
LECP6 LEC-CN5-[]

vom Kunden zu stellen

Spannungsversorgung fiir

Controller 24 VDC 4™ Ausfiihrung mit Schrittdaten-Eingang
ontroller

; LECP6
Anm.) In Féllen, in denen UL- i @Spannungs-  Seite 61|
Konformitét gefordert wird, sind versorgungsstecker

elektrische Antriebe und : (Zubehér)

Controller mit einer Spannungs- ..
versorgung Klasse 2 UL1310 zu <verwendbare KabelgroBe>

verwenden. i AWGZ20 (0.5 mm?)

@®Touch-Bedienerschnittstelle
(vom Kunden zu stellen)
GP4501T/GP3500T
Hersteller: Digital Electronics Corp.

Prl]-'l'aCE Cockpit-Elemente

for the best interface kénnen kostenlos Uber
die Pro-face-Webseite
heruntergeladen werden.
Bei Verwendung von
Cockpit-Elementen kann
die Einstellung Uber die
Touch-Bedienerschnittst
elle erfolgen.

@Spannungsversorgungsanschluss

Controller-Ausfiihrung Anschlussmethode
LECP6 (Ausfilhrung mit Schrittdaten-Eingang) | Spannungsversorgungsstecker (Zubehdr)

@Antriebskabel*

Controller-Ausfithrung Standardkabel Robotic-Kabel
LECP6 (Ausfiihrung mit Schrittdaten-Eingang) | LE-CP-[J-S LE-CP-[]

Die * Markierung: Kann fiir den Antrieb im "Bestellschllssel" integriert werden.

@Controller-Einstellset
Controller-Einstellset
(Kommunikationskabel, Umsetzer und USB-Kabel sind inbegriffen.)
Bestell-Nr.: LEC-W2

@Teaching Box
(mit 3m-Kabel)
Bestell-Nr.: LEC-T1-3EGO

-

(

Kommunikationskabel@-----------
(83m)

--------- @USB-Kabel
(A-mini-B-Ausfiihrung)
(0.3m)
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Kompatible elektrische Antriebe:

Elektrischer Elektrischer
Greifer Kompaktschlitten
Serie LEH Serie LES

Elektrischer Antrieb/
Schwenkausflihrung
Serie LER

Elektrischer Zylinder/

mit Fihrungsstange
Serie LEffY i i
-

Elektrischer Antrieb/
mit Kugelumlauffiihrung
Serie LEF

Elektrischer Antrieb/ . Elektrischer Antrieb/
Miniaturausfiihrung . mit Kugelumlauffithrung

Serie LEP Serie LEL
Zentrale: NL Bayern:
TBT Technisches Biiro Traffa e.K. TBT Technisches Biiro Traffa e.K.
Theodor-Heuss-Str. 8 Schoneckerstr. 4
D- 71336 Waiblingen D- 91522 Ansbach
Tel. +49(0)7151/60424 -0 Tel.  +49(0) 981 /48 78 66-50
Fax.: +49(0)7151/604 2440 Fax.. +49(0)981/48 78 66-55
E-Mail: info@traffa.de E-Mail: mail@traffa.de

Web: www.traffa.de Web: www.traffa.de
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