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SchrittmotorController LECPA

Innovative Antriebslosungen

Der optimale Antrieb individuell fur Ihre Anforderung



Schrittmotor-Endstufe

Serie LECPA

C€ N

Bestellschlissel
/A Achtung C -
A AChIUNg e LECP|AP|1 LEFS16B-100
(D Die Erfiillung der EMV-Richtlinie . l I
wurde geprift, indem der Endstufenausfiihrung Endstufenmontage
engtnsche Antrieb der Serie LEF AN |Impulseingang-Ausfuhrung (NPN) E— g
mit dem Controller der Serie Imoulse Ausiin PNP — Schraubenmontage
LECPA kombiniert wurde. AP __[Impulseingang-Ausfiihrung (PNP) DIN-Schienenmontage

Die EMV ist von der Konfiguration
der Systemsteuerung des Kunden
und von der Beeinflussung

l D Anm.)
= Anm.) DIN-Schiene ist nicht inbegriffen.
E/A-Kabellange [m] Bitte getrennt bestellen.

gen in Kundensystemen integriert
sind. Daher muss der Kunde die
Erfillung der EMV-Richtlinie fir
das Gesamtsystem bestehend aus
allen Maschinen und Anlagen
Uberprifen.

(2 Fur die LECPA Serie Erfillung der
EMV-Richtlinie mit der Installation
eines Storschutzfilter-Sets geprift
(LEC-NFA). Siehe Seite 66 fir
das Storschutzfilter-Set. Siehe
LECPA-Betriebsanleitung fir In-
formationen zur Installation.

UL-konforme Produkte

In Féllen, in denen UL-Konformitat

gefordert wird, sind elektrische

Antriebe und Endstufen mit einer

Spannungsversorgung  Klasse 2

UL1310 zu verwenden.

sonstiger elektrischer Gerdte und | - |mpulseingang kann nur als T o1hr;e Antriebsausfiihrung ¢
\éerdr:httng abz?ngllg'rféll:s d|es§m Differenzsignal verwendet werden. -~
El(/lljc-Ricr?tTi:ie e mghtung fE; Mit offenem Kollektor kénnen nur 3 3* (auBer Kabelspezifikationen und Antriebsoptionen)
SMC-Bautei o 1.5 m-Kabel verwendet werden. 5 5 Beispiel: Geben Sie ,LEFS16B-100* fiir

-Bauteile zertifiziert werden, .
die unter realen Betriebshedingun- LEFS16B-100B-R1AN1D ein.

Technische Daten

# Wenn Sie bei der Bestellung der Serie LE die Ausfiihrung mit Controller wahlen ist es
nicht notwendig, diesen Endstufe einzeln zu bestellen.

4 . N\
Der Controller kann einzeln verkauft werden, wenn der
entsprechende Antrieb festgelegt wurde.
Stellen Sie sicher, dass die Controller-Antriebs-Kombination kompatibel ist.
Uberprifen Se vor der nbetrebnahme folgendes: e
(1) Uberprifen Sie das Typenschild des Antriebs auf seine Modellnummer. -—-—‘_""__ —
Diese muss mit der des Controller-Typenschilds tibereinstimmen. I me :
@ Uberpriifen Sie, ob die Parallei-/O-Konfiguration korrekt ,
ist (NPN oder PNP). @ @
- J

# Siehe Betriebsanleitung fiir die Verwendung dieser Produkte. Diese kdnnen Sie von unserer Webseite http:/www.smc.de

Position

LECPA

kompatibler Motor

Schrittmotor

Spannungsversorgung Anm. 1)

Spannung: 24 VDC £10%
max. Leistungsaufnahme: 3 A (Spitze 5 A) Anm. 2)
[inkl. Motorantriebsspannung, Steuerungsspannung, Stopp, Entriegelung]

Paralleleingang

5 Eingédnge (ohne Optokoppler-Isolierung, Impulseingangsklemme, COM-Klemme)

Parallelausgang

9 Ausgange (Optokoppler)

Impulssignaleingang

max. Frequenz: 60 kpps (Open Collector), 200 kpps (Differenzialsignal)
Takt-Takt oder Takt-Richtung

kompatibler Encoder

inkrementale A/B-Phase (Encoderaufldsung: 800 Impuls/Umdrehung)

serielle Kommunikation

RS485 (kompatibel mit Modbus-Protokoll)

Speicher EEPROM
LED-Anzeige LED (jeweils griin//rot)
Bremsansteuerung Entriegelungsklemme fiir Zwangsverriegelung Anm. 3)

Kabellange [m]

E/A-Kabel: max. 1.5 (Open Collector), max. 5 (Differenzialsignal)
Antriebskabel: max. 20

Kiihlsystem

Luftkiihlung

Betriebstemperaturbereich [°C]

0 bis 40 (nicht gefroren)

Luftfeuchtigkeit [%RH]

max. 90 (keine Kondensation)

Lagertemperaturbereich [°C]

—10 bis 60 (nicht gefroren)

Lager-Luftfeuchtigkeit [%RH]

max. 90 (keine Kondensation)

Isolationswiderstand [MQ]

zwischen Gehause und SG-Klemme 50 (500 VDC)

Gewicht [g]

120 (Schraubenmontage)140 (DIN-Schienenmontage)

Anm. 1) Die Spannungsversorgung muf3 ohne Strombegrenzung betrieben werden.
Anm. 2) Die Leistungsaufnahme variiert je nach Antriebsmodell. Siehe technische Daten des jeweiligen Antriebs fur weitere Informationen.

Anm. 3) Gilt fir Motorbremse.
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Schrittmotor-Endstufe Serie LE CPA

Montageanweisung
a) Schraubenmontage b) DIN-Schienenmontage(LECPALILID-[])
(LECPALIL-[]) (Installation mit DIN-Schiene)

(Installation mit zwei M4-Schrauben)
DIN-Schiene ist verriegelt

Erdungskabel Erdungskabel \ Erdungs-

Einbaulage :> o
———
©

&
ﬁ ﬁ_@g

DIN-Schiene

o
- %
Einbaulage :> {

ﬁ DIN-Schienen-Anbausatz

Der Controller wird in die DIN-Schiene eingehangt und zur
Verriegelung wird A in Pfeilrichtung geschoben.

Anm.) Zwischen den Endstufen muss ein Abstand von min. 10 mm vorhanden sein.

DIN-Schiene L
12.5 5.5
AXT100-DR-[ (Abstand)
* Geben Sie fur O die "Nr." aus der nachstehenden Tabelle an. o PPN NN NN
Siehe Abmessungen auf Seite 62 fir Montageabmessungen. 2 R s i i i i
¥
1.25
L-Abmessungen [mm] .
Nr. 1 2 3 4 5 6 7 8 € 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
L 23 [ 355 | 48 | 605 | 73 | 855 | 98 |1105| 123 |1355| 148 | 160.5| 173 | 1855 | 198 |210.5| 223 | 2355 | 248 | 260.5
Nr. 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 3il 32 33 34 35 36 37 38 39 40
L 273 | 2855 | 298 | 3105 | 323 | 3355 | 348 |360.5| 373 | 3855 | 398 | 410.5| 423 | 4355 | 448 | 460.5| 473 | 4855 | 498 | 5105

DIN-Schienen-Anbausatz
LEC-DO0 (mit 2 Befestigungsschrauben)

Der DIN-Schienen-Anbausatz kann nachtréaglich bestellt und an den Controller mit Schraubenmontage montiert werden.
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Serie LECPA

Abmessungen

a) Schraubenmontage (LECPALI-[])

66

12 Spannungsversorgungs-LED grin

Alarm LED (rot)

(EIN: Spannungsversorgung ist eingeschal@\

04.5
fur Gehdusemontage

& w (far Schraubenmontage)

CNS5 1/O-Stecker

(EIN: Alarm ist eingeschaltet)

E CN4 Schnittstelle

116 \

125

CN83 Encoder-Stecker

@ CN2 Motorstecker
N %

T 7

{ CN1 Spannungsversorgungsstecker

b) DIN-Schienenmontage (LECPACIID-[J)

76

dlp
- ﬁ’@g

39.2

35

148.2 (offene Verriegelung der DIN-Schiene)

142.3 (geschlossene Verriegelung der DIN-Schiene)

\* montierbar auf DIN-Schiene (35 mm)

Verdrahtungsbeispiel 1

KNS

)

© 20V

\
04.5
fur Geh&usemontage
(ftr Schraubenmontage)
35

Y

L/

= .|

g
2

109

i

T
=

2

148.2 (offene Verriegelung der DIN-Schiene)
142.3 (geschlossene Verriegelung der DIN-Schiene)

i

Spannungsversorgungsanschluss: CN1| « Der Stecker ist der LEC beiliegend.

CN1 Spannungsversorgung flir LECPA (Phoenix Contact FK-MC0.5/5-ST-2.5)

Anschlussbezeichnung Funktion Angaben zur Funktion

ov gemeinsame Masse (-) .
gemeinsam (-).

M24V-Klemme / C24V-Klemme / EMG-Klemme / BK RLS-Klemme sind

M24V Motor-Spannungsversorgung (+)| Motor-Spannungsversorgung (+), 24V

Cc24V Steuerungs-Spannungsversorgung (+) | Steuerungs-Spannungsversorgung (+), 24V

EMG Stopp (+) Eingang (+), der den Stopp freigibt

BK RLS Bremsenentriegelung (+)| Eingang (+), der die Bremse entriegelt
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Verdrahtungsbeispiel 2

Schrittmotor-Endstufe Serie LE CPA

| Parallel-l/O-Anschluss: CN5

Verdrahtung unter Beriicksichtigung des nachfolgenden Diagramms vor.

LECPANCIC-CJ(NPN)
Sy
Funktion Pin-Nr. | -y=moeeee "y fiir E/A-Signal
COM+ 24V 1 i {1—
COM- oV 2 —
NP+ Impulssignal 3
NP- Impulssignal 4 Anm. 1)
PP+ Impulssignal 5
PP-— Impulssignal 6
SETUP Eingang 7
RESET Eingang 8
SVON Eingang 9
CLR Eingang 10
TL Eingang 11 {Last }—
TLOUT | Ausgang 12 {Last —
WAREA | Ausgang 13 {Last —¢
BUSY Ausgang 14 {Last —
SETON | Ausgang 15 {Last —¢
INP Ausgang 16 @—4
SVRE Ausgang 17 {Last —
<ESTOP Am.2)  Ausgang 18 {Last —¢
+*ALARM Am.2) - Ausgang 19 {Last —¢
AREA Ausgang 20 {Last —
Ose
FG 0.5-5

* Wenn Sie eine SPS 0.A. an den CN5 parallelen I/0-Stecker anschlieBen, verwenden Sie bitte das I/0-Kabel (LEC-CN5-J).
# Die Verdrahtung sollte an die Ausfihrung der Parallel-I/O (NPN oder PNP) angepasst werden. Bitte nehmen Sie die

LECPAPCI-CI(PNP)
Spaugrsoig
Funktion Pin-Nr. | -y=mooeee Y fiir E/A-Signal
COM+ 24V 1 i {1—
CoM- ov 2 -
NP+ Impulssignal 3
NP— Impulssignal 4 Anm. 1)
PP+ Impulssignal 5
PP— Impulssignal 6
SETUP Eingang 7
RESET Eingang 8
SVON Eingang 9
CLR Eingang 10
TL Eingang 11 {Last }
TLOUT Ausgang 12 {Last |
WAREA | Ausgang 13 {Last }
BUSY Ausgang 14 {Last }
SETON | Ausgang 15 {Last |
INP Ausgang 16 {Last}
SVRE Ausgang 17 {Last}
<ESTOP Am.2|  Ausgang 18 {Last |
+ALARM Anm.2)  Ausgang 19 {Last}
AREA | Ausgang 20 {Last}
Ose
FéG 0.5-5

Anm. 1) Siehe "Detailansicht der Impulssignalverdrahtung" fir die Verdrahtungsmethode des Impulssignals.
Anm. 2) Signal des negativ-logischen Schaltkreises ON (N.C.)

Eingangssignal
Bezeichnung Details
COM+ | Anschluss der 24 V-Spannungsversorgung fiir das Eingangs-/Ausgangssignal
COM- Anschluss Masse fiir das Eingangs-/Ausgangssignal
SETUP Befehl fiir die Riickkehr in die Ausgangsposition
RESET zuriicksetzen des Alarms und Unterbrechung des Betriebes
SVON Befehl fiir Servo ON
CLR Abweichungs-Reset
TL Signal fiir den Schubbetrieh

Detailansicht der Impulssignalverdrahtung

Ausgangssignal
Bezeichnung Details
BUSY Ausgabe, wenn Antrieb in Bewegung ist
SETON Ausgabe bei Riickkehr in die Ausgangsposition

INP

Ausgabe bei Erreichen der Zielposition

SVRE

Ausgabe, wenn Motor eingeschaltet ist

+*ESTOP Amm.3)

keine Ausgabe bei Befehl fir EMG-Stopp

+ALARM Anm.3)

keine Ausgabe, bei Alarm

AREA Ausgabe, wenn innerhalb des Ausgabeeinstellbereichs
WAREA | Ausgabe, wenn innerhalb des Ausgabeeinstellbereichs W-AREA
TLOUT Schubbetrieb aktiv => Ausgang geschaltet

Anm. 3) Signal des negativ-logischen Schaltkreises (N.C.)

* Positioniereinheit mit Differenzialausgang

Positioniereinheit

Endstufe innen

¢ Positioniereinheit mit Open Collector
Spannungsversorgung Impulssignal
|

if

) )
NP+
NP- ‘E“Q@ ]
120 Q
PP+
PP- ‘@“Q@ [
Lo L 120 Q

Anm.) Den Strombegrenzungswiderstand R in Reihe schalten.

Strombegrenzurﬁswiderstand R
Anm.)

uu“+

Positioniereinheit
Endstufe innen
M M Spannungsvgrsorgung Strombegrenzungswiderstand
NP+ — Impulssignal
~ - ) m@ j‘: T 24 VDC +10% 3.3 kQ £5% (min. 0.5 W)
Or——1 ‘ — 5 VDC +5% 390 Q +5% (min. 0.1 W)
StrombegrenzurGswiderstand R 120 Q
Anm.) PP+
1kQ J{: B
A o PP .
120 Q
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Serie LECPA

Signal-Timing
I ]
Riickkehr zur Ausgangsposition
Spannungsversorgun 24V
9 9 9_' oV
ON
SVON OFF
Eingang
SETUP I
ON
BUSY
OFF
SVRE
SETON
Ausgang
INP \
*ALARM II‘.‘
*ESTOP ! \‘
Geschwindigkeit :: + 0 mm/s
Riickkehr zur Ausgangsposition E ‘.‘

i Wenn sich der Antrieb innerhalb des Bereichs "In Position" der Grundparameter
i

befindet, wird INP eingeschaltet; ansonsten bleibt es ausgeschaltet.

+ “*ALARM” und “*ESTOP” werden als negativ-logischer Schaltkreis dargestellt.

Positionierbetrieb

ON
i FF
Eingang Impulssignal 0
ON
OFF
Ausgang BUSY
INP 4
i
H
Geschwindigkeit b 0 MM/s
Positionierbetrieb | ‘-‘
: \
L

Eingang | RESET I | SI:F
A ON
Ausgang | *ALARM I I OFF

= “*ALARM” wird als negativ-logischer Schaltkreis dargestellt.

64

Schubbetrieb
ON
w1 OFF
Eingang
Impulssignal " “““““““““ | I |
ON
TLOUT
_I OFF
Ausgang | BUSY
INP .
Geschwindigkeit  =— — 0 mm/s
Schubbetrieb R
! Wenn die aktuelle Schubkraft den Schwellenwert “Trigger LV” |

E der Schrittdaten Ubersteigt, schaltet sich das INP-Signal ein.

Anm.) Wenn der Schubbetrieb gestoppt wird, wenn keine Impulsabweichung
vorliegt, kann der bewegliche Teil des Antriebs pulsieren.



Zubehor: Antriebskabel

Schrittmotor-Endstufe Serie LE CPA

Antriebskabel fiir Schrittmotor

LE-CP-[1]-[ ]

LE-CP-3/ Kabellange: 1.5, 3, 5 m

Controller-Seite

Belegung ) . Stecker C (14.2)
) 1.8 i 2 Antriebsseite = Belegung
Kabelldnge (L)[m] 5TE26 (135) — 8 Al —B1
B I
- 9 T D M
il ~ == .
3 3 5 &E'I 6 Stecker A (147)
5 5, (10) (30.7) L )
8 & LE-CP- &2 / Kabellénge: 8, 10, 15, 20
A 10* = " AC ape ange' ) L] ) m Controller-Seit
B ppee (+ Fertigung auf Bestellung) ontoterere
c 20 Belegung Stecker C (14.2)
18=-2 Antriebsseit 2 F
« Fertigung auf Bestellung 56 R s = Belegung
(nur Robotic-Kabel) ~ Al~=—=mrB1
(13.5) ~ I :
= . A6 B6
Kabel-Modell ® o ® ]
. ~ 14.7
_ Robotic-Kabel (30.7) StedkerA & Stecker D (1) D
(flexible Kabel) - -
q elegun elegun
S Standard-Kabel Schaltkreis | giocier A IFatizs Steoker &
A B-1 braun 2
A A-1 rot 1
B B-2 orange 6
B A-2 gelb 5
COM-A/COM B-3 grin 3
COM-B/- A-3 blau 4
Bel
__ Abschitmung ___ Fatbe | gioceerd
Vce B-4 ? 7 7 braun 12
Masse-Anschluss]  A-4  { | | {  schwarz 13
A T s SR €0 © (G i H L
A A-5 1 T T ¢ schwarz 6
B B6 1 + ; {  orange 9
B A-6 ! ~ \ 5 schwarz 8
e N —_ 3
Antriebskabel mit Bremse und Sensor fiir Schrittmotor
1 ..
LE-CP-|(1|-B —| | LE-CP- 3/ Kabellénge: 1.5, 3, 5 m
T Antriebsseite Controller-Seite
Kabellédnge (L)[m] Belegung Stecker A & SteckerC  (14.2) Belegung
1= 2 ST b « AFTRB
1 15 5= s :-I ‘ | T T el
3 3 [==6(18.5) & L A6-r)-B6
o ST At B1
e g St =
8 8+ (30.7) Stecker B 3 L (11) (14.7)
A 10* 8B .
B 15% LE-CP- »c / Kabellénge: 8, 10, 15, 20 m (+ Fertigung auf Bestellung)
Cc 20* Antriebsseite P Controller-Seite
* Fertigung auf Bestellung Belegung Stecker A K 9 Stecker C (14.2) Belegung
(nur Robotic-Kabel) 1= 2 . — 2 = =D
SIRIE = M
B ds ST S = e [ A6t B6
mit Bremse und Sensore . & — A1 B1
1 5 ] ) \
I —— = A3 @BS
Stecker B 8
Kabel-Modell e (30.7) = L (14.7)
Robotic-Kabel . Belegung Belegung
Schaltkreis Farbe
- H Stecker A Stecker C
(flexible Kabel) A EX brann >
S Standard-Kabel A A-1 rot 1
B B-2 orange 6
B A-2 gelb 5
COM-A/COM B-3 grin 3
COM-B/— A3 blau 4
Bel
__Abschirmung ___ IR Steker b
Vce B-4 ? 7 - 7 : braun 12
Masse-Anschluss| A4 + + t  schwarz 13
A B-5 ? - ‘ - ‘ rot 7
A A-5 1 T T schwarz 6
B B-6 1 1 t  orange 9
B A-6 1 ! i \7’/ ¢t schwarz 8
Schalikreis | Belegung | 7T — 2
Stecker B
Domeel) B4 OO 2 :
Bremse (=) A-1 1 ¢t schwarz 5
o 8 OOt ;
Anm.) Nicht verwendet bei Serie LEFS/LEFB. | Sensor (=) Anm.) A3} t blau 2
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Serie LECPA

Options

1/0-Kabel

LEC-CL5-11

IlO-KabeIausfﬁhrungl
[ L5 | fur Serie LECPA |

!

1/0-Kabelldnge (L)
1

1.5m
3 3m*
5 5m*

* Bei einer Positioniereinheit mit Open
Collector kann nur eine Kabellange

von 1.5 m verwendet werden.

N

AN

‘ (25), |, (10)

(40)

© (45)
100 £10

Storschutzfilter-Set

Schrittmotor-Endstufe (Impulseingang-Ausfiihrung)

LEC-NFA

Inhalt des Sets: 2 Stérschutzfilter (Hersteller WURTH ELEKTRONIK: 74271222)

] =

S | —

8 —
(42.2)

(12.5)

(28.8)

« Siehe Betriebsanleitung der Serie LECPA fiir Informationen zur Installation.
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Pin-Nr.| R’ | g | fate | |PNNE|Tabe’ | ket | fare

1 |helloraun| m schwarz 12 |helloraun| mm rot
2 |hellbraun| m rot 13 gelb Hm |schwarz

20 19 3 gelb W [schwarz 14 gelb mm | o
B8 4 gelb ] rot 15 | hellgrin | mm |schwarz

% ql |88 5 |hellgrin | m |schwarz 16 | hellgrin | mm | rot
= (g 6 hellgrin | m rot 17 grau mm |schwarz

512 7 grau u schwarz 18 grau L1 rot
2 1 8 grau u rot 19 weil3 HE [schwarz

9 weif3 u schwarz 20 weil3 Em rot

Anzahl der Adern| 20 10 weil3 u rot Ose .
AWG-GroBe 24 11 |hellboraun| mwm |[schwarz 055 grun




Serie LEC

( Windows®XP, Windows®7 kompatibel )

Controller-Einstellsoftware / LEC-W2

(1 Controller-Einstell-

Bestellschliissel

LEC-W2

software
Controller-Software

(2) Kommunikations-
kabel (3 USB-Kabel

(A-mini Btype) |[&m=i
um-_m, BB G |

(auch in Japanisch und Englisch erhéltlich.)

Kompatibel Controllers/Endstufe

(Kabel zwischen PC und Umsetzer)

Inhalt
: PC (1 Controller-Software (CD-ROM)
A (2 Kommunikationskabel
- (3 USB-Kabel

Schrittmotor-Controller
Servomotor-Controller

serie LECP6
serie LECAG6

Schrittmotor-Endstufe (Impulseingang-Ausfiihrung) serie LECPA

Systemvoraussetzungen Hardware

0s Windows® XP (32-bit),
Windows® 7 (32-bit und 64-bit).

IBM PC/AT-kompatibler Computer

Kommunikations-
Schnittstelle

USB 1.1' oder USB 2.0-Anschliisse

Anzeige XGA (1024 x 768) oder mehr

# Windows® und Windows®7 sind eingetragene Handelsmarken von Microsoft Corporation in den USA.
= Fur Informationen zu Aktualisierungen der Version siche SMC-Webseite unter http://www.smc.de

Beispiel Softwareoberflache

Beispiel einer Oberflache im "Easy Mode"

M Eazy Mode ElEE
Filedf) Edit Comm Jetting
o Tast RINOMIG | Stop
Ge =1 eda Ser | EMREE
Step Mo Pasition Speed Forcn
Ko 0 ns0 mm D mmfs 30 % — ‘
e G [ over [ (00, iy
Step Data

He. | Move ¥ Spee Position Pushingf Pushingle In pos
nnfa LY I 1 .

0| Abzolule L] b0 L] L] 1.00
1/ Absolute 190 10.00 1.00
Z | Abzolule [Ll) 20.00
3 Absolute 00 30.00
4| Abzolule wo 40.00
§ Absolute 00 50.00
E|ahznlute E) B0
7| Absolute a0 70.00
£ Absolute 4 an.00
¥ Abzolule a0 0.00

L]

L] 1.00
0 1.00
L] 1.00
L] 1.00

0 1.00
L] 1.00
0 1.00

Mave Spoedt 211 [men/snc] Mave distare Mo
i ‘e [

Peady 100.00 ~- 300.00

Einfacher Betrieb und Bedienung

@ Antriebs-Schrittdaten, wie z.B. Position, Geschwindigkeit,
Kraft usw. kénnen eingestellt und angezeigt werden.

@ Die Schrittdaten kénnen auf ein und derselben
Seite eingestellt und der Antrieb getestet werden.

@ Kann fur JOG und gleichméBiges Verfahren

verwendet werden.

Beispiel einer Oberflache im "Normal Mode Mode"

[ A TCantratier - Btup Datal 81

ress. Mo Mrwal

Detaileinstellung

@ Detaildarstellung der Schrittdaten

@ Uberwachung von Signalen und Status

@ Einstellung der Parameter

® JOG und gleichmaBiges Verfahren, zurlick zum Ausgangspunkt,
Testbetrieb und Test der Ausgange kénnen durchgefiihrt werden.
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Serie LEC c € e us
Teaching Box / LEC-T1

Bestellschlussel
Freigabetaste Teaching Box l lFreigabetaste
(Option)
— | ohne
Kabelldnge [m] S | mit Freigabetaste
n * Verriegelungsschalter fir
JOG Testfunktion
Stopptaste .
?, Anzeige ¢
% J |Japanisch : Stopptaste
é E | Englisch @ mit Stopptaste ausgestattet
1 * Die Anzeigesprache kann zwischen
Englisch und Japanisch umgeschaltet werden.
Technische Daten
Standardfunktionen Position Beschreibung
° Anzeige chinesischer Zeichen Schalter Stopptaste, Freigabetaste (Option)
Schutzklasse IP64 (auBer Stecker)
Option Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 50
¢ Freigabetaste Luftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
Gewicht [g] 350 (auBer Kabel)
CE-konforme Produkte
Die Erfillung der EMV-Richtlinie der Teaching Box wurde nur mit dem LECP6-Controller und dem
entsprechenden Antrieb geprdift.
UL-konforme Produkte
In Féllen, in denen UL-Konformitét gefordert wird, sind elektrische Antriebe und Endstufen mit einer
Spannungsversorgung Klasse 2 UL1310 zu verwenden.
Easy Mode
Aufbau der Meniipunkte
Funktion Beschreibung Menu Daten
Step Data * Einstellen der Schrittdaten Data Step No.
« JOG-Betrieb Monitor Einstellung von zwei unten dargestellten Parametern
JOG . M - JOG (Position, Geschwindigkeit, Kraft, Beschleunigung, Verzégerung)
Zurlck zur Ausgangsposition Test Ver, 1.4
Test * 1-Schritt-Betrieb Anm.- 1) Alarm Position, Geschwindigkeit, Kraft, Beschleunigung, Verzdgerung
e Zuriick zur Ausgangsposition TB-Setting Ver. 2.5
« Anzeige der Achse und e — Position, Geschwindigkeit, Schubkraft, Beschleunigung, Verzdgerung, Bewegungsart MOD,
Schrittdaten-Nummer Schwellenwert, Schubgeschwindigkeit, Stellkratt, Bereich 1, Bereich 2, In-Position
Monitor * Anzeige von zwei ausgewahlten Monitor
Parametern aus Position, Anzeige Steo No
Geschwindigkeit, Kraft — >19 p No.
Anzeige von zwei unten dargesellten Parametern
* Anzeige des aktiven Alarms (Position, Geschwindigkeit, Kraft)
Alarm
* Alarm-Reset
* Wiederverbinden JO?} —
« Einstellung einfacher/normaler Modus Zurlick zur Ausgangsposition
TB-Setting » Einstellung der Schrittdaten und JOG-Betrieb
Parameterwahl fir Test A 1)
Uberwachungsfunktion €s - -
1-Schritt-Betrieb
Alarm
—— Anzeige des aktiven Alarms
Alarm-Reset
TB-Setting
|___| Wiederverbinden (Ver. 1.:xx)
Japanisch/Englisch (Ver. 2.:xx)
Easy Mode / Normal Mode
Anm. 1) Nicht kompatibel mit der Ausfiihrung LECPA. Einstellparameter
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Einfache Einstellung, sofort einsatzbereit
O Einfache Einstellung im "Easy Mode"

Bei Verwendung eines PCs
Controller-Software

@ Schrittdaten, Testbetrieb, Handbetrieb
und Verfahren mit festen Werten kénnen
Uber eine Maske eingestellt und betétigt
werden.

Schrittmotor
LECP6

und Geschwindigkeit des

Czinstellen von Handbetrieb

Verfahrens mit festen Werten)

Bei Verwendung einer TB (Teaching Box) (I diRig ey =i Gl R RSt By

1. Maske

© Die einfache Maske ohne Scrollen ist leicht
einzustellen und zu bedienen.

" Wihlen Sie ein Icon aus der ersten Maske und
wahlen Sie eine Funktion.

 Stellen Sie die Schrittdaten ein und uberprufen Sie diese
mit dem Monitor. :

TN
—|| Daten

2. Maske
Achse 1

Step No.(SchritNr) 0
Posn :’ 12345mm |\
Geschwindigkeit 100 mm/s ,'

R
|

v

Die Werte nach der Eingabe mit "SET" bestétigen.

 Die Daten konnen anhand der Position und
der Geschwindigkeit eingestellt werden.
(Sonstige Bedingungen sind bereits eingestellt.)

Servomotor
LECA6

__( Verfahren im
Handbetrieb

"~( Test starten

-(Schrittdaten-EinstelIungD

__( Verfahren mit
festen Werten

77—k o34
ALARM JOG SETTI

Uberwachen

Achse 1

= Schritt-Nr. 1

Posn
Geschwindigkeit

12.34 mm
10 mm/s

Status
kann Uberpruft werden.

Daten Achse 1 Daten Achse 1

SchrittNr. 0 | | Schritt-Nr. 1
' Posn 50.00mm | ' Posn 80.00mm |
Geschwindigkelt_ 200 mms; """""" | Geschwindighelt 100 mm/s |

©Das Gateway verbindet die LECP6/LECA6 Serie mit dem Feldbus-Netzwerk

©Zwei Betriebsarten:

Eingabe der Schrittdaten: Betrieb mit Schrittdaten, die im Controller voreingestellt sind.
Eingabe der numerischen Daten: Der Antrieb verwendet fir den Betrieb Werte, wie z. B. Position und Geschwindigkeit, aus der SPS.

Feldbus-

netzwerk

Serielle

Bis zu 12 Controller
kénnen angeschlossen
werden.

Gateway- ” ” 1
Einheit (GW) ! | " Kompatible
Controller
Serie LEC
verwendbare 1 1 1 .
Feldbusprotokolle CColink B pgyigonet> M EtherNotP>>
ok Zldr ot e Schrittmotor- Servomotor-
agesossn e e 8 5 12 Controller Controller
A\ ; /| serie LECP6 serie LECA6
Spa””“f‘gs'\_‘ 24 VDC filr ’ l U | ————
versorgung

Gateway-Einheit

Merkmale 5

Kompatible elektrische Antriebe:

Elektrischer Elektrischer
Greifer Kompaktschlitten ~ mit Filhrungsstange
Serie LEH serie LES serie LEY

o
Eleitrischer Antrieb/ Elektrischer Antrieb/
mit Kugelumlauffihrung Schwenkausfihrung
Serie LEF serie LER

Elektrischer Antrieb/
Miniaturausfiihrung

| Serie LEP

K. -

Elektrischer Zylinder/

Elektrischer Antrieb/
mit Kugelumlauffiihrung
serie LEL




Kompatible elektrische Antriebe:

Elektrischer Elektrischer
Greifer Kompaktschlitten
Serie LEH Serie LES

Elektrischer Antrieb/
Schwenkausflihrung
Serie LER

Elektrischer Zylinder/

mit Fihrungsstange
Serie LEffY i i
-

Elektrischer Antrieb/
mit Kugelumlauffiihrung
Serie LEF

Elektrischer Antrieb/ . Elektrischer Antrieb/
Miniaturausfiihrung . mit Kugelumlauffithrung

Serie LEP Serie LEL
Zentrale: NL Bayern:
TBT Technisches Biiro Traffa e.K. TBT Technisches Biiro Traffa e.K.
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