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Motorleistung

Serie LECS 200 bis 230 VAC (RoHS>

] [Inkremental-Ausfﬁhrung]

Absolut-Ausfiihrung

Serie LECSA (Impulseingang-Ausfiihrung/Positionierausfiihrung)
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® Positionierung auf bis zu 7 Punkten nach Punkte-Tabelle

i ® Eingangsart: Impulseingang
: “I ® Steuerungs-Encoder: Inkremental-Encoder 17-bit (Auflésung: 131072 Imp./U)

' ”HHH:“HH” "|'| ® Paralleleingang: 6 Eingénge

\ Ausgang: 4 Ausgange
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Serie LECSB (Impulseingang-Ausfiihrung)

® Eingangsart: Impulseingang
® Steuerungs-Encoder: Absolut-Encoder 18-bit (Auflésung: 262144 Imp./U)

® Paralleleingang: 10 Eingange
Ausgang: 6 Ausgénge
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o® Einstellung der Positionierdaten/Geschwindigkeitsdaten und Betriebs-Start/Stopp

® Positionierung anhand von bis 255 Punkte-Tabellen (bei Belegung von 2 Stationen)

® Bis zu 32 Endstufen kénnen angeschlossen werden (bei Belegung von 2 Stationen)
(mit CC-Link-Kommunikation)

® Kompatibles Feldbusprotokoll: CC-Link (Ver. 1.10, max. Kommunikationsgeschwindigkeit: 10 Mbps)
® Steuerungs-Encoder: Absolut-Encoder 18-bit (Auflésung: 262144 Imp./U)

o Kompatibel mit dem Servosystem von Mitsubishi Electric

® Vereinfachte Verdrahtung und SSCNET llI-Glasfaserkabel fiir einfaches AnschlieBen
® Das SSCNET lll-Glasfaserkabel bietet eine verbesserte Festigkeit gegeniiber elektromagnetischen Storsignalen
® Bis zu 16 Endstufen kdnnen an die SSCNET lll-Kkommunikation angeschlossen werden

o Kompatibles Feldbusprotokoll: SSCNET llI
(optische Hochgeschwindigkeits-Kommunikation, max. bidirektionale Kommunikationsgeschwindigkeit: 100 Mbps)

® Steuerungs-Encoder: Absolut-Encoder 18-bit (Aufldsung: 262144 Imp./U)
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Serie LECS! |

kompatibel mit Inkremental-Encoder Serie LECSA vom Kunden bereitgestellt ©Option
(Impulseingang-Ausfiihrung/Positionierausfihrung) :panrl:nlgsverzorgung Einstellsoftware m
troni )
. Spannungs- | Seite 9 | egelele (MR Configurator™)
vom Kunden bereitgestellt ‘ﬁ%’ﬁﬁ{sgc”hﬁfks}ﬁgker Endstufe 24 VDC BestallNr - LEC-MR-SETUP221E
Spannungsversorgung (Zubehdr) oswc A
einphasig 100 bis 120 VAC (50/60 Hz) i Lecsarsn
200 bis 230 VAC (50/60 Hz) = Mazsoso
i G Gl
A— *
oopion X . p—— Spannungs- ST
P _ 1 versorgiungssgecker ,
externer Bremswiderstand [= ™= = = = = § Regelelektronik + Bestellen Sie das USB-Kabel
Bestell-Nr.: LEC-MR-RB-CJ (Zubehdr) (l?estf-;ll-Nr.: LEC-MR-JSIUSB)
fur die Verwendung dieser
Software separat.
‘Motorkabel | Seite 15]

Standardkabel Robotikkabel EE:D_—'—.USB-KabeI Seite 16|

LE-CSM-S0J LE-CSM-ROOI Bestell-Nr.: LEC-MR-J3USB
®Motorbremsenkabel EXRE

Standardkabel Robotikkabel

LE-CSB-SOJ LE-CSB-ROO

OOption  EEEH
E/A-Stecker
Bestell-Nr.: LE-CSNA

Elektrische Antriebe
mit Kolbenstange

mit Fihrungsstange/axiale

Motorausfﬂhruni{

vom Kunden bereitgestellt

SPS (Positioniereinheit)
[Spannungsversorgung}

fiir E/A-Signal

‘Encoderkabel Seite 15| 24 VDC

Standardkabel Robotikkabel
LE-CSE-SJ LE-CSE-ROCJ

kompatibel mit Absolutwertgeber Serie LECSB

(Impulseingang-Ausfiihrung)

USB-Kabel EEEEE ©Option

Bestell-Nr.: LEC-MR-J3USB

Endstufe

vom Kunden bereitgestellt

Spannungsversorgung
einphasig 100 bis 120 VAC (50/60 Hz)
200 bis 230 VAC (50/60 Hz)

dreiphasig 200 bis 230 VAC (50/60 Hz)

©Option

Bestell-Nr.: LEC-MR-RB-[]

externer Bremswiderstand [* ™ = = = = ==

6Motorkabel | Seite 15|
Standardkabel Robotikkabel
LE-CSM-SI0J LE-CSM-RCOJ

®Motorbremsenkabel EECRE
Standardkabel Robotikkabel

LE-CSB-SOO LE-CSB-RCC

Spannungs- Seite 10|
versorgun?sstqcker
Hauptschaltkreis
(Zubehor)

Elektrische Antriebe
mit Kolbenstange
Serie LEY

Motorausfihrung

mit Fiihrungsstange/axiale
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Spannungs-t L
versorgungsstecker FPTPETY) 12
Regelelektronik
(Zubehor) lﬁéﬁg—

stecker
(Zubehér)

ECSBI-58

SER AL 1AT 2901084

‘Encoderkabel | Seite 15|
Standardkabel Robotikkabel
LE-CSE-S[10J LE-CSE-RCIJ

Batterie (Zubehor) M—f

Bestell-Nr.: (LEC-MR-J3BAT)
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@analoger
Monitorausgang

. =— ORS-422-
Kommunikation

1

©Option

chN2

Einstellsoftware EECRE

(MR Configurator™)
Bestell-Nr.: LEC-MR-SETUP221E

« Bestellen Sie das USB-Kabel
(Bestell-Nr.: LEC-MR-J3USB)
fur die Verwendung dieser

Software separat.

E/A-Stecker
Bestell-Nr.: LE-CSNB

vom Kunden bereitgestellt

CN4 CNaL

SPS (Positioniereinheit)

fiir E/A-Signal

Spannungsversorgung
24 VvDC




Systemkonstruktion Serie LE CSD

Systemkonstruktion )

kompatibel mit Absolutwertgeber Serie LECSC

(CC-Link-Ausfiihrung) Endstufe

USB-Kabel EX0X0 ©Option
Bestell-Nr.: LEC-MR-J3USB

S Seite 10 i ©Sve
versorgunqsstecker
Hauptschaltkreis

vom Kunden bereitgestellt

Spannungsversorgung (Zubehtr)
einphasig 100 bis 120 VAC (50/60 Hz) - Einstellsoftware EERE
200 bis 230 VAC (50/60 Hz) (MR Configurator™)

dreiphasig 200 bis 230 VAC (50/60 Hz) Bestell-Nr.: LEC-MR-SETUP221E

©O Option — E .
exterp:ler Bremswiclerstand [* ™= ™= = = = = - =— ORS-422-Kommunikation
Bestell-Nr.: LEC-MR-RB-CJ i »
© Motorkabel XT38 St =g |
Standardkabel Robotikkabel Spannun S- 2 = ' CC-LinIS-Stecker
LE-CSM-S[J LE-CSM-RCOI Veprsorquggssiiw (Zubehor)
@ Motorbremsenkabel EEEH ?;gﬂgﬁ'gf)’"'k ‘_
Standardkabel Robotikkabel =< o
LE-CSB-S[J LE-CSB-ROOJ APCE .
e @ OOption  EEEEH
E/A-Stecker

Elektrischer Antrieb

Motor- EECEL

- = stecker Bestell-Nr.: LE-CSNA
- ‘i (2ubehon) vom Kunden
™ bereitgestellt
% SPS (CC-Link-Master-Einheit)
' _T Spannungsversorgung
Batterie (Zubehor) IR fiir E/A-Signal
© Encoderkabel E238 Bestell-Nr.: (LEC-MR-J3BAT) 24 VDC
Standardkabel Robotikkabel

LE-CSE-SCO LE-CSE-ROO

kompatibel mit Absolutwertgeber Serie LECSS
(Ausfiihrung SSCNET I11)

USB-Kabel X0 ©Option
Bestell-Nr.: LEC-MR-J3USB

o Aseck Einstellsoftware XX
. versorgungsstecker Endstufe instellsoftware
vom Kunden bereitgestellt Hauptsch__asitkreis (MR Configurator™)
Spannungsversorgung (Zubehdr) Bestell-Nr.: LEC-MR-SETUP221E
einphasig 100 bis 120 VAC (50/60 Hz)
200 bis 230 VAC (50/60 Hz)
dreiphasig 200 bis 230 VAC (50/60 Hz) SEm
EE
©Option | Seite 15 -y
externer Bremswiderstand [* ™= = = = = =}

Bestell-Nr.: LEC-MR-RB-]

© Option

E/A-Stecker FEEH

- {ﬁstell-Nr.: LE-CSNS
_ CN1A :

|

|

|
‘Motorkabel Seite 15| -

Standardkabel Robotikkabel “Erel
LE-CSM-SJ LE-CSM-RCOJ Spannungs-

@®Motorbremsenkabel FEEH versorgiungsstecEer

Standardkabel Robotikkabel ?Z(eggé%glr()tronlk
LE-CSB-SCO | LE-CSB-RCO gj e
=E
Elektrischer Antrieb Sk
. ﬂotorw
y = Stecker
= e (b (Zubehér)
S Glasfaserkabel EICEE vom

Bestell-Nr.: LE-CSS-[] Kunden
l bereitgestellt

%

SPS (Positioniereinheit/
) ) T Bewegungs-Controller)
Batterie (Zubeh
6 Encoderkabel EEIXH Bl:tr::"(_,zre_ ??.E%w AT) Spannungsversorgung
Standardkabel Robotikkabel " fir E A-Sié;nal
LE-CSE-SO00 LE-CSE-RCC 24 VD
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Endstufe fur AC-Servomotor
Inkremental-Ausfihrung

C€

Ser ' e LE CSA (ImpuIseingang-Ausﬁ]hrung/Positionierausfﬁhrung)

Absolut-Ausfuhrung

Serie LECSB/LECSC/LECSS

(Ausfuhrung SSCNET Il

(Impulseingang-Ausfiihrung)

Bestellschliissel

(CC-Link-Ausfiihrung)

BT Lecs

A

1/-S1

Endstufenausfiihrung l =
A | Impulseingang-Ausfiihrung/Positionierausfiihrung LECSA LECSB LECSC LECSS
(fr Inkremental-Encoder)
B |m?fﬂfigg;ﬂ?é:§gézfrl)mg Kompatible Motorausfiihrung
: - Symbol Ausflihrung Leistung Encoder
c (%?ké’;ﬁﬁﬁgﬁgé‘é’;% S1 AC-Servomotor (S2) 100 W
- S3 AC-Servomotor (S3) 200 W inkremental
S A(‘:S:“:ggglgu Sgg‘;g;;“ S4 AC-Servomotor (S4) 400 W
S5 AC-Servomotor (S6) 100 W
Sbannunasversoraund e S7 AC-Servomotor (S7) 200 W absolut
P - 9 gung S8 AC-Servomotor (S8) 400 W
1| 100 bis 120 VAC, 50/60 Hz
2 | 200 bis 230 VAC, 50/60 Hz
Abmessungen
LECSAC LECSAC-S4
135 2 X"ﬂ6 MontagebohrL{ng 40 2 X 06 50
(Starke der Auflageflache 5) Befestigungsbohrung
4] 1
©000000000000D0 (4
= I, CNP1 , CNP1
CNP2 CNP2
8 & g 8 8
o CN1
[ % = ¥ CN3 ’CN1
J | —
O . d
0 6 [To)
5.5 6
kerbezeichnun: Beschreibun
LECSBLC St g 9
135 (for LECSBLI-S5, §7) 40 CN1 E/A-Signalstecker
ar -S5,
170 (fir LECSBL-S8) usi"'vrlsmjgeio:mn% — CN2 Encoderanschluss
| (Stérke der Auflagefléche 4) CN3 USB-Kommunikationsstecker
D D] ) © CNP1 Spannungsversorgungsstecker Hauptschaltkreis
I H H L : CN5 CNP2 | Spannungsversorgungsstecker Regelelekironik
B N A
CNPA1 o %/M
I, i e
[ Co . E Steckerbezeichnung Beschreibung
4 o CNP2| (= i[e 5l CN1 E/A-Signalstecker
2 \:t | CN1 ~| 2 CN2 Encoderanschluss
CcNP3 | B CN3 RS-422-Kommunikationsstecker
s HHHH N e = CN4 Batteriestecker
5 HH o" | CN2 CN5 USB-Kommunikationsstecker
HHH D]— CN4 CN6 analoger Monitorstecker
I 0 LILILIL CNP1 | Spannungsversorgungsstecker Hauptschattkreis
N uuuoonun i C— © =+ CNP2 | Spannungsversorgungsstecker Regelelektronik
6 CNP3 | Spannungsversorgungsstecker Servomotor
S —
+1 Batterie inbegriffen Batterie E
2 S\NC




Abmessungen

Endstufe fiir AC-Servomotor Serie LE CS I:‘

LECSCO

135 (fir LECSCLI-S5, S7)
170 (fur LECSCLI-S8)

2 X 06

40

(Stérke der Auflageflache 4)
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135 (fur LECSSLI-S5, S7)
170 (fir LECSCLI-S8)

= Batterie inbegriffen

2x 06

40

(Starke der Auflageflache 4)
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lol

CN2

CN4
piiad

Batterie™

CN1B

CN2
| ==

CN4

| ~—

CNP1 Eﬂ
CNP2 fl
3 8 Ei’l
CNP3 I
A
i
o #Q
U
© 6 |

Batterie™

= Batterie inbegriffen

N

Steckerbezeichnung Beschreibung
CNi1 CC-Link-Stecker
CN2 Encoderanschluss
CN3 RS-422-Kommunikationsstecker
CN4 Batteriestecker
CN5 USB-Kommunikationsstecker
CN6 E/A-Signalstecker
CNP1 Spannungsversorgungsstecker Hauptschaltireis
CNP2 Spannungsversorgungsstecker Regelelekironik
CNP3 Spannungsversorgungsstecker Servomotor
Steckerbezeichnung Beschreibung
Frontachsen-Stecker fur
CN1A SSCNET lll-Glasfaserkabel
Hinterachsen-Stecker fir
CN1B SSCNET lll-Glasfaserkabel
CN2 Encoderanschluss
CN3 E/A-Signalstecker
CN4 Batteriestecker
CN5 USB-Kommunikationsstecker
CNP1 | Spannungsversorgungsstecker Hauptschaltkreis
CNP2 | Spannungsversorgungsstecker Regelelektronik
CNP3 | Spannungsversorgungsstecker Servomotor




Serie LECS![ |

Technische Daten

Serie LECSA

Modell

LECSA1-S1 LECSA1-S3 LECSA2-S1 LECSA2-S3 LECSA2-S4

kompatible Motorleistung [W]

100 200 100 200 400

kompatibler Encoder

Inkremental-Encoder 17-bit
(Auflésung: 131072 p/rev)

Haupt- Spannung [V] einphasig 100 bis 120 VAC (50/60 Hz) einphasig 200 bis 230 VAC (50/60 Hz)
Spannungs- | zulassiger Spannungsbereich [V] einphasig 85 bis 132 VAC einphasig 170 bis 253 VAC
versorgung Nennspannung [A] 3.0 5.0 1.5 2.4 \ 4.5
Steuerungs- | Steuerungs-Spannungsversorgung [V] 24 VDC
Spannungs- | ausiger Spamungsherechfir Stevenngs Spannungsversorgung V) 21.6 bis 26.4 VDC
Versorgung | Nennspannung [A] 0.5
Paralleleingang 6 Eingédnge
Parallelausgang 4 Ausgénge
max. Eingangspulsfrequenz [pps] 1 M (bei Differential-Receiver), 200 k (bei offenem Kollektor)

Einstellbereich fir den Abschluss der Positionierung [Impuls] 0 bis + 65.535 (Impulsbefehleinheit)
Funktion Fehler libermaBig +3 Umdre.hungen
Drehmomentgrenze Parametereinstellung
Kommunikation USB-Kommunikation
Betriebstemperaturbereich [°C] 0 bis 55 (kein Gefrieren)
Luftfeuchtigkeit [%oRH] max. 90 (keine Kondensation)
Lagertemperaturbereich [°C] -20 bis 65 (kein Gefrieren)
Lager-Luftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
Isolationswiderstand [MQ] zwischen Gehause und Messerde: 10 (500 V DC)
Gewicht [g] 600 700
Serie LECSB
Modell LECSB1-S5 LECSB1-S7 LECSB2-S5 LECSB2-S7 LECSB2-S8
kompatible Motorleistung [W] 100 200 100 200 400

kompatibler Encoder

Absolut-Encoder 18-bit
(Auflésung: 262144 Imp./U)

g | SPENUNG V] einphasig 100 bis 120 VAC (50/60 Hz) i:ﬁg’::;g e 2 as (fg/’gg SZZ))

35,1'2,'::33; zuléssige Spannungsschwankung [V] einphasig 85 bis 132 VAC i:ig’:::g 11778 SI'SS 225:;3 \\//:g
Nennstrom [A] 3.0 [ 5.0 0.9 1.5 [ 2.6

Steuerungs- Steuerungs-Spannungsversorgung [V] | einphasig 100 bis 120 VAC (50/60 Hz) einphasig 200 bis 230 VAC (50/60 Hz)

Spannungs-| zuléssige Spannungsschwankung [V] einphasig 85 bis 132 VAC einphasig 170 bis 253 VAC

VErsorgung | Nennstrom [A] 0.4 0.2

Paralleleingang 10 Eingénge

Parallelausgang 6 Ausgange

max. Eingangspulsfrequenz [pps] 1 M (bei Differential-Receiver), 200 k (bei offenem Kollektor)
Bereichseinstellung In-Position [Impuls] 0 bis £10.000 (Impulsbefehleinheit)

Funktion Fehler GibermaBig +3 Umdrehungen
Drehmomentgrenze Parameter-Einstellung oder externe Analogeingangs-Einstellung (0 bis 10 VDC)
Einstellkommunikation USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation*!

Betriebstemperaturbereich [°C] 0 bis 55 (kein Gefrieren)

Luftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)

Lagertemperaturbereich [°C] -20 bis 65 (kein Gefrieren)

Lagerluftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)

Isolationswiderstand [MQ] zwischen Gehause und Messerde: 10 (500 V DC)

Gewicht [g] 800 [ 1000

#1 USB-Kommunikation und RS422-Kommunikation sind nicht gleichzeitig méglich.
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Endstufe fiir AC-Servomotor Serie LE CSI:‘

Technische Daten
Serie LECSC

Modell LECSC1-S5 LECSC1-S7 LECSC2-S5 LECSC2-S7 LECSC2-S8
kompatible Motorleistung [W] 100 200 100 200 400
. Absolut-Encoder 18-bit
kompatibler Encoder (Aufldsung: 262144 |§1p./U)
einphasig 100 bis 120 VAC dreiphasig 200 bis 230 VAC (50/60 Hz)
Haupt- Spannung [V] (50/60 Hz) einphasig 200 bis 230 VAC (50/60 Hz)
fg;l’:;ﬂﬁ; zuldssige Spannungsschwankung [V] einphasig 85 bis 132 VAC derlig):;:llgg 11778 é):ss 2255:;3 \\// :g
Nennstrom [A] 3.0 \ 5.0 0.9 \ 15 \ 2.6
Steuerungs- Steuerungs-Spannungsversorgung [V] elnpha3|g(;51o c/)goblljz;zo VAC emphasm(;si(/)gob'ljjso VAC
sgmgﬂﬁz zulassige Spannungsschwankung [V] einphasig 85 bis 132 VAC einphasig 170 bis 253 VAC
Nennstrom [A] 0.4 0.2
kompatibles Feldbusprotokoll (Version) CC-Link-Kommunikation (Ver. 1.10)
Anschlusskabel CC-Link Ver. 1.10-kompatibles Kabel (abgeschirmtes, verdrilltes, 3-adriges Kabelpaar) **
Remote-Station-Nr. 1 bis 64
Kommunikationsgeschwindigkeit 16 kbps 625 kbps 2.5 Mbps 5 Mbps 10M
Technische | Kabellange | max. Gesamt-Kabellinge [m] 1200 900 400 160 100
Datan . Kabelldnge zwischen Stationen [m] min. 0.2
Kommunikation

E/A-Belegungsbereich
(Eingénge/Ausgénge)

1 Station belegt (Remote-E/A 32 Positionen/32 Positionen)/(Remote-Register 4 Wort/4 Wort)
2 Stationen belegt (Remote-E/A 64 Positionen/64 Positionen)/(Remote-Register 8 Wort/8 Wort)

Anzahl der Endstufen, die
angeschlossen werden kénnen

Bis zu 42 (wenn die Endstufe 1 Station belegt), bis zu 32 (wenn die Endstufe 2 Stationen
belegt), wenn nur Remotesystem-Stationen vorhanden sind.

Remote-Register-Eingang erhaltlich mit CC-Link-Kommunikation (2 Stationen belegt)

erhéltlich mit CC-Link-Kommunikation, RS-422-Kommunikation
CC-Link-Kommunikation (1 Station belegt): 31 Positionen
CC-Link-Kommunikation (2 Stationen belegt): 255 Positionen
RS-422-Kommunikation: 255 Positionen

Punkte-Tabelle-Nr. Eingang
Befehls-

methode

erhéltlich mit CC-Link-Kommunikation
CC-Link-Kommunikation (1 Station belegt): 31 Positionen
CC-Link-Kommunikation (2 Stationen belegt): 255 Positionen

Impulszéihler-Positioniereingang

Einstellkommunikation USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation *2

Betriebstemperaturbereich [°C] 0 bis 55 (kein Gefrieren)

Luftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)

Lagertemperaturbereich [°C] -20 bis 65 (kein Gefrieren)

Lagerluftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)

Isolationswiderstand [M<] zwischen Geh&use und Messerde: 10 (500 V DC)

Gewicht [g] 800 1000

=1 Wenn das System Kabel enthalt, die sowohl mit CC-Link Ver. 1.00 als auch Ver. 1.10 kompatibel sind, gelten die Spezifikationen der Ver. 1.00 fiir die
Kabelverlangerungen und die Kabelldnge zwischen den Stationen.
%2 USB-Kommunikation und RS-422-Kommunikation sind nicht gleichzeitig méglich.

O
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Serie LECS![ ]

Technische Daten

Serie LECSS

Modell

LECSS1-S5 LECSS1-S7 LECSS2-S5 LECSS2-S7

LECSS2-S8

kompatible Motorleistung [W]

100 200 100 200

400

kompatibler Encoder

Absolut-Encoder 18-bit
(Auflésung: 262144 Imp./U)

Spannung [V] einphasig 100 bis 120 VAC dr_eiphas_ig 200 b_is 230 VAC (50/60 Hz)
Haupt- (50/60 Hz) einphasig 200 bis 230 VAC (50/60 Hz)
sggz:;ﬂgz zuléssige Spannungsschwankung [V] einphasig 85 bis 132 VAC Z:iﬁ::;g 11 77(? glss 2252 \\//:c(;:
Nennstrom [A] 3.0 l 5.0 0.9 l 1.5 l 26
Steuerungs- Steuerungs-Spannungsversorgung [V] einphasig 100 bis 120 VAC einphasig 200 bis 230 VAC
Spannungs- i (50/60 Hz) . .(50/60 Hz)
versorgung zuldssige Spannungsschwankung [V] einphasig 85 bis 132 VAC einphasig 170 bis 253 VAC
Nennstrom [A] 0.4 0.2
kompatibles Feldbusprotokoll SSCNET Il (optische Hochgeschwindigkeits-Kommunikation)
Einstellkommunikation USB-Kommunikation
Betriebstemperaturbereich [°C] 0 bis 55 (kein Gefrieren)
Luftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
Lagertemperaturbereich [°C] -20 bis 65 (kein Gefrieren)
Lagerluftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
Isolationswiderstand [M<] zwischen Geh&ause und Messerde: 10 (500 V DC)
Gewicht [g] 800 l 1000

O
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Endstufe fiir AC-Servomotor Serie LE CS I:‘

Verdrahtungsbeispiel Spannungsversorgung: LECSA

LECSAC-]

Hauptschaltkreis-Spannungsversorgung NFB MC . ,C,N?l ,,,,,,,,
einphasig 200 bis 230 VAC Lo L1 eingebauter
oder ! ! ! Bremswiderstand
einphasig 100 bis 120 VAC e ‘

' externer |

Spannungsversorgung Regelelektronik

24VDC

Bremswiderstand

| |
[ J

Kurzschlussschutz '~

Motor

Encoder

]Spannungsversorgungsstecker Hauptschaltkreis: CNP1| = Zubehor

Ansclussbezeichnung

Funktion

Details

S

Schutzerde (PE)

Muss Uber die Erdungsklemme des Servomotors
und die Schutzerdung (PE) der Schalttafel geerdet werden.

L1 Hauptschaltkreis- Die Spannungsversorgung des Haupt-Schaltkreises anschlieBen.
LECSAT1: einphasig 100 bis 120 VAC, 50/60 Hz
Lo | Spannungsversorgung | ‘' Rsao” ginphasig 200 bis 230 VAC, 50/60 Hz
p Klemme fur den Anschluss des externen Bremswiderstandes
externer LECSALJ-S1: kein Anschluss erforderlich
Bremswiderstand LECSALI-S3, S4: Zum Zeitpunkt der Lieferung angeschlossen.
c = |st fir die "Modellauswahl" die externe Bremswiderstands-Option
erforderlich, an diese Klemme anschlieBen.
U Servomotorleistung (U)
\ Servomotorleistung (V) | Anschluss an Motorkabel (U, V, W)
w Servomotorleistung (W)

]Spannungsversorgungsstecker Regelelektronik: CNP2 | = Zubehor

Spannungsversorgung (0 VDC)

Foschlussbezehnung Funktion Details
24V Regelelektronik- 24 \/-Seite der Spannungsversorgung der Regelelektronik
Spannungsversorgung (24 VDC)| (24 VDC), die die Endstufe versorgt.
oV Regelelektronik- 0 X—Seite der Spannungsversorgung der Regelelektronik

(24 VDC), die die Endstufe versorgt.
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Serie LECS! |

Verdrahtungsbeispiel Spannungsversorgung: LECSB, LECSC, LECSS

LECSB1-]

LECSC1-O
LECSS1-]

LECSB2-1]
LECSC2-]
LECSS2-[]
fiir einphasig 200 VAC

einphasig —X
200 bis }
230 VAC

Bremswiderstand

[
[y

NFB

externer

einphasig

—X
100 bis 120 VAC o [
.

externer

i Bremswiderstand

NFB

Motor

Encoder

CN2

Motor

Encoder

fiir dreiphasig 200 VAC

NFB
dreiphasig——X
200 bis !
230 VAC %

}( I

! externer Cr

Bremswiderstand

| |
[ttt a

Motor

Encoder

Anm.) Bei einphasig, 200 bis 230 VAC, muss die Spannungsversorgung an die Klemmen L1 und L2 angeschlossen werden. Ohne Anschluss bleibt die Klemme Ls.

Spannungsversorgungsstecker Hauptschaltkreis: CNP1| * Zubehor
fosilissbezethung] ~~ Funktion Details
L1 ) Die Spannungsversorgung des Haupt-Schaltkreises anschlieBen.
L Hauptschaltkreis- | LECSB1/LECSC1/LECSST: einphasig 100 bis 120 VAC, 50/60 Hz Anschlussklemme: L1, L2
Spannungsversorgung|  LECSB2/LECSC2/LECSS2: einphasig 200 bis 230 VAC, 50/60 Hz Anschlussklemme: L1, L2
L3 dreiphasig 200 bis 230 VAC, 50/60 Hz Anschlussklemme: L1, L2, L3
N nicht anschlieBen
% Anschluss zwischen P1 und P2. (Zum Zeitpunkt der Lieferung angeschlossen.)
Spannungsversorgungsstecker Regelelektronik: CNP2 | = Zubehor
Aslisstezecinungl  Funktion Details
P externer Anschluss zwischen P und D. (Zum Zeitpunkt der Lieferung angeschlossen.)
C B iderstand | Ist fir die "Modellauswahl" die externe Bremswiderstands-Option
D remswicerstan erforderlich, an diese Klemme anschlie3en.
L11 Spannungs- | Die Spannungsversorggng dgr Regelelektronik anschlieBen.
versorgung LECSB1/LECSC1/LECSS1: einphasig 100 bis 120 VAC, 50/60 Hz Anschlussklemme: L11, La1
L Regelelektronik LECSB2/LECSC2/LECSS2: einphasig 200 bis 230 VAC, 50/60 Hz Anschlussklemme: L11, L2t
21 dreiphasig 200 bis 230 VAC, 50/60 Hz Anschlussklemme: L11, L1

Motorstecker: CNP3 | = Zubehor
Anschlussoezeichnung Funktion Details
U Servomotorleistung (U)
V Servomotorleistung (V) | Anschluss an Motorkabel (U, V, W)
W Servomotorleistung (W)
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Endstufe fiir AC-Servomotor Serie LE CS I:‘

Verdrahtungsbeispiel Steuerungssignal: LECSA (NPN-DarsteIIung)

Dieses Verdrahtungsbeispiel zeigt den Anschluss mit einer SPS (FX3U-LJCIMT/ES) hergestellt von Mitsubishi Electric bei Verwendung
im Modus fur Positioniersteuerung. Siehe Bedienungsanleitung der Serie LECSA und die Bedienungsanleitung Ihrer SPS und
Positioniereinheit, bevor Sie sie an eine andere SPS oder Positioniereinheit anschlieBen.

max.2 m Anm. 5)

sps [
FX3u-CJCJMT/ES (Hersteller: Mitsubishi Electric)

S/S
24V LECSA
OV Anm. 4) Anm. 4)
Spannungs- L CN1 CN1 .
Folgestanng | — DiCOM| 1 9 | ALM RA1 t Fehler A2
N OPC| 2 Pt
pocom| 13 12 | MBR RA2 glektromagnetilsches
Y000 [; ‘ l/ = PP 23 remsverriegelungssystem
COM1 [: =
Y010 I NP | 25
CoM3 [1 | /‘ ' max. 10 m
i 3 i 3 15 | LA TV‘ 777777 ‘} 77777 Y A-Phasen-Impulsencoder
Y004 [§ ! l/ — CR 5 16 | LAR — - (Differenzleitungsendstufe)
Com2 : : = % : 17 | LB % : l/ % : B-Phasen-Impulsencoder
- ( — 18 | LBR [ - —— (Differenzleitungsendstufe)
XOoO : — 3 ‘ INP | 10 19 | LZ [ ‘/ —— Z-Phasen-Impulsencoder
4‘;—'/—¢+( 20 | LZR = —— (Differenzleitungsendstufe)
X [: : = % : RD | 11 14 | LG } 777777777777 g Steuerung gemeinsam
XOOoO — ( — OP | 21 Platte| SD
L] N : LG | 14
k SD |Platte
Anm. 4)
CN1
Not Stopp \’l\ EM1| 8
Servo ON SON| 4
Reset /J RES| 3
Hubende Vorwértsdrehung T~ LSP| 6
Hubende Riickwartsdrehung LSN| 7
max. 10 m
CNP1 o
PE nm. 1)

Anm. 1) Um Stromschlage zu vermeiden, schlieBen Sie die Schutzerde-Klemme (PE) des Spannungsversorgungssteckers (CNP1), des
Endstufen-Schaltkreises an die Schutzerde-Klemme (PE) der Schalttafel an.

Anm. 2) Bei Schnittstellenverwendung 24 VDC +10%, 200 mA Uber eine externe Quelle zufiihren. 200 mA ist der Wert, wenn alle E/A-Befehlssignale verwendet
werden und die Reduzierung der Anzahl der Eingdnge/Ausgéange die Stromkapazitat verringern. Siehe "Bedienungsanleitung" fir den fir die
Schnittstelle erforderlichen Strom.

Anm. 3) Der Fehler (ALM) ist unter normalen Bedingungen eingeschaltet (ON). Wenn er ausgeschaltet ist (OFF) (Alarm wird ausgeldst), das Signal der
Folgesteuerungsanlage mithilfe des Folgesteuerungsprogramms stoppen.

Anm. 4) Die Signale mit demselben Namen sind in der Endstufe angeschlossen.

Anm. 5) Fur den Befehlsimpulseingang mit offenem Kollektor. Bei Verwendung einer Positioniereinheit mit Differenzleitungsendstufe ist der Wert max. 10 m.

% S\NC 11



Serie LECS![ |

Verdrahtungsbeispiel Steuerungssignal: LECSB (NPN-DarsteIIung)

Dieses Verdrahtungsbeispiel zeigt einen Anschluss mit einer Positioniereinheit (QD75D), hergestellt von Mitsubishi Electric bei
Verwendung im Modus fir Positioniersteuerung. Siehe Bedienungsanleitung der Serie LECSB und jegliche technische Literatur oder
Bedienungsanleitung lhrer SPS und Positioniereinheit, bevor Sie sie an eine andere SPS oder Positioniereinheit anschlieBen.

.

Anm. 1)

LECSB
Positioniereinheit QD75D 24 VDC Anm.2) A 4)
(Hersteller: Mitsubishi CN1
Electric) Anm.4)
| 21 (DICOM
CN1
P Fehler Amm-3
DICOM| 20 48 | ALM RA1 ,
CLEARCOM DOCOM| 46 Pt Nulldrehzahl-Erfassung
CLEAR CR | 41 23 | ZSP RA2 :
Pt Drehmomentgrenze
RDYCOM 25 | TLC RA3 ,
READY RD | 49 Pt Abschluss der Positionierung
PULSE F+ PP | 10 24 | INP RA4
PULSE F- PG | 11
PULSE R+ NP | 35 _ max.10m
PULSE R- NEIN| 36 4 LA Y l/ Y A-Phasen-Impulsencoder
PGO LZ 8 5 | LAR — 1 (Differenzleitungsendstufe)
PG0O COM LZR| 9 6 LB : : l/ : : B-Phasen-Impulsencoder
LG 3 7 | LBR = - (Differenzleitungsendstufe)
SD |Platte JA R 74— Steuerung gemeinsam
max. 10 m Am.5) 34 LG Y ‘V\) Steuerung gemeinsam
33 | OP —+ —— Z-Phasen-Impulsencoder
1 |P15R ‘f‘i 7777777 A (offener Kollektor)
Platte| SD
max. 10 m a4 max. 2 m
CN1
Not-Ausschaltung \’l\ EMG | 42
Servo ON SON | 15 A 4)
Reset — RES | 19 CN6
Proportionssteuerung > PC | 17 3 M f————+ +10vDC 2analoger Monitor 1
Grenze externes Drehmoment TL 18 1 [ e —— _10 VDG
Hubende Vorwartsdrehung R LSP | 43 2 | MO2 - analoger Monitor 2
Hubende Ruckwartsdrehung R LSN | 44 max. 2 m
Einstellen oberer Grenzwert DOCOM] 47
Analoadreh /A MP15R| 1
nalogdrehmomentgrenze L L
+10 V/max. Drehmoment 7 | P -II—_L; 2;
N 2 é%
SD |Platte

Anm. 1) Um Stromschlage zu vermeiden, schlieBen Sie die Schutzerde-Klemme (PE) der Endstufe an die Schutzerde-Klemme (PE) der Schalttafel an.
Anm. 2) Bei Schnittstellenverwendung 24 VDC £10% 300 mA (iber eine externe Quelle zufiihren.
Anm. 3) Der Fehler (ALM) ist unter normalen Bedingungen eingeschaltet (ON). Wenn er ausgeschaltet ist (OFF) (Alarm wird ausgel6st), das Signal der

Folgesteuerungsanlage mithilfe des Folgesteuerungsprogramms stoppen.

Anm. 4) Die Signale mit demselben Namen sind in der Endstufe angeschlossen.
Anm. 5) Fir den Befehlsimpulseingang mit Differenzleitungsendstufe. Mit offenem Kollektor betrégt der Wert max. 2 m.
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Endstufe fiir AC-Servomotor Serie LE CS I:‘

Verdrahtungsbeispiel Steuerungssignal: LECSC (NPN-Darstellung)

Anm. 1)

Anm. 2)
Anm. 3)

LECSC
Anm. 2) CN6
24VDC | 4 Pt
Spannungs- CN6 14 | RD RA1 t Bereit
versorgung |~ Bt
DICOM| 5 15 | ALM RA2  Fehler ~m-9
DOCOM| 17 Pt
Not-Ausschaltung ‘11\ EMG| 1 16 | ZP RA3 1 Ré]ckke:lr zur Ausgangsposition
N&herungsschalter I~ DOG| 2 abgeschiossen
Hubende Vorwartsdrehung I~ LSP| 3 | | N \f— T?’f'ﬂ? T —
Hubende Rickwartsdrehung T~ LSN | 4 13 LZ : : l/ : : Z-Phasen-Impulsencoder
max. 10 m 26 | LZR i i = i i (Differenzleitungsendstufe)
11 | LA ‘/ ——= A-Phasen-Impulsencoder
24 | LAR [ - .+, (Differenzleitungsendstufe)
12 LB : : l/ : : B-Phasen-Impulsencoder
25 | LBR - . (Differenzleitungsendstufe)
23 | LG ‘ : ”7”””7”: Steuerung gemeinsam
Platte| SD -
PE Anm. 1)
CN1
—

Um Stromschlége zu vermeiden, schlieBen Sie die Schutzerde-Klemme (PE) der Endstufe (Markierung O) an die Schutzerde-Klemme (PE) der
Schalttafel(PE) an.

Bei Schnittstellenverwendung 24 VDC £10% 150 mA Uber eine externe Quelle zuflihren.

Der Fehler (ALM) ist unter normalen Bedingungen eingeschaltet (ON). Wenn er ausgeschaltet ist (OFF) (Alarm wird ausgeldst), das Signal der
Folgesteuerungsanlage mithilfe des Folgesteuerungsprogramms stoppen.
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Serie LECS[ ]

Verdrahtungsbeispiel Steuerungssignal: LECSS (NPN-Darstellung)

max. 10 m
LECSS max. 10 m
Anm. 2) Anm. 4) Anm. 4)
24 VDC CN3 CN3
1 DicOM| 5 13 | MBR RA1
DOCOM| 3 Pt elekiromagnetisches Bremsverriegelungssystem ™2
Not Stopp T~ EM1| 20 9 | INP RA2 1 y
h Pt In Position
obere Hubgrenze (FLS) D11 2 15 | ALM RA3 |
untere Hubgrenze (RLS) I~ D12 | 12 bt Fehler Am 3
Naherungsschalter (DOG) D13 | 19 10 |DICOM
Spmmmemom-m |
6 LA X A-Phasen-Impulsencoder
16 | LAR ; (Differenzleitungsendstufe)
7 LB ; B-Phasen-Impulsencoder
17 | LBR : (Differenzleitungsendstufe)
8 LZ * Z-Phasen-Impulsencoder
18 | LZR ! (Differenzleitungsendstufe)
11 LG — 7: Steuerung gemeinsam
4 | MO1 analoger Monitor 1
1 LG
Servosystem- )
Controller 14 | MO2 analoger Monitor 2
SSCNET lll-Glasfaserkabel A 9 CN1A
[7 (Option) M _r] Platte| SD
il L [
max. 2 m
CN1E SWi1
|
SW2| anm.7)
12
PE Anm. 1)
LECSS |amo
CN1A (Achse 2)
F] SWi1
-
CN1[§] SW2| am.7)
L ]
12
SSCNET lIl-Glasfaserkabel A" %
(Option) LECSS Anm. 6)
CN1A (Achse 3)
F] SWi1
4
CN1E SW2| am.7  Anm. 1) Um Stromschlage zu vermeiden, schlieBen Sie die
L] Schutzerde-Klemme (PE) der Endstufe an die
12 Schutzerde-Klemme (PE) der Schalttafel an.
Anm. 2)Bei Schnittstellenverwendung 24 VDC £10% 150 mA
L Uber eine externe Quelle zufiihren.
LEC%? A8 Anm. 3) Der Fehler (ALM) ist unter normalen Bedingungen
CN1A (Achse n) eingeschaltet (ON). Wenn er ausgeschaltet ist (OFF) (Alarm
F] SwWi1 wird ausgeldst), das Signal der Folgesteuerungsanlage
[ mithilfe des Folgesteuerungsprogramms stoppen.
CN1B swW2/| am7 Anm. 4)Die Signale mit demselben Namen sind in der Endstufe
Anm.8) angeschlossen.
Abdeckung [ Anm. 5)Verwenden Sie folgende SSCNET Ill-Glasfaserkabel.
12 Siehe “SSCNET llI-Glasfaserkabel” auf Seite 15 flr

Kabelmodelle.

Kabel Kabelmodell Kabellange
SSCNET Ill-Glasfaserkabel | LE-CSS-C] | 0.15 m bis 3 m
Anm. 6) Die Anschlisse ab Achse 2 werden ausgelassen.
Anm. 7) Bis zu 16 Achsen kénnen angeschlossen werden.
Anm. 8) VerschlieBen Sie nicht verwendete CN1A/CN1B mit
einer Abdeckung.
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Endstufe fiir AC-Servomotor Serie LE CSI:‘

Optionen

Motorkabel, Motorbremsenkabel, Encoderkabel (LECS[] gemeinsam)

LE-CS _I_§_| |_1K_| LF-CSM-DD: Motorkabel
Steckerrichtung

Motorausfiihrung iﬁ ]
I AC-Servomotor_‘ A | Achsenseite =
B |Gegen-Achsenseite (30) L
Kabelbeschreibung Kabelldnge (L) [m]
M Motorkabel 2 2 LE-CSB-LILI: Motorbremsenkabel
B | Motorbremsenkabel 5 5
E Encoderkabel A 10 ?f N <
e Kabelausfiihrung =
S Standardkabel (29.6) L

R Robotikkabel

# LE-CSM-SOO ist MR-PWS1CBLEIM-AC-L hergestellt von Mitsubishi Electric. LE-CSE-LILI: Encoderkabel

LE-CSB-S ist MR-BKS1CBLLIM-ACI-L hergestellt von Mitsubishi Electric. N o
LE-CSE-S[I ist MR-J3ENCBLIM-AT-L hergestellt von Mitsubishi Electric. ) EE.] W
LE-CSM-RCO ist MR-PWS1CBLOM-AC-H hergestellt von Mitsubishi Electric. =
LE-CSB-ROO ist MR-BKS1CBLLIM-AC-H hergestellt von Mitsubishi Electric.
LE-CSE-ROO ist MR-J3ENCBLOIM-AC-H hergestellt von Mitsubishi Electric.

=
18.8

(30) L 37.4

E/A-Stecker
LE — CSN LE-CSNA LE-CSNB LE-CSNS

Endstufen-Ausfiihrung
A LECSAL], LECSCO Lo |
B LECSBO] =T
S LECSSO

372
(I
52.4

= LE-CSNA: 10126-3000EL (Stecker)/10326-3210-0000 (Gehauseset)
hergestellt von 3M oder entsprechendes Modell.
LE-CSNB: 10150-3000PE (Stecker)/10350-52F0-008 (Gehauseset)
hergestellt von 3M oder entsprechendes Modell.
LE-CSNS: 10120-3000PE (Stecker)/10320-52F0-008 (Gehauseset)
hergestellt von 3M oder entsprechendes Modell.

39

externer Bremswiderstand (LECSL] gemeinsam) 96 Montagebohrung

LEC-MR-RB-

externer Bremswiderstand
032 | zulassige Regenerierungsspannung 30 W
12  |zuléssige Regenerierungsspannung 100 W

= Bestétigen Sie den zu verwendende extemer Bremswiderstand
in der "Modellauswahl".

®
Abmessungen [mm]
Modell LA | LB | LC | LD ®

LEC-MR-RB-032 | 30 119 99 | 1.6
LEC-MR-RB-12 40 169 | 149 | 2 ® ®1- j«

+ MR-RB-{J hergestellt von Mitsubishi Electric. - (20) LC —
LB

LA

(12)
)

o
(6

144
§

156

168

SSCNET lll-Glasfaserkabel

LE-CSS -

Motorausft’ihrung—l— .
| s | AC-ServomotoT‘ Kabellange
L 0.15m
Kabelbeschreibung K 03m
[ S [SSCNET lil-Glasfaserkabel J 05m
# LE-CSS-[ ist MR-J3BUSLIM 1 1m
hergestellt von Mitsubishi Electric. 3 3m
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Serie LECS[ ]

Optionen

L0 ]

o

]

El[=r——— \ﬂ

1SS

Cwm P CH P R USB-Kabel =
. _% 4 =1 I
- a’ v PC Einstellsoftware
LECSA LECSB LECSC LECSS (MR Configurator™)
Endstufen

Einstellsoftware (MR Configurator™) (LECSA, LECSB, LECSC, LECSS gemeinsam)

LEC-MR-SETUP221

Anzeigesprache
— |japanische Version
E | englische Version

= MRZJW3-SETUP221 hergestellt von Mitsubishi Electric.
Informationen zur Betriebsumgebung und Aktualisierungen finden Sie auf der Webseite von Mitsubishi Electric.
MR Configurator™ ist eine registrierte Handelsmarke von Mitsubishi Electric.

Einstellung, Motoranzeige, Diagnose, Parameter lesen/schreiben und Testbetrieb kdnnen iiber einen PC erfolgen.
Kompatibler PC

Verwenden Sie bei Verwendung der Einstellsoftware (MR Configurator™) einen PC, der mit IBM PC/AT kompatibel ist und die folgenden Betriebsbedingungen erfillt.

Systemvoraussetzungen Hardware

Gerét Einstellsoftware (MR Configurator™)
LEC-MR-SETUP221]
Windows®98, Windows®Me, Windows®2000 Professional,
0s Windows®XP Professional / Home Edition,

Anm. 1) Anm. 2) Anm. 3) Windows Vista® Home Basic / Home Premium / Business / Ultimate / Enterprise,
PC Windows®7 Starter / Home Premium / Professional / Ultimate / Enterprise
freier Festplattenspeicher min. 130 MB

Kommunikationsschnittstelle USB-Anschluss verwenden
Auflésung min. 1024 x 768,
Anzeige muss Uber eine High-Colour-Anzeige verfligen (16 bit),
zum AnschlieBen an den o.g. PC
Tastatur zum AnschlieBen an den o.g. PC
Maus zum AnschlieBen an den o.g. PC
Drucker zum AnschlieBen an den o.g. PC
USB-Kabel LEC-MR-J3USB Anm. 4. 5)

Anm. 1) Vor der Verwendung eines PCs fiir die Einstellung der LECSA-Punkte-Tabellenmethode/Programmiermethode oder des
LECS-Punkte-Tabelle-Nr.-Eingangs aktualisieren Sie lhre Ausrlstung auf Version C5 (japanische Version)
/Version C4 (englische Version). Informationen zu Aktualisierungen finden Sie auf der Webseite von Mitsubishi Electric.
Anm. 2) Windows, Windows Vista, Windows 7 sind registrierte Handelsmarken der Microsoft Corporation in den USA und/oder weiteren Landern.
Anm. 3) Der korrekte Betrieb der Software ist davon abhangig, welchen PC Sie verwenden.
Anm. 4) Nicht kompatibel mit 64-bit Windows® XP, 64-bit Windows Vista®, und 64-bit Windows® 7
Anm. 5) Bestellen Sie das USB-Kabel separat.

USB-Kabel (3 m) Batterie (nur fir LECSB, LECSC oder LECSS)
LEC-MR-J3USB LEC-MR-J3BAT
= MR-J3USB hergestellt von Mitsubishi Electric. + MR-J3BAT hergestellt von Mitsubishi Electric.

Batterie zum Austauschen.

Kabel fiir den Anschluss des PC und der Endstufe bei Verwendung Die absoluten Positionsdaten werden aufrechterhalten, indem die
) ) ™ )
der Einstelisoftware (MR-Konfigurator™). Batterie an der Endstufe installiert wird.

Kein anderes Kabel als dieses verwenden. =3 T
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