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MotorlessKuieIumlaufsiindel LEFS
Technisches Buro Traffa

Innovative Antriebslésungen

Der optimale Antrieb individuell flir Ihre Anforderung



Motorlose Ausflihrung

Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung

Kugelumlaufspindel/serie LEFS
Modellauswahl

Serie LEFS» seite 13

Auswahlverfahren

Uberpriifen Sie das Verhaltnis 7 , - .
m Nutzlast - Geschwindigkeit, -m Uberpriifen Sie die Zykluszeit.

Prifen Sie das zulassige
Moment.

Auswahlbeispiel

Betriebs-

bedingungen ® \Werkstuickgewicht: 55 [kg]

® Geschwindigkeit: 300 [mm/s]

@ Beschleunigung/Verzogerung: 3000 [mm/s?]
® Hub: 200 [mm]

® Einbauposition: horizontal

® Inkremental-Encoder

\

® \Werkstiickanbaubedingung:

W

o
o
—

Vs il

| —

® Einschwingzeit

J

SR Uberpriifen Sie das Verhéltnis Nutzlast - Geschwindigkeit. <Geschwindigkeit-Nutzlast-Diagramm>
Wahlen Sie auf der Grundlage des Werkstiickgewichts und der Geschwindigkeit das geeignete Modell innerhalb
der Antriebsspezifikationen aus dem ,Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Fihrung)* auf Seite 6 aus.

Auswahlbeispiel: Die Ausfiihrung LEFS[14001B-200 wird basierend auf dem Diagramm

rechts vorlaufig ausgewahlt.

+ Siehe Katalog des Motorherstellers fuir nahere Angaben zum Regenerativwiderstand.

Uberpriifen Sie die Zykluszeit.
Ermitteln Sie die Zykluszeit anhand
des folgenden Berechnungsbeispiels.
Zykluszeit:

T wird aus folgender Gleichung ermittelt.

[T=T1+T2+T73+T4[s] |

® T1: Beschleunigungszeit und T3: Die Verzbgerungszeit
wird aus folgender Gleichung ermittel.

[Ti=Vv/a1ls] | [T3=Via2ls] |

® T2: Die Zeit mit konstanter Drehzahl

wird aus folgender Gleichung ermittelt.
_L-05-V (T1+T3)
- v

T2

[s]

® T4: Die Einschwingzeit variiert je nach
Motorart und -last. Der nachstehende
Wert wird empfohlen.

T4 =0,05 [3]

Berechnungsbeispiel:

T1 bis T4 kénnen wie folgt ermittelt werden.
T1 =V/al =300/3000 = 0,1 [s],

T3 =V/a2 = 300/3000 = 0,1 [s]

L-05 V- (T1+T3)

T2=
V;
~200-0,5-300-(0,1+0,1)
- 300
=0,57[s]
T4=0,05[s]

Dementsprechend wird die Zykluszeit
wie folgt berechnet.

T=TL+T2+T3+T4
=0,1+0,57 + 0,1 +0,05
=0,82[s]

+ Die Bedingungen fir die Einschwingzeit variieren je nach verwendetem Motor bzw. verwendeter Endstufe.

Priufen Sie das Fihrungsmoment.

Mep

m
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Auf der Grundlage des obigen

Ergebnisses wird das Modell
LEFS[400B-200 ausgewahlt.

1500 ‘ ‘ ‘
= 1000 mm/s?
E 1000 L
‘2 ) | ]
. 3000 mm/s?
2
g :
g 500 U
/-0
5000 mimis?
0
0 10 20 30 40 50 60
Nutzlast [kg]

~
o

1 T 1
Gewindesteigung 20:

LEFSO40CA 1
[

(2]
o

P4

g% T
= 40 Gevindesteigung 30;
5 LEFSO400H
@ S
£ 30 :
Z 20 enindesteigung 10: M
EFST400B :
10 ]

0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
Geschwindigkeit: V [mm/s]
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T1 T2 T3 (T4
L : Hub [mm]

-+ (Betriebsbedingung)
V : Geschwindigkeit [mm/s]

-+ (Betriebsbedingung)
al: Beschleunigung [mm/s2]

-+ (Betriebsbedingung)
a2: Verzoégerung [mm/s?]

-+ (Betriebsbedingung)

T1: Beschleunigungszeit [s]
Zeit bis zum Erreichen der
Einstellgeschwindigkeit
T2: Zeit bei konstanter Drehzahl [s]
Zeit, in der der Antrieb bei
konstanter Drehzahl in Betrieb ist
T3: Verzégerungszeit [s]
Zeit ab Beginn des Betriebs bei
konstanter Drehzahl bis Stopp
T4: Einschwingzeit [s]
Zeit bis zum Erreichen der
Endlage




Modellauswahl Serie LEFS

= Die nachstehenden Werte liegen innerhalb der Spezifikationsbereiche des Antriebsgehéuses
und dirfen nicht Gberschritten werden.

* Die zuldssige Geschwindigkeit ist je nach Hub beschrénkt, siehe nachstehende Tabelle ,Zul&ssige

Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Flhrung)  rubgeschwindigkeit:.
LEFS[25/Kugelumlaufspindel
Horizontal Vertikal
30 I I I I 20 T T T T T
25 | Gewindesteigung 6: LEFSU250B. Geyingesteigung 12: LEFSCI250A Cemndestegung & LEF‘SDZ‘F’D‘B
—_ [ [ [ — 15
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N / N
2 10 -1 2
| 5 e
0
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Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]
LEFS[32/Kugelumlaufspindel
Horizontal Vertikal
O T Gavindestigung & LEFST3208| Gevindesteigung 16: LEFSTI320A %0 ! ! ! !
50 ewindesteigung 8. ewindesteigung o o5 Gewindesteigung 8: LEFS[J3200B
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LEFS[40/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
70 I I I 40
60 Gewindesteigung 20: LEFST400A 35 GeW'"deSte'gung 10 '—EFSD4ODB
\ \ 30 y
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Zulassige Hub-Geschwindigkeit
[mm/s]
Modell AC- Steigung Hub [mm]
Servomotor |Symbol| [mm] | bis 100 | bis 200 | bis 300 | bis 400 | bis 500 | bis 600 | bis 700 | bis 800 | bis 900 | bis 1000 | bis 1100 | bis 1200
H 20 1500 1100 860 700 550 — — — —
entspricht | A 12 900 720 540 420 330 — — — —
LEFS25 | “100w B 6 450 360 270 210 160 — — — —
(Motor-Drehzahl) (4500 U/min) (3650 U/min)|(2700 U/min)|(2100 U/min)|(1650 Ulmin)| ~ — — — —
H 24 1500 1200 930 750 610 510 — —
entspricht | A 16 1000 800 620 500 410 340 — —
LEFS32 | “200w B 8 500 400 310 250 200 170 — —
(Motor-Drehzahl) (3750 U/min) (3000 U/min)|(2325 U/min)|(1875 Ufmin)|(1537 U/min)|(1275 Ulmin)| ~ — —
H 30 — 1500 1410 1140 930 780 500 500
LEFS40 | entspricht A 20 — 1000 940 760 620 520 440 380
400W | B 10 — 500 470 380 310 260 220 190
(Motor-Drehzahl) — (3000 U/min) (2820 U/min)|(2280 U/min)|(1860 Ufmin)|(1560 U/min)|(1320 U/min)|(1140 U/min)




Serie LEFS

Motorlose Ausfilhrung

Nutzlast—Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm (Fihrung)

LEFSO250H/Kugelumlaufspindel

LEFS250H/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
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LEFSO250A/Kugelumlaufspindel

LEFS250A/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
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LEFSO2500B/Kugelumlaufspindel

LEFS250B/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
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Modellauswahl Serie LEFS

Nutzlast—Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm (Fihrung)

LEFSO320H/Kugelumlaufspindel

Motorlose Ausfilhrung

LEFS[320H/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
22500 22500
g 20000 & 20000
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LEFSO320A/Kugelumlaufspindel LEFS3200A/Kugelumlaufspindel
Horizontal Vertikal
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LEFSO3200B/Kugelumlaufspindel

LEFS[320B/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
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Serie LEFS

Nutzlast—Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm (Fihrung)

LEFSO4000H/Kugelumlaufspindel LEFS4000H/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
22500 T T 22500
& 20000 Einschaltdauer: 50 % & 20000
: T\ : Bo
\ " . _ \
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LEFS400A/Kugelumlaufspindel

LEFST400A/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
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LEFSO400B/Kugelumlaufspindel

LEFS400B/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
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Diese Diagramme stellen ein Beispiel bei montiertem Standardmotor dar.
Bestimmen Sie die Einschaltdauer unter Berticksichtigung des Lastfaktors des zu verwendenden Motors

bzw. der zu verwendenden Endstufe.




Zulassiges dynamisches Moment

Modellauswahl Serie LEFS

Motorlose Ausfiihrung

* Diese Grafik zeigt den zulassigen Uberhang (Fiihrungseinheit), wenn der Lastschwerpunkt des Werkstiicks einen
Uberhang in eine Richtung aufweist. Bestatigen Sie die Auswahl des Uberhangs unter Beriicksichtigung des Abschnitts
L,Berechnung des Lastfaktors der Fiihrung" oder der Auswahlsoftware fiir elektrische Antriebe (http://www.smc.eu).
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= . .
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Serie LEFS

* Diese Grafik zeigt den zulassigen Uberhang (Fiihrungseinheit), wenn der Lastschwerpunkt
des Werkstiicks einen Uberhang in eine Richtung aufweist. Bestatigen Sie die Auswahl des
Uberhangs unter Berticksichtigung des Abschnitts ,Berechnung des Lastfaktors der Fiihrung®

Zuléssiges dynamisches Moment  oder der Auswahlsoftware fiir elektrische Antriebe (http:/Awww.smc.eu).

Beschleunigung/Verzogerung ——1000 mm/s? ~ — — —=3000 mm/s2 ~ ===----- 5000 mm/s2 ~ —-=-— 10000 mm/s2 - = = = 20000 mm/s2
= B -
= Lastuberhangrichtung Modell
= | m: Nutzlast [kg]
= Me: zulassiges dynamisches Moment [N-m]
= :
Z | L : Uberhangdistanz zum Schwerpunkt des Werkstiicks [mm] LEFS2501 LEFS320] LEFS40L]
1500 1500 1500
— 1000 — 1000 — 1000
£ £ £ §
£ £ £ i
~ ~ - N~ by
L Y13 500 ‘.\\ ~ 500 [ = 500 3
W\ & 1\
3 \‘\:N ‘:\x‘i\h N SRE
2 ol T ey oL P el oL [
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= m 0 5 10 15 20 0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60
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=
=
[ — — —
0 E 1000 =) E 1000 = E 1000 |5¢
RN\ ERA: = Wy
L8 213 500 [ — 500 [V = 500
| TN i EARY
N N A \,;..._
£ )Mey 0 - 0 ] 0 =
m 0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 10 20 30
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Bestimmen Sie die Betriebsbedingungen. S memmm———— Montageart =========-= ~
Modell: LEFS Beschleunigung [mm/s?]: a : ) !
GroRe: 25/32/40 Nutzlast [kg]: m 1 1. horizontale 3.Wandmontage '
Einbaulage: Horizontale- / Decke- /Wand- /vertikale Montage ~ Nutzlast-Mitte [mm]: Xc/Yc/Zc ! Montage A !
2. Wihlen Sie das entsprechende Diagramm auf der Grundlage des Modells, der GroRe und der Montageart aus. | X :
3. Ermitteln Sie basierend auf der Beschleunigung und Nutzlast den Uberhang [mm]: Lx/Ly/Lz aus dem Diagramm. ! y :
4. Berechnen Sie den Lastfaktor fur jede Richtung. : .
ox = Xc/Lx, oy =YcllLy, oz = Zc/Lz : :
5. Bestéatigen Sie, dass der Gesamtwert von ax, oy und oz max. 1 betragt. i 2. Deckenmontage 4. vertikale :
ox+ay+ozs<l o S ) ) : Montage :
Wenn 1 uberschritten wird, ziehen Sie bitte die Verringerung der Beschleunigung und : :
Nutzlast in Betracht oder andern Sie die Nutzlast-Mitte und die Antriebsserie. ! z :
1 1
. - 1 1
: :
1. Betriebsbedingungen SEmEmmEm s sem s s s s s s ’
Modell: LEFS40
Grofe: 40 3. Lx =250 mm, Ly = 180 mm, Lz = 1000 mm
Montageart: horizontale Montage 4. Der Lastfaktor fur die einzelnen Richtungen wird wie folgt ermittelt.
Beschleunigung [mm/s2]: 3000 ax =0/250 =0
Nutzlast [kg]: 20 oy =50/180 = 0,27
Nutzlast-Mitte [mm]: Xc =0, Yc = 50, Zc = 200 oz = 200/1000 = 0,2
2. Siehe Diagramme fiir die horizontale Montage der Ausfihrung LEFS40 auf Seite 10. 5. ax + oy + 0z = 0,47 <1
1500 1000 1500
800
1000 :\ 1000[Lz—~@
T ) T 600 T 8 R
£ a £ i £ RN
— ||\ ~N '\', ™ N \
- it — 400 | = | Fa N
v\ 500 e
W \ . N
2002 N e S
LyH=% sodsd Tl Y
o ) ;\:- '-.i'.'ﬁ-- T~ - . .—
- O ¥ - =T 0 B RE
0 10 EL(I) 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
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Modellauswahl Serie LEFS

Schlittengenauigkeit (Referenzwert)

lineare Verfahrgenauigkeit [mm] (alle 300 mm)
Modell |3 ineare Verfahrgenauig- (2 lineare Verfahrgenauig-
keit C zu A keit D zu B
LEFS25 0,05 0,03
LEFS32 0,05 0,03
LEFS40 0,05 0,03

Anm.) Die lineare Verfahrgenauigkeit schlief3t nicht die Genauigkeit der
Montageflache ein.

0,08
LEFS32
(L =30 mm) /

0,06 A1 LEFS40
= (L =37 mm)
£ LEFS25
o L=25mm
é 0,04 ( )/ / ]
<

P .
0,02 7
0
0 100 200 300 400 500
Last W [N]

Anm. 1) Diese Abweichung wird gemessen, wenn eine Aluminiumplatte von 15 mm auf dem
Schlitten montiert und fixiert wird.
Anm. 2) Bitte Uberprifen Sie Abstand und Spiel der Fiihrung getrennt.

Abweichung des Auslageabstands verursacht durch Schlittenspiel (Referenzwert)

Grundausfiuhrung Prazisionsausfuhrung
0,25 0,12
02 0,1
e 'E 008
E o1 LEF25 E LEF25
D D
E / é 0.06 / /
o o
2 o1 Py P S //
2 7 2 om - /
< LEF40 < = &/LEIMO
0,05 = s
0,02
— LEF32 = eraz
0 0
0 100 200 300 0 100 200 300
Auslageabstand [mm] Auslageabstand [mm]
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Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffuhrung

Kugelumlaufspindel

Serie LEFS LEFs2s, 32,

Bestellschliissel

40

LEFSH

100/ C

b0000 666

0 Prazision 9 GroBe 9 Motor-Einbaulage e Motorausfiihrung 9 Steigung [mm]
— Grundausfihrung 25 — linear Symbol| Ausfiihrung Symbol| LEFS25 | LEFS32 | LEFS40
H Prézisionsausfihrung 32 R rechte Seite parallel NZ Montagetyp Z H 20 24 30
40 L linke Seite parallel NY Montagetyp Y A 12 16 20
@ Hub [mm] NX Montagetyp X B 6 8 10
50 50 NW | Montagetyp W
bis bis 0 Signalgeber-Montagewinkel NV | Montagetyp V 9 Positionierstiftbohrung
1200 1200 — - Ohne - 'l\\llg ’\Iclcc)):ttzgztts),};$ _ Unterseite ; K
+ Siehe Tabelle der anwendbaren Hiibe C | Mit 1 Stk. (inbegriffen) NN | Montagetyp M1 Gehause B | (i osieep
g . ; # Falls 2 oder mehr erforderlich sind, diese bitte - - = =
Sc_hmlerfett Anwen‘_jung separat bestellen. (Teilenummer; LEF-D-2-1 NM2_| Mounting type M2 K 2 Positionen
(D|chtungsban“</:|{;Tell) Siehe Seite 54 fiir nahere Angaben.) Gehéuseunterseite L ehiuseunterseite
I *

Signalgeber miissen separat bestellt

* Siehe Gehause-Montagebeispiel auf Seite 58

N Ohne (Rollenspezifikation) :’]";:‘ng-/\(:g'z';zr??'te” 55 und 56 fur fir die Montagemethode.
Tabelle der anwendbaren Hiibe @: Standard
Modell I—(i;nt])) 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 [1000(1100{1200
LEFS25 [ J [ J [ J [ [ J [ J [ J [ J [ [ J [ J [ J [ [ [ J ®e | — | — | —|—|—1-
LEFS32 [ J [ J [ J o [ J [ J [ J [ J [ [ J [ J [ J [ J [ J [ J o [ J [ J [ J e | — | —
LEFS40 - — 1 @ [ [ J [ J [ J [ J [ [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J
= Bitte setzen Sie sich flr Hibe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als Sonderbestellung gefertigt werden.
Compatible Motors
verwendbares Motormodell BaugréBe/Motorausfiihrung
25 32/40
Hersteller SElD) BT Mormgzetyp Morz;‘a;(etyp Mormé(etyp Mtz\r:t’a\lge}yp M;\r:t';/gleztyp MontNagZetyp Morm\g(etyp Morm;(etyp Moma\g,;\eltyp Morm\g/etyp Morlm\tfalzjetyp Mor?a;;typ M;\nlt';g:typ Mgt';/gleztyp
Y4 Y X M1 M2 4 Y X W Vv T M1 M2
Mitsubishi Electric MELSERVON | HF-KN e - -l=-|-]1®|l=-|-|l-|-|l=-|=-/=-1=
. MELSERVO-J3 HF-KP [ } — — — —_ [ ] — — — — — — — —
Corporation
MELSERVO-J4 HG-KR [ ] — —_ —_ — o — — — —_ — — — —
YASKAWA Electric Corporation -V SGMJV [ ] — — — — [ ) — — — — — — — —_
SANYO DENKI CO., LTD. SANMOTION R R2 @ — — — — (] — — — — — — — —
OMRON Corporation Sysmac G5 R88M-K [ J — — — — — [ ) — — — — — — —
Panasonic MINAS-A4 MSMD — [ ] — —_ - — () — — — — — _ _
Corporation MINAS-A5 | MSMD/MHMD | — [ } — — — — [ ] — — — — — — —
FANUC . [ J
CORPORATION pis p | — | ==~ — ||| |- |||~
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG MA/MH/MM [ ) — — — — o — — — — — — — —
KEYENCE CORPORATION SV SV-M/SV-B| @ — — — — [ ] — — — — — — — —
FUJI ELECTRIC CO., ALPHA5 GYS/GYB [ J — — — — ([ ) — — — — — — — —
LTD. FALDIC-a GYS [ ] —_ — — — o — — — —_ — — — —
ORIENTAL MOTOR Co., Ltd. AR/AZ AR/AZ — — — — [ ] — — — — — — — — @2
FASTECH Co., Ltd. Ezi-SERVO EzM — — — [ ] — — —_ — — — — — @2 —
Rockwell Automation, Inc. MP-/VP- MP/VP — — — — — — — o1 — — — — — —
(Allen-Bradley) TL TLY-A [ ) — — — — — — — — — — ) — —
zi::lmoff Automation Qm :mz? : : : : : : : : : : 1 ;*2 : : :
AM AMB0/AM81 [ ] — — — — — — 1| — —_ — — — —
. 1FK7 1FK7 — — o — — — — o' | — - — — — —
Siemens AG 1FK2 1FK2 ° — — — — ® — _ _ — 02 — — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 ECMA [ ] — — — — (] — — — — — — — _

#1 Motor-Einbauposition: nur linear
%2 Wenn der Motor auf der linken oder rechten Seite parallel montiert wird, ist nur die BaugréBe 32 erhéltlich.
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Technische Daten”"™?

Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung

Kugelumlaufspindel

SerieLEFS

Motorlose Ausfiihrung

@ Die nachstehenden Werte liegen innerhalb der Spezifikationsbereiche des Antriebsgehéuses bei montiertem
Standardmotor und dirfen nicht tiberschritten werden.

Modell LEFS25 LEFS32 LEFS40
Hub [mm]Anm. 1) 50 bis 800 50 bis 1000 150 bis 1200
horizontal 10 20 20 30 40 45 30 50 60
Nutzlast [kg] -
vertikal 4 8 15 5 10 20 7 15 30
bis 400 1500 900 450 1500 1000 500 1500 1000 500
401 bis 500 1200 720 360 1500 1000 500 1500 1000 500
501 bis 600 900 540 270 1200 800 400 1500 1000 500
Ge- ) 601 bis 700 700 420 210 930 620 310 1410 940 470
zicgll’:’e . |Hubbereich [ 701 bis 800 [ 550 330 160 750 500 250 1140 760 380
[mm/s] 801 bis 900 — — — 610 410 200 930 620 310
o 901 bis 1000 — — — 510 340 170 780 520 260
‘g 1001 bis 1100 — — — — — — 500 440 220
§: 1101 bis 1200 — — — — — — 500 380 190
g Geschwindigkeit bei Schubbetrieb mit
§ Ruckkehr zur Ausgangsposition [mm/s] max. 30
£ | Positionier- Grundausfiihrung 40,02
é wiederholgenauigkeit [mm] | prazisionsausfihrung +0,01
S | Hysterese Anm.3) Grundausfiihrung max. 0,1
£ | [mm] Prézisionsausfilhrung max. 0,05
) GewindegrdRe [mm] @10 212 @15
Technische Daten Steigung [mi] 20 12 6 24 16 8 30 20 10
Kugelumlaufspindel
Wellenlange [mm] Hub + 150 Hub + 185 Hub + 235
max. Beschleunigung/Verzogerung [mm/s?] 20000 Anm. 4)
StoR-/Vibrationsfestigkeit [m/s2] Anm. 6) 50/20
Funktionsweise Kugelumlaufspindel (LEFSC), Kugelumlaufspindel + Antriebsriemen (LEFSCIY)
FUhrungsart Linearfihrung
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40
Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
S | Gewicht der Betatigungseinheit [kg] 0,2 0,3 0,55
S . B ) 0,02 (LEFS25) 0,08 (LEFS32) 0,08 (LEFS40)
o @ | sonstige Tragheit [kg-cm?] R R R
o 0,02 (LEFS25) 0,06 (LEFS327) 0,17 (LEFS40;)
gl‘%_ Reibungskoeffizient 0,05
am.5) | mechanischer Wirkungsgrad 0,8
< —| Motorform [J40 [J60
g 5 Motorausfiihrung AC-Servomotor (100 V/200 V)
%ﬁ Nenn-Ausgangsleistung [W] 100 200 400
'_ug"é Nenn-Drehmoment [N-m] 0,32 0,64 1,3
22| Nenn-Drehzahl [U/min] 3000

Anm. 1) Bitte setzen Sie sich fur Hibe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als Sonderbestellung gefertigt werden.
Anm. 2) Kollisionen mit einer Geschwindigkeit Giber der ,Geschwindigkeit im Schubbetrieb zur Riickkehr zur Ausgangsposition* an beiden Schlittenenden vermeiden.
Beim Positionierbetrieb einen Abstand von min. 2 mm vor den beiden Enden einhalten.
Anm. 3) Richtwert zur Fehlerkorrektur im reziproken Betrieb.
Anm. 4) Die max. Beschleunigung/Verzégerung ist abhéngig von der Nutzlast.
Siehe ,Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzdgerungs-Diagramm (Fuhrung)® fiir den Antrieb mit Kugelumlaufspindel auf den Seiten 7 bis 9.
Anm. 5) Bei den Werten handelt es sich um Richtwerte, die zur Auswahl der Motorleistung herangezogen werden kénnen.
Anm. 6) Stof3festigkeit: Keine Fehlfunktion im Fallversuch des Antriebs in axialer Richtung und rechtwinklig zur Antriebsspindel. (Der Versuch erfolgte mit
dem Antrieb in Startphase).
Vibrationsfestigkeit: Keine Fehlfunktionen im Versuch von 45 bis 2000 Hz. Der Versuch erfolgte in axialer Richtung und rechtwinklig zur Antriebsspindel.
(Der Versuch erfolgte mit dem Antrieb in Startphase).
Gewicht
Modell LEFS25
Hub [mm] 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800
Gewicht [kg] 1,50|1,70|1,80|2,00|2,10(2,25|2,40|2,55|2,70{2,80|2,90|3,10| 3,35 | 3,50 | 3,65 | 3,80
Modell LEFS32
Hub [mm] 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000
Gewicht [kg] 2,40|2,60|2,80|3,00|3,20(3,40|3,60|3,80|4,00|4,20|4,40|4,60|4,80|5,00|5,20|5,40|5,60 | 5,80 | 6,00 | 6,20
Modell LEFS40
Hub [mm] 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 650 | 700 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000 | 1100 | 1200
Gewicht [kg] 4,604,80|5,20|5,35|5,70|5,95|6,30|6,50|6,80|6,95|7,40| 7,60 |8,00|8,15|8,50|8,75|9,10| 9,30 | 9,76 | 10,32
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Serie LEFS

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 29 fiir nahere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS25

3H9 (*39%°) Tiefe 3

nNx@45
N\
[c) - - o o o
<
120
Dx120 (=E) F 10
B
Motorausfuhrung: NZ, NY, NX
4% FA Gewind L Motorflansch
X ewinde .
Gewindetiefe FB 10 (52) A (Schlitten-Verfahrweg) 52 315| FF 57,8
| o
| <
 Fae S—p— @ i i
‘ 0
e}
M4 x 0,7 Gewindetiefe 8
(Masseanschluss)
Motorausfuhrung: NM1, NM2 o 3He (39%) (102)
Viontageabstand: LIFC Bezugsebene fiir Tiefe 3 64
4 x @ FA Durchgangshohrung Gehausemontage Am) 4xM5x0,8 45
FG Senkungstiefe FH Gewindetiefe 8,5
% Der Punkt befindet sich 5 = 5 = — = =
auf der Ruickseite. H
(7] .
FD, ﬁeg:nstuck; H ° o ° A
FE o L
1) [32]
||.3H9 (*§%%°) Tiefe 3
Anm.) Wenn Sie den Antrieb unter Verwendung der Bezugsebene fiir Gehdusemontage
montieren, stellen Sie die Hohe der gegentberliegenden Flache bzw. des
Positionierstiftes auf min. 3 mm ein (empfohlene H6he 5 mm).
Abmessungen [mm]
Hub L A B n D E F
50 201,5 56 160 4 — — 20
100 2515 | 106 210 4 — — 35
150 3015 | 156 260 4 — — 35
200 3515 | 206 310 6 2 240 85
250 401,5 | 256 360 6 2 240 35
300 451,5 | 306 410 8 3 360 35
350 501,5 | 356 460 8 3 360 35
400 551,5 | 406 510 8 3 360 35
450 601,5 | 456 560 10 4 480 35
500 6515 | 506 610 10 4 480 35
550 | 7015 | 556 | 660 | 12 5 | 600 | 35 Motor-Befestigungsdimensionen [mm]
600 | 7515 | 606 | 710 | 12 5 | 600 | 35 Motorausfiihrung FB | FC | FD | FE | FF | FG | FH
650 801,5 | 656 760 12 5 600 35 NZ/NX M4 x 0,7 8 46 | 30 35 |355| — —
700 8515 | 706 810 14 6 720 35 NY M3 x 0,5 P 45 | 30 35 | 355| — _
750 901,5 756 860 14 6 720 35 NM1 _ 31 22% | 25% | 24 6,5 | 13,5
800 951,5 806 910 16 7 840 35 NM2 _ 31 22% [25%[331] 6,5 | 22,6
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+ Abmessungen nach Montage eines Abstandsrings (siehe Seite 29.)



Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung )
Kugelumlaufspindel Serie L EFS

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Motorlose Ausfiihrung

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 29 fiir nahere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS25

Positionierstiftbohrung ™ (Option): Gehauseunterseite

2
|
3

0 3H9 (*3°%9)
81l Tiefe 3

Anm.) Bei Verwendung der Positionierstiftbohrung fir die Gehauseunterseite nicht gleichzeitig die Stiftbohrung an der Unterseite des Gehause B benutzen.

Ohne Signalgeber (Option)

0 = ! = =
lim ! i
T T T
(4,5) 99 o o 929 (2,5)
N N
— 52 = ) © —_——
B B | ! ;
| |
o ——— o) 5 o901

Abmessungen [mm]

Hub G H

50 100 30
100 100 45
150 100 45
200 220 45
250 220 45
300 340 45
350 340 45
400 340 45
450 460 45
500 460 45
550 580 45
600 580 45
650 580 45
700 700 45
750 700 45
800 820 45
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Serie LEFS

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 29 fiir nahere Angaben

zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS32
nx@55 5H9 (5%%)
© Tiefe 5
1
3 - - - E= -
150
D x 150 (= E) 15| | 15
B
4x FA L
(62) A (Schlitten-Verfahrweg) 62 48 | FF _ Motorflansch 70
28 g
(N S — D B al=:
I I~ g
= 8
! \ M‘4x0‘7 Gewindetiefe 8
75 M 1schluss)
2 5H9 (4°%) Tiefe 5 (155
Bezugsebene fir 70
Gehausemontage A"™) 4xM6x1
Gewindetiefe 9,9 42 3
H - x ; —— \- K
B
o) o) 2S [
8 2
5H9 (§°%) Tiefe 5
Anm.) Wenn Sie den Antrieb unter Verwendung der Bezugsebene fiir Gehdusemontage
montieren, stellen Sie die Hohe der gegentiberliegenden Flache bzw. des
Positionierstiftes auf min. 3 mm ein (empfohlene H6he 5 mm).
Abmessungen [mm]
Hub L A B n D E
50 238 56 180 4 — —
100 288 106 230 4 — —
150 338 156 280 4 — —
200 388 206 330 6 2 300
250 438 256 380 6 2 300
300 488 306 430 6 2 300
350 538 356 480 8 3 450
400 588 406 530 8 3 450
450 638 456 580 8 3 450
500 688 506 630 10 4 600
550 738 556 680 10 4 600
600 788 | 606 | 730 | 10 4 600 Motor-Befestigungsdimensionen [mm]
650 838 656 780 12 5 750 Motorausfiihrung FA FB FC FD EE FF
700 888 706 830 12 5) 750 NZ/NT M5 x 0,8 9 70 50 5 46
750 938 756 880 12 5 750 NY M4 x 0,7 8 70 50 5) 46
800 988 806 930 14 6 900 NX M5 x 0,8 9 63 40* 4,5% 49,7
850 1038 856 980 14 6 900 NW/NU M5 x 0,8 9 70 50 5] 47,5
900 1088 906 | 1030 14 6 900 NV M4 x 0,7 8 63 40* 4,5% 49,7
950 1138 956 | 1080 16 7 1050 NM1 M4 x 0,7 8 047,14 | 38,1% | 45% | 21
1000 1188 | 1006 | 1130 16 7 1050 NM2 M4 x 0,7 8 050 36* 4,5% 140,1
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* Abmessungen nach Montage eines Abstandsrings (siehe Seite 29)



Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung )
Kugelumlaufspindel Serie L EFS

Motorlose Ausfiihrung

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 29 fiir nahere Angaben
Abmessungen: Kugelumlaufspindel zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS32
Positionierstiftbohrung ™ (Option): Gehauseunterseite

b1
- g

n 5H9 (+8,030) @ 5H9 (+g,030) /
10 Tiefe 5 Tiefe 5

G 25

Anm.) Bei Verwendung der Positionierstiftbohrung fir die Gehauseunterseite nicht gleichzeitig die Stiftbohrung an der Unterseite des Gehause B benutzen.

Ohne Signalgeber (Option)

r.s”"ﬁ R i N
% = =
l | Il
| |
T 1]
(14,5) 99 N - 99 (12,5)
o ™

= o= =5 ) ;¢i¢jg

Abmessungen [mm]

Hub G
50 130
100 130
150 130
200 280
250 280
300 280
350 430
400 430
450 430
500 580
550 580
600 580
650 730
700 730
750 730
800 880
850 880
900 880
950 1030
1000 1030
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Serie LEFS

Siehe ,,Motormontage‘ auf Seite 29 flir nahere Angaben

ssungen: Kugelumlaufspindel zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.
- -
LEFS40
nx@6,6 6H9 (*3°%) Tiefe 6
~
© . . B B, . . : -
150
D x 150 (= E) 60 15
B
4xEA L Motorflansch
86) A (Schlitten-Verfahrweg) 86 48 FF o 90
®| ~
: HE | | f [ | 7 F;;ﬁ;;_it;;:i o
| Efdaked ®L P, F 45 ®
} ‘ o
3 M4 x 0,7 Gewindetiefe 8
(Masseanschluss)
@ 6H9 ("0°%) Tiefe 7 (170)
Bezugsebene fiir 106
Gehausemontage A", M \ 60
Gewindetiefe 13 2
ﬁ - S 5 S -
—
: p
[ © [6)
N ~ ] ]6HoNge™) Tiete 7
Anm.) Wenn Sie den Antrieb unter Verwendung der Bezugsebene fiir Gehdusemontage montieren,
stellen Sie die Hohe der gegeniberliegenden Flache bzw. des Positionierstiftes auf min. 3 mm
ein (empfohlene Héhe 5 mm).
Abmessungen [mm]
Hub L A B n D E
150 389 156 328 4 — 150
200 439 206 378 6 2 300
250 489 256 428 6 2 300
300 539 306 478 6 2 300
350 589 356 528 8 3 450
400 639 406 578 8 3 450
450 689 456 628 8 3 450
500 739 506 678 10 4 600
550 789 556 728 10 4 600
600 839 606 778 10 4 600
650 889 656 828 12 5 750
700 939 | 706 | 878 | 12 5 750 Motor-Befestigungsdimensionen [mm]
750 989 | 756 | 928 | 12 5 750 Motorausfihrung| ~ FA FB FC FD | FE | FF
800 | 1039 | 806 | 978 | 14 6 900 NZ/NT | M5x08 | 9 70 50 5 475
850 1089 856 | 1028 14 6 900 NY M4 x 0,7 8 70 50 5 7,5
900 1139 906 | 1078 14 6 900 NX M5 x 0,8 9 63 40* 45% | 51
950 1189 956 | 1128 16 7 1050 NW/NU M5 x 0,8 9 70 50 5 8,8
1000 1239 | 1006 | 1178 16 7 1050 NV M4 x 0,7 8 63 40%* 4,5% | 51
1100 1339 | 1106 | 1278 18 8 1200 NM1 M4 x 0,7 8 47,14 | 38,1% | 4,5% | 22
1200 1439 | 1206 | 1378 | 18 8 1200 NM2 Mix07 | 8 050 | 36* | 45* 414

* Abmessungen nach Montage eines Abstandsrings (siehe Seite 29.)
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Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung )
Kugelumlaufspindel Serie L EFS

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Motorlose Ausfiihrung

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 29 fiir nahere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS4

0

Positionierstiftbohrung ™ (Option): Gehauseunterseite

©

6H9 (

+g,030)

@ 6H9 ('0°%) /

Tiefe 6

G

Tiefe 6

70

Anm.) Bei Verwendung der Positionierstiftbohrung fir die Geh&useunterseite nicht gleichzeitig die Stiftbohrung an der Unterseite des Geh&ause B benutzen.

Ohne Signalgeber (Option)

N
Y |; A G i wL @ 5
S ) ) Fe 1 ;— .;ﬂ
© © L L L el
e o 1 ; ; ; S ':f ®
(38,5) 99 2 o 99 (36,5
<t <
ﬁ ———o— © 5 o o ‘ﬁ
“lgll ] S © 9 9 !
Abmessungen [mm]
Hub G
150 130
200 280
250 280
300 280
350 430
400 430
450 430
500 580
550 580
600 580
650 730
700 730
750 730
800 880
850 880
900 880
950 1030
1000 1030
1100 1180
1200 1180
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Serie LEFS

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 30 fuir nahere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS25R

48

Motorausfuhrung: NZ, NY, NX

2 x FA Gewindetiefe FB

|

| Montageabstand: @ FC

—

OFJ |

Motorausfuhrung: NM1, NM2

2 x @ FA Senkungs-

D FD

durchmesser FG,Tiefe FH
le—
°
I

|=—

FC
042

B 10
D x 120 (= E) G
120 3H9 ("5°%) Tiefe 3
nx@45
<
L motorseitiges Hubende
10 (52) A (Schlitten-Verfahrweg) 52 405
0| o
o <
- N " o™
S S B —" i
-—F
Motorflansch
F 185 (24)
Mot i b
@ 3Ho ((5%°) O L
Bezugsebene fiir Tiefe 3 :r:::m =\
Gehdusemontage A"™) 4 x M5x 0,8 ' Tﬁ,ﬁ:
\ Gewindetiefe 8,5 :;3{1::&‘
S — = 9
—
= T o
M Iy I
[0} © <
—
o)
3 “ | 3H9 (5%°) Tiefe 3
45
64
(102)

Anm.) Wenn Sie den Antrieb unter Verwendung der Bezugsebene fur Gehausemontage
montieren, stellen Sie die Hohe der gegentiberliegenden Flache bzw. des Positionierstiftes
auf min. 3 mm ein (empfohlene Hohe 5 mm).

Abmessungen [mm]
Modell L IA[B|n|D]|E]|G
LEFS2500000-50 | 2105 | 56 | 160 | 4 | — | — | 20
LEFS25000001-100 | 260,5 | 106 | 210 | 4 | — | — | 35
LEFS25000001-150 | 310,5 | 156 | 260 | 4 | — | — | 35
LEFS2500-200 | 360,5 | 206 | 310 6 2 240 35
LEFS25000-250 | 410,5 | 256 | 360 6 2 240 35
LEFS25010101-300 | 460,5 | 306 | 410 | 8 | 3 | 360 | 35
LEFS25000001-350 | 510,5 | 356 | 460 | 8 | 3 | 360 | 35
LEFS2500-400 | 560,5 | 406 | 510 8 3 360 35
LEFS25000-450 | 610,5 | 456 | 560 10 4 480 35
LEFS25010101-500 | 660,5 | 506 | 610 | 10 | 4 | 480 | 35
LEFS2500J0-550 | 710,5 | 556 | 660 | 12 | 5 | 600 | 35 Motor-Befestigungsdimensionen [mm]
LEFS250I0J01-600 | 760,5 | 606 | 710 | 12 | 5 | 600 | 35 Motoraustihng] FA | FB | FC | FD | FE | FF | FG | FH | FJ
LEFS25000-650 | 810,5 | 656 | 760 12 5 600 35 NZ M4 x 0,7 [7,5 46 30 3,7 11 — — 42
LEFS2500-700 | 860,5 | 706 | 810 14 6 720 35 NY M3 x 0,5 5, 45 30 | 5 11 — — 38
LEFS250000-750 | 910,5 | 756 | 860 14 6 720 35 NX M4 x0,7 | 7 46 30 3,7 8 — — 42
LEFS250-800 | 960,5 | 806 | 910 16 7 840 35 NM1/NM2| @34 — 31 28 — |85 7 35| —
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Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung )
Kugelumlaufspindel Serie L EFS

Motorlose Ausfiihrung

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 30 fiir nahere Angaben
Abmessungen: Kugelumlaufspindel zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS25R
Positionierstiftbohrung ™ (Option): Gehauseunterseite

G 25

@ 5H9 (6™

Tiefe 5

e
] ] |
|
py

0
Tiefe 5

0 10 5H9 (+0,030)

Anm.) Bei Verwendung der Positionierstiftbohrung fir die Geh&useunterseite nicht gleichzeitig die Stiftbohrung an der Unterseite des Geh&ause B benutzen.

Ohne Signalgeber (Option)
LEFS25R 27

° QL

_E|..
® [T
(34)

29,9
29,9

LEFS25L

27

8,2
|

_1

I

|

al

ik
(34),,
_B..

%5

(4.5) 99

29,9

Abmessungen [mm
Hub H 1
50 130

100 130
150 130
200 280
250 280
300 280
350 430
400 430
450 430
500 580
550 580
600 580
650 730
700 730
750 730
800 880

22



Serie LEFS

Motorlose Ausfiihrung

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 30 fiir nahere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS32R

Motorausfihrung: NM1, NM2 B 15
D x 150 (= E) 15
+0,030 .
2 x FA Gewindetiefe FB 2 x (M4 x 0,7) 150 SHO (o) Tiefe 5
Gewindetiefe FH nx@g5,5
s &
[a) ©
s R 8 : :
|- e r—
FFE_|| FC r
OFJ :
L..
Motorausfihrung: NZ, NY, NW, NU, NT
2 x FA Gewindetiefe FB L motorseitiges Hubende
10 (62) A (Schitten-Verfahrweg) / 62 55 70
. 48
- 2 8o
08 RN ‘F::q:":;‘;:‘r::j ~
o) v -\\ = 5 s o
| L -—F , o
. N T 48
8 X L b . I
FE [— M4 x 0,7 Gewindetiefe 8 ,_,,T ‘
== g0 \Montageabstand: @FC (Masseanschiuss) <
Ll 7,5
+0,030 . .
@ 5H9 (o ) Tiefe 8 (Senkungstiefe 3) Motor FF 225 (2,4) Motorflansch
4 x M6 x 1 Gewindetiefe 12,5 (Senkungstiefe 3) ;I ek
TV
Bezugsebene fiir Gehausemontage Anm-) [ e
. - IEEIEE_'M 0
= o = o
= by O—O0—© —
— 1l I <
s ' : )
=t ¢
e ©
/ ITe)
3 Cl w C |5H9 (*3%°) Tiefe 8 (Senkungstiefe 3)
42
70
(122)
Abmessungen [mm]
Modell L A B n D =
LEFS32000001-50 245 56 180 2 — — Anm.) Wenr} Sie den Antrieb urjterVenNendun_g dgr B(?zugsebene far
Gehausemontage montieren, stellen Sie die Hohe der
LEFS3201000-100 295 106 230 a _ — gegeniberliegenden Flache bzw. des Positionierstiftes auf min. 3 mm ein
LEFS32000-150 345 | 156 | 280 4 — — (empfohlene Hohe 5 mm).
LEFS320000-200 395 | 206 | 330 6 2 300
LEFS320100-250 445 256 380 6 2 300
LEFS32010001-300 495 306 430 6 2 300
LEFS32000J0-350 545 356 480 8 3 450
LEFS320100-400 595 | 406 | 530 8 3 450
LEFS320100-450 645 456 580 8 3 450
LEFS3201001-500 695 506 630 10 4 600
LEFS32000J0-550 745 556 680 10 4 600
LEFS32000-600 795 | 606 | 730 | 10 4 600 Motor-Befestigungsdimensionen [mm]
LEFS320000-650 845 656 780 12 5 750
LEFS320000-700 895 | 706 | 830 12 5 750 Motorausfiihrung FA FB | FC | FD | FE | FF | FJ | FH
LEFS320100-750 945 756 880 12 5 750 NZ/NW | M5x0,8 [8,5 70 50 46 | 13 — —
LEFS32001-800 995 | 806 | 930 14 6 900 NY M4 x0,7 | 8 70 50 4,6 | 13 — —
LEFS320000-850 1045 856 | 980 14 6 900 NU M5 x 0,8 8,5 70 50 4,6 (10,6 — —
LEFS32010001-900 1095 906 | 1030 14 6 900 NT M5x 0,8 8,5 70 50 4.6 | 17 — —
LEFS320100-950 1145 956 | 1080 16 7 1050 NM1 M4 x0,7 | 5 47,14 38,2 — 5 56,4 5
LEFS32000J-1000 | 1195 | 1006 | 1130 16 7 1050 NM2 M4 x0,7 | 8 50 38,2 — 115 60 7
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Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung )
Kugelumlaufspindel Serie L EFS

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Motorlose Ausfiihrung

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 30 fiir nahere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS32R
Positionierstiftbohrung ™ (Option): Gehauseunterseite
G 25
5 = T
NI ) |
o L !
XA )
10 2 5H9 (0%)

Anm.) Bei Verwendung der Positionierstiftbohrung fir die Geh&duseunterseite nicht gleichzeitig die Stiftbohrung an der Unterseite des Geh&ause B benutzen.

Ohne Signalgeber (Option)
LEFS32R

T S R —
= =

[_57 : K i T »7773 _ [ :_ /
| . ;
| H——
(14,5) 99 % % 99 (12,5)
= 3 [ =
Ll ¢ = 5} o)
LEFS32L
[ N, P B
i_ : | ; | I—l [ | [ ]
(TF 2 s % || |
‘ | |
% H—
(14,5 99 ;)
| 99 | (12,5)
i — [ A—-ﬁ*'T > 2l
_ _ _ _ _ _ | _
J
L = =E= =5 ) N

Abmessungen  [mm] Abmessungen  [mm]

Hub G Hub G
50 130 550 580
100 130 600 580
150 130 650 730
200 280 700 730
250 280 750 730
300 280 800 880
350 430 850 880
400 430 900 880
450 430 950 1030
500 580 1000 1030

(42,5)

(42,5)
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Serie LEFS

Motorlose Ausfiihrung

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 30 flir nahere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS40R

4 x FA Gewindetiefe FB

@ FD
.
95

FE_||
FF O

~—/
;Z
60

Montageabstand: @ FC

Motorausfiihrung: NZ, NT,

B 15
D x 150 (= E) 60
150 6H9 (‘6% ) Tiefe 6
nxo 6,6
)
~
[{e}
~
NY, NW
L motorseitiges Hubende
13 (86) A (Schlitten-Verfahrweg) 86 62,4 90
© 61
@8
N 1. Py [T 1
-—F | 2
—
| ik
M4 x 0,7 Gewindetiefe 8 [ [ of '
(Masseanschluss)
8
Motor Motorflansch FF 28 (2,4)
@ 6H9 (9% ) Tiefe 7
Bezugsebene fir
Gehausemontage Anm) 4xM8x1,25

Gewindetiefe 13

i " T% g
B} B B
o) [0}
< ~ 6H9 (9% ) Tiefe 7
= 60
106
(170)
Abmessungen [mm]

Modell L A B n D E Anm.) Wenn Sie den Antrieb unter Verwendung der Bezugsebene fiir
LEFS40000-150 403,4 | 156 | 328 4 — 150 Gehausemontage montieren, stellen Sie die Hohe der
LEES40000000-200 453,4 206 | 378 6 2 300 gegeniiberliegenden Flache bzw. des Positionierstiftes auf min. 3 mm
LEFS40000-250 5034 | 256 | 428| 6 | 2 | 300 ein (empfohlene Hohe 5 mm).

LEFS4000-300 553,4 306 478 6 2 300

LEFS40000-350 603,4 356 528 8 3 450

LEFS4000-400 653,4 406 578 8 3 450

LEFS400J00-450 703,4 456 628 8 3 450

LEFS40000-500 753,4 506 678 10 4 600

LEFS40000-550 803,4 556 728 10 4 600

LEFS4000-600 853,4 606 778 10 4 600

LEFS40000-650 903,4 656 828 12 5 750

LEFS40000-700 953,4 706 878 12 5 750

LEFS4000000-750 1003,4 | 756 | 928 | 12 5 750

LEFS400-800 1053,4 806 978 14 6 900

LEFS40000-850 1103,4 856 | 1028 14 6 900

LEFS4000J0-900 | 11534 | 906 | 1078 | 14 | 6 | 900 Motor-Befestigungsdimensionen [mm]
LEFS40000-950 1203,4 | 956 | 1128 | 16 7 1050 Motorausfiihrung FA FB FC FD FE FF
LEFS400-1000 | 1253,4 | 1006 | 1178 16 7 1050 NZ/NW M5x0,8 8,5 70 50 4,6 11
LEFS400000-1100 | 1353,4 | 1106 | 1278 18 8 1200 NY M4 x 0,7 8 70 50 4,6 11
LEFS400000-1200 | 1453,4 | 1206 | 1378 18 8 1200 NT M5x0,8 8,5 70 50 4,6 (14,5
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Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung
Kugelumlaufspindel

Serie LEFS

Siehe ,,Motormontage* auf Seite 30 fiir nahere Angaben

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEFS40R

Positionierstiftbohrung ™ (Option): Gehauseunterseite

70

@

~on 6H9 (0% @ 6H9 (0°°)/ ‘TF =l
Tiefe 6 Tiefe 6 P

Anm.) Bei Verwendung der Positionierstiftbohrung fir die Gehauseunterseite nicht gleichzeitig die Stiftbohrung an der Unterseite des Gehause B benutzen.

Ohne Signalgeber (Option)

LEFS40R 38,5
® i ® S S AR ; s
‘A — 4 4 M 4 ) : ja
! : : ‘ © Eﬁ g
® ® J ! ! ! o+ : ®)
(38,5) 99 o 2 99 (36,5
<t <
{r®| e———o— ® % _
o :
u [ E—— © Q & Q
LEFS40L
38,5
® | 5 S S LA N [ ! [ =
(T ] = 7 @
| : : : g
® ® ! ! ! -
(38,5) 99 o
<t
| 99 | (36.5)
[E—— [ 5 I
e — = T v 6 [ |
®) ®)
1 e o ° Q \? j
Abmessungen  [mm] Abmessungen  [mm] {
Hub G Hub G
150 130 650 730
200 280 700 730
250 280 750 730
300 280 800 880
350 430 850 880
400 430 900 880
450 430 950 1030
500 580 1000 1030
550 580 1100 1180
600 580 1200 1180
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Serie LEFS

Motorlose Ausfilhrung o Bei Montage einer Kupplung, Ol, Staub oder Verschmutzungen vollstandig aus der Welle und dem Innenbereich der Kupplung entfernen.

® Das Produkt beinhaltet weder den Motor noch die Motor-Montageschrauben (vom Kunden bereitzustellen).
Die Form der Motor-Antriebswelle muss eben und rund sein und darf keine Keilnut haben; Ausnahme: Bei der Motoroption NM1 ist eine ahgeflachte
. Form (D-cut) erforderlich.
Motormo ntag e: linear o Entsprechende MaBnahmen ergreifen, um zu verhindern, dass sich die Motor-Montageschrauben losen.
-

m Motorausfihrung: NZ, NY, NX, NW, NV, NU, NT, NM2 Motor-Montagezeichnung
Motorausfuhrung: NZ, NY, NW, NU, NT
Innensechskantschraube/MM o

(Anzugsdrehmoment: TT [N'm]) A Motor [vom Kunden bereitzustellen]
o

Motorflansch

Q

\g__ 7

L - -

motorseitige Kupplung

Motor-Montageschraube

Motorflansch

” Befestigungsdimensionen: F P
motorseitige Kupplung ST Motor-Montageschraube

[vom Kunden bereitzustellen]

= Anm. flr Montage eines Motors an die Motorausfiihrung NM2
Motor-Montageschrauben fiir LEFS25 werden von der Motorflanschseite
her befestigt. (Gegenlberliegende Seite der Zeichnung)

B Motorausfuhrung: NM1

Innensechskant-Madenschraube/MM

oc

Dornhaltekreuz

Motor [vom Kunden bereitzustellen]

(Anzugsdrehmoment: TT [N-m]) o ) ) . Montage . .
e * Einen Motor mit Welle in 1) Den Motor (vom Kunden bereitzustellen) und die ,Motorkupplung*
e __D-Form wahlen. mit der ,MM-Innensechskantschraube* festziehen.
w5 h\ 2) Die ,Position der Motorkupplung” prifen und einschieben.
Motorflansch - o Motor-Montageschraube 3) Den Motor und den ,Motorflansch* mit den Motor-Montageschrau-
[vom Kunden bereitzustellen] ben (vom Kunden bereitzustellen) befestigen.
-1 _/
iy =
motorseitige Kupplung Befestigungsdimensionen: FP Motorausfiihrung: NX, NV, NM1, NM2

gehduseseitige antriebsseitige Kupplung

Den konvexen Bereich der Motorabe mit dem konkaven Bereich
des Dornhaltekreuzes auf der antriebsseitigen Kupplung ausrichten.

# Hinweis zur Montage einer Kupplung bei der NM1-Motorausfiihrung
Bei der Montage der Kupplung am Motor sicherstellen, dass die Einstellschraube
senkrecht zur D-cut-Flache der Motorwelle positioniert ist. (Siehe Abb. unten.)

+ Die Motor-Montageschrauben fur die Ausfiihrung LEFS25 sind beginnend
von der Motorflanschseite befestigt. (umgekehrt zur Zeichnung)

Abstandsring

Motor-Montageschraube

Innensechskant-
schraube

D-cut der
Motorwelle

\¥, Motorwelle
GroRe: 25 Kupplungs-Befestigungsdimensionen  mm] LI ELE]

- 1) Den Motor (vom Kunden bereitzustellen) und die ,Motorkupplung“ mit der
Motorausfiitrung MM 1T PD FP ) ,,MM-Innenéechskantschraube“ (Motora?Jsf[]hrung: NX, NNFI)S)" o%er ,MM-
NZ M2,5x10 | 1,00 8 124 Innensechskant-Madenschraube (Motorausfiihrung: NM1)* festziehen.
NY M2,5x10 | 1,00 8 124 2) Die ,Position der Motorkupplung® priifen und einschieben.
NX M2,5x10 | 1,00 8 169 3) Den ,Abstandsring* am Motor montieren.
NM1 M3 x 4 0,63 5 11,9 4) Den Motor und den ,Motorflansch* mit den Motor-Montageschrauben
NM2 M2,5x10 | 1,00 6 10 (vom Kunden bereitzustellen) befestigen.
n . . . * Fur die Ausfuhrung LEFS25
GroRe: 32 Kupplungs-Befestlgungsdlmensmnen [mm] 4 Den vorlaufig montierten ,Motorflansch* vom Gehause B entfernen
Motorausfiihrung MM TT PD FP und den Motor mithilfe der Motor-Montageschrauben (vom Kunden
NZ M3 x 12 15 |14 17,5 bereitzustellen) am ,Motorflansch” befestigen.
NY M4 x 12 25 |11 17,5 5) Den ,Motorflansch” mithilfe der Motorflansch-Befestigungsschrauben
NX M4 x 12 25 9 5.2 (inbegriffen) an ,Gehause B* befestigen.
NW M4 x 12 2,5 9 13
NV M4 x 12 2,5 9 52 i H
NU M4 x 12 25 |11 13 Sttckliste
NT M3 x 12 15 |12 17,5 2 A 2RA
Tl e | a5 e L GroRe: 25 — GroRe: 32, 40 —
NM2 M4 x12 25 |10 12 Beschreibung Motorausfiihrung Beschreibung Motorausfiihrung
Groife: 40 Kupplungs-Befestigungsdimensionen jmmj NZINY[NX[NMINM2 NZNY[NX|NW|NV[NU[NT [NML[NM2
Motorausfiihrung MM TT PD FP motorseitige Kupplung | 1 (1 (1| 1|1 motorseitige Kupplung| 1 |1 |1 |1 |1 (1|1 (1|1
NZ M3 x 12 15 |14 17,5 Innensechskant-Maden- 111111 Innensechskant-Maden- tlalalalalalalala
NY M3x12 | 15 |14 QW75 schraube (fur Kupplung)* schraube (fir Kupplung)*
NX M4 x 12 2,5 9 5,2 Innensechskantschraube/ Abstandsring —|—|1|—|1|—|—|1]|1
NW M4 x12 | 2,5 9 13 Infr]ensech;kant-rr:llad?ns_chraubf —|—|—12]2 # FUr SchraubengroéRen siehe Kupplungs-
NV Max12 | 25 | 9 |52 (orMotortansch-Befestgung) Befestigungsdimensionen.
NU M4x12 | 25 |11 13 Abstandsting | —|—|—]1]1
NT M3 x 12 1:5 12 175 = FUr Sghraubengréﬁgn siehe Kupplungs-
NML M4 X5 15 635 51 Befestigungsdimensionen.
NM2 M4 x 12 2,5 |10 12
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Elektrischer Antrieb/mit Kugelumlauffihrung
Kugelumlaufspindel

Serie LEFS

Motormontage: paralleler Motor

B Motorausfuhrung: NZ, NY, NX, NW, NU, NT, NM2
Innensechskantschraube/MM
(Anzugsdrehmoment: TT [N-m]) \

O | Befestigungs-
o ——
| dimensionen: FP

= Anm. flr Montage eines Motors an die Motoraus-
fuhrung NM2
Motor-Montageschrauben fiir LEFS25 werden von
der Motorflanschseite her befestigt. (Gegenuberlie-
gende Seite der Zeichnung)

motorseitige Riemenscheibe

Motorflansch

Motor-Montageschraube
[vom Kunden bereitzustellen]

Innensechskantschraube
(Anzugsdrehmoment: 0,63 [N-m])

Motor [vom Kunden
bereitzustellen]

Verbindungsschraube mit Halbrundkopf/M3 x 6

% © o © (Anzugsdrehmoment: 0,63 [N-m])
| ]
—— 5 o o ’
Abdeckplatte
Abdeckung Steuerriemen (Riemenspannung/Spannkraft: BT [N])

= Hinweis zur Montage einer Riemenscheibe bei der NM1-
Motorausfiihrung
Bei der Montage der Riemenscheibe am Motor
sicherstellen, dass die Einstellschraube senkrecht zur
D-cut-Flache der Motorwelle positioniert ist. (Siehe Abb.
unten.)

B Motorausfuhrung: NM1

Innensechskant-Madenschraube/MM
(Anzugsdrehmoment: TT [N-m])
Motorflansch

motorseitige Riemenscheibe Motor-Montageschraube

[vom Kunden bereitzustellen]
Innensechskantschraube
(Anzugsdrehmoment: 0,63 [N-m])

Innensechskant-

Befestigungsdimensionen: FP \ ) schraube

Motor [vom Kunden
bereitzustellen] == ]

D B <

o = 2 .

Q = Verbindungsschraube mit Halbrundkopf/ Motorwelle
= NI M3 x 6 (Anzugsdrehmoment: 0,63 [N-m])

D-cut der Motorwelle

|
|
BT

Il
o
i3
o
e

Abdeckplatte

Abdeckung RSteuerriemen (Riemenspannung/Spannkraft: BT [N])

Motor-Montagezeichnung

Montage

1) Den Motor (vom Kunden bereitzustellen) und die ,Riemenscheibe auf der
Motorseite“ mit der ,MM-Innensechskantschraube“ festziehen. Die
Motorausfiihrung ,NM1*“ mithilfe der MM-Innensechskant-Madenschraube
befestigen.

2) Den Motor und den ,Motorflansch* mit den Motor-Montageschrauben
(vom Kunden bereitzustellen) befestigen.

3) Den ,Steuerungsriemen” an der ,Riemenscheibe auf der Motorseite” und
an der ,Riemenscheibe auf der Gehduseseite* anbringen und vorlaufig
mit den ,Innensechskantschrauben (2 x M3 x 8)" befestigen.

4) Den Riemen spannen und den ,Steuerungsriemen“ mithilfe der
sInnensechskantschrauben (2 x M3 x 8)“ befestigen.

5) Die ,Abdeckplatte* mit den ,Verbindungsschrauben mit
Halbrundkopf“ (4 x M3 x 6) befestigen.

Motorflansch

motorseitige
Riemenscheibe

antriebsseitige
Riemenscheibe

GroRe: 25 Kupplungs-Befestigungsdimensionen [mm]

Motorausfiihrung MM TT PD FP BT
NZ/NY M2,5x10 | 1,00 8 8 19,6
NX M2,5x 10 | 1,00 8 5 19,6
NM1 M3 x 4 0,63 5 12,5 19,6
NM2 M2,5x10 | 1,00 6 5.5 19,6 Stiickliste
GroRe: 32 Kupplungs-Befestigungsdimensionen [mm] e o
Wotorausiuhrung] MM TT | PD | FP | BT GroRe: 25 GroRe: 32, 40
NZ M3 x 12 150 | 14 6,6 49 Beschreibung Anz. Beschreibung Anz.
NY M3x12 | 1,50 | 11 6,6 49 32 | 40
NW M4 x 12 2,50 9 6,6 49 Motorflansch 1 Motorflansch 1 1
NU M3 x 12 1,50 | 11 4,2 49 motorseitige Kupplung 1 motorseitige Kupplung 1 1
NT M3 x 12 1,50 | 12 10,6 49 Abdeckplatte 1 Abdeckplatte 1 1
NM1 M3 x 4 0,63 16,35 10,6 49 Steuerriemen 1 Steuerriemen 1 1
NM2 M3 x 12 1,50 | 10 5.1 49 Innenls%%?lgigﬁ?-sl\%gggﬁgﬁye&eée Szur 1 InnenIsrégﬁgigﬁ}t]-sh;gggﬁgﬁygueée Sz_ur 1 1
. . . . Befestigung der Riemenscheibe)* Befestigung der Riemenscheibe)®
Grofe: 40 Kupplungs-Befestlgungsd|men3|onen [mm] Innensechskantschraube M3 x 8 (zur 2 Innensechskantschraube M4 x 12 (zur 2 2
Motorausfiihrung MM T PD FP BT Befestigung des Motorflansches) Befestigung des Motorflansches)
NZ/NY M4 x 12 2,5 14 (485 | 98,1 Verbindungsschraube mit Halbrundkopf M3x 6|~ 4 Verbindungsschraube mit Halbrundkopf M3 x 6| 4 4
NW M4 x 12 2,5 9 |45 98,1 * FUr Schraubengrof3en siehe = Flr Schraubengréf3en siehe Kupplungs-
NT M4 x 12 2,5 12 85 | 981 Kupplungs-Befestigungsdimensionen. Befestigungsdimensionen.
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Serie LEFS
Teile fur die Motormontage

Motorflansch-Option

Bei Verwendung dieser Option kann der Motor durch die nachfolgend genannten Motorausfihrungen ausgetauscht werden (Ausnahme:

Die NM1-Motorausfiihrung verwendet eine andere Kupplung, daher kann die Ausfiihrung LEFSCONM10-0I nicht durch eine andere

Motorausfliihrung ausgetauscht werden).
Verwenden Sie die nachstehenden Bestell-Nr. zur Wahl einer kompatiblen Motorflansch-Option.

Bestellschliissel

LEFS

-MF

25 NZ
KugelumlaufspindeI & é é
0 GroBe 9 Motor-Einbaulage 9 Motorausfiihrung
25 far LEFOJ25 — linear Symbol|  Ausfiihrung Symbol|  Ausfiihrung
32 far LEFI32 P (rechts/links) parallel NZ | Montagetyp Z NV | Montagetyp V
40 fur LEFOJ40 NY | MontagetypY NU | Montagetyp U
NX | Montagetyp X NT | Montagetyp T
NW | Montagetyp W ||NM2| Montagetyp M2
= Nur NZ, NY oder NX sind fir die Ausflihrung LEFS-MF25 wéhlbar.
Kompatible Motoren
verwendbares Motormodell BaugréBe/Motorausfiihrung
25 32/40
Hersteller Serie Ausfiihrung NZ NY NX NM2 NZ NY NX NW NV NU NT NM2
Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp | Montagetyp
z Y X M2 Z Y X w v U T M2
. Lo . MELSERVO-JN HF-KN [ J — — — [ J — — — — — — —
g:f;:;?(‘):'ect"c MELSERVO-J3 | KF-KP ° — — | = ° — — — — — — | =
MELSERVO-J4 | HG-KR ° — — — () — — — — — — —
YASKAWA Electric Corporation -V SGMJV o = = = [} = = — — — — —
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTION R R2 [ J — — — [ J — — — — — — —
OMRON Corporation | Sysmac G5 R88M-K [ J — — — — [ ) — — — — — —
Panasonic MINAS-A4 MSMD — [ J — — — [ ] — — — — — —
Corporation MINAS-A5 |MSMD/MHMD| — [ — — — () — — — — — —
S ber e B ¢ | — | |~ (nur.[31 ) A i e e B
NIDEC SANKYO CORPORATION S-FLAG MA/MH/MM| @ — — — [ J — — — — — — —
KEYENCE CORPORATION SV SV-M/SV-B o — — — [ J — — — — = — —
FUJI ELECTRIC CO., ALPHA5 GYS/GYB [} — — — [} — — — — — — —
LTD. FALDIC-o. GYS ([ J — — — [ J — — — — — — —
ORIENTAL MOTOR Co., Ltd. AR/AZ AR/AZ — — — o — — — — — — — @2
Rockwell Automation, | MP-/VP- MP/VP - - — — - - o — - — — —
Inc. (Allen-Bradley) TL TLY-A () — — — — — — — — — Y —
. AM AM30 [ J — = = = = = = @ = = =
2:::“ Automation AM AM31 ° — — — — — — — — P — —
AM AMBO/AMB1| @ — — — — — o | — — — — —
. 1FK7 1FK7 — — ([ — — — [ A — — — — —
Siemens AG TFr2 TFK2 ° — — — ° — — — — o — —
Delta Electronics, Inc.| ASDA-A2 ECMA [ ] — — — [ ] — — — — — — —

Anm.) Bei Wahl der Ausfiihrung LEFOICCINM1C-0 ist ein Wechsel zu einer anderen
Motorausfiihrung nicht méglich.
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#1 Motor-Einbauposition: nur linear
2 Wenn der Motor auf der linken oder rechten Seite parallel
montiert wird, ist nur die BaugréBe 32 erhéltlich.




Teile fur die Motormontage Serie L EFS

Abmessungen: Motorflansch-Option

Motor-Einbaulage: linear

Motor

antriebsseitige Kupplung, Dorhaltekreuz M2 M1 Motor-Montageschraube

B - [ 7 <L
) _ ‘ T
| S =1 1 A o I
H k,,J T
—n [E 0 : . N
T % o m— e
S
3
Stuckliste
Pos. Beschreibung Anzahl
1 | Motorflansch 1
2 | Kupplung (motorseitig) 1
3 | Innensechskantschraube (zur Befestigung der Kupplung) 1
4 | Innensechskantschraube (zur Montage des Motorflansches) 2
5 | Abstandsring (nur fur NX,NV und NM2 der Grof3e 32, 40) 1
Details Motorflansch Fur NM2
4 x FA Durchgangsbohrung, Senkungsdurch-
@ FD Tiete FE 4 x FA, Gewindetiefe FB ?l/léoctr(])gMontage- messer FG, T?efegFH . o
Motor-Montagefiiche BFC - # Abflachung befindet sich auf der Bl’jckseite.
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Abmessungen [mm]
GroRe | Motorausfiihrung FA FB FC FD FE FF FG FH FJ FK M1 M2 PD
NZ/NX M4 x 0,7 8 46 30 3,5 35,5 — — 57,8 46,5 M2,5 x 10 M4 x 35 8
25 NY M3 x 0,5 8 45 30 3,5 35,5 — — 57,8 46,5 M2,5 x 10 M4 x 35 8
NM2 33,4 — 31 22% 2,5% 33,1 6,5 22,6 57,8 46,5 M2,5 x 10 M4 x 18 6
NZ M5 x 0,8 9 70 50 5 46 — — 69,8 61,4 M3 x 12 M5 x 40 14
NY M4 x 0,7 8 70 50 5 46 — — 69,8 61,4 M4 x 12 M5 x 40 11
NX M5 x 0,8 9 63 50 5 49,7 — — 69,8 61,4 M4 x 12 M5 x 40 9
32 NW M5 x 0,8 9 70 50 5 47,5 — — 69,8 61,4 M4 x 12 M5 x 40 9
NV M4 x 0,7 8 63 50 5 49,7 — — 69,8 61,4 M4 x 12 M5 x 40 9
NU M5 x 0,8 9 70 50 5 47,5 — — 69,8 61,4 M4 x 12 M5 x 40 11
NT M5 x 0,8 9 70 50 5 46 — — 69,8 61,4 M3 x 12 M5 x 40 12
NM2 M4 x 0,7 8 50 36* 4,5% 40,1 — — 69,8 61,4 M4 x 12 M5 x 25 10
NZ M5 x 0,8 9 70 50 5 47,5 — — 89,8 66,9 M3 x 12 M5 x 40 14
NY M4 x 0,7 8 70 50 5 47,5 — — 89,8 66,9 M3 x 12 M5 x 40 14
NX M5 x 0,8 9 63 50 5 51 — — 89,8 66,9 M4 x 12 M5 x 40 9
NW M5 x 0,8 9 70 50 5 48,8 — — 89,8 66,9 M4 x 12 M5 x 40 9
40 NV M4 x 0,7 8 63 50 5 51 — — 89,8 66,9 M4 x 12 M5 x 40 9
NU M5 x 0,8 9 70 50 5 48,8 — — 89,8 66,9 M4 x 12 M5 x 40 11
NT M5 x 0,8 9 70 50 5 47,5 — — 89,8 66,9 M3 x 12 M5 x 40 12
NM2 M4 x 0,7 8 50 36* 4,5% 41,4 — — 89,8 66,9 M4 x 12 M5 x 25 10

+# Abmessungen bei Montage eines Abstandsrings
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Serie LEFS

Abmessungen: Motorflansch-Option

Motor-Einbaulage: paralleler Motor

PD (Innen-@)

M1

Motor-Montageschraube

@ | Qe A

—— 0 o
——l__ 0 ® O Antrieb
Stuckliste
Anzahl
Pos. Beschreibung GrofRe
25,32| 40
1 | Motorflansch 1 1
2 | Motor-Riemenscheibe 1 1
3 Innens_echskantschraube (zu_r 1 1
Befestigung der Riemenscheibe)
4 Innensechskantschraube (zur 2 4
Montage des Motorflansches)
Details Motorflansch GrofRe 25: NM2 GroRRe 32: NM2
FA Gewindetiefe FB ggg}{;gﬁg' 2x gFA Motor-Mon- 2x(M4x0.7)
Motor- e Senkgngsdurchmesser tageflache (Gewindetiefe FK)
Montagefliche FG.Tiefe FH | L -
(o} & © ©
2 g ++ / \ i
: o R :
@“ & .
v/
FE FF FC ZEN R
OFJ -
FF EI\:'E] L
Gewindetiefe FB
Abmessungen [mm]
GroRe | Motorausfilhrung FA FB FC FD EE FF FG FH FJ FK M1 M2 PD
NZ 2x M4 x0,7 7,5 46 30 3,7 11 — — 42 — M2,5x 10 M3 x 8 8
NY 2xM3x0,5 55 45 30 5 11 — — 38 — M2,5x 10 M3 x 8 8
25 NX 2x M4 x0,7 7 46 30 3,7 8 — — 42 — M2,5 x 10 M3 x 8 8
NM2 23,4 — 31 28 — 8,5 7 3,5 42 — M2,5x 10 M3 x 8 6
NZ 2xM5x0,8 8,5 70 50 4,6 13 — — 60 — M3 x 12 M4 x 12 14
NY 2xM4x0,7 8 70 50 4,6 13 — — 60 — M3 x 12 M4 x 12 11
22 NW 2xM5x0,8 | 85 70 50 4,6 13 — — 60 — M4 x 12 M4 x 12 9
NU 2xM5x0,8 8,5 70 50 4,6 10,6 — — 60 — M3 x 12 M4 x 12 11
NT 2xM5x0,8 8,5 70 50 4,6 17 — — 60 — M3 x 12 M4 x 12 12
NM2 M4 x 0,7 8 50 38,2 — 11,5 — — 60 7 M3 x 12 M4 x 12 10
NZ 4xM5x0,8 8,5 70 50 4,6 11 — — 60 — M4 x 12 M4 x 12 14
40 NY 4 xM4x0,7 8 70 50 4,6 11 —_ —_ 60 —_ M4 x 12 M4 x 12 14
NW 4 xM5x0,8 8,5 70 50 4,6 11 — — 60 — M4 x 12 M4 x 12 9
NT 4 xM5x0,8 8,5 70 50 4,6 14,5 — — 60 — M4 x 12 M4 x 12 12
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Serie LEF

Elektrischer Antrieb
c Produktspezifische Sicherheitshinweise 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fur Sicherheitshinweise. Fur
Sicherheitshinweise flr elektrische Antriebe siehe ,,Sicherheitshinweise zur Handhabung
von SMC-Produkten* und die Bedienungsanleitung auf der SMC-Webseite, http://www.smc.eu

] Handhabung

A\ Achtung

1. Den Schlitten nicht auf das Hubende aufprallen lassen.

’ Design \

A\ Achtung

1. Keine Last anwenden, die die Spezifikationsgrenzwerte

Ubersteigt.

Wahlen Sie einen geeigneten Antrieb in Relation zu der
Nutzlast und dem zuldssigen Moment aus. Bei einem Betrieb
auRerhalb der Spezifikationsgrenzwerte wirkt eine tbermagige
exzentrische Last auf die Fihrung, was zu einem vermehrten
Spiel der gleitenden Teile der Fihrung, Genauigkeitsverlust
und einer verkurzten Lebensdauer des Produkts fuhrt.

2.Verwenden Sie das Produkt nicht fur Anwendungen,
in denen es uUberméfRigen externen Kraften oder
StoRRen ausgesetzt ist.

Andernfalls kann ein Produktausfall die Folge sein.

’ Auswahl \

AWarnung

1. Keine Geschwindigkeit anwenden, die die Spezifikations-
grenzen Ubersteigt.

Einen geeigneten Antrieb in Relation zu der zulédssigen
Nutzlast und der Geschwindigkeit sowie der jeweils zuléssigen
Hubgeschwindigkeit auswahlen. Der Betrieb auf3erhalb der
Spezifikationsgrenzen kann negative Auswirkungen haben,
wie Gerauschentwicklung, Genauigkeitsverlust und eine
verkurzte Produktlebensdauer.

2. Verwenden Sie das Produkt nicht fur Anwendungen,
in denen es UbermaRigen externen Kraften oder
StoRen ausgesetzt ist.

Andernfalls kann ein Produktausfall die Folge sein.

3. Wenn das Produkt wiederholt in Zyklen mit Teilhliben
betrieben wird (siehe nachstehende Tabelle),
betreiben Sie es min. alle 12 Zyklen einmal mit
Vollhub.

Andernfalls kann die Schmierung auslaufen.

Modell Teilhub
LEF25 max. 65 mm
LEF32 max. 70 mm
LEF40 max. 105 mm

4. Wenn der Schlitten einer externen Krafteinwirkung

ausgesetzt ist, muss die Bemessung des Antriebs
unter Berucksichtigung der gesamten Nutzlast
einschlie3lich der externen Krafteinwirkung
erfolgen.
Wenn Kabelfiihrungen oder bewegliche Schlauche am Antrieb
angebracht sind, kann der Gleitwiderstand des Schlittens
erhdht werden, was zu einem Betriebsausfall des Produkts
fuhren kann.
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Bei einer falschen Einstellung der Parameter, der
Ausgangsposition oder der Programmierung der Endstufe kann
der Schlitten wahrend des Betriebs auf das Hubende des
Antriebs aufprallen. Diese Punkte vor der Verwendung prifen.
Wenn der Schlitten auf das Hubende des Antriebs aufprallt,
kann die Fihrung, die Kugelumlaufspindel, der Riemen oder
der interne Anschlag beschadigt werden. Dies kann einen
fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

E 11X

I |

Achten Sie bei Verwendung in vertikaler Richtung darauf, den
Antrieb vorsichtig zu handhaben, da das Werkstiick aufgrund
seines Eigengewichts herabfallen kann.

. Die Ist-Geschwindigkeit dieses Antriebs wird durch

die Nutzlast und den Hub beeinflusst.

Prufen Sie die Spezifikationen unter Berilicksichtigung der
Vorgehensweise bei der Modellauswahl in diesem Katalog.

. Wahrend der Rickkehr zur Ausgangsposition keine

Last, StoReinwirkungen oder Widerstand zusatzlich
zur transportierten Last zulassen.

. Das Gehéause und die Schlittenmontageflachen

durfen nicht verbeult, zerkratzt oder anderweitig
beschadigt werden.

Dies kann die Montageflache uneben machen sowie Spiel in
der Fihrung oder einen erhdhten Gleitwiderstand zur Folge
haben.

. Beim Werkstlickanbau dirfen keine hohen

StoRRkréafte oder berméaRige Momente einwirken.

Eine externe Kraft, die das zulassige Moment Uberschreitet, flhrt
zu Fihrungsspiel oder zu einem erhohten Gleitwiderstand.

. Die Ebenheit der Montageflache darf max. 0,1 mm

abweichen.

Ungenugende Ebenheit des Werkstiicks oder der Oberflache,
an die das Produkt montiert werden soll, kann ein
Fuhrungsspiel und einen erhéhten Gleitwiderstand erzeugen.

. Wahrend der Positionieranwendung und im

Positionierbereich das Werkstlick nicht auf den
Schlitten aufprallen lassen.

. Das Staubdichtband ist zum Gleiten mit Schmierfett

versehen. Wird das Schmierfett beim Entfernen von
Fremdkoérpern o. A. abgewischt, muss es erneut
aufgetragen werden.

. Bei der Montage oben kann sich das Staubdichtband

durchbiegen.



Serie LEF

Al

Elektrischer Antrieb
Produktspezifische Sicherheitshinweise 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fur Sicherheitshinweise. Fur
Sicherheitshinweise flr elektrische Antriebe siehe ,,Sicherheitshinweise zur Handhabung

von SMC-Produkten* und die Bedienungsanleitung auf der SMC-Webseite, http://www.smc.eu

Handhabung

A\ Achtung

10. Verwenden Sie fur die Montage des Produkts
Schrauben mit der passenden Lange und ziehen Sie
diese mit dem korrekten Anzugsdrehmoment fest.

GroRBere Anzugsdrehmomente kénnen Fehlfunktionen
verursachen, wahrend sich bei einem zu niedrigen
Anzugsdrehmoment die Einbaulage verandern und unter
extremen Bedingungen das Werksttick herunterfallen kann.

Fixiertes Gehause
A

[l
] -
< i )
-| max. Anzugs-
Modell Schra}uben drehmomegnt oA L
groRe [N-m] [mm] [mm]
LEF25 M4 1,5 4,5 24
LEF[132 M5 3,0 5,5 30
LEF[140 M6 5,2 6,6 31
Gehausemontage
Bezugsebene fir
Gehdusemontage

Positionierstift
(Bezugsebene)

Positionierstift
(Bezugsebene)
Positionierstift
(Gehéuse B unten)

Bezugsebene fiir

Positionierstift

Die lineare Verfahrgenauigkeit gilt fir die Gehdusemontage-
Bezugsebene. Wenn fur den Schlitten eine prazise lineare
Verfahrgenauigkeit erforderlich ist, stellen Sie die Bezugsebene mit
Hilfe von Positionierstiften usw. ein.

Fixiertes Werkstlick

max. Anzugs- L (max.
i i Modell chrr%lr’;bee”' drehmomgnt Einschr(aub-tiefe)
_,Y [N:m] [mm
) LEF[25 | M5x 0,8 3,0 8
LEFO32 | M6x1 5,2 9
@ LEF[140 | M8 x 1,25 12,5 13

Verwenden Sie Schrauben, die min. 0,5 mm kirzer als die max.
Einschraubtiefe sind, um einen Kontakt der Werkstuick-Befestigungsschrauben
mit dem Gehaduse zu vermeiden. Zu lange Schrauben konnten auf das
Gehéause stoRen und Fehlfunktionen o. A. verursachen.

11. Nicht mit fixiertem Schlitten und durch Bewegen
des Antriebsgehauses in Betrieb nehmen.

12. Der Antrieb mit Riemen kann nicht bei vertikalen
Anwendungen eingesetzt werden.

13. Uberpriifen  Sie in den technischen Daten die
min. Geschwindigkeit fir jeden Antrieb.
Andernfalls kénnen unerwartete Funktionsstérungen, wie
Klopfen, auftreten.

14. Beim Riemenantrieb kann es bei Geschwindigkeiten
innerhalb der Antriebsspezifikationen zu Vibrationen zu
kommen, die von den Betriebsbedingungen verursacht
werden konnen. Stellen Sie die Geschwindigkeit so ein,
dass keine Vibration verursacht wird.

] Wartung

AWarnung

Wartungsintervall

Fuhren Sie die Wartung entsprechend der nachstehenden
Tabelle durch.

Frequenz Sichtprifung interne Prifung
Inspektion vor o .
taglichem Betrieb
Inspektion alle
6 Monate/1000 km/ O O
5 Mio. Zyklen*

= Wahlen Sie jeweils den Punkt aus, der am friihesten anwendbar ist.

® Punkte fur die Sichtprifung
1. Lose Einstellschrauben, abnormale Verschmutzung
2. Uberpriifung auf Beschadigungen und der Kabelverbindung
3. Vibration, elektromagnetische Storsignale

® Punkte fur die interne Prifung
1. Zustand der Schmierung der beweglichen Teile.
2. Loser Zustand oder mechanisches Spiel bei festen
Elementen oder Befestigungsschrauben.
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Kugelumlaufspindel Serie LEFS GréBe: 16, 25, 32, 40
max. Nutzlast: 60 kg

Postions-Wiederholgenauigkeit: £0,02 mm
Reinraum-Spezifikationen ebenso erhaltlich

Riemenantrieb Serie LEFB GroBe: 16, 25, 32
max. Hub: 2000 mm
max. Geschwindigkeit: 2000 m/s

Anwendungsbeispiele

Pick-and-Place- vertikale
Anwendungen Anwendung

Lade- und Entladetransfer von

Prazise Positionierung Werkstiicken

der Werkstiicke

Zentrale: NL Bayern:

TBT Technisches Biiro Traffa e.K. TBT Technisches Biiro Traffa e.K.
Theodor-Heuss-5tr. 8 Schoneckerstr. 4

D- 71336 Waiblingen D-91522 Ansbach

Tel:  +49(0)7151/604 24-0 Tel.  +49(0)981 /48 78 66-50
Fax.. +49(0)7151/604 24-40 Fax.. +49(0) 981 /48 78 66-55
E-Mail: info@traffa.de E-Mail: mail@traffa.de

Web: www.traffa.de Web: www.traffa.de
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