
Traffa

                    Innovative Antriebslösungen

Der optimale Antrieb individuell für Ihre Anforderung

  GreiferSysteme



Elektrischer Greifer

● Mit Schutz gegen Herunterfallen der Werkstücke (alle Serien mit Selbst-Verriegelungsmechanismus)    
● Energieeinsparung der Selbst-Verriegelungsmechanismus verringert die Leistungsaufnahme       
● Mit Greifer-Überprüfungsfunktion 

Serie LEHZ - Elektrischer 2-Finger-Greifer
● Hochkompakte Bauform und geringes Gewicht, mit zahlreichen Haltekräften 

Serie LEHZJ - Elektrischer 2-Finger-Greifer mit Staubschutz 
● Staubschutzabdeckung mit abgedichteter Konstruktion (erfüllt IP50)

Serie LEHF - Elektrischer 2-Finger-Greifer
● Langhubbetrieb, für das Halten verschiedener Werkstückarten

Serie LEHS - Elektrischer 3-Finger-Greifer
● Zum Halten runder Werkstücke, innen und außen greifen möglich
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* ( ) gibt den Wert bei Auswahl „Langhub      ***Positioniergenauigkeit pro Radius
** [ ] gibt den Wert für „Positions-Wiederhohlgenauigkeit/eine Seite“ an
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Weicher Griff

Greifen von leicht verformbaren oder beschädigten Teilen

Greifen von zylindrischen und halbrunden Teilen

Steuerung der Geschwindigkeit und der Haltekraft, Positionieren

O-Ring Testschlauch Ei

Steuerung der Geschwindigkeit und der Haltekraft

Enge Umgebungen

tiefe Bohrungen
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