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Innovative Antriebslésungen

Der optimale Antrieb individuell flir Ihre Anforderung



Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffiihrung
Kugelumlaufspindel/Serie LEJS Riemen/Serie LEJB

Modellauswahl <=

¢/F k‘57:;.-%" <
Modellauswahl -

Uberpriifen Sie das Verhiltnis 0 7 " . " . -
m Geschwindigkeit - Nutzlast. }m Uberpriifen Sie die Zykluszeit. }m Priifen Sie das zuldssige Moment.

Auswahlbeispiel
Beh:lebs' * Werkstiickgewicht: 60 [kg] » Werkstiickanbaubedingung: 0 Lol |
bedingungen i ea gung: 80 < —BereicL in derrj der '
» Geschwindigkeit: 300 [mm/s] LEJS6301B / exteme Bremswiderstand
. .. 70 a L i
 Beschleunigung/Verzdgerung: 3000 [mm/s?] W V erforderiich ist.
e Hub: 300 [mm] ° = 60 ¢
. . = = 50 Vi
¢ Einbaulage: horizontal - 3 -
* Motorausfiihrung: Inkremental-Encoder %ﬁ'zé & 40ILEJS ://1
L . 5 30}6300A .
» externe Krafteinwirkung: 10 [N] \— P4 v,
L J 20
Sl Uberpriifen Sie das Verhaltnis Geschwindigkeit - Nutzlast. 0
Das Produkt unter Berlcksichtigung des “Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramms” (Seite 2) auswéhlen. 0 200 400 600 800 1000 1200
Auswahlbeispiel: Die Serie LEJS63S3B-300 wird basierend auf dem Diagramm rechts vorldufig gewahlt. Geschwindigkeit [mm/s]
Der externe Bremswiderstand (LEC-MR-RB032) ist u. U. erforderlich. <Geschwindigkeit-Nutzlast-Diagramm>
Siehe den schraffierten Bereich im Diagramm. (LEJS63)
Uberpriifen Sie die Zykluszeit. Z — L
£
Siehe Methode 1 fiur eine grobe Schétzung und Methode 2 fir einen praziseren Wert. =
- . . g al 2
Methode 1: Das Zykluszeitdiagramm priifen (Seite 3) & 2 g / \a
Das Diagramm basiert auf der H6chstgeschwindigkeit der einzelnen GréBen. % Zeit
Methode 2: Berechnung § &
Die Zykluszeit T wird aus folgender Gleichung emitielt. T T2 - T8 [1el 15
| T=T1+T2+T3+T4][s] ‘ Berechnungsbeispiel: )
, , T1 bis T4 kdnnen wie folgt ermittelt | b3 Hub [mm]
¢ T1 und T3 werden aus folgender Gleichung ermittelt. werden V: Geschwindigkeit [mm/s]
~ ~ ' al: Beschleunigung [mm/s?]
[T1=Vviatis]] [13=V/a21s] | T1 = V/ai = 300/3000 = 0.1 [s], a2: Verzégerung [mm/s?]
Die Beﬁchleunilgungs- unld Verzégerung.swene haben je nach T3 = V/a2 = 300/3000 = 0.1 [s] T1: Beschleunigungszeit [s]
Werkstiickgewicht und Einschaltdauer eine Obergrenze. L-05.V.(T1+T3) Zeit bis zum Erreichen der Einstellgeschwindigkeit
Priifen, dass diese die Obergrenze nicht iberschreiten, siehe T2 = . T2: Zeit bei konstanter Drehzahl [s]
hierzu “Nutzlast -Beschleunigungs-/Verzdgerungs-Diagramm v Zett, in der der Antrieb bei konstanter Drehzahl in Betrieb ist
(Fuhrung)” (Seiten 4, 5). _ 300-0.5-300- (0.1 +0.1) T3: ;/Qrszgerurggszeif[k[s] il
Die Ausfiihrung mit Kugelumlaufspindel hat je nach Hub eine 300 . Bt Beg s Bt b knstatr izl i Stopp
R ) T4: Einschwingzeit [s]
Geschwindigkeits-Hochstgrenze. Anhand der technischen Daten =0.90 [s] Zeit bis zum Erreichen der Endlage
priifen, dass die Hochstgrenze nicht iberschritten wird (Seite 10). T4 =0.05[s] T5: Ruhezeit [s]
e T2 wird aus folgender Gleichung ermittelt. Die Zeit, in der das Produkt nicht in Betrieb ist.
Dementsprechend wird die T6: Gesamtzeit [s]
T2 = L-05-V-(T1+T3) [s] Zykluszeit wie folgt berechnet. Gesamtzeit von T1 bis T5
\
. T=T1+T2+T3+T4 Einschaltdauer: Dauer von T bis T6
* T4 variiert je nach Motorart und -last. Der =0.1+0.90+0.1+0.05 T=T6x100

nachstehende Wert wird empfohlen. =1.15[s]

T4 = 005 [S] 1,000 -

. . . Il ! | 5000 mm/s?
m Priifen Sie das zuldssige Moment. N 1 o000 !
0 1 mm/s
Siehe Diagramme “Zuléssiges dynamisches Moment” (Seiten 6, 7). g & D=0
Mep = 600 |t | 15000 mm/s?
A
T, A
m £ 100 Yy | 20000 mm/s?
< K
L1 o .\)‘\ \\
_ J D200 SR -
; : 1 e
0 1l F s ey
Auswahlbeispiel: 0 10 20 30 40 50 60 70 80
Wabhlen Sie das Modell LEJS63S3B-300 aus dem Diagramm rechts. Werkstiickgewicht [kg]

Bestétigen, dass die externe Krafteinwirkung max. 20 [N] betragt (siehe zuléssige externe Krafteinwirkung auf Seite 10.). <Zulassiges dynamisches Moment>
(Die externe Krafteinwirkung ist der Widerstand, der durch Kabelfiihrungen, biegsame Hauptleitungen oder Druckluttieitungen verursacht wird.) (LEJS63)



Modellauswahl Serie LEJ

Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Fiihrung)
LEJS40/Kugelumlaufspindel

horizontal vertikal
60
L 10 - 7
5 LEJS4001B / LEJS40CB ./1
t_—Bereich, in dem der ‘,7'
externe Bremswiderstand 75 »
_ 40 erforderlich ist. — _ :/
7 7
2 30 g 2.
N LEJS4000A s LEJS4001A vi
Z 20 z s
e
25 :
10
p DN,
0 0
0 200 400 600 800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]

LEJS63/Kugelumlaufspindel

horizontal vertikal
90 [ 20 T
80 FLEJS630B ;///7 LEJS630B ?
70 » /
_ “ _ /
§ 40l EJs630A v g 1
e ’ g 7 E LEJS630A %
%, 5 7
0 % 7
10 “/; N é
; 4 ] : 7
0 200 400 600 800 1000 1200 0 200 400 600 800 1000 1200
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]
LEJB40/Riemen LEJB63/Riemen
horizontal horizontal
20 30
25
15
20

Wenn der Hub 1000 mm Ubersteigt.

Nutzlast [kg]
>
Nutzlast [kg]
o

10
5
. 5
0 0
0 500 1000 1500 2000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000

Geschwindigkeit [mm/s]

Geschwindigkeit [mm/s]

= Wenn der Hub der Serie LEJB40 1000 mm Ubersteigt, betragt die Nutzlast 10 kg.

= Fr den schraffierten Bereich im Diagramm ist der externe Bremswiderstand erforderlich (LEC-MR-RB032).
= Der Antrieb mit Riemen kann nicht bei vertikalen Anwendungen eingesetzt werden.



Serie LEJ

Zykluszeit-Diagramm (Fiihrung)
LEJS40/Kugelumlaufspindel

LEJS40L 1A LEJS40[ 1B
3.0 5.5
) 50 //
2.5 4.5 /
2.0 /
@ 7 *° /
= Beschleunigung/Verzdgerung: 5000 mm/s2 £ 30
g 1.5 /4 5 Beschleunigung/Verzogerung: 5000 mm/s? //
= % 2 25
> % >
N % K 50 / /
1.0 : ' i b
‘ . . P4 Beschleunigung/Verzégerung: 10000 mm/s2 /
Beschleunigung/Verzgerung: 100% /¢ 1.5 ‘\ /L v
0.5 ao” -1 1.0
——————— 0.5
% BeschIeuni%ungNerzégerun%: 20000 mm/s2 / Beschleunigung/Verzogerung: 20000 mm/s?
0.0 0.0 ¢ &
0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000
Hub [mm] Hub [mm]
LEJS63/Kugelumlaufspindel
LEJS63[ 1A LEJS63[ 1B
3.0 6.0
55 //
2.5 5.0 /
/ 45 /
2.0 / 4.0
g Beschleunigung/Verzdgerung: 5000 mm/sZ/ g 35 /
S s S a0 //
X 2 X Beschleunigung/Verzogerung: 5000 mm/s2
N Beschleunigung/Verzogerung: 10000 mm/s2 P 72k N 25 ngd (f zoger f /
1.0 \ % 2.0
/" 15 BeschIeuﬁigungNerzfj;;erung: 10006 mm/s2 ),
05 1.0 (((;4/
]
sl |~ Beschleunigung/Verzgerung: 20000 mm/s? 0.5 r-/ - .
g eschleunigung/Verzdgerung: mm/s
0.0 | | | 0.0 Beschl Ver 20000 mm/s?
"o 200 400 600 800 1000 1200 ) 200 400 600 800 1000 1200
Hub [mm] Hub [mm]
LEJB40/Riemen LEJB63/Riemen
15 ‘ ‘ 2.0 ‘ ‘
Beschleunigung/Verzogerung: 5000 mm/s? Beschleunigung/Verzogerung: 5000 mm/s?
‘ ‘ gung gerung
Beschleunigung/Verzogerung: 10000 mm/s2 L1 1.5
1.0 | S Beschleunigung/Verzogerung: 10000 mm/s2 /
g L ¥ 1.0 /
3 o e .-
x - 4 .-
0.5 et oot
/A . Beschleunigung/Verzogerung: 20000 mm/s? o ‘
¢ BeschleunigungNerzégIerung: 20000 mm/s2
0.0 0.0 | |
0 500 1000 1500 2000 0 500 1000 1500 2000 2500 3000
Hub [mm] Hub [mm]

= Max. Nutzlast-/Beschleunigungs-/Verzdgerungs-Diagramm

x Max. Nutzlast-/Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm fir die einzelnen Hiibe

3




Modellauswahl Serie LEJ

Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm (Fiihrung)

LEJS40/Kugelumlaufspindel: horizontal

LEJS40LIA

LEJS40L1B

20000

[ [

l l

’ Der Wert von 50% oder weniger ist gleiche wie Einschaltdauer 50%

20000

[ [ [

15000 \

[ [
l l l l l

’ Der Wert von 50% oder weniger ist gleiche wie Einschaltdauer 50%

€ £
£ £
@ 15000 @
3 3
_% Einschaltdauer: 50% _“8’, \ Einschaltdauer: 50%
5 5 NN N
= 10000 = 10000 AN : }
> \ Einschaltdauer: 75% = \ N\ Einschaltdauer: 75%
5 5 §
2 k=
3 5000 T~ —— 3 5000 ~ Q\
K Einschaltdauer: 100% 2 Einschaltdauer: 100%
0 0
10 20 30 0 10 20 30 40 50
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
LEJS40/Kugelumlaufspindel: vertikal
LEJS40C]A LEJS40[1B
20000 Einschaftdauer: 50“’/o 20000

Beschleunigung/Verzégerung [mm/s?]

15000

10000

5000

\% Einschaltdauer: 75%
N N

N

~—

==

\\Q
I
\

Einschaltdauer: 100%

Der Wert von 50% oder weniger ist gleiche wie Einschaltdauer 50%

[ [ [ [

1 2 3 4 5
Nutzlast [kg]

Beschleunigung/Verzégerung [mm/s?]

15000

Einschaltdauer: 50%
|

I/

iEinschaItdauer: 75%

10000 — —~——
Einschaltdauer: 100% I
5000 T T
’ Der Wert von 50% oder weniger ist gleiche wie Einschaltdauer 50%
0 I I I
0 2.5 5 7.5 10

Nutzlast [kg]




Serie LEJ

Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzogerungs-Diagramm (Fiihrung)

LEJS63/Kugelumlaufspindel: horizontal

LEJS63LIA

LEJS63LIB

[ [

20000

N N
Einschaltdauer: 2‘5%
Einschaltdauer: 50%
15000 t

Nutzlast [kg]

%
€
£
(o))
s N
:qé’ Einschaltdauer: 75%
N
g e \\Q\
(o))
% \\\\\\\\\.~ \\\\\\\\\\\
[*)]
R T~
3 5000 \\§ —
é /;7-—-~._____-.____
a Einschaltdauer: 100%
0
0 10 20 30 40

20000 1 1 1

\/ Einschaltda‘uer: 25‘%

15000 PN S : x i
\ Einschaltdauer: 50%

%
€
£
(@]
C
2
@ ><
S |
N \ Einschaltdauer: 75%
o N
> 10000 \
S \ 7\\
> \ \
2 Q\ I
I} ——]
@ Einschaltdauer: 100%
0 L

0 10 20 30 40 50 60 70 80
Nutzlast [kg]

LEJS63/Kugelumlaufspindel: vertikal

LEJS63LJA

LEJS63[ B

20000

Einsc

\\\

T T
haltdauer: 25%

10000 -Einschaltdauer: 100%

~-

15000 N\
RN \
\
N

Beschleunigung/Verzégerung [mm/s?]

Nutzlast [kg]

\
Einschaltdauer: 75%
5000
Einschaltdauer: 50%
0
0 2.5 5 7.5 10

20000 1

Elnschaltdauer 25%

Einschaltdauer: 50%

15000 |

\§¢
<

Beschleunigung/Verzégerung [mm/s?]

10000 =] QE
Einschaltdauer: 75% —
5000 i—
Einschaltdauer: 100%
0
0 5 10 15 20

Nutzlast [kg]

LEJB40/Riemen: horizontal

LEJB63/Riemen: horizontal

20000 1

l

Elnscha\tdauer 50%

\\\ ’ Der Wert von 50% oder weniger ist gleiche wie
15000 ‘

Einschaltdauer: 75%

Elnschaltdauer 50%
10000 <
\\

{
Einschaltdauer: 100%

Beschleunigung/Verzégerung [mm/s?]

5000 \
Tl T —
\§
\
0
0 5 10 15 20
Nutzlast [kg]

20000 % % % %

’ Der Wert von 50% oder weniger ist gleiche wie Einschaltdauer 50%

15000
\{inschaltdauer: 50%

Beschleunigung/Verzégerung [mm/s?]

\ Einschaltdauer: 75%
10000 T
\ Einschaltdauer: 100%
\
o
0
0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg]




Zulassiges dynamisches Moment

Modellauswahl Serie LEJ

5.000 mm/s2
- -=--15,000 mm/s2

= Diese Graphik zeigt den zulassigen Uberhang, wenn der Lastschwerpunkt des Werkstiicks einen Uberhang in eine Richtung aufweist. Wenn ein Uberhang des
Lastschwerpunkts des Werkstiicks in zwei Richtungen aufweist, prifen Sie diese bitte anhand der Auswahlisoftware fiir elekirische Antriebe. http:/fwww.smeworld.com

Beschleunigung/Verzégerung

— — = 10.000 mm/s2

-------- 20.000 mm/s?
O o .
c| Lastiiberhangrichtung Modell
% m : Nutzlast [kg]
"= | Me: zuldssiges dynamisches Moment [N:m]
« "
2 L Uberhangdistanz zum Schwerpunkt des Werkstiicks [mm] LEJS40 LEJS63 LEJB40 LEJB63
1.000 1.000 1.000 —p 1.000
| i
800 800 800 X 800
E) \
ok = ol = ol N = ool B
L1 € 600 M € 600 - £ 600 N £ 600 »
E | E 1 E ? E BN
Me(¢ o 400 = 400 o 400 —h o400
m " ‘Q\ “t& “\\\\\
A\ ‘}k RN R
200 N 200 2 200 = 200 e
‘~.~R\ N I~ NS = I
=T NI | s hh R
0 T 0 SeaSl=m 0 0
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
1.000 1.000 ¢ 1.000 1.000
k 1 3
c 800 |q\ Is\ llll\ :|||
Q ! 800 800 [-# 800 [t
§ 'E 600 :|\ 'E 600 :I\ 'E 600 :'l'\‘ 'E 600 ?'\\
3 L2 E S00fr E T E | E |k
i) »Me ~ il o i ~ Q ~ HIEN
= N 400 iy N 400 iy N 400 iy N 400
o m ".‘\ \ ".‘\ B \\ » \\\
N 200 NN 200 AN 200 e 200 |—Pd
= SN N N N NN o~ —~
o SRy L MRS I R = TR
T 0 SLLACR Sl S 0 == e 0 Sl 0 e
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
1.000 1.000 Hi 1.000 (r 1.000
il Al i\ ;
800 fi 800 il 800 [y 800 [
Me _ il _ 3| _ Y _ By
L i—?ﬂ}\m E 60034 E 600 1“ E' 600 iy E 80 HRTIN
3 £ 4 £ b E 3 £ g
[u; M = @ 400 |-\ \ ©@ 400 I“- @ 400 ."- @400 — N
- ‘..\\ \ - '._\‘\ \ - By \\ - K \\\\ N
200 ~ 200 [ N ~ 200 s e 200 bl
M ~ T~ ‘. T~ <~ = — M ~ ™ <
ERR S e ‘NI bl LS =
0 Sy S 0 R ey P B i X
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
1.000 ! 1.000 1.000 “\ 1.000 ?A
La 800 S\ 800 800 I‘e‘“ 800
3
o) ol = o B ol
€ 600 [ £ 600 -4 £ 600 — £ 600
F 4 B
Moo ] I L E 1A e A
m S 400 R S 400 [ S 400 4N N 5 400 I
.‘t\ “:\ N ‘Q‘\\\ ‘.‘\\\
200 ¥ 200 39 200 3 200 e
e “%\ RS R R
=1 R e =53 RS
0 = 0 == 0 = 0
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
1.000 i 1.000 A 1.000 m 1.000 A
| 0 .
; il " \ q
800 {3 800 fiy 800 -+ 800 s
Me 0 { ) al
2N = ] = ) — HRY — '
£ 600 [+t € 600 [y £ 600 =+ € 600 [y
] a g .
g Lsﬁﬂ L - a0 [ \ - 400 [ - a00 - o 400 i \\
- PRI - R - BN Y = kD ~N
; -_I‘ ‘_I‘\ \ "‘ \\ \ ‘\ \\ \
200 v 200 [ N 200 : 200 S~
‘.:: T T~ “\"~\ - I~ ~lsdo A
0 vhes =i 0 el 0 0 e
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
1,000 1.000 i
! \ Al
800 fi 800 Kl
Le - il\ — I-‘\ y \
E 6007 E 60 1 $
£ . = il W\
) Me © 400 3 © 400 [y Ay \\
m - -_|\ -1 n Y \
200 '-“ 200 '-“ \ \ ‘\\\\ N
TN N AN
N T e U \\\ IS S s
0 D W — 0 “Tom |~ - - ) 0 i oL Y |
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]




Serie LEJ

. . . s Digse Graphik zeigt den zuléssigen Uberhang, wenn der Lastschwerpunkt des Werkstiicks einen Uberhang in eine Richtung aufweist. Wenn ein Uberhang des
Zulass lges dynam isches Moment Lastschwerpunkts des Werkstiicks in zwei Richtungen aufweist, prifen Sie diese bitte anhand der Auswahlsoftware fir elekirische Antriebe. http:/fwww.smeworld.com

Beschleunigung/Verzégerung 5.000 mm/s2  — — = 10.000 mm/s2
-=-=--15.000 mm/s2 = -------- 20.000 mm/s?
O o .
c| Lastiiberhangrichtung Modell
% m : Nutzlast [kg]
"= | Me: zuldssiges dynamisches Moment [N:m]
« "
2 L : Uberhangdistanz zum Schwerpunkt des Werksticks [mm] LEJS40 LEJS63
1 1.000 —v 1.000
n il
= 800 [ 800 [Hirt
= oo} S EAAN
é 600 4\ E 600 5
= = R
Y|~ 400 N N 400 :\\\\
R N~ i SO N
200 A 200 o i,
0 - ) B ~
= 02 4 6 8 10 0 5 10 15 20
= Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
t
g 1.000 G 1.000 :l‘\
800 it 800 [y
_ A — | \
€ 600 i £ 600 —
E IXBN 3 RN
Z|® 400 — Q400 — <
* N \\~ \
SUSO0S RN
200 =T 200 S e e
0 - ) A N =
002 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
Berechnung des Belastungsgrads der Flihrung
1. Bestimmen Sie die Betriebsbedingungen. ~~  eeseeecaeee- Einbaulage ------------
Modell: LEJS/LEJB Beschleunigung [mm/s2?]: a . z
GroBe: 40/63 Nutzlast [kg]: m 1. horizontal 3.Wand Y
Einbaulage: Horizontal/unten/Wand/vertikal Nutzlast-Mitte [mm]: Xc/Ye/Ze /

2. Wahlen Sie das entsprechende Diagramm auf der Grundlage des Modells, der GroBe und der Einbaulage aus.
. Ermitteln Sie basierend auf der Beschleunigung und Nutzlast den Uberhang [mm]: Lx/Ly/Lz in der Grafik.
. Berechnen Sie den Lastfaktor firr jede Richtung.

ox = Xc/Lx, oy = Yc/Ly, oz = Zc/Lz
5. Bestétigen Sie, dass die Gesamtzahl von ox , oy und oz max. 1 ist.

oxX + oy + 0z<1
Wenn 1 Uberschritten wird, ziehen Sie bitte die Verringerung der Beschleunigung und
Nutzlast in Betracht oder andern Sie die Nutzlast-Mitte und die Serie.

~ W

2. unten

--------------,

\J
z
1. Betriebsbedingungen . ITTmmmmmmsmmmmEEEEssssssssssnnnnnes -
Modell: LEJS
GroBe: 40 3. Lx =180 mm, Ly = 170 mm, Lz = 360 mm
Einbaulage: horizontal 4. Der Lastfaktor fur die einzelnen Richtungen wird wie folgt ermittelt.
Beschleunigung [mm/s2]: 5000 ox =0/180=0
Nutzlast [kg]: 20 oy =50/170 = 0.29
Nutzlast-Mitte [mm]: Xc =0, Yc = 50, Zc = 200 oz = 200/360 = 0.56
2. Wahlen Sie das Diagramm auf Seite 6, erste Zeile oben und links. 5. 0x + oy + oz =0.85<1
1.000 [} 1.000 ;l 1.000 q'l
) H
) ?! |
800 ; 800 ;. 800 :"l
! ] 1
— | — ul
e 600 -,\ g 600 ;l 600 |\
E p E )l = N
- '3\ Y] :I\ £ ul
= 400 =400 fr = 400~
) u\ ] Lz ’\
W i | T
EN g BN N\
200[& N 200 ['gl\ﬂ N 200 \ \\\
~ ~ ] N ~ ] \&\ N ~ .
| u‘ A F Ol B ] Py S 0 D S I e
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]




Modellauswahl Serie LEJ

Schlittengenauigkeit (Referenzwert)

A-Seite
B-Seite— |
: : lineare Verfahrgenauigkeit [mm] (pro 300 mm)
| L 0 Modell |1 lineare Verfahrgenauigkeit | () lineare Verfahrgenauigkeit
@ @ 5 CzuA D-Seite zu B-Seite
© C-Seite LEJI40 0.05 0.03
D-Seit © & | LEJOI63 0.05 0.03

Anm.) Die lineare Verfahrgenauigkeit schlieBt nicht die Genauigkeit der Montageflache ein.

Schlittenabweichung (Referenzwert)

w
@ 5
(o)
& &
0.02
LEJ(140
= (L =52.5 mm)
E LEJ163
> (L = 64.5 mm)
2 0.0t
O
(9]
=
Q
< /
0
0 100 200 300 400 500
Last W [N]

Anm.) Diese Abweichung wird gemessen, wenn eine Aluminiumplatte von 15 mm auf dem Schlitten montiert und fixiert wird. (Schlitten-Freiraum inbegriffen.)



Elektrischer Antrieb/Ausfuhrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffihrung
Riemen

Serie LEJ

Bestellschliissel

C € @rs

."""--..-,-’

© crose

LEJB |4

500

&éé © 6 06000

9 Motor*’

9 Steigung [mm]

40 Symbol Ausfihrun Ausgang|  Antriebs- kompatible Symbol| LEJB40 | LEJB63
63 y 9 [W] gréBe Endstufen T 27 42
AC-Servomotor
S2 (Inkremental-Encoder) 100 40 LECSA L-S1 e
AC-Servomotor Hub [mm]2
nkremental-Encoder . 200
S3 (Ink I-Encoder) 200 63 LECSA [I-S3
LECSB [J-S5 bis - Sj
AC-Servomotor «2: Siehe nachstehende
S6 (Absolut-Encoder) 100 40 LECSSE S 3000 |  Tabelle fiir Details.
s7 AC-Servomotor 200 63 ILFE%%%SSS; 6 Motoroption
(Absolut-Encoder) LECSSC-S7 — _|ohne Motorbremse

+1: FUr die Motorausfiihrung S2 und S6 ist das Suffix der Bestell-Nr. der

kompatiblen Endstufe jeweils S1 und S5.

mit Motorbremse

@ Kabeltyp* *5 *6 0 Kabelldnge [m]** *7 @ Endstufenart™ @ E/A-Stecker
— ohne Kabel — ohne Kabel kompatible Endstufen | Versorgungsspannung [V] — | ohne Stecker
S Standardkabel 2 2m — ohne Endstufe — H mit Stecker
R | Robotik-Kabel (flexibles Kabel) 5 5m A1 LECSA1 100 bis 120
«5: Die Motor- und Encoderkabel sind A 10m A2 LECSA2 200 bis 230
inbegriffen. (Das Motorbremsenkabel +7: Die Lénge der Motor-, Encoder- B1 LECSB1 100 bis 120
ist inbegriffen, wenn die Option mit und Motorbremsenkabel ist B2 LECSB2 200 bis 230
Motorbremse gewahlt wird.) dieselbe. C1 LECSC1 100 bis 120
#6: Die Standard-Kabeleingangsrichtung c2 LECSC2 200 bis 230
ist “(A) Achsenseite”. (Siehe Seite 36.) S1 LECSSH1 100 bis 120
S2 LECSS2 200 bis 230
. . +4: Bei Wahl der Endstufen-Ausfiihrung ist das Kabel
Tabelle dﬁrbanwendbaren Hibe*® @Standard OFertigung auf Bestellung inbegriffen. Die Kabelart und -Iéingegauswéhlen.
Modell [l[Jﬂm] 200|300 | 400 | 500 (600 | 700 | 800 | 900 |1000(1200{1500(2000|3000 2222!‘3&% dardkabel (2 m) + Endstufe (LECSS2)
LEJB40 cCle| | e 0|0 | e 0| e®@]| 0|0 |0]|— S2 Standardkabel (2 m)
LEJB63 — |l ol | @l O |l O | @O0 | @ ®@| O| O | O — : ohne Kabel und Endstufe

«3: Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, da alle Hibe, die nicht Standard und keine Bestelloption
sind, als Sonderbestellung gefertigt werden.

Kompatible Endstufen

| Fiir Signalgeber siehe Seiten 19, 20.

Impulseingang-Ausfihrung/ | Impulseingang- CC-Link-Ausfiihrung SSCNET lll-Ausfiihrung
Positionierausfiihrung . | Ausfiihrung mit direktem Eingang
Endstufenart “
gl
o
Serie LECSA LECSB LECSC LECSS
Anzahl Punktetabellen bis 7 — bis 255 —
Impulseingang O O — —
verwendbares Netzwerk — — CC-Link SSCNET 1l
Inkremental- Absolut Absolut Absolut
Steuerungs-Encoder 17-bit-Encoder 18-bit-Encoder 18-bit-Encoder 18-bit-Encoder
externe Kommunikation USB-Kommunikation USB-Kommunikaiton, RS422-Kommunikation | USB-Kommunikaiton, RS422-Kommunikation USB-Kommunikaiton

Versorgungsspannung [V]

100 bis 120 VAC (50/60 Hz)
200 bis 230 VAC (50/60 Hz)

Details auf Seite

Seite 25
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Serie LEJB

Technische Daten

LEJB40/63 AC-Servomotor

LEJB40S LEJB63S
Hub [mm] Anm. 1) (200), 300, (400), 500, (600), (700), 800 (300), (400), 500, (600), (700), 800
(900), 1000, (1200), (1500), (2000) (900), 1000, 1200, (1500), (2000), (3000)
Nutzlast [kg] [ horizontal 20 (wenn der Hub 1000 mm ubersteigt: 10) 30
ﬁ Geschwindigkeit [mm/s] Anm. 2) 2000 3000
‘E max. Beschleunigung/Verzégerung [mm/s?] 20000 (Siehe Seite 4 bis 7 fir die Grenze entsprechend der Nutzlast und Einschaltdauer.)
: Positions Wiederholgenauigkeit [mm] Anm. 3) +0.04
§ Steigung [mm)] 27 42
o | StoB-/Vibrationsbestandigkeit [m/s2] Anm. 4) 50/20
§ Funktionsweise Riemen
£ | Fihrungsart Linearfihrung
§ zulassige externe Kraft [N] 20
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40
Luftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
Regenerierungsoption Ist u. U. je nach Geschwindigkeit und Nutzlast erforderlich. (siehe Seite 36).
Motorausgang [W]/GréBe [mm)] 100/0J40 [ 200/J60
Motor AC-Servomotor (100/200 VAC)
° E Encoder Motorausfﬂhfung S2, S3: Inkremental-Encoder 17.-bit (Al_J_fIésung: 131072 p/rev)
-E_g Motorausfiihrung S6, S7: Absolut-Encoder 18-bit (Auflésung: 262144 p/rev)
é—g Leistungsaufnahme [W] Anm- 9) horiz?ntal & 190
% N vertikal — —
& | Standby-Leistungsaufnahme horizontal 2 2
im Betriebszustand [W] Anm. 6) vertikal — _
max. momentane Leistungsaufnahme [W] An™- 7) 445 725
é g | Ausfiihrung Anm- 8) Spannungsfreie Funktionsweise
‘s | Haltekraft [N] 60 189
2 5| Leistungsaufnahme bei 20°C [W] A" 9 6.3 7.9
8= Nennspannung [V] 24 VDC 2y,

. 1) Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, da alle Hiibe, die nicht Standard und keine Bestelloption sind, als Sonderbestellung gefertigt werden.
2) Siehe "Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Flihrung)" auf Seite 2.
Anm. 3) Erflllt JIS B 6191-1999.
Anm. 4) StoBfestigkeit: Keine Fehlfunktion im Fallversuch des Antriebs in axialer Richtung und rechtwinklig zur Antriebsspindel. (Der Versuch erfolgte mit
dem Antrieb in Startphase.)
Vibrationsfestigkeit: Keine Fehlfunktionen im Versuch von 45 bis 2000 Hz. Der Versuch erfolgte in axialer Richtung und rechtwinklig zur
Antriebsspindel. (Der Versuch erfolgte mit dem Antrieb in Startphase.)
Anm. 5) Die Leistungsaufnahme (inkl. Endstufe) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.
Anm. 6) Die Standby-Leistungsaufnahme im Betriebszustand (inkl. Endstufe) gilt, wenn der Antrieb wéhrend des Betriebs in der Einstellposition angehalten wird.
Anm. 7) Die max. momentane Leistungsaufnahme (inkl. Endstufe) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.
8)
9)

> >
55
33

Anm. 8) Nur bei Wahl der Motoroption "mit Motorbremse".
Anm. 9) Addieren Sie bei Antrieben mit Motorbremse die Spannungsversorgung fiir die Motorbremse.

Gewicht

Modell LEJB40
Hub [mm] (200) 300 (400) 500 (600) (700) 800 (900) 1000 (1200) | (1500) | (2000)
Produktgewicht [kg] 5.7 6.4 71 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5 11.2 12.6 14.7 18.1
2usatzliches Gewicht mit Motorbremse [kg] 0.2 (Inkremental-Encoder)/0.3 (Absolut-Encoder)

Modell LEJB63
Hub [mm] (300) (400) 500 (600) (700) 800 (900) 1000 1200 | (1500) | (2000) | (3000)
Produktgewicht [kg] 11.5 12.7 13.8 15.0 16.2 17.4 18.6 19.7 22.1 25.7 31.6 43.4
2usétzliches Gewicht mit Motorbremse [kg] 0.4 (Inkremental-Encoder)/0.7 (Absolut-Encoder)
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffiihrung
Riemen

Konstruktion

Serie LEJB

R

eex 6]

ﬁll
)

IINN

Motordetails

—— & o | __Js
Stiickliste
Pos. Beschreibung Material Anm. Pos. Beschreibung Material Anm.
1 |Gehéuse Aluminiumlegierung eloxiert 20 |Riemenscheibenwelle A | rostfreier Stahl
2 |Riemen — 21 |Riemenscheibenwelle B | rostfreier Stahl
3 |Riemenhalter Kohlenstoffstahl 22 |Schlittenkappe synthetischer Kunststoff
4 | Befestigungsschutzband | Aluminiumlegierung 23 | Schutzband-Stopper synthetischer Kunststoff
5 |Linearfiihrung — 24 | Abdeckung Aluminiumlegierung eloxiert
6 |Schlitten Aluminiumlegierung eloxiert 25 | Motor-Montageplatte Kohlenstoffstahl
7 |Gehéduse A Aluminiumlegierung beschichtet 26 |Umlenkrolle Aluminiumlegierung eloxiert
8 |Gehduse B Aluminiumlegierung beschichtet 27 |Riemenscheibenabdeckung | Aluminiumlegierung eloxiert
9 |Dichtungsmagnet — 28 |Befestigungsschutzband | Aluminiumlegierung
10 | Motorabdeckung Aluminiumlegierung eloxiert 29 |Seitenplatte Aluminiumlegierung eloxiert
11 |Endabdeckung A Aluminiumlegierung eloxiert 30 |Motorplatte Kohlenstoffstahl
12 |Endabdeckung B Aluminiumlegierung eloxiert 31 |Riemen —
13 |Rollenstange rostfreier Stahl 32 | Motor —
14 |Rolle synthetischer Kunststoff 33 |eingegossene Kabel NBR
15 | Riemenscheiben-Halter | Aluminiumlegierung 34 |Staubschutzband rostfreier Stahl
16 | Antriebsscheibe Aluminiumlegierung 35 |Lager —
17 |Drosselrolle Aluminiumlegierung 36 |Lager —
18 | Motor-Riemenscheibe | Aluminiumlegierung 37 | Anschlagstift rostfreier Stahl
19 |Distanzstiick Aluminiumlegierung 38 | Magnetring —
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Serie LEJB

Abmessungen: Riemen

M4 x 0.7 Tiefe 8

LEJB40
<
{9}
°
'_
38 B 30
go @6H9 (+30%0) Tiefe 4
> 11 nx @55
I
© -
R R .. 1/
b - - - - RV | S
Il
<
©
200
. E 200 (=D 2
Motoroption: B C x 200(=D) 0
/mit Motorbremse
Motorkabel Z-Phasen-Erfassungsposition
(26) des Encoders Anm.2)
Motorbremsenkabel L
(04.5) ) A 1
26 37 A (Schlitten-Verfahrweg) Anm- 1) (58) 185.5
™ Hub (60)
(4) 281 1
[30) - ®
= o
g @E =g
- &
\Encoderkabel
i (97)
[Te}
(%)
Motorkabel Bezugsebene fur )
otorkabe Gehausemontage 4 x M6 x 1 Tiefe 10 (160) o5H9 (+3:0%0) Tiefe 6
(6) 110 -
= 18
26 84 8 ;
hl hl hl e T hl T " + —
‘ 3 © o G 1
:l‘r 4 P 8
‘&_ - - - - - - -
e [
() () © ] *
PN 3 o 0.030) Tj
0 ) o 5H9 (*+3-030) Tiefe 6 —~
(<] N ;
Encoderkabel - =
(07)

(Masseanschluss)

100
130

265

58

50.5

Anm. 1) Abstand, innerhalb dessen der Schlitten sich bewegen kann, wenn er zuriick zur Ausgangsposition kehrt. Stellen Sie sicher, dass das am Schlitten
angebrachte Werkstiick nicht die Werkstlicke und Anlagen im Umfeld des Schlittens behindert.

Anm. 2) Die erste Erfassungsposition der Z-Phase ausgehend vom Hubende der Motorseite.

Anm. 3) Der Signalgebermagnet befindet sich in der Schlittenmitte.

[mm]
Modell L A B n C D E
LEJB40S[J-200J-0101C] 542 206 260 6 1 200 80
LEJB40S[1-300]-1C01 642 306 360 6 1 200 180
LEJB40S[1J-400]-C0 742 406 460 8 2 400 80
LEJB40S[11-500-C1C1C0C] 842 506 560 8 2 400 180
LEJB40S[1-600 -] 942 606 660 10 3 600 80
LEJB40S[1-700]-1C1C11 1042 706 760 10 3 600 180
LEJB40S[1J-800 -] 1142 806 860 12 4 800 80
LEJB40S[1-9001-C1C1C0C] 1242 906 960 12 4 800 180
LEJB40S[1-10001-CJC0C1 1342 1006 1060 14 5 1000 80
LEJB40S[11-12001-1C1C0C] 1542 1206 1260 16 6 1200 80
LEJB40S[J-1500]-1C1C1C] 1842 1506 1560 18 7 1400 180
LEJB40S[11-20001-C1CIC1C1 2342 2006 2060 24 10 2000 80
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffiihrung

Abmessungen: Riemen

Riemen

Serie LEJB

LEJB63
2
Q
2
8 B 30
Sof 28H9 (*§:9%) Tiefe 6
= 13 nx 06.8
[22]
I
i g i | )
° ° L] o o L]
=}
g - . - - B -
o L] L] o o L] o
(<2}
~
200
E C x 200 (=D) 25
Motoroption: B
/mit Motorbremse Z-Phasen-Erfassungsposition
des Encoders Anm-2)
Motorkabel L
(26)
Motorbremsenkabel | _39 A (Schlitten-Verfahrweg) Anm- 1) (64) 233.5
(04.5) Hub (66)
35 4) 241 |
i1 T
5 = e
Yo}
® @
N~
=l
\Encoderkabel
(07)
<~
Bezugsebene fir M4 x 0.7 Tiefe 8
Motorkabel Gehéusemontage 4 x M8 x 1.25 Tiefe 12 (72 26H9 (*39%°) Tiefe 7 (Masseanschluss)
(06) 122
35 90 2 = 25
A - - - - v gl "]
[ © (o] © o
I o ¥ o [}
2 3
N < ® < o
S| - - - - - - - - ——fir 8 @
T °
o0 1L O k _{
L ooe——og Lo & © C ¥
< —~| s ~ 6H9 (+0-030) T —~
© - (*o %) Tiefe 7 = 49.5
Encoderkabel =] ) 63.5
(27)
73

Anm. 1) Abstand, innerhalb dessen der Schlitten sich bewegen kann, wenn er zuriick zur Ausgangsposition kehrt. Stellen Sie sicher, dass das am Schlitten

angebrachte Werksttick nicht die Werkstiicke und Anlagen im Umfeld des Schlittens behindert.
Anm. 2) Die erste Erfassungsposition der Z-Phase ausgehend vom Hubende der Motorseite.
Anm. 3) Der Signalgebermagnet befindet sich in der Schlittenmitte.

[mm]
Modell L A B n C D E
LEJB63S[11-300J-11C1] 704 306 370 6 1 200 180
LEJB63S[11-400 -] 804 406 470 8 2 400 80
LEJB63S[11-500 -] 904 506 570 8 2 400 180
LEJB63S[11-6001-C1C1CIC] 1004 606 670 10 3 600 80
LEJB63S[IJ-700J-1101] 1104 706 770 10 3 600 180
LEJB63S[I[]-800I-[1ICIC] 1204 806 870 12 4 800 80
LEJB63S[11-900 -] 1304 906 970 12 4 800 180
LEJB63S[11-10001-C1CIC1C] 1404 1006 1070 14 5 1000 80
LEJB63S[11-12001-1C0C1 1604 1206 1270 16 6 1200 80
LEJB63S[11-150001-[1CICIC] 1904 1506 1570 18 7 1400 180
LEJB63S[11-2000]-111C] 2404 2006 2070 24 10 2000 80
LEJB63S[11-30001-C1CICIC] 3404 3006 3070 34 15 3000 80

18



Elektronischer Signalgeber
Direktmontage

D-MON(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V) C €

Eingegossene Kabel

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit reduziertem

max. Strom (2.5 bis 40 mA)

@ 1.5-mal flexibler als konventionelles

Modell (SMC-Vergleich)

@ Flexikabel als Standardausfiihrung.

inl 1

~os (S

A\Achtung

\ Sicherheitshinweise

Befestigen Sie den Signalgeber mit der am
Gehause angebrachten Schraube. Wird eine
andere als die mitgelieferte Schraube be-

nutzt, kann der Signalgeber beschadigt
werden.

Interner Schaltkreis Signalgeber

D-M9IN(V)

ouT
schwarz

Hauptschaltkreis
des Schalters

DC (-)
blau

O DC (+)
H braun
= H
27 |
g3 +O oUT
% 1 schwarz
O DC (-)
"""""""""""""" * blau
D-M9B(V)
: 0 OUT (+)
’ braun
s
F | ~
ER-
’ % O OUT (1)
"""""""""""""" blau

Technische Daten Signalgeber

Weitere Details zu Produkten, die
internationalen Standards entsprechen,
finden Sie auf der Webseite von SMC.

SPS: speicherprogrammierbare Steuerung

D-M9LC1, D-MOIV (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell | D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
elektrischer Eingang axial senkrecht axial senkrecht axial senkrecht
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN ‘ PNP —
zulédssige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24V DC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12,24V DC (4.5 bis 28 V) —
Leistungsaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max. 28 VDC \ — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40 mA 2,5 bis 40 mA
interner Spannungsabfall max. 0.8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4V
Kriechstrom max. 100 pA bei 24 VDC max. 0.8 mA

Betriebsanzeige

ON: rote LED leuchtet.

Standards

CE-Kennzeichnung, RoHS

® Anschlusskabel — élbesténdiges flexibles Vinylkabel: 2.7 x 3.2 oval, 0.15 mm?, 2-Draht
(D-M9B(V)), 3-Draht (D-M9ON(V)/D-M9P(V))
Anm.) Im Katalog "Best Pneumatics Nr. 2" finden Sie die allgemeinen technischen Daten fiir elektronische Signalgeber.
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Gewicht (9]
Signalgebermodell D-M9N(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
0.5 8 8 7
Anschlusskabellange 1 14 14 13
[m] 3 41 41 38
5 68 68 63
Bestellschlissel
Serie l |—OAnscthsskabeIIiinge
Verdrahtung/Ausgang - ?'5 m
N | 3.Draht NPN Elektrischer Eingang 3 s 2
P | 3-Draht PNP — axial Z 5m
B 2-Draht \") senkrecht
Abmessungen [mm]
D-M9[] P
4—L_n
% :;_,‘a =E=—1
6 loptimale Schaltposition
M2.5x4 L
Schlitz-Einstellschraube
Betriebsanzeige 26
[[] 27 = 5 — H{gj
U <l o 22 ~
ol (a\}
D-M9L 1V @ ©
=) 0 N
LR—| o
6 | optimale Schaltposition ¥
M2.5x4 L Betriebsanzeige
Schlitz-Einstellschraube / 8
2 ™32«
> - <
<[ [ 14 =
@© 20
[\




Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige
Direktmontage

D-MONW(V)/D-MIPW(V)D-MIBW(V) C €

Weitere Details zu Produkten, die

Eingegossene Kabel

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit reduziertem
max. Strom (2.5 bis 40 mA)

@ 1.5-mal flexibler als konventionelles
Modell (SMC-Vergleich)

@ Flexikabel als Standardausfiihrung.

@ Die optimale Schaltposition kann
anhand der Farbe der leuchtenden LED
bestimmt werden. (rot— griin« rot)

AAchtung
| Sicherheitshinweise |

Befestigen Sie den Signalgeber mit der am
Gehdause angebrachten Schraube. Wird eine
andere als die mitgelieferte Schraube
benutzt, kann der Signalgeber beschadigt
werden.

Interner Schaltkreis Signalgeber

D-MINW(V)

v a

Betriebsanzeige
ON

Technische Daten Signalgeber

internationalen Standards entsprechen,
finden Sie auf der Webseite von SMC.

SPS: speicherprogrammierbare Steuerung

D-M9CIW, D-M9CIWV (mit Betriebsanzeige)
Signalgebermodell | D-MONW |D-MO9NWV| D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV
elektrischer Eingang axial senkrecht axial senkrecht axial senkrecht
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN [ PNP —
zulédssige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24V DC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12,24V DC (4.5 bis 28 V) —
Leistungsaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max. 28 VDC [ — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
interner Spannungsabfall max. 0.8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
Kriechstrom max. 100 pA bei 24 VDC max. 0.8 mA
Betriebsanzeige Betlriebsbereich -------- R ro'Ee LED leuchtet.

optimaler Schaltbereich:-----.- grine LED leuchtet.
Standards CE-Kennzeichnung, RoHS

® Anschlusskabel — élbestandiges flexibles Vinylkabel: 2.7 x 3.2 oval, 0.15 mm?2, 2-Draht
(D-M9BW(V)), 3-Draht (D-MINW(V), D-M9PW(V))
Anm.) Im Katalog "Best Pneumatics Nr. 2" finden Sie die allgemeinen technischen Daten fiir elektronische Signalgeber.

Gewicht al
Signalgebermodell D-M9NW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5 8 8 7
Anschlusskabellange 1 14 14 13
il 2 41 41 38
5 68 68 63

Bestellschliisse

D-M9

P

W

\'

L

Betriebsbereich

‘Anzeige!

OFF

v orot | grin ‘ rot ‘

\ geeigneter Betriebsbereich

Serie l |—OAnscthsskabellénge
Verdrahtung/Ausgang E ?'5 :

N | 3.Drant NPN elektrischer Eingang — s z

P | 3-Draht PNP - axial Z 5m

B 2-Draht \' senkrecht
Abmessungen mm]

-
D-MoL1wW P
4—;‘)
I 34 =EEE—-
6 ’optimale Schaltposition
M2.5x4 L
Schlitz-Einstellschraube
Betriebsanzeige 26
27 = b zgj
<«| © 22 ~
i ai
D-M9IWV @
[Te)
1A— o))
optimale Schaltposition
M2.5x4 L Betriebsanzeige
Schlitz-Einstellschraube
2 ™32 g
7 I~
s T
© 20
[aY)
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Serie LEJ

Al

Elektrischer Antrieb/
Produktspezifische Sicherheitshinweise 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitshinweise und die

Betriebsanleitung fiir Sicherheitshinweise fiir elektrische Antriebe.
Diese kdnnen Sie von unserer Webseite http://www.smcworld.com/ herunterladen.

Design \

|

Handhabung

AAchtung

. Keine Last anwenden, die die Betriebsbereichsgrenzen
Ubersteigt.

Das Produkt ist unter Berlcksichtigung der max. Last und des zul&ssigen
Moments zu wahlen. Bei einem Betrieb auBerhalb der
Betriebsbereichsgrenzen wirkt eine UbermaBige exzentrische Last auf die
Fuhrung, was zu einem vermehrten Spiel der Fihrung,
Genauigkeitsverlust und eine verkirzten Lebensdauer des Produkts fihrt.

2. Verwenden Sie das Produkt nicht fiir Anwendungen,
in denen es liberméaBigen externen Kraften oder
StoBen ausgesetzt ist.

Das Produkt kann beschadigt werden.

Die Komponenten inklusive Motor sind innerhalb genauer
Toleranzgrenzen gefertigt, so dass bereits eine leichte Verformung
Funktionsstérungen oder Festfahren verursachen kann.

Auswahl

AWarnung

. Uberschreiten Sie die Geschwindigkeit
Betriebsbereiches des Antriebs nicht.

des

Einen geeigneten Antrieb in Relation zu der zuldssigen
Nutzlast und der Geschwindigkeit sowie der jeweils zul&ssigen
Hubgeschwindigkeit auswahlen. Beim Betreiben des Antriebs
auBerhalb der Spezifikationen kann es zu elektromagne-
tischen Stérsignalen oder einer beeintrachtigten Prézision
kommen. Dies kann die Prézision verringern und die Lebens-
dauer des Produkts verringern.

2. Bei wiederholten Zyklen mit Teilhiiben (100 mm
oder weniger) kann die Schmierung auslaufen. Das
Produkt mindestens einmal pro Tag oder alle 1000
Hibe mit einer vollen Hubbewegung betreiben.

3. Wenn der Schlitten einer externen Krafteinwirkung

ausgesetzt ist, muss die Bemessung des Antriebs
unter Beriicksichtigung der gesamten Nutzlast
einschlieBlich der externen Krafteinwirkung erfol-
gen.
Wenn Kabelfiihrungen oder bewegliche Schldauche am Antrieb
angebracht sind, kann der Gleitwiderstand des Schlittens
erhoht werden, was zu einem Betriebsausfall des Produkts
fihren kann.
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A\ Achtung

1

7.

8.

9.

. Den Schlitten nicht auf das Hubende aufprallen lassen.

Andernfalls kann der Antrieb beschéadigt werden.

E—— X

Darauf achten, dass der Antrieb nicht beschadigt wird,
besonders bei Verwendung in vertikaler Richtung.

. Die Ist-Geschwindigkeit dieses Antrieb wird durch

die Nutzlast und den Hub beeinflusst.

Die Sperzifikationen unter Berticksichtigung der Vorgehensweise
bei der Modellauswahl in diesem Katalog prifen.

. Wéahrend der Riuckkehr zur Ausgangsposition keine

Last, StoBeinwirkungen oder Widerstand zusatzlich
zur transportierten Last anwenden.

. Das Gehéduse und die Schlittenmontageflachen

diirfen nicht verbeult, zerkratzt oder anderweitig
beschéadigt werden.

Andernfalls kann es zu einem Verlust der Parallelitat der
Montageflachen, lockeren Verbindungen der Fihrungseinheit,
einem Anstieg des Gleitwiderstands und anderen Problemen
kommen.

. Beim Produkt- bzw. Werkstiickanbau diirfen keine

hohen StoBkrafte oder
wirken.

Eine externe Kraft, die das zuldssige Moment Uberschreitet,
kann Teile der Filhrungseinheit lockern, den Gleitwiderstand
erhdéhen usw.

liiberméBige Momente

. Die Ebenheit der Montagefldche darf max. 0.1 mm

abweichen.

Ungeniigende Ebenheit des Werkstlicks oder der Oberflache,
an die das Produkt montiert werden soll, kann ein
FUhrungsspiel und einen erhohten Gleitwiderstand erzeugen.
Im Falle einer Montage mit Uberhang (einschl. freitragende
Montage) eine Stitzplatte oder -fihrung verwenden, um die
Durchbiegung des Antriebsgehauses zu verhindern.

Bei der Montage des Antriebs alle Befestigungs-
bohrungen verwenden.

Werden nicht alle Befestigungsbohrungen verwendet, werden

die technischen Daten beeinflusst, z. B. der
Verschiebungswert des Schlittens steigt an.
Wahrend der Positionieranwendung und im

Positionierbereich das Werkstiick nicht auf den
Schlitten aufprallen lassen.

Keine auBeren Kréfte auf das Staubschutzband
anwenden.

Dies gilt insbesondere wéhrend des Transports.



Serie LEJ

--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

Schlittenabweichung L @

®hohe Prazision/hohe Steifigkeit  icioe.-essmm

0.02 w

Die doppelte Linearfiihrung = £ -
verringert die Abweichung. [ =2 &2 £ oot " ——
| £ — |
doppelte Linearflihrung ) OO 100 ZEO tW:}?u(]) 400 500 |
everkurzte Installationsdauer e®verringertes Gewicht ...,

Kann ohne Entfernen des duBeren Gehduses am

; Gewichtsreduzierung um ca. ) { ¢
Hauptgehause usw. montiert I 0 37/o

* Hub: 600 mm

werden. LEJS63

@Das Werkstiick und der Motor behindern sich nicht.
Schlittenhéhe > Motorhohe

standardméBig mit Abdichtband ’ Werkstick ‘
Deckt Fihrung, Kugelumlaufspindel — 7’—5"_ |
oder Riemen ab. Verhindert =4 / I 2,
Fettspritzer und das Eindringen von ol o
Fremdkorpern. Tisch Motor ES S
5| £
gl e
AC-Servomotor 3| £
S
»

Kugelumlaufspindel/serie LEJS

\2 Ausfiihrungen von Motorkabeln erhaltlich

eStandardkabel
eRobotikkabel
(flexibles Kabel)

Ausfiihrung mit Motorbremse (Option)
s Kugelumlauffiihrung mit

geringerer Héhe

Passbohrung

doppelte Linearfiihrung Kugelumlaufspindel

Riemen/Serie LEJB

Riee Motorbremse (Option)

Ausfiihrung mit
N Kugelumlauffilhrung mit
geringerer Héhe

Merkmale 1



Elektrischer Antrieb/Ausfihrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffiihrung

oEin elektronischer Signalgeber kann befestigt werden.
« Die Signalgeberverdrahtung kann in das Geh&use verlegt werden.

Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige

Signalgeber Die korrekte Einstellung der Einbauposition ON
ist fehlerfrei méglich. Betiebsbereich | OFF
< P o
L griineSyE S irot: grin rot:
i leuchtet bei Erreichendes T —"‘_’A : !
‘ I — elektrischer optimalen Schaltbereichs. optimaler Schaltbereich

|
......... —  Anschluss

Anwendungsbeispiele

Pick-and-Place-Anwendungen _

Klebstoffspender-/Hochgeschwindigkeits-Bahn

empfohlene Endstufe: LECSS
(SSCNET Il)

LECSA LECSB LECSC LECSS

Variantenubersicht

Kugelumlaufspindel/serie LEJS

Nutzlast: horizontal [kg] Nutzlast: vertikal [kg] Geschwindigkeit [mm/s]

ann Steigun * ;
GmBel [mgm]g gL 10 20 30 40 50 60 70 80 90 10 20 30 200 400 600 800 1000 1200 Seite
g 200,300, (400)
a9 500, 600, (700)
800, (900)
16 (1000), (1200)
Seite 9
10 300, (400), 500
. 600, (700), 800

(900), 1000
20 (1200), (1500)

= Hube in () werden auf Bestellung gefertigt. Hiibe, die nicht oben angegeben werden, sind als Sonderanfertigungen erhaltlich (in 1mm-Schritten).

Riemen/serie LEJB

i Aquivalente Steiqung #1 Nutzlast: horizontal [kg]”‘2 Geschwindigkeit [mm/s] .
GroBe | [mm] AIUS il 5 10 15 20 25 30 500 1000 1500 2000 2500 3000 SOI©
(200), 300, (400), 500, (600), (700), 800
40 27 (900), 1000, (1200), (1500), (2000)
Seite 14
63 4 (300), (400), 500, (600), (700), 800

(900), 1000, 1200, (1500), (2000), (3000)

+1 Hlbe in () werden auf Bestellung gefertigt. Hibe, die nicht oben angegeben werden, sind als Sonderanfertigungen erhaltlich (in 1mm-Schritten).
= 2 Der Antrieb mit Riemen kann nicht bei vertikalen Anwendungen eingesetzt werden.

Merkmale 2



Al

Serie LEJ

Elektrischer Antrieb/
Produktspezifische Sicherheitshinweise 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitshinweise und die

Betriebsanleitung fiir Sicherheitshinweise fiir elektrische Antriebe.
Diese kdnnen Sie von unserer Webseite http://www.smcworld.com/ herunterladen.

|

Handhabung \

Wartung

A\ Achtung

10. Verwenden Sie fir die Montage des Produkts

Schrauben mit der passenden Lange und ziehen Sie
diese mit dem korrekten Anzugsdrehmoment fest.

GréBere Anzugsdrehmomente kdnnen Fehlfunktionen
verursachen, wahrend sich bei einem zu niedrigen
Anzugsdrehmoment die Einbaulage veréndern und unter
extremen Bedingungen das Werkstlick herunterfallen kann.

fixiertes Gehause

Modell Schraube [r‘iﬁ] [mLm]
LEJ[140 M5 5.5 36.5
LEJCI63 M6 6.8 49.5
fixiertes Werkstiick
%I%%I%L Modell | Schraube ™ Anﬁu\lg'srdrrghmomem L (max. E[lr:]sg]w]raubtlefe)

= ] L o

LEJ(140 M6 x 1 5.2 10

I!;l LEJC163 |[M8 x 1.25 12.5 12

Verwenden Sie Schrauben, die min. 0.5 mm kiirzer als die max. Einschraubtiefe sind,

um

Schrauben kdnnten auf das Gehause stoBen und Fehlfunktionen o.A. verursachen.

einen Kontakt der Schrauben mit dem Geh&use zu vermeiden. Zu lange

11.

12.

Nicht mit fixiertem Tisch und durch Bewegen des
Antriebsgehauses in Betrieb nehmen.

Der Antrieb mit Riemen kann nicht bei vertikalen
Anwendungen eingesetzt werden.

13. Wahrend des Betriebs kann es zu Vibrationen

14.

kommen, die von den Betriebsbedingungen
verursacht werden kénnen.

In diesem Fall muss der Ansprechwert der
automatischen Einstellung der Endstufe niedriger
eingestellt werden.

Wahrend der ersten automatischen Einstellung kann
es zu elektromagnetischen Storsignalen kommen, die
Storsignale erléschen bei Abschluss der Einstellung.

Bei Montage des Antriebs unter Verwendung der
Bezugsebene fiir Gehdusemontage einen Stift
verwenden. Aufgrund der Anfrasung, die Stifth6he
auf min. 5 mm einstellen (empfohlene Hé6he 6 mm).

Bezugsebene fiir Gehdusemontage

=

aufweist.

A Warnung

Wartungsintervall

Fuhren Sie die Wartung entsprechend der nachstehenden Tabelle durch.

Intervall Sichtprifung |interne Prifung | Riemenprifung

Inspektion vor der

taglichen Inbetriebnahme O - -

Inspektion alle 6
Monate/1.000 km/5 O O O
Millionen Zyklen*

« Wahlen Sie jeweils die Einheit aus, die am frihesten anwendbar ist.

® Punkte fiir die Sichtpriifung

1. Lose Einstellschrauben, anormale Verschmutzung

2. Uberpriifung auf Beschadigungen und der Kabelverbindung
3. Vibration, elektromagnetische Storsignale

® Punkte fiir die interne Priifung

1. Zustand der Schmierung der beweglichen Teile.
* Zur Schmierung Lithiumfett Nr. 2 verwenden.

2. Loser Zustand oder mechanisches Spiel bei festen

Elementen oder Befestigungsschrauben.

® Punkte fiir die Riemenpriifung

Halten Sie den Betrieb unverziglich an und tauschen Sie den
Riemen aus, wenn der Riemen den unten genannten Zustand
Stellen Sie auBerdem sicher, dass lhre
Betriebsumgebung und Betriebsbedingungen die fir das
Produkt spezifizierten Anforderungen erflllen.

a. Abnutzung des Zahnriemens.

Die Gewebefasern sind undeutlich. Kautschuk ist entfernt,
die Fasern verfarben sich weiBlich. Die Faserlinien werden
undeutlich.

b. Riemen 16st sich ab oder ist abgenutzt
Riemen nimmt runde Form an und ausgefranste Fasern
ragen heraus.

c. Riemen teilweise eingeschnitten

Der Riemen ist teilweise eingeschnitten. Fremdkérper, die
von den Zahnen auBerhalb des eingeschnittenen Teils
erfasst werden, verursachen Beschadigungen.

d. Vertikale Linie an Riemenzahnen

Beschadigung, die entsteht, wenn der Riemen auf dem
Flansch lauft.

e. Kautschukriickseite des Riemens ist weich und klebrig.

f. Riss auf der Riemenriickseite

22



Montagemadglichkeiten

Pick-and-Place-Anwendungen Klebstoffspender-/Hoch-
geschwindigkeits-Bahn

Anwendungsbeispiele

Lade- und Entladetransfer von Anwendungen mit
Werkstlcken begrenztem Platz

TBT Technisches Biiro Traffa e.K. ® Theodor-Heuss-Str. 8 71336 Waiblingen e Tel.: +49 (0)7151/60424-0 ¢ Fax.: +49 (0)7151/60424-40
NL Bayern: TBT Technisches Biiro Traffa e.K.e Schlegelgasse 14d, Haus 5 ¢ 91639 Wolframs-Eschenbach
web: www.traffa.de ¢ e-mail: info@traffa.de

LEJB 07/23 B 01-01





