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]
Elektrischer Antrieb

Schlittenausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt

C€ A

Schrittmotor (24 vbC)

parallel montierten Fiihrung.
Die Serie LEM ist austauschbar
mit der Serie E-MY

Antriebsriemeneinheit

Fiihrungseinheit

Die Fuhrungsar

Reduzierte Schlittenhdhe durch Verwendung
eines Riemenantriebes und einer

Schlitten-

*1 FUr LEMC/H/HT, GréBe 25

hohe

M Kreuzrollenfuhrung §einfache Kugelumlauffiihrung @ doppelte Kugelumlauffiihrung

Serie LEMB

- Beforderung leichter Lasten
- Kombinierbar mit externer Fiihrung
- Langhub

Serie LEMC

- Direktmontage des Werkstlicks
- Langhub

Serie LEMH

- Direktmontage des Werkstiicks

- Bietet ein héheres Belastungsmoment als
die Ausflihrung mit Kreuzrollenfilhrung

- Bewegung mit hoher Geschwindigkeit

Serie LEMHT

- Direktmontage des Werkstiicks

- Bietet ein hoheres Belastungsmoment als die
Ausfiihrung mit einfacher Kugelumlauffiihrung

- Bewegung mit hoher Geschwindigkeit

GroBe| Nutzlast [kg] GroBe| Nutzlast [kg] GroBe| Nutzlast [kg] GroBe| Nutzlast [kg]
25 6 25 10 25 10 25 10
32 11 32 20 32 20

v

GroBe GroBe GroBe

25 32 25 32 25 32
Hub [mm] 2000 | 2000 Hub [mm] 2000 | 2000 Hub [mm] 1000 | 1500 Hub [mm] 1000 | 1500
Schlitenhdhe [mm] 40 40 Schlittenhdhe [mm] 28 37 Schlittenhdhe [mm] 28 37 Schlitenhdhe [mm] 28 37
Geschwindigkeit [mm/s] | 1000 | 1000 Geschwindigkeit [mm/s] | 1000 | 1000 Geschwindigkeit [mm/s] | 2000 | 2000 Geschwindigkeit [mm/s] | 2000 | 2000

® End-to-End-Betrieb &hnlich wie bei einem Druckluftzylinder
(12 Zwischenstopp-Positionen)
® Einfache Positionseinstellung iber numerische Eingaben o)

' Kompatible Controller

Schrittmotor (24 VDC)

»Programmierfreie Ausfiihrung

»Programmierfreie

(mit Hublernzyklus) Ausfiihrung
Serie LECP2 o Serie LECP1
O "

- Vollhubanwendung wie T - 14 Positionen
bei einem e W - Einstellung am
Druckluftzylinder ’ Bedienfeld

- Hubende+ 12
Zwischenpositionen | o

- Einstellung am Bedienfeld y

- verdrahtungsarmer Aufbau .

Speziell fiir die Serie LEM

»Schrittdaten-Eingabe
serie JXC51/61
- 64 Positionen
»Busprotokolle
EtherCAT®/EtherNet/IP™/
PROFINET/DeviceNet™/
10-Link/CC
serie JXCE1/91/P1/D1/L1/M1

IH

Serie LEM

CAT.EUS100-98Aaaaa-DE



Serie LEM

e Die Serie LEM ist austauschbar @
mit der Serie E-MY E-MYO125

Gleitfihrung/ Ausfiihrung mit Kreuzrollenfiihrung/ einfache Kugelumlauffiihrung/ doppelte Kugelumlauffiihrung/
LEMB LEMC LEMH LEMHT

-

® Kann mit verschiedenen Fiihrungsarten verbunden werden (serie LEMB)

- Ausgleichselement (Option)

Einfaches AnschlieBen
an eine externe Fuhrung.
Zwei Einbaurichtungen
sind méglich.

Stiitzelement (Option)

Das Gehéause kann von oben oder
von unten befestigt werden.

Zur Einstellung des
Hubendes wie bei
einem Druckluft-
zylinder kénnen der
Controller LECP2 und
die Hubbegrenzungs-
einheit verwendet
werden.

\_
« Die Verfahrlange des LEM entspricht dem Hub + 6 mm der Schlittenbewegung (bei Lieferung).

* Einfache Wartung (serie LEMC/H/HT) Sentten

Die Antriebs- und die

Fuhrungseinheit kbnnen .
voneinander einfache

getrennt werden. Montage/
Demontage




Elektrischer Antrieb

* Motorposition: Die Montageposition des Motors kann der e Ein Signalgeber zur Priifung des End-
Benutzer aus folgenden vier Méglichkeiten wahlen: oben, und Zwischensignals kann montiert
unten, links oder rechts des Antriebs. werden.

L —
«— symmetrisch, Montage oben Montage oben ™~
L1 vy e e, — e
| o= ""'f =L
5 gy Nut fur Signalgeber
| Elektronischer Schalter mit 2-farbiger Anzeige
‘ \ LU U Die passende Einbaulage kann fehlerfrei eiggestellt we?den.
symmetrisch, Montage unten Montage unten
A @ Licht leuchtet bei Erreichen des optimalen Schaltbereichs.
Motor-Einbaulage Betricbs- ON
Montage oben o bereich OFF
Montage unten > . P
Vrot i grin irot
symmetrisch, Montage oben - ——— T g
symmetrisch, Montage unten

# st nur fur die Serien LEMC, LEMH, LEMHT wahlbar.

Anwendungsbeispiele

Varianteniibersicht

i i + Nicht fUr den vertikalen Transfer einsetzbar.
Riemenantrieb
. = Aquivalente Steigung Nutzlast: horizontal = Geschwindigfet .
Serie GroBe (mm] Hub [mm]x* kgl [mm/s] Seite
*2
LEMB 25 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 700, 800, 900, 1000, 6 (10) 1000
Gleitfihrung 30 48 (1100), 1200, (1300), (1400), 1500, (1600), (1700), (1800), (1900), 2000 11 (20)2 1000
LEMC 25 18 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, 700, 800, 900, 1000, 10 1000
Kreuzrollenfihrung | 3o (1100), 1200, (1300), (1400), 1500, (1600), (1700), (1800), (1900), 2000 20 1000
- 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 10 5000
LEMH 500, 550, 600, (700), (800), (900), (1000)
einfache 48 5
Kugelumlauf- 32 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, (700), 20 2000
fuhrung (800), (900), (1000), (1100), (1200), (1300), (1400), (1500)
o5 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 10 2000
LEMHT 500, 550, 600, (700), (800), (900), (1000)
doppelte 48
Kugelumlauffihrun
g 9 4 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500, 550, 600, (700), %0 2000

(800), (900), (1000), (1100), (1200), (1300), (1400), (1500)

x1 Hube in () werden auf Bestellung gefertigt. Setzen Sie sich fir die Herstellung von Zwischenhiiben, die nicht oben spezifiziert werden, mit SMC in Verbindung.
x2 (): Verwendung einer externen Filhrung (vom Kunden zu stellen).
SvMC 2

O
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Elektrischer Antrieb
Ausfuhrung mit niedrigem Gehausequerschnitt

Gleitfuhrung Serie LEMB Kreuzrollenfihrung Serie LEMC

r r

Schrittmotor Schrittmotor

/\ =

Einfache Kugelumlauffithrung serie LENMH §8 Doppelte Kugelumlauffiihrung Serie LEMHT

F F
Schrittmotor Schrittmotor

O
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Schrittmotor

Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt

Serie LEM
Modellauswahl

serie LEMB»S. 13 serie LEMCP»S. 23 serie LEMH/HT»S. 33

Auswahlverfahren

Vorldufige Auswahl der Fiihrung. Pri- Priifen Sie das dynamische Uberpriifen Sie die
fen Sie die Geschwindigkeit-Nutzlast, zuldssige Moment. Zykluszeit.

Nutzlast-Beschleunigung/Verzogerung.

Auswahlbeispiel

Betriebsbedingungen ] ]
® Werkstickgewicht: 10 [kg]

® Geschwindigkeit: 1000 mm/s

® Werkstiickanbau

. .. 100

® Beschleunigung/Verzégerung: 2500 [mm/s?]

® Hub: 600 [mm] w

® Einbaurichtung: Horizontal aufwarts oo 1.9 i

m Vorlaufige Auswahl der Flihrungsmechanik
Leitfaden fir die vorlaufige Modellauswahl
Serie | Ausfuhrung | Vemendungder | Direkibeladen | Schiittenge- | Dirckimontage | Belastungs- | Max. Hub  |Hichsgeschvin- Anmerkung
extemen Fiung|  (Horizonta) | nauigkeit ! | (Wandmontage) [mm] digket[mm’s]
® Beforderung leichter Lasten
LEMB | Grundausfihrung O A A 2000 1000 | e Kombinierbar mit externer Fihrung
® Langhub
" ® Direktmontage des Werkstlicks
LEMC | Kreuzrollenfihrung 2000 1000 | o Langhub
® Direktmontage des Werkstiicks
Einfache GréBe 25: 1000 ® Bietet ein hoheres Belastungsmoment
LEMH Kugelumlauffihrung GroRe 32: 1500| 2000 als die Kreuzrollenfihrung
® Bewegung mit hoher Geschwindigkeit
® Direktmontage des Werkstuicks
Doppelte GroBe 25: 1000 ® Bietet ein hoheres Belastungsmoment
LEMHT Kugelumlauffihrung GroRe 32: 1500| 2000 als die einfache Kugelumlauffiihrung

® Bewegung mit hoher Geschwindigkeit

©: Am besten geeignet O: Geeignet A: Verwendbar X : Nicht empfohlen
«1 Die Schlittengenauigkeit bezieht sich auf den Grad der Schlittenabweichung, wenn ein Moment wirkt.

Bei Anwendungen, bei denen ein Moment erzeugt wird, wahlen Sie vorlaufig die Serie LEMH.

<Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm>

<Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzogerungsdiagramm>

Wabhlen Sie auf der Grundlage des Werkstiickgewichts
und der Geschwindigkeit das geeignete Modell aus
dem Geschwindigkeits-Nuzlast-Diagramms aus.

LEMH32
22
20
18
16
g 14 ‘
*@ 12 ‘
~ 10
5 \
P4 8 \
. N
4 N
2 N
0
0 500 1000 1500 2000
Geschwindigkeit [mm/s]

O
2

Priifen Sie, dass die Beschleunigung/Verzégerung der
Nutzlast innerhalb des zuldssigen Bereichs liegt (siehe
Nutzlast-Beschleunigung/Verzégerungs-Diagramm).

LEMH32
&' 20000
E 1
E |
o 1 o
S 15000 —y—Hub 1000 mm
o v\ foder weniger
S W\ \
R 10000 W 1200 mm
5 f
5 D 1{500
g R mm
[=)) AN
‘€ 5000 S
> RS
<@ N N\_ S
%]
@ 0
0 5 10 15 20
Nutzlast [kg]




Modellauswahi Serie LEM

Auswahlverfahren

m Priifen Sie das zulassige

500
. "\ [ 10000 mm/sz |
dynamische Moment. 400 i 5000 mm/s?
W 2500 mm/s2
T 300 =
A
8 200 RN
20000 mmig? .Y Ny
100 \:\_
SN '-‘ﬁ_ﬁ_._:?
0
0 5 10 15 20
Auf der Grundlage des obigen Nutzlast [kg]

Ergebnisses wird das Modell
LEMT-500 gewéhit.

Uberpriifen Sie die Zykluszeit.
Siehe Methode 1 firfur eine ungefahre Abschatzung und Methode 2 fiir einen genaueren Wert.

Methode 1: Uberpriifung des Zykluszeitdiagramms, (Seite 7)

Methode 2: Berechnung

Berechnen Sie die Zykluszeit mit der
folgenden Formel.

Zykluszeit:
T wird aus folgender Gleichung berechnet.

T=T1+T2+T3+T4[s]|

® T1: Beschleunigungszeit
T3: Verzdgerungszeit kann anhand
der folgenden Gleichung ermittelt
werden.

T1=Viai[s] | [T8=V/a2]s] |

® T2: Die Zeit mit konstanter
Geschwindigkeit kann anhand der
folgenden Gleichung ermittelt werden.
L-0,5-V-(T1+T3) [s]
Vv

T2 =

® T4: Die Einschwingzeit variiert
abhéngig von den Bedingungen wie
Motortypen, Last und der Position
der Schrittdaten. Berechnen Sie
daher die Ausregelzeit unter
Bezugnahme des folgenden Wertes.

Berechnungsbeispiel)
T1 bis T4 kdnnen wie folgt ermittelt werden.

T1 = V/a1 = 1000/2500 = 0,4 [s],
T3 = V/a2 = 1000/2500 = 0,4 [s]
L-0,5-V-(T1 +T3)

T2 =
\Y;
_ 600 -0,5-1000-(0,4 + 0,4)
- 1000
=0,2[s]
T4=0,3[s]

Die Zykluszeit kann wie folgt ermittelt werden.
T=T1+T2+T3+T4
=0,4+02+04+0,3
=1,3[s]

O
2

2
1S
E — L
>
® a1/ / a2
x
2| /7 \
£ Zeit [¢
Z
S DN
s

T T2 T3 |T4

L: Hub [mm]---(Betriebszustand)

V: Geschwindigkeit [mms]--(Betriebszustand)
at: Beschleunigung [mm/s?---(Betriebszustand)
a2: Verzégerung [mm/s?---(Betriebszustand)

T1: Beschleunigungszeit [s]
Zeit bis zum Erreichen der
eingestellten Geschwindigkeit
T2: Zeit mit konstanter
Geschwindigkeit [s]
Zeit, wahrend der der Antrieb mit
konstanter Geschwindigkeit
betrieben wird
T3: Verzdégerungszeit [s]
Zeit vom Beginn des Betriebs mit
konstanter Geschwindigkeit bis
zum Stopp
T4: Einschwingzeit [s]
Zeit bis zum Abschluss der
Positionierung




Serie LEM

Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Fiihrung)

Schrittmotor # Die folgende Grafik zeigt die Werte bei einer Positionierungskraft von 100 %.
LEMB25 LEMB32
12 22
2 T T [ T
10 18 Kombination mit externer Fiihrung
Kombination mit externer Fiihrung 16
g 8 2 14
5 % 12
< 6 5 = S obhmmmTTT T
N ohne externe Fiihrung - N ohne externe Filhrung |
=} ~ > 8 \‘
Z 4 b4 .
N > ~ 6 -
2 =~ 4 = —
~ 2 —
0 0 =
0 500 1000 0 500 1000
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]
LEMC25 LEMC32
12 22
20
10 18
_ _ 186
2 8 2 14
= % 12
s ° g 10
Z 4 = 8
6
2 4
2
0 0
0 500 1000 0 500 1000
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]
LEMH/HT25 LEMH/HT32
12 22
20
10 18
16 \
> 8 3 \
= % 12
c 6 ©
~ ~ 10
3 N ER
\\ 6 \
2 4
N
0 0 =
0 500 1000 1500 2000 0 500 1000 1500 2000
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]

Zykluszeit-Diagramm (Fl'.'lhrung)

LEMBC/LEMCLI (Geschwindigkeit: 1000 mm/s) LEMHC/LEMHTC (Geschwindigkeit: 2000 mm/s)

3,0 T T T 2,0 T T
Beschleunigung/Verzégerung: 2500 mm/s2 BeschIeunigquNerzégerung: 2500 mm/s?
25 —] - | — = Beschleunigung/Verzogerung: 5000 mm/s? /
Beschleunigung/Verzogerung: 5000 mm/ﬁ/ — 1,5 —3
@, 2,0 P @, -
— 2.7t — |- -
= et o ){/ I
§ 1,5 PPt § 1,0 —= O P
2 /‘/_,__—.-’"' \ 2 - __—“_—___.-\\' """
> o= > LT WL
< 1.0 Pratie : , 5 Lo
os %*a BeschIeunlgungNerzogerurTg: 10000 mm/s? 0,5 ‘,‘,_;___.‘. \ BeschleunigungIVer‘zﬁgerung: 10000 mm/s2]
s e 1 1
F Beschleunigu?gNerzégerung: ‘20000 mm/s2 BeschIeunigun‘gNerzégerung: 20000 m‘m/s2
0,0 0,0
0 500 1000 1500 2000 0 500 1000 1500
Hub [mm] Hub [mm]

O
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Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzdgerungs-Diagramm (Fiihrung)

Modellauswahi Serie LEM

Im Folgenden sind die zuldssigen Werte der Sollbeschleunigung zu den
Nutzlasten dargestellt.

Stellen Sie die Beschleunigung innerhalb des zuldssigen Bereichs ein.

LEMB25 LEMB32
20000 —rry 20000 —
— ) . H
% R % b
£ | £ Nl Hub
£ R Hub £ i max. 1000 mm
o> 15000 3 max. 1000 mm o 15000 —+
S W\ = a
2 R\ 2 FR\
[} \ <] \
2 B\ 1200 mm 2 F 1200 mm
\ [
S 10000 \ | § 10000 i\ |
3 k 1500 mm g 2N 1500 mm
c \ c KRR\
=} =) \
g’ N 2000 mm g’ \\)( 2000 mm
3 5000 3 5000 NS ><
< < ] ~F
8 ﬁ 8 | ~0~\./ \\~ 7
0] - 0] e
0 o AT
0 0
0 5 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
LEMB25 (Kombination mit externer Fiihrung)/LEMC25 LEMB32 (Kombination mit externer Fiihrung)/LEMC32
20000 20000 -
T ) ‘ g )
E I. \\\ E : ‘\\
E R Hub E FRE\
o 15000 — ‘\\ max. 1000 mm o 15000 ——% N\ Hub
5 “\ 5 i \ |_— max. 1000 mm
> I \ 1200 mm g LA
:3 “\ ‘ :3 H “\
3 10000 \ o 10000 1\
2 % 1500 mm = N 1200 mm
£ , AR 2600 £ AR |-1500 mm
2 NN € \\)<'<
S 5000 AR S 5000 ERSON 2000 mm
= S ST =2 Sel
< < TSI == < ot
? L B L Sy ?
o Rt L P — 0}
& | TTmrellIIIE 2
0 0
0 5 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
« Der Reibkoeffizient bei Kombination mit externer Fiihrung betragt max. 0,1. # Der Reibkoeffizient bei Kombination mit externer Filhrung betragt max. 0,1.
LEMH25/LEMHT25 LEMH32/LEMHT32
20000 20000 0
1
: ™ s T L
= Hub £ W Hub
% 15000 max. 1000 mm % 15000 \ max. 1000 mm
c = ‘\\
> 2 IR\
- I o b 1200 mm
N N \
& 10000 & 10000 S\
2 2 \
£ £ ’ K 1500 mm
=] [ =] SO\ | —
g g 3
3 5000 3 5000 N
= = SIS
8 I 8 PRI
[0 [0 il NG
s o
0 0
0 3 5 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
8
% S\NC



Serie LEM
[ Schrittmotor ]

« Diese Graphik zeigt den zulassigen Uberhang, wenn der Lastschwerpunkt des
Werkstlicks einen Uberhang in eine Richtung aufweist. Beachten Sie bei der Aus-

ZUléSSiges dynamiSCheS Moment (Serie LEMB) wahl des Auslegers den ,Belastungsgrad der Fiihrung“ zur Bestatigung.

Beschleunigung/Verzégerung —— 2500 mm/s2 — —— 5000 mm/s2 - =-=--10000 mm/s2  -==----- 20000 mm/s2
S Las‘xbﬂhatn[gf'c]h‘ung Modell: LEMB25/LEMB32
< [ m : Nutzlast [mm
% | Me: Zulssiges dynamisches Moment [N-m] | - Geschwindigkeit: max. | Geschwindigkeit: 500 | Geschwindigkeit: 800 | Geschwindigkeit: 1000
3: L Uberhangdistanz zum Schwerpunkt des Werksticks [mm] 300 mm/s mm/s mm/s mm/s
300 300 300 300
L1 T 200 = 200 \ = 200 = 200
m X E £ \ E E
= ! ”; = 100 = 100 - 100"\ = 100
h
AR LN AN N
02 4 6 810 02 4 6 810 02 46 810 02 46 810
g Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
b 300 300 300 300
c L2 _ — — —
S = 200 = 200 = 20 = 200
= E £ g E £
(9] m Y| R o~ o o~
a = 100 = 100 = 1008 = 100
=~ “\ “- :‘
£ 0 P oL 0 < 0
(] 02 4 6 810 02 4 6 810 02 46 810 02 4 6 810
g Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
T 500 500 500 500
ol ol |
"y 1
7 m 400 TR 400 oy 400 1y 400 1\
*: E 300 N 300 b E 300 pl 'E 300
. ' \ I
Q E A N E THVN E N £
Z| 9 200 N \\ 9 200 H-N N 9 200 9 200
i inl - L1 LN \\ N -“ N\ \ Fa\ !
U il ] 100 s~ =] 100 NN 100 R 100 RN\
. bR I 2 o TR AR =N
02 4 6 810 02 4 6 810 02 46 810 02 4 6 810
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
300 300 300 300
= 200 = 200 \ = 200 = 200
E £ E E
< < < <
=100 =100 \ =100 "\ =100
0 ~— 0 \\\_ 0 \\ 0-\
02 4 6 810 02 4 6 810 02 46 810 02 4 6 810
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
500 500 500 500
HalR ol |
o 400 400 [y 400 1 400
> 0N o I —
£ £ 300 -4 E 300 £ 300 -'.l\ E 300
5 a0l N [ 200 4NN o a0 5 ol
E i1 200 (RN \ i1 200 "‘ \ \ i 200 -‘|\ i1 200 _\\
2 Y AN 100 RN\ 100 B8 100 By
< YR NN XEN RN
= B E M RN RN SN
0 0 s 0 .= 0 Fam
02 4 6 810 02 4 6 810 02 46 810 02 4 6 810
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
300 300 300 300
E
L6 T 200 = 200- = 200 = 200
E% m . £ 8 E : E £
© E) © ©o ©
=100 =) = 1003 - 1005“‘ = 100
R 8 N\ :
0 m’?we., 0 ?&"ﬁe 0 "\ph,_ 0
02 4 6 810 02 4 6 810 02 46 810 02 4 6 810
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]

+ Vertikale Montage nicht méglich.
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Zulassiges dynamisches Moment (Serie LEMC/LEMH)

Modellauswahi Serie LEM

Schrittmotor

= Diese Graphik zeigt den zulassigen Uberhang, wenn der Lastschwerpunkt des
Werkstiicks einen Uberhang in eine Richtung aufweist. Beachten Sie bei der Aus-

wahl des Auslegers den ,Belastungsgrad der Fiihrung* zur Bestatigung.

Beschleunigung/Verzégerung —— 2500 mm/s2 — —— 5000 mm/s2 - =-=--10000 mm/s2  -==----- 20000 mm/s2
5 Lastiberhangrichtung Modell
< | m : Nutzlast [mm]
= Me: Zuléssiges dynamisches Moment [N-m]
o0 -
é‘ L : Uberhangdistanz zum Schwerpunkt des Werkstiics [mm] LEMC25 LEMC32 LEMH25 LEMH32
1000 1000 1000 1000
800-\\ 800 \ 800 \ 800 \
‘E 600 E 600 E 600 ‘E 600
L1 E 1 E T\ E T\ E
m/ X|5 40 o 40 o400 o 40
N \
200 200 200 200
\ N
02 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
g Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
.g 500 500 500 500 —
2 40 4005 40 40—
) L2 £ 30 £ 30 £ 300 £ 30—
S £ y E E \ £ "\
8 m Y| 20 N 200 N 200 4 N 200 \\
Tl G 3 R
% 100 3 100 100 —F2) 100 BRI
£ S 0 i oL 0
Q 02 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
g Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
I 1000 1000 — 1000 s 1000 —
'.'l \ H ll \ H \ \ H \‘ \
800 [+ 800 |+ 800 [———% 800 —H——ty
m LA .‘\‘ \ \ A KA \ \
€ 600t € 6004\ E 600l E 600 —h—vr—
9 £ D E i E AN E :
. AY b .
Z| 9 40— 9400 N 9400 —EN 940 N
| R b \\\ R AN IERNERN
200 4 200 e 200 T PR TN 200 s
R T sk -
0 0 0 0
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
1000 1000 500 1000
800 800 400 800 \
L4 ‘E 600 E 600 E 30 ‘E 600
i E \ E \ E E
m —— ] B)IX |5 400 \ S 400 \ < 20 S 400
o 200 200 —X 100 200 <
0 \\ 0 \§ 0 T~ 0 N
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
1000 '. \ 1000 =~ \ 1000 —r—=r \ 1000 —r—
: HN
o 800 [ 800 vt 800 |4 800
(<)) m I Py \ KA
+ —_ gu —_ H —_ ' — |
& € 600 Y E 600y E 6004 r € 600 P
HE E T\ E TRV E T E L U\
el BPY |9 400 v 90—y \\ 940 “\ \ | 9400 R
° ‘\\\ SN\ ~OIN N DA
= s o 200 VY 200 N 200 DR~ 200 =
2 BRI N ~Padis Ly T3
0 Rty 0 = 0 ool 0
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
1000 1000 1000 1000
800 800 f3 800 800 “
> T 600 T e0f T 600 T 600
m E £ E E b
Z|9g 40 9 402 Q40 Q400 —
L6 \ N
200 200 —N 200 — 200 N
. . P - . ._%N ) \
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20 0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]

= Vertikale Montage nicht moglich.
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Serie LEM

« Diese Graphik zeigt den zulassigen Uberhang, wenn der Lastschwerpunkt des
Werkstlicks einen Uberhang in eine Richtung aufweist. Beachten Sie bei der Aus-

ZUlaSSiges dynamiSCheS Moment (Serie LEMHT) wahl des Auslegers den ,Belastungsgrad der Fiihrung“ zur Bestatigung.

Beschleunigung/Verzégerung ——— 2500 mm/s2  — — — 5000 mm/s2 = = = = 10000 mm/s2  =======+ 20000 mm/s?
s Lastiiberhangrichtung Modell
5 | m : Nutzlast [mm]
= | Me: Zulassiges dynamisches Moment [N-m]
[} ;
g L : Uberhangdistanz zum Schwerpunkt des Werkstiicks [mm] LEMHT25 LEMHT32
2000 2000
1500 1500
€ €
L1 E. 1000 £ 1000
m X| o \\ hr \
; 500 < 500
I~
0 0
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
g Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
8 1000 = 1000 T
5 )\ A
LY R
E 800 e ‘\\ 800 n
) L2 T 600 BN E 600 50N
3 £ .‘\\ £ .“ R
3 m Y| 400 ‘\\ N 400 LlEN
o TG i “’.‘\ ‘*.f\~\~
= 200 I 200 T
© = =3
=
(= 0 0
8 0O 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
g Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
I 2000 - v 2000 - T
S \ i) \
5 e \ PR
B \ \ .
m 1500 5 v 1500 A v \
— ] \ — . \ \
€ K \ € 2 \ \
© ) £ 1000 —f~——{ | £ 1000 ST~ TN
-l Z| ™ X . o) * q
- . \\ - ”\ \‘
500 = 500 S
0 0
0O 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
2000 2000
1500 1500
= £ £ o\
T £, 1000 £, 1000
| @ X| < \ <«
m [etfers] - \ -
; g [ 500 S 500 ~
S~
0 0
0 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
2000 A 2000 r Y
\ \ PR
oY \ \ PO
o g |
o m _ 1500 A A} _ 1500 TR \\
S i € ‘._ \ £ \ \ \
5| w E 1000 o] | £ 1000 RIS
E ! Y 3 “-‘ S 3 N ‘\‘
T ooty 5~ S .’
= 500 1~ 500 O
I O e R s CPOU [ Y A I I DRSS
; 0 0
0O 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
2000 & 2000 v
R
1500 — 1500
m E. 1000 — £ 1000 1t
Z|s PR © 0
| .‘\\\ ~ ‘.‘\\
L6 500 s o~ 500 ANy
0 LSt 0
0O 2 4 6 8 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]

= Vertikale Montage nicht moglich.
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Modellauswahi Serie LEM

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1. Bestimmen Sie die Betriebsbedingungen. cmmmmm-— Einbaurichtung -==---- -~
Modell: LEM Beschleunigung [mm/s2]: a . z
GroBe: 25/32 Nutzlast [kg]: m 1. Horizontal °/ 3.Wand Y

[]
1
1
1
Einbaulage: Horizontal/Boden/Wand Mittelpunkt der Nutzlast [mm]: Xc/Ye/Ze !

2. Wahlen Sie das Ziel-Diagramm unter Ber(icksichtigung des Modg_ells, der GroBe und Einbaulage aus. :
3. Ermitteln Sie anhand der Beschleunigung und der Nutzlast den Uberhang [mm]: Lx/Ly/Lz aus dem Diagramm. !
4. Berechnen Sie den Lastfaktor fur jede Richtung. :
x = Xc/Lx, y =Yc/Ly, z=2Zc/Lz :

5. Bestatigen Sie, dass der Gesamtwert von X, y, und z 1 oder weniger betragt. :
X+ y+ z<1 '
Wenn 1 Uberschritten wird, ziehen Sie bitte die Verringerung der Beschleunigung und :
Nutzlast in Betracht oder &ndern Sie die Nutzlast-Mitte und die Serie. :

'

1

1

1. Betriebsbedingungen

Modell: LEMH
GroBe: 32 3. Lx =420 mm, Ly = 300 mm, Lz = 1000 mm
Einbaulage: Horizontal 4. Der Lastfaktor fir die einzelnen Richtungen wird wie folgt ermittelt.
Beschleunigung [mm/s2]: 5000 x = 50/420 = 0,12
Nutzlast [kg]: 5 y = 100/300 = 0,34
Mittelpunkt der Nutzlast [mm]: Xc = 50, Yc = 100, Zc = 200 z =200/1000 = 0,2
2. Wahlen Sie drei Diagramme oben in der ersten Zeile der rechten Seite 5.x+ y+ z=0,66<1
auf Seite 10 aus.
1000 500 [ ¢ 1000 5[ s 40
H 3l o
b p \
800 400 iy 800 —H—+—14
A
v
g 600 g 3007 g 600 o ‘\\
- E, ; ; 3 \
-1 400 -1 200 -1 400 R Ry \
Y “ \\ \
200 \\ 100 BN 200 s
0 0 = 0
0 5 10 15 20 0 5 10 15 20 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]

SVC 12
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Schrittmotor (24 vbc)

Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit
hiedrigem Gehausequerschnitt
Grundausfuhrung C€ M

Serie LEMB LemB2s, 32 |

A Achtung
Serie Serie .
E-NY » g Bestellschliissel

: Serie LECC]

- [2N] [
LEMB[25]_|T-[300 -S1] |

| Serie JXCOI

[CD17T

Weitere Einzelheiten zu den Controllern finden Sie auf Seite 14,

0 GroBe 9 Motor-Einbaulage e dquivalente Steigung 0 Hub*! *2 [mm)]
25 — Montage oben \ T \ 48 mm \ Ul
32 V) Montage unten GroBe Verwendbarer Hub
Nil 50 bis | 55 |50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
= E 2000 500, 550, 600, 700, 800, 900, 1000, 1100,
] 50 bis 1200, 1300, 1400, 1500, 1600, 1700, 1800,
< 2000 | 32 |1900,2000
6 Motoroption @ Hubbegrenzungseinheit (inbegriffen) 0 Antriebskabel-Ausfiihrung/-lange**
— | ohne Motorbremse — ohne Standardkabel [m] Robotikkabel [m]
B mit Motorbremse M nur Motorseite — | Ohne R1 1,5 RA | 10*3
E nur Endseite S1 1,5 R3 3 RB | 15%3
w beidseitig S3 3 R5 5 RC | 20%3
S5 | 5 R8 | 8¢
Néhre Angaben zu Signalgebern finden Sie auf den Seiten 48 bis 50.
13

O
2



Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt .
Serie LEMB

Ausfuhrung mit Gleitfiihrung

Serie LEC[ ] (siche seite 15 firr Einzehheiten)

[12N|[1
= é ...... é $)

@ Controller-Ausfiihrung 9 I/0-Kabelldnge*® @ Controller-Montage
— ohne Controller _ ohne Kabel —_ Schraubmontage
2N LECP2+5 NPN D DIN-Schiene montage *7
programmierfreie Ausflihrung 1 1,5m
2P (mit Hublernzyklus) PNP 3 3m
1N LECP1 NPN 5 5m
1P | (programmierfreie Ausfihrung)| PNP

Serie JXCD (siehe Seite 15 fur Einzelheiten)
@ Controller

— ohne Controller
coo Mit Controller

...................................... Vi
.......................... > C D 1 7 T
: : |—° Kommunikationsstecker I/0-Kabel*®
"""""" l } Symbol Ausfithrung Verwendbare Schnittstelle
Schnittstelle — Ohne Stecker / Kabel —
(Kommunikationsprotokoll/Eingang/Ausgang) Montage S | Gerader Kommunikationsstecker DeviceNet™
E| FEtherCAT® |L 10-Link 7 Schraubmontage T | Kommunikationsstecker, T-Verzweigung CC-Link Ver 1.10
9 | EtherNetIP™ |M|CC-Link Ver 1.10 87 DIN-Schiene 1 1/0-Kabel (1,5 m) .
P| PROFINET |5 |Paraleleingang (NPN) 3 /O-Kabel (3 m) ﬁi::::::‘;:ggzzg igm\:‘;
D| DeviceNet™ | 6 |Paralleleingang (PNP) Ein-Achscontroller 5 I/0-Kabel (5 m)
*1 Bitte setzen Sie sich fir Hlbe, die nicht Standard sind, mit SMC in *5 Wahlen Sie die Serie LECP2, wenn Sie den Hubbereich tber die Hub-
Verbindung, da diese als Sonderbestellung gefertigt werden. begrenzungseinheit oder einen externen Stopper einstellen.
x2 Die fett gedruckten Hlibe werden auf Bestellung gefertigt. =6 Wenn fur die Controller-Ausfiihrungen ,Ohne Controller” ausgewahit
=3 Fertigung auf Bestellung (nur Robotikkabel) wird, kann die 1/0O-Kabellange nicht ausgewahlt werden.
+4 Das Standardkabel nur bei fest installierten Anwendungen verwenden. =7 Die DIN-Schiene ist nicht inbegriffen. Bitte separat bestellen.
Wird der Antrieb in einer sich bewegenden Anwendung eingebaut, #8 Wahlen Sie ,—“ alle Modelle auBer DeviceNet™, CC-Link oder Parallel-
verwenden Sie das Robotikkabel eingang.
Wabhlen Sie ,—, ,S“ oder ,T“ fir DeviceNet™ oder CC-Link.
Wahlen Sie ,—*, 1%, ,3" oder ,5“ fir Paralleleingang.
/A\Achtung
[CE-konforme Produkte]
(1 Die EMV-Konformitét wurde durch die Kombination des elektrischen Antriebs integriert sind. Daher muss der Kunde die Erfillung der EMV-Richtlinie fur das
der Serie LEM und des Controllers der Serie LEC/JXC getestet. Gesamtsystem bestehend aus allen Maschinen und Anlagen Uberprifen.
Die EMV ist von der Konfiguration der Schalttafel des Kunden und von der [UL-konforme Produkte (fiir die Serie LEC)]
Beeinflussung sonstiger elektrischer Gerate und Verdrahtung abhangig. Aus Wenn die Einhaltung der UL-Norm erforderlich ist, sind elektrische Antriebe
diesem Grund kann die El’fU"Ung der EMV-Richtlinie nicht fir SMC-Bauteile und der Controller/Endstufen mit einer Spannungsversorgung Klasse 2
zertifiziert werden, die unter realen Betriebsbedingungen in Kundensystemen UL1310 zu verwenden.
( N

Der Antrieb und der Controller/die Endstufe werden als Paket verkauft
(Sie kénnen separat bestellt werden)

Stellen Sie sicher, dass die Kombination aus
Controller/Endstufe und Antrieb korrekt ist.

Controller

<Priifen Sie vor der Verwendung Folgendes.>

(D Uberpriifen Sie die Modellnummer auf dem Typenschild des Antriebs.
Diese Nummer sollte mit der des Controllers/der Endstufe bereinstimmen.

= Siehe Betriebsanleitung fur die Verwendung der Produkte. Diese kénnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.eu herunterladen.

Z;SVC 14



Serie LEMB

Schrittmotor

Kompatible Controller/Endstufen

EtherCAT® EtherNet/IP™ PROFINET DeviceNet™ 10-Link CC-Link
) ( )
Ausfiihrung
< |
¥ < L
Serie JXCE1 JXC91 JXCP1 JXCD1 JXCL1 JXCM1
Merkmale EtherCAT® EtherNet/IP™ PROFINET DeviceNet™ 10-Link CC-Link
Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp
Ll s Schrittmotor
Motor
max. Zahl der Schrittdaten 64 Positionen
Versorgungsspannung 24VDC
programmierfreie programmierfreie Schrittdateneingang
Ausfiihrung Ausfiihrung
(mit Hublernzyklus)
Ausfithrung
|
4
4
JXC51
Serie LECP2 LECP1
JXC61
. Die Eingabe der Schritt-
Vollhubar)erndung WI€ 1" daten kann ohne die Hilfe
Merkmale bei einem f f Parallel-I/O
Druckluftzylinder eines PCs oder eine
Y Teaching Box erfolgen
kompatibler Schrittmotor
Motor
max, Zahlder Schritdaten | 1 PoStionen (Hubende + 12 14 Positionen 64 Positionen
Zwischenpositionen)
Versorgungsspannung 24 \VVDC
15
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt

Geschwindigkeit/Beschleunigung (Solwere fir LECP112)

Schalterstellung zur Geschwindigkeit”

Geschwindigkeit [mm/s]

48

75

100

150

200

250

300

350

400

450

500

2(3|o|lo|N|o|alslw|n|=|o

600

-
N

700

-
w

800

—
B

900

-
(5]

1000

QeI Schalterstellung zur Beschleunigung”

Beschleunigung [mm/s?]

250

500

1000

1500

2000

2500

3000

4000

5000

6000

7500

(3o |lo|N|o|a s lwin=|o

10000

-
N

12500

-
w

15000

—
N

17500

15 20000

1 Die werkseitige Einstellung fiir den

Schalter ist Nr. 0.

Gewicht

Ausfihrung mit Gleitfihrung Serie LEMB

Technische Daten

Schrittmotor (24 VDC)
Modell LEMB25 LEMB32
50, 100, 150, 200, 250 50, 100, 150, 200, 250
300, 350, 400, 450, 500 300, 350, 400, 450, 500
Hub [mm]*" 550, 600, 700, 800, 900 550, 600, 700, 800, 900
1000, (1100), 1200, (1300) 1000, (1100), 1200, (1300)
(1400), 1500, (1600), (1700) (1400), 1500, (1600), (1700)
(1800), (1900), 2000 (1800), (1900), 2000
| Nutzlast [kg]*2 | Horizontal 6 (10) 11 (20)
ﬁ Geschwindigkeit [mm/s]*? 48 bis 1000 (beachten Sie die Sollwerte, wenn LECP1 oder 2 ausgewahlt wird)
g Max. Beschleunigung/Verzogerung [mm/s?]*® | 20000 (abhéngig von der Nutzlast)Siehe fiir Sollwerte, wenn LECP1 oder 2 ausgewahit wird)
@ Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +0,08
2 Umkehrspiel [mm]*10 max. 0,1
% Steigung [mm)] 48
3 Funktionsweise Riemen
§ Fiihrungstyp Gleitfihrung
‘c | Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40
§ Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] Max. 90 (keine Kondensation)
= zuldssige externe Kraft [N]*¢ 10 | 20
§ MotorgroBe [156,4
2| Motorausfiihrung Schrittmotor (24 VDC)
% Encoder Inkrementale A/B-Phase (800 Impulse/Umdrehung)
;",- Nennspannung [V] 24 VDC£10 %
£| Leistungsaufnahme [W]*3 50 52
é Standby-Leistungsaufnahme wéhrend des Betriebs [W]** 44 44
it | Max. momentane Leistungsaufnahme [W]*S 123 127
go Ausfiihrung*® spannungsfreie Funktionsweise
25| Haltekraft [N] 36
§§ Leistungsaufnahme [W]*7 5
& Nennspannung [V] 24 VDC +10 %

x1 Bitte wenden Sie sich fur nicht standardmafige Hilbe an SMC.

#2 Die Geschwindigkeit &ndert sich entsprechend der Nutzlast.
Prifen Sie das ,Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Fihrung)“ auf Seite 7. Die Nutzlast &ndert
sich abhangig von den Montagebedingungen der Nutzlast. Beachten Sie das ,Dynamisch zulassige
Moment“ auf Seite 9.
Wenn die Kabellange 5 m Uberschreitet, verringert sich der Wert alle weiteren 5 m um 10 %.
( ): In Kombination mit einer externen Fiihrung und einem Reibungskoeffizienten von 0,1 oder
weniger.

«3 Die Leistungsaufnahme (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.

#4 Die Standby-Leistungsaufnahme im Betriebszustand (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb
wahrend des Betriebs in der Einstellposition angehalten wird.

#5 Die maximale momentane Leistungsaufnahme (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.
Dieser Wert kann fiir die Wahl der Spannungsversorgung verwendet werden.

6 Motorbremse

«7 Fur einen Antrieb mit Motorbremse muss die Leistungsaufnahme der Motorbremse
hinzugerechnet werden.

x8 Der Widerstandswert der externen Fihrung muss innerhalb des zuldssigen Wertes fir die
zulassige externe Kraft liegen.

*9 Maximale Beschleunigung und Verzégerung werden durch die Nutzlast und den Hub begrenzt.
Siehe ,Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzégerungsdiagramm (Flhrung)“ auf Seite 9.

10 Richtwert zur Fehlerkorrektur im Umkehrbetrieb

Hub 50 (100{150/200|250

300

350[400[450]500]550[600]700]800[900]1000](1100)1200](1300)](1400)]1500](1600)](1700)[1800)(1900)[2000

LEMB25|1,66|1,75|1,84|1,92|2,01

2,10

2,1912,27|2,37|2,45|2,54|2,62|2,80 (2,97 |3,15|3,33|3,50| 3,68 3,85 | 4,03 4,20 | 4,38 | 4,55|4,73|4,90|5,08

Masse [kg]

LEMB32|2,02|2,11|2,20{2,29 (2,38

2,47

2,55|2,64|2,73|2,82|2,91|3,00|3,17|3,35|3,53|3,70|3,88 (4,06 |4,23|4,41|4,59 |4,76|4,94|5,12|5,29 | 5,47

Zusatzliches Gewicht
Motorbremse [kg]

0,60

SVC 16
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serie LEMB

Konstruktion

LEMB

Option: Hubbegrenzungseinheit

Motoroption: mit Motorbremse

@8

1

|

11

©

\ ===
® E— -3 o ®

Stiickliste Stiickliste
Pos. Beschreibung Werkstoff Anmerkung Pos. Beschreibung Werkstoff Anmerkung

1 | Gehéuse Aluminiumlegierung eloxiert 16 | eingegossene Kabel | synthetischer Kunststoff

2 | Fihrungsplatte synthetischer Kunststoff 17 | Befestigung Schutzband rostfreier Stahl

3 |Riemen — 18 | Motor —

4 | Riemenhalter Kohlenstoffstahl chromatiert 19 | Motorendblock Aluminium-Druckguss lackiert

5 | Riemenbefestigung Aluminiumlegierung 20 | Schutzband-Niederhalter rostfreier Stahl

6 | Schlitten Aluminiumlegierung eloxiert 21 |Lager —

7 | Abdeckung Aluminiumlegierung eloxiert 22 | Lager —

8 | Schutzband-Niederhalter | synthetischer Kunststoff 23 | Sechskantschraube Kohlenstoffstahl chromatiert

9 | Endblock Aluminium-Druckguss lackiert 24 | Magnetring —

10 Befesth.ung.R|emensch?|be Alum|n|ur.nleg|erung : ‘ 25 | Hubbegrenzung Aluminiumlegierung elox_iert

11 | Welle fiir Riemenscheibe rostfreier Stahl warmebehandett + spezialbehandet (Option)

12 | Riemenscheibe Aluminiumlegierung eloxiert Motorabdeckung fir . . eloxiert

- - — - - 26 Aluminiumlegierung . Y

13 | Motor-Riemenscheibe | Aluminiumlegierung eloxiert Motorbremse nur “mit Motorbremse

14 | Motorbefestigung Alumlnllum-Druckguss lackiert 27 | eingegossene Kabel CR Chlsrqprenkautschul&

15 | Motorabdeckung synthetischer Kunststoff nur “mit Motorbremse
17
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt
Ausfuhrung mit Gleitfiihrung

Abmessungen m

Serie LEMB

Schrittmotor

| Montage oben |

LEMB25T-LIC -0

mit Ausgleichselement
2 x M5 x 0,8 (1 pro Seite)

Gewindetiefe von unten, Senkung 7,5

2 x @10 Tiefe 2

[V
o
20 37,5 o 7(% 777777777777 © \ 8 - 65
| ] a L e : = 0
T
L
f
\—
o o 75 Motorkabelldnge = 300
Hub + 140 69
96 m
4x@5,5 78 3
9,5 Tiefe, Senkungstiefe 5 50 g
=
Bezugsebene fiir Gehdusemontage a
N . B . o
- - : . A
- D= == 7 ? =H%
[s] . —
o g A i A | O~
Tl | | 1
&= il w—— =
3
[Ausgangsposition]*" Ausgangsposition [4xM5x0,8
Bei Verwendung der Bei Verwendung der Ausfiihrung Gewindetiefe 8
Ausfthrung LECP1. LECP1.
(85,5) N Hub 77
[Ausgangspostion]*2 Ausgangsposition|*?
Bei Verwendung der Ausfiihrung \ Bei Verwendung der Ausfihrung
KR (82,5) 02 i 4 6 74 60

mi
3,5

29,5

[}
[
15,1

=1 [ ] Die Zahlin [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruckkehr zur Ausgangsposition geédndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt ,Hub + 6 mm®.

| Montage oben |
mit Motorbremse

LEMB25T-L1BL -0

65

145

Motorkabelldnge = 250

T\

65

Kabellange der Motorbremse = 400

| Montage unten |

LEMB25UT-UJC - 101000
I g

| Montage unten |

mit Motorbremse

LEMB25UT-CIBC-0I0I0I0]
.

|

of T TH &

Einbauposition der Hubbegrenzungseinheit
LEMB25T-00E-C0000]

Hubbegrenzungseinheit (Endseite)

A

18



serie LEMB

Abmessungenm

| Montage oben | 0
LEMB32T-[J-L10000] S T
\
mit Ausgleichselement
2 x M5 x 0,8 (1 pro Seite) <
Gewindetiefe von unten, Senkung 7,5 2 x @ 10 Tiefe 2 &
37,5 © 16 65 0
. ] o
- = . || [Co T
t | © 0
) U [«
\— i
| °
3 8 7.5 Motorkabelldnge = 300 62 5
Hub + 140 ) 69
4x@5,5 32 T‘%\
9,5 Tiefe, Senkungstiefe 5 2
50 i}
£
Bezugsebene fiir Gehdusemontage 3
- - - -} - 5
TP 15
32} - + i i —
3 L;z ‘ — i ! ¥ B \ ] 9-@ —
T T | i ' —
! [ ]
i — 3l Ee
[Ausgangsposition]* 8 Ausgangsposition 8 [4x M5 x 0,8
Bei Verwendung der Ausfiihrung Bei Verwendung der Ausfiihrung Gewindetiefe 8
LECP1. LECP1.
(85,5) N Hub 77
[Ausgangsposition] *2 Ausgangsposition|*2
Bei Verwendung derAusfﬂhrung\ Bei Verwendung der Ausfihrung \
2 (82,5) Hub + 6 74 60
2,5 (Hub + 222,5)

=1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruickkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausflihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben | | Montage unten |
mit Motorbremse mit Motorbremse
LEMB32T-L1BLI-LICICICC] LEMB32UT-L1BLI-LICICICIC]
Motorkabelldnge =~ 250
&5 =
= L1 of [FTR &
\ 65
Kabell&nge der Motorbremse =~ 400 -t
| Montage unten | Einbauposition der Hubbegrenzungseinheit
LEMB32UT-JO-0I00CCC LEMB32LIT-L IV“EC-I [
= Hubbegrenzungseinheit (Endseite)
A-A
A
o ° o
A
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt .
Serie LEMB

Ausfuhrung mit Gleitfiihrung

Stutzelement
Stiitzelement A
MY-S25A
09,5
‘ = 1
i—-- - - 5 -7 _t :
35 955 | ‘ Ol o
50 77
91
Stiitzelement B
MY-S25B
M6 x 1
s .
‘—-‘ HH -. : - HH : _t- it
35 77 ©
50 91

= Ein Stltzelement-Set enthélt jeweils ein Element fur die linke und die rechte Seite.

Bei Verwendung eines Antriebs mit langem Hub werden durch die Verwendung eines 25
Stutzelements Abweichungen verhindert, die durch eine Durchbiegung des Gehéuse
oder durch Schwingungen und externe Einfliisse entstehen kénnen. Der Abstand (L) 3 20
zwischen den Stitzelementen darf die im Diagramm unten gezeigten Werte nicht =
Uberschreiten. E
m § 15
1 g LEMB32
§ " \
§’ LEMB25 L
7 2 2 s =
] 0
L 0 200 400 600 800 1000 1200 1400
m Abstand zwischen Stltzelementen L [mm]
1

1. Bei ungenauer Bemessung der Antriebs-Montageflachen
kann die Verwendung eines Stutzelements zu einer
verminderten Antriebsleistung fihren. Achten Sie auf die
korrekte Ausrichtung der Montageflache bei der Montage
des Antriebs. Bei Langhub-Betrieb mit Gberhédngenden
Werkstiicken wird der Einsatz eines Stitzelements auch
dann empfohlen, wenn die Uberspannten Distanzen

L unterhalb des in der Grafik gezeigten zuléssigen Bereichs

liegen. Bestellen Sie die Stiitzelemente separat.

2. Die Stltzelemente eignen sich nicht fiur die
Antriebsmontage. Verwenden Sie sie nur zur
Unterstiitzung.

% A %/ /\ Achtung

3
-
3]

SvC 20
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Serie LEMB

Schrittmotor

Ausgleichselement

MY AJ25 : Befestigungsrichtung (1 und @ sind fir dieses Modell verfigbar.

Anwendungsbeispiel

Anwendungsbeispiel

Einbaulage (D (furr eine reduzierte Einbauhdhe)
Werkstlck

Flhrung

Serie LEMB //Ausgleichselement

Einbaulage @ (fur eine reduzierte Einbauhdhe)
Werkstlick

Serie LEMB Ausgleichselement
Montagebeispiel Montagebeispiel
2l% b *|5 M6 x 1 Zb
£ M6x1 / - = X 2
of | _ =
- [ i N
< L ] — g va ;j A
E 095 Deta(léziﬁg;“;:?e;’:hr; Zb: : ' |Z Detailzeichnufig von Zb:
2% 095 0| 3 (Einstellbereich)
Zi Zai ¢ =
o 55 Za>
sy} 40 -
4 BF—18 I - —
8 = s B = —
pa é_i _é Detailzeichnung von Zas gl & Detailzeichnung von Zaz
N I e . (Einstellbereich) E & é (Einstellbereich)
o |

Abmessungen Ausgleichselement

©

[3\]
—

Installation der Befestigungsschrauben

= —
EE—

Hubbegrenzungseinheit

Halteschraube

Gleitfiihrun
(Schlitten)

Stift

konischer Federring Anzugsmoment fiir Halteschrauben  [N.m]
Modell Anzugsmoment

MYAJ25 3

LEMB-AJ

Montage

Anzugsmoment fiir Halteschrauben  [N.m]

+ Die Hubbegrenzungseinheit umfasst die Hubbegrenzung und die Befestigungsschrauben.

Modell

Anzugsmoment

LEMB-AJ

1,5

SVC

O
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Elektrischer Antrieb/Ausfuhrung mit niedrigem Gehausequerschnitt
Kreuzrollenfuhrung @
C€ Ass

Serie LEMC Lemcas, 32

/A Achtung
Serie Serie .
E-MY » gy Bestellschliissel

! Serie LECC]

- [2N] 1
LEMC[25] ]T-[300] -[S1] |

! Serie JXCOI

[CD17T

3 Wietere Enzeheften zuden Contrllen finden S auf Seite 260,

0 GréBe 9 Motor-Einbaulage 9 aquivalente Steigung

25 — Montage oben P q:]:lj_‘}/wlomr
32 V) Montage unten
L symmetrisch, Montage oben
LU | symmetrisch, Montage unten | |~ L
LU LU
0 Hub*' *2 [mm] 6 Motoroption @ Antriebskabel-Ausfiihrung/-lange**
Hub — ohne Motorbremse Standardkabel [m] Robotikkabel [m]
GroBe Verwendbarer Hub B mit Motorbremse — | Ohne R1 1,5 RA | 10%3
50 bis S 1,5 R3 3 RB | 15%3
2000 | 25 |50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, s3 | 3 R5 | 5 RC | 20
400, 450, 500, 550, 600, 700, 800, S5 5 R8 83
50 bis 900, 1000, 1100, 1200, 1300, 1400,
2000 32 | 1500, 1600, 1700, 1800, 1900, 2000

Die Hubbegrenzung ist Teil des Antriebes. |

N&here Angaben zu den Signalgebern finden Sie auf den Seiten 48 bis 50. |

23
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt

Serie LEMC

Kreuzrollenfiihrung

Serie LEC[ ] (siche seite 25 firr Einzehheiten)

[12N|[1
= & ...... é $

0 Controller-Ausfiihrung

1/0-Kabellange*®

0 Controller-Montage

Serie JXC] (siche seite 25 firr Einzelheiten) L

0 Controller
—_ ohne Controller
COO mit Controller

— ohne Controller — ohne Kabel — Schraubmontage

2N LECP2:5 NPN 1 1.5m D DIN-Schiene montage *7
programmierfreie Ausfiihrung 3 3m*7

2P (mit Hublernzyklus) PNP 5 5 m*7

1N LECP1 NPN

1P (programmierfreie Ausfiihrung) | PNP

|—o Kommunikationsstecker 1/0-Kabel*®
Symbol Ausfiihrung Verwendbare Schnittstelle

Schnittstellel 1
(KommunikationsprotokollEingang/Ausgang) Montage

— Ohne Stecker / Kabel —
Gerader Kommunikationsstecker DeviceNet™

Kommunikationsstecker, T-Verzweigung CC-Link Ver 1.10

I/O-Kabel (1,5 m)

E| EtherCAT® |L 10-Link 7 Schraubmontage
9 | EtherNet/IP™ |M |CC-Link Ver 1.10 8+7 DIN-Schiene
P| PROFINET |5 |Paralleleingang (NPN)

D| DeviceNet™ | 6 | Paralleleingang (PNP) Ein-Achscontroller

Paralleleingang (NPN)

/O-Kabel (3 m) Paralleleingang (PNP)

1/0-Kabel (5 m)

gl | ==

%1 Bitte setzen Sie sich fir Hibe, die nicht Standard sind, mit SMC in
Verbindung, da diese als Sonderbestellung gefertigt werden.

=2 Die fett gedruckten Hiibe werden auf Bestellung gefertigt.

=3 Fertigung auf Bestellung (nur Robotikkabel)

x4 Das Standardkabel nur bei fest installierten Anwendungen verwenden.
Wird der Antrieb in einer sich bewegenden Anwendung eingebaut,
verwenden Sie das Robotikkabel

=5 Wahlen Sie die Serie LECP2, wenn Sie den Hubbereich tber die
Hubbegrenzungseinheit oder einen externen Stopper einstellen.

=6 Wenn flr die Controller-Ausfiihrungen ,Ohne Controller” ausgewahlt
wird, kann die I/0O-Kabellange nicht ausgewahlt werden.

=7 Die DIN-Schiene ist nicht inbegriffen. Bitte separat bestellen.

#8 Wahlen Sie ,— alle Modelle auBer DeviceNet™, CC-Link oder Parallel-

eingang.
Wabhlen Sie ,—, ,S“ oder ,T“ fir DeviceNet™ oder CC-Link.
Waéhlen Sie ,—, 1%, ,3" oder ,,5" fir Paralleleingang.

/A\Achtung

[CE-konforme Produkte]

(1 Die EMV-Konformitat wurde durch die Kombination des elektrischen An-
triebs der Serie LEM und des Controllers der Serie LEC/JXC getestet.
Die EMV ist von der Konfiguration der Schalttafel des Kunden und von
der Beeinflussung sonstiger elektrischer Gerate und Verdrahtung abhén-
gig. Aus diesem Grund kann die Erfullung der EMV-Richtlinie nicht fur
SMC-Bauteile zertifiziert werden, die unter realen Betriebsbedingungen
in Kundensystemen integriert sind. Daher muss der Kunde die Erfiillung

der EMV-Richtlinie fir das Gesamtsystem bestehend aus allen Ma-
schinen und Anlagen uberprifen.
[UL-konforme Produkte (fiir die Serie LEC)]
Wenn die Einhaltung der UL-Norm erforderlich ist, sind elektrische An-
triebe und der Controller/Endstufen mit einer Spannungsversorgung
Klasse 2 UL1310 zu verwenden.

(Sie kénnen separat bestellt werden)

Stellen Sie sicher, dass die Kombination aus
Controller/Endstufe und Antrieb korrekt ist.

<Priifen Sie vor der Verwendung Folgendes.>

(D Uberpriifen Sie die Modellnummer auf dem Typenschild des Antriebs.
Diese Nummer sollte mit der des Controllers/der Endstufe (ibereinstimmen.

Der Antrieb und der Controller/die Endstufe werden als Paket verkauft.

Antrieb Controller

= Siehe Betriebsanleitung fur die Verwendung der Produkte. Diese kénnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.eu herunterladen.

% S\VC



Serie LEMC

Schrittmotor

Kompatible Controller/Endstufen

EtherCAT® EtherNet/IP™ PROFINET DeviceNet™ 10-Link CC-Link
) ( )
Ausfiihrung
< |
¥ < L
Serie JXCE1 JXC91 JXCP1 JXCD1 JXCL1 JXCM1
Merkmale EtherCAT® EtherNet/IP™ PROFINET DeviceNet™ 10-Link CC-Link
Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp
Ll s Schrittmotor
Motor
max. Zahl der Schrittdaten 64 Positionen
Versorgungsspannung 24VDC
programmierfreie programmierfreie Schrittdateneingang
Ausfiihrung Ausfiihrung
(mit Hublernzyklus)
Ausfithrung
|
4
4
JXC51
Serie LECP2 LECP1
JXC61
. Die Eingabe der Schritt-
Vollhubar)erndung WI€ 1" daten kann ohne die Hilfe
Merkmale bei einem f f Parallel-I/O
Druckluftzylinder eines PCs oder eine
Y Teaching Box erfolgen
kompatibler Schrittmotor
Motor
max, Zahlder Schritdaten | 1 PoStionen (Hubende + 12 14 Positionen 64 Positionen
Zwischenpositionen)
Versorgungsspannung 24 \VVDC
25
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt

Geschwindigkeit/Beschleunigung (Sowerefir LECP12)

Schalterstellung zur Geschwindigkeit”

Geschwindigkeit [mm/s]

48

75

100

150

200

250

300

350

400

450

500

(3o |lo|N|o|aslwin|=|o

600

-
N

700

-
w

800

—
N

900

-
(%)}

1000

LELEIERR Schalterstel

lung zur Beschleunigung”

Beschleunigung [mm/s?]

250

500

1000

1500

2000

2500

3000

4000

5000

6000

7500

2(3|lo|e|N|jo|jalslw|d|=|o

10000

-
N

12500

-
w

15000

—
B

17500

15

20000

1 Die werkseitige Einstellung fir den
Schalter ist Nr. 0.

Gewicht

Technische Daten

Serie LEMC

Kreuzrollenfiihrung

Schrittmotor (24 VDC)
Modell LEMC25 LEMC32
50, 100, 150, 200, 250 50, 100, 150, 200, 250
300, 350, 400, 450, 500 300, 350, 400, 450, 500
« 550, 600, 700, 800, 900 550, 600, 700, 800, 900
Hub [mm]*
1000, (1100), 1200, (1300) 1000, (1100), 1200, (1300)
(1400), 1500, (1600), (1700) (1400), 1500, (1600), (1700)
(1800), (1900), 2000 (1800), (1900), 2000
« | Nutzlast [kg]*2 |Horizonta| 10 20
8| Geschwindigkeit [mm/s]*2 48 bis 1000 (beachten Sie die Sollwerte, wenn LECP1 oder 2 ausgewahlt wird)
E Max. Beschleunigung/Verzgerung [mm/s2]*® | 20000 (abhéngig von der Nutzlast)(Siehe fiir Sollwerte, wenn LECP1 oder 2 ausgewahlt wird)
@ Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +0,08
'g Umkehrspiel [mm]*10 max. 0,1
% Steigung [mm] 48
2 Funktionsweise Riemen
§ Fiihrungstyp Kreuzrollenfiihrung
‘c | Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40
=
$ | Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] Max. 90 (keine Kondensation)
= zulissige externe Kraft [N]*8 10 | 20
§ MotorgroBe [156,4
2| Motorausfiihrung Schrittmotor (24 VDC)
% Encoder Inkrementale A/B-Phase (800 Impulse/Umdrehung)
§ Nennspannung [V] 24 VDC£10 %
£| Leistungsaufnahme [W]*3 50 52
w
E | Standby-Leistungsauinahme wéhrend des Beriebs Wy 44 44
it | Max. momentane Leistungsaufnahme [W]*® 123 127
g,, Ausfiihrung*® spannungsfreie Funktionsweise
35 Haltekraft [N] 36
E'.g: Leistungsaufnahme [W]*7 5
EE Nennspannung [V] 24 VDC +10 %

«1 Bitte setzen Sie sich fir Hlbe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als
Sonderbestellung gefertigt werden.

x2 Die Geschwindigkeit &ndert sich abhangig von der Nutzlast.

Beachten Sie das ,Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm* auf Seite 7.

Die Nutzlast &ndert sich abhéngig von den Nutzlast-Montagebedingungen.

Beachten Sie das ,Dynamisch zuldssige Moment“ auf Seite 10.

Wenn die Kabellange 5 m Uiberschreitet, verringert sie sich auBerdem alle weiteren 5 m um bis zu 10 %.
Die Leistungsaufnahme (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.

Die Standby-Leistungsaufnahme im Betriebszustand (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb
wahrend des Betriebs in der Einstellposition angehalten wird.

Die maximale momentane Leistungsaufnahme (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.
Dieser Wert kann fur die Wahl der Spannungsversorgung verwendet werden.

%3
#4

*5

#6
*7

*8

Motorbremse

Fur einen Antrieb mit Motorbremse muss die Leistungsaufnahme der Motorbremse

hinzugerechnet werden.

Der Widerstandswert der externen Fllhrung muss innerhalb des zulassigen Wertes fir die

zuléssige externe Kraft liegen.

*9 Maximale Beschleunigung und Verzégerung werden durch die Nutzlast und den Hub begrenzt.
Siehe ,Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzdgerungsdiagramm (FUhrung)“ auf Seite 9.
%10 Richtwert zur Fehlerkorrektur im Umkehrbetrieb

Hub

50 (100

150(200

250

300

350

400/450/500/550(600|700

800

90011000](1100)] 1200](1300)[(1400)  1500](1600)](1700)1800)](1900)[ 2000

Produkt
Gewicht
kgl

LEMC25

2,04|2,18

2,32 | 2,46

2,60

2,74

2,88

3,01|3,15|3,29 343|357 3,85

4,12

4,40 |4,68|495|523|551|5,79| 6,06 6,34| 6,62| 6,90 7,17| 7,45

LEMC32

3,85 | 4,06

4,27 | 4,49

4,70

4,91

512

5,33 5,55 (5,76 | 5,97 | 6,18 | 6,61

7,03

7,45|7,888,308,72|9,15|9,57 [10,00({10,42|10,84|11,27(11,69(12,11

Zusatriches Gewiht Motorbremse: [kg]

0,60

O

26



serie LEMC

Konstruktion

LEMC

.///@
-7 /@
@3 [ [l
<
N \® ’

Stiickliste Stiickliste
Pos. Beschreibung Werkstoff Anmerkung Pos. Beschreibung Werkstoff Anmerkung

1 | Gehéuse Aluminiumlegierung eloxiert Motorabdeckung fiir - . eloxiert

2 |Riemen — 19 Motorbremse Aluminiumlegierung nur “mit Motorbremse”

3 L-.Befestlgung.swmkel Alum!n!umleg!erung eloxiert 20 | eingegossene Kabel CR ChI?rqprenkautschuk"

4 | Riemenbefestigung Aluminiumlegierung nur “mit Motorbremse

5 | Endblock Aluminiumlegierung eloxiert 21 | Fiihrungseinheit-Gehduse | Aluminiumlegierung eloxiert

6 | Befestigung Riemenscheibe | Aluminiumlegierung 22 | Schlitten Aluminiumlegierung eloxiert

7 | Welle fiir Riemenscheibe rostfreier Stahl wémebehandelt + spezialbefandel 23 | Endplatte Aluminiumlegierung eloxiert

8 | Riemenscheibe Aluminiumlegierung eloxiert 24 | Stopper Kohlenstoffstahl vernickelt

9 | Motor-Riemenscheibe | Aluminiumlegierung eloxiert 25 | Hubbegrenzung Aluminiumlegierung eloxiert

10 | Motorbefestigung Aluminium-Druckguss lackiert 26 | Magnetring —

11 | Motorabdeckung synthetischer Kunststoff 27 | seitliche Abdeckung | Aluminiumlegierung eloxiert

12 |eingegossene Kabel | synthetischer Kunststoff 28 | Kreuzrollenkappe Aluminiumlegierung eloxiert

13 | Motor — 29 | Kreuzrolle —

14 | Motorendblock Aluminiumlegierung eloxiert 30 | Kreuzrolle —

15 | Lager — 31 | Exzenterzahnrad rostfreier Stahl

16 |Lager — 32 | Exzenterhalter rostfreier Stahl

17 | Zugplatte Aluminiumlegierung eloxiert 33 |Einstellzahnrad rostfreier Stahl

18 | Sechskantschraube Kohlenstoffstahl chromatiert 34 | Schiene geharteter Stahl
27
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt

Serie LEMC

Kreuzrollenfiihrung
Schrittmotor
Abmessungen m
—
| Montage oben | 60
LEMC25T--000000 N
20 S| 20 g 65 (83)
[ [oe) O| = =
& n |
fl AT — ot &
" - . SIACNENED
o Motorkabellénge = 300 123 | (6)
7511 ° 129
4,5 (Hub + 220) B
(77) Hub + 6 77 60 < 2 x 4 x Vierkantmutter
Ausgangsposition] 2 / [Ausgangsposition] *! Ausgangsposition]*2 o r RS<"M3x 05
Bei Verwendung der Bei Verwendung der Ausfilhrung Bei Verwendung der 1) # =<l
Ausfiihrung LECP2. LECP1. Ausflihrung LECP2. -
’ (80) Hub 80 9 2 3,5
Ausgangsposition,
Bei Veiendung der Ausfihrung
LECP1.
3 A—] L3 A-A
H
4x03.4 i | ° %
6,5 Tiefe, Senkungstiefe 3,3 ,
Mittellinie Werkstickanbau Y, | =1 o T-Montageschiitz
‘ = ? s
sl U —i—
Bezugsebene fir Gehdusemontage | | \ | A 2,'; ,“_) \
o Bezugsebene fiir Gehdusemontage
17 Hubbegrenzung 17 Hubbearenzun Y Y
Hub + 152 rubbegrenzung
Hub + 160

%1 [ ] Die Zahlin [ ] zeigt an, wenn die Richtung der Rlckkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfiihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |
mit Motorbremse

LEMC25T-0B-00000
N
Motorkabelldnge = 250
65

® =
g g

/ 65

/ Kabellénge der Motorbremse = 400 g»

| Montage unten |

LEMC25UT-C-00000)
TN

O

| Montage unten |
mit Motorbremse

LEMC25UT-TIB-CII00010]
s
o [TTK 3

Detailansicht Schlitten

Mittellinie Werkstlickanbau

4 x M4 x 0,7

80 3

70

40
E o 5
il R : 5
I <| g
i SINER
U A=F 5
1|4 @

o 7o)
28



Serie LEMC

Schrittmotor

Abmessungenm

| Symmetrisch/Montage oben |

LEMC25LT-0-C0000

Bezugsebene fiir Gehdusemontage

4x034
6,5 Tiefe, Senkungstiefe 3,3

Qq
()

Mittellinie Werkstiickanbau /

Ausgangsposition]*2

Bei Verwendung der
Ausfihrung LECP2.

4,5

60
N
al 20 g G
2 o S &Y e e (€3) o
N - ~ [V
| 1 [ |
T T P g‘jai JE g ® [0] @
| | Motorkabellédnge = 300 (6) 123
o
7,5 129
Hub + 160 Hubbegrenzung
Hub + 152 4 A-A
17 Hubbegrenzun 17 -
Bezugsebene fiir Gehausemontage Nut fiir Signalgeber
o 'A fg T-Montageschlitz
=2 oy T | oY
T e 1 &)
===l= g B
— o e = 7
==l i
°f
Sl A L&
Ausgangsposition
Bei Venwendung der Ausfihrung B
LECP1. ’
2 x 4 x Vierkantmutter
(80) Hub 80 S| M3 x 0,5
\[Ausgangsposiion] [Ausgangsposition|*? o
\ Bei Verwendung der Ausfilhrung / Bei Verwendung der
LECP1. Ausflihrung LECP2
(77) Hub + 6 77 60 usianrung ' 211185
(Hub + 220)

=1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruickkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfiihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |

mit Motorbremse

LEMC25LT-0B-000000

145,3

Motorkabelldnge = 250

65

)

65

145

/ Kabellange der Motorbremse =~ 400

| Montage unten |

LEMC25LUT-C-00000

74,3

(102)

29

0,3

O

| Montage unten |

mit Motorbremse
LEMC25LUT-B-00000

117,3

(145)

Mittellinie Werkstlickanbau

Detailansicht Schlitten

4 xM4x0,7

~_

3 80 3
70
40 é.: ©
= *— §
[
= < |2
— T Q‘\'—gg
[ T ,\E
=L E S
T il <2

e =



Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt

Serie LEMC

Kreuzrollenfiihrung
Schrittmotor
Abmessungen m
—
| Montage oben |
LEMC32T--1000000 &
N
%) —
25 - 3 2 N (117)
N - 1| 7 65 ‘
L $ L9 o o o W | of ]
o [c] Bl vl o
oy |e © @l 1
o] \Motorkabelldnge =~ 300 163 (7)
7,5 o 170
45 (Hub + 270)
(102) Hub + 6 102 60 B
Ausgangsposion] 2 [Ausgangsposiion]* ! [usgangsposion] *2 .
Bei Verwendung der Bei Venvencng der Bei Verwendung der w|  2X4xVierkanimutter
Ausfiihrung LECP2., Ausfihrung LECP1. Ausfiihrung LECP2 . 1) M5 x 0,8
(105) Hub 105 gi L
Ausgangsposition ; 4
4x055 Bei Venvendung der Ausirung 3 5,3
@ 9,5 Tiefe,
Sorstaio 5.4 5 | & 3
enkungstiefe 5, Sef A e
off F—\/j
. Hubbegrenzung
- 2 = T-Montageschlitz
Mittellinie Werkstiickanbau
R A e 3 3
~ é """"" 5
g ‘ ot g ol
¥ ‘ i ° il == s 8]
Bezugsebene fir [ o 5 Y
Gehél?semontage ?“_’; Bezugsebene fiir Gehdusemontage / Nut far Signalgeber
22|
Hub + 198 6 A-A
Hub + 210

«1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruickkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausflihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |

mit Motorbremse

LEMC32T-IB-C00000
Motorkabelldnge = 250
™ 65 —
& n ©
— / s
i
Kabellange der Motorbremse ~ 400 e

| Montage unten |

LEMC32UT-C-CC0000

93,5

(124)

O

| Montage unten |

mit Motorbremse
LEMC32UT-UOB- 0

136,5

(167)

Mittellinie Werkstuckanbau

Detailansicht Schlitten

4 110 4
100
60 <
o
: NS
é E o
H o—- = ®
! S
H 5 .
4xM5x0,8 1] ‘ @
Gewindetiefe 9 [T~~g—— ‘ o
i S)
i Bt =
30



serie LEMC

Abmessungen m

| Symmetrisch/Montage oben |

LEMC32LT-C-010000
~
(2] e~
25 o 3| 25 & (17)
—y . > - | | 65
.................... — LY :
| ; ot i :
! — Sl I8 g @ |o 9 g
) ) 163
7,5 170
Hub + 210 Motorkabelldnge = 300
Bezugsebene fiir Gehéusemontage Hub + 198 Hubb AR
ubbegrenzung
Hubbegrenzung Bezugsebene fiir Gehdusemontage
4x@55 20 0
@ 9,5 Tiefe, Senkungstiefe 5.4\ 1 e T-Montageschlitz
- % = B =3 of PR
®© H ‘ | h ® Nut firr Signalgeber
< i, I
i o X M“
__________________ © ™
Mittellinie Werkstiickanbau/
: © o —
T T | — iy
-l
o o
i
3 ||_A— 3
- -
Ausgangsposition B
B Venvendung der Ausfinng
LECP1. © 2 x 4 x Vierkantmutter
(105) Hub 105 % M5 x 0,8
[Ausgangspostton]*2 ‘\[Ausgangsposition]*1 [Ausgangsposition|“2 gi 1)
Bei Vierwendung der Bei Venvendung der Ausinng | /Bei Verwendung der -
Ausfilhrung LECP2 . LECP1 Ausfiihrung LECP2 . 3 53
(102) Hub + 6 102 60
45 (Hub + 270)

=1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruickkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfiihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |
mit Motorbremse

LEMC32LT-0OB-00000
Motorkabelldnge ~ 250
[} 65 N
2 L1 ¥ <
]|
| / 65
\
/ Kabellinge der Motorbremse ~ 400 g»

| Montage unten |

LEMC32LUT-0-00000
m
|
Ty
31
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| Montage

unten |

mit Motorbremse
LEMC32LUT-OB-0O00™

=

© I 1 5
o Z
(]
L
Detailansicht Schlitten
4 110 4
100 .
60 ™
* 0
Mittellinie Werkstiickanbau | o— ‘%
1 g
\1: N~ .4‘% <
4xM5x08 | L teg|
Gewindetiefe 9 | [T~ag ~
0 O =)
E S




Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt .
Kreuzrollenfihrung Serie LE M C

Schrittmotor

Stiitzelement
Stiitzelement
MYC-S[CJA
2x@H
- -
) I | { P W Lﬁﬁ
E A (]
3 B
C
D
Modell verwendbarer Antrieb A B C D E F G OH
MYC-S16A LEMC25 60,6 | 64,6 706 | 772 | 15 26 4,9 3,4
MYC-S25A LEMC32 959 | 97,5 | 107,9 | 1155 | 25 38 6,4 4,5
+ Ein Stutzelement-Set enthalt jeweils ein Element fir die linke und die rechte Seite.
Empfohlener Abstand fir Stitzelemente
Bei Verwendung eines Antriebs mit langem Hub werden durch die Verwendung eines
Stutzelements Abweichungen verhindert, die durch eine Durchbiegung des Gehéuse 25
oder durch Schwingungen und externe Einflisse entstehen kénnen. Der Abstand (L) LEMC32
zwischen den Stitzelementen darf die im Diagramm unten gezeigten Werte nicht § 20
Uberschreiten. m 'E \
! g 15
P 7, ©
S Liemcss
>
- 8 5 N
L
" 0
L 0 200 400 600 800 1000 1200 1400
T Abstand zwischen Stitzelementen L [mm]
/ o A\ Achtung
L L 1. Bei ungenauer Bemessung der Antriebs-Montageflachen
kann die Verwendung eines Stutzelements zu einer
. verminderten Antriebsleistung fUhren. Achten Sie auf die
% korrekte Ausrichtung der Montageflache bei der Montage
des Antriebs. Bei Langhub-Betrieb mit Uberhédngenden
1 Werkstiicken wird der Einsatz eines Stlitzelements auch
m m dann empfohlen, wenn die lberspannten Distanzen
Z unterhalb des in der Grafik gezeigten zulassigen Bereichs
L liegen. Bestellen Sie die Stitzelemente separat.

Vierkantnuten unten

O
2

2. Die Stutzelemente eignen sich nicht far die
Antriebsmontage. Verwenden Sie sie nur zur
Unterstlitzung.
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Schrittmotor (24 vbc)

Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit
niedrigem Gehausequerschnitt

Einfache Kugelumlauffihrung/doppelter
Kugelumlaufflihrung C € S

Serie LEMH/HT LeMH/LEMHT25, 32

A Achtung
Serie Serie .
ed Bestellschliissel

: Serie LECC]

_[300 —s|1 2|N 1

T
T ]
T_ 300 - : Serie JXC[]

3 Weltre Enzehftn zuden Contrllen finden S auf Sefte 4, 3

A eamEted LEMH |25
[ ]
e e e LEMHT

11

0 GroBe 9 Motor-Einbaulage 9 dquivalente Steigung
25 Montage oben ‘ T ‘ 48 mm |
32 Montage unten P u:]:lju/momr

U
L symmetrisch, Montage oben
LU | symmetrisch, Montage unten

e Hub*' *2 [mm)] 9 Motoroption @ Antriebskabel-Ausfiihrung/-lange*
Hub — ohne Motorbremse Standardkabel [m] Robotikkabel [m]
GroBe Verwendbarer Hub B mit Motorbremse — | Ohne R1 1,5 RA 10%3
P 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, $1 |15 R3 | 3 RB | 15%
1000 25 | 400, 450, 500, 550, 600, 700, 800, S3 3 R5 5 RC 20*3
900, 1000 S5 | 5 R8 | &%
50, 100, 150, 200, 250, 300, 350,
50 bis 32 400, 450, 500, 550, 600, 700, 800,
1500 900, 1000, 1100, 1200, 1300, 1400,
1500
Die Hubbegrenzung ist Teil des Antriebes. |
N&here Angaben zu den Signalgebern finden Sie auf den Seiten 48 bis 50. |
33
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt
Einfache Kugelumlauffilhrung/doppelter Kugelumlauffiihrung

Serie LEMH/HT

Serie LEC[ | (siehe Seite 35 fir Einzelheiten)

[12N|[1
= & ...... é $

0 Controller-Ausfiihrung

1/0-Kabellange*®

0 Controller-Montage

Serie JXCI[] (siehe Seite 35 fur Einzelheiten)

0 Controller
—_ ohne Controller
COO Mit Controller

— ohne Controller — Ohne Kabel — Schraubmontage

2N LECP2:5 NPN 1 1.5m D DIN-Schiene montage *7
programmierfreie ausfihrung (mit 3 3m

2P Hublernzyklus) PNP 5 5m

1N LECP1 NPN

1P |(programmierfreie Ausfilhrung)| PNP

|—0 Kommunikationsstecker 1/0-Kabel*®
Symbol Ausfiihrung Verwendbare Schnittstelle

Schnittstellel 1
(KommunikationsprotokollEingang/Ausgang) Montage

— Ohne Stecker / Kabel —
Gerader Kommunikationsstecker DeviceNet™

Kommunikationsstecker, T-Verzweigung CC-Link Ver 1.10

E| EtherCAT® |L 10-Link 7 Schraubmontage
9 | EtherNet/IP™ |M |CC-Link Ver 1.10 8+7 DIN-Schiene
P | PROFINET |5 |Paralleleingang (NPN)

D| DeviceNet™ | 6 | Paralleleingang (PNP) Ein-Achscontroller

1/0-Kabel (1,5 m)
1/O-Kabel (3 m)
1/0-Kabel (5 m)

Paralleleingang (NPN)
Paralleleingang (PNP)

gl | ==

1 Bitte setzen Sie sich flir Hiibe, die nicht Standard sind, mit SMC in
Verbindung, da diese als Sonderbestellung gefertigt werden.

%2 Die fett gedruckten Hibe werden auf Bestellung gefertigt.

x3 Fertigung auf Bestellung (nur Robotikkabel)

x4 Das Standardkabel nur bei fest installierten Anwendungen verwenden.
Wird der Antrieb in einer sich bewegenden Anwendung eingebaut,
verwenden Sie das Robotikkabel

#5 Wahlen Sie die Serie LECP2, wenn Sie den Hubbereich Uber die
Hubbegrenzungseinheit oder einen externen Stopper einstellen.

=6 Wenn fir die Controller-Ausfihrungen ,Ohne Controller” ausgewahlt
wird, kann die I/O-Kabellange nicht ausgewahlt werden.

+8 Die DIN-Schiene ist nicht inbegriffen. Bitte separat bestellen.

*9 Wahlen Sie ,— alle Modelle auBer DeviceNet™, CC-Link oder Parallel-

eingang.
Waéhlen Sie ,—, ,S“ oder , T“ fiir DeviceNet™ oder CC-Link.
Waéhlen Sie ,—*, ,1%, ,3" oder ,,5“ fir Paralleleingang.

/A\Achtung

[CE-konforme Produkte]

(1 Die EMV-Konformitét wurde durch die Kombination des elektrischen An-
triebs der Serie LEM und des Controllers der Serie LEC/JXC getestet.
Die EMV ist von der Konfiguration der Schalttafel des Kunden und von
der Beeinflussung sonstiger elektrischer Gerate und Verdrahtung ab-
hangig. Aus diesem Grund kann die Erflllung der EMV-Richtlinie nicht
fir SMC-Bauteile zertifiziert werden, die unter realen Betriebsbedin-
gungen in Kundensystemen integriert sind. Daher muss der Kunde die

Erflllung der EMV-Richtlinie fir das Gesamtsystem bestehend aus al-
len Maschinen und Anlagen Uberpriifen.
[UL-konforme Produkte (fiir die Serie LEC)]
Wenn die Einhaltung der UL-Norm erforderlich ist, sind elektrische An-
triebe und der Controller/Endstufen mit einer Spannungsversorgung
Klasse 2 UL1310 zu verwenden.

(Sie kénnen separat bestellt werden)

Stellen Sie sicher, dass die Kombination aus Controller/
Endstufe und Antrieb korrekt ist.

<Priifen Sie vor der Verwendung Folgendes.>

(D Uberpriifen Sie die Modellnummer auf dem Typenschild des Antriebs.
Diese Nummer sollte mit der des Controllers/der Endstufe bereinstimmen.

Der Antrieb und der Controller/die Endstufe werden als Paket verkauft.

Antrieb Controller

= Siehe Betriebsanleitung fur die Verwendung der Produkte. Diese kénnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.eu herunterladen.
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Serie LEMH/HT

Schrittmotor

Kompatible Controller/Endstufen

EtherCAT® EtherNet/IP™ PROFINET DeviceNet™ 10-Link CC-Link
) ( )
Ausfiihrung
< |
¥ < L
Serie JXCE1 JXC91 JXCP1 JXCD1 JXCL1 JXCM1
Merkmale EtherCAT® EtherNet/IP™ PROFINET DeviceNet™ 10-Link CC-Link
Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp Direkteingangstyp
Ll s Schrittmotor
Motor
max. Zahl der Schrittdaten 64 Positionen
Versorgungsspannung 24VDC
programmierfreie programmierfreie Schrittdateneingang
Ausfiihrung Ausfiihrung
(mit Hublernzyklus)
Ausfithrung
|
4
4
JXC51
Serie LECP2 LECP1
JXC61
. Die Eingabe der Schritt-
Vollhubar)erndung WI€ 1" daten kann ohne die Hilfe
Merkmale bei einem f f Parallel-I/O
Druckluftzylinder eines PCs oder eine
Y Teaching Box erfolgen
kompatibler Schrittmotor
Motor
max, Zahlder Schritdaten | 1 PoStionen (Hubende + 12 14 Positionen 64 Positionen
Zwischenpositionen)
Versorgungsspannung 24 \VVDC
35

O
2




Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt .
Einfache Kugelumlauffiihrung/doppelter Kugelumlauffiihrung Serie LEMH/ H T

Geschwindigkeit/Beschleunigung (Solwere fir LECP112)

Schalterstellung zur Geschwindigkeit*

Geschwindigkeit [mm/s]

0 48
1 75
2 100
3 150
4 200
5 300
6 400
7 500
8 600
9 800
10 1000
11 1200
12 1400
13 1600
14 1800
15 2000

(5 Schalterstellung zur Beschleunigung®

Beschleunigung [mm/s?]

0 250
1 500
2 1000
3 1500
4 2000
5 2500
6 3000
7 4000
8 5000
9 6000
10 7500
11 10000
12 12500
13 15000
14 17500
15 20000

+#1 Die werkseitige Einstellung fir den

Schalter ist Nr. 0.

Schrittmotor

Technische Daten

Schrittmotor (24 VDC)
Modell LEMH25/LEMHT25 LEMH32/LEMHT32
50, 100, 150, 200, 250 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350
Hub [mm]*' 300, 350, 400, 450 400, 450, 500, 550, 600, (700)
500, 550, 600, (700) (800), (900), (1000), (1100)
(800), (900), (1000) (1200), (1300), (1400), (1500)
o | Nutzlast [kg]*? | Horizontal 10 20
@ Geschwindigkeit [mm/s]*2 48 bis 2000 (beachten Sie die Sollwerte, wenn LECP1 oder 2 ausgewahlt wird)
g Max. Beschleunigung/Verzégerung [mm/sZ* | 20000 (abhangig von der Nutzlast)(Siehe fiir Sollwerte, wenn LECP1 oder 2 ausgewahit wird)
@ Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +0,08
': Umkehrspiel [mm]#10 max. 0,1
% Steigung [mm)] 48
% Funktionsweise Riemen
-{:_: Fiihrungstyp Linearfiihrung
‘'c | Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40
§ Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] Max. 90 (keine Kondensation)
L zulassige externe Kraft [N]*® 10 | 20
§ MotorgréBe 056,4
-% Motorausfiihrung Schrittmotor (24 VDC)
% Encoder Inkrementale A/B-Phase (800 Impulse/Umdrehung)
;,-’- Nennspannung [V] 24 VDC +10 %
£| Leistungsaufnahme [W]*3 50 52
'é— Standby-Leistungsaufnahme wahrend des Betriebs [W]'* 44 44
ift | Max. momentane Leistungsaufnahme [W]'S 123 127
5, Ausfiihrung*® spannungsfreie Funktionsweise
25| Haltekraft [N] 36
Eg Leistungsaufnahme [W]*7 5
= | Nennspannung [V] 24 VDC +10 %
«1 Bitte setzen Sie sich fir Hlbe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als

Sonderbestellung gefertigt werden.

Die Geschwindigkeit &ndert sich abhangig von der Nutzlast.

Beachten Sie das ,Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Fiihrung)“ auf Seite 7.

Die Nutzlast andert sich abhangig den Montagebedingungen der Nutzlast. Beachten Sie das

,Dynamisch zul&dssige Moment" auf den Seiten 10 und 11.

Wenn die Kabellange 5 m Uberschreitet, verringert sie sich auBerdem alle weiteren 5 m um 10 %.

#3 Die Leistungsaufnahme (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.

x4 Die Standby-Leistungsaufnahme im Betriebszustand (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb
wahrend des Betriebs in der Einstellposition angehalten wird.

x5 Die maximale momentane Leistungsaufnahme (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.
Dieser Wert kann fiir die Wahl der Spannungsversorgung verwendet werden.

6 Motorbremse

«7 FUr einen Antrieb mit Motorbremse muss die Leistungsaufnahme der Motorbremse
hinzugerechnet werden.

#8 Der Widerstandswert der externen Filhrung muss innerhalb des zuldssigen Wertes fir die
zulassige externe Kraft liegen.

*9 Maximale Beschleunigung und Verzdégerung werden durch die Nutzlast und den Hub begrenzt.
Siehe ,Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzégerungsdiagramm (FUhrung)“ auf Seite 9.

10 Richtwert zur Fehlerkorrektur im Umkehrbetrieb

%
N

Gewicht
Einfache Kugelumlauffiihrung

Hub 50 [ 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 |(700)|(800)|(900)|(1000)|(1100)|(1200)|(1300)|(1400)|(1500)
Produkt |LEMH25]| 1,91 | 2,05 | 2,18 | 2,32 | 2,46 | 2,59 | 2,73 | 2,87 [ 3,00 | 3,14 | 3,28 | 342 (369396 |424 451 | — | — | — | — | —
Gewicht [kg]| LEMH32 | 3,47 | 3,70 | 3,93 | 4,17 | 4,40 | 4,63 | 4,87 | 5,10 | 5,33 | 5,57 | 5,80 | 6,03 | 6,50 | 6,97 | 7,44 | 7,90 | 8,37 | 8,84 | 9,30 | 9,77 | 10,24
Zugitziches Gewicht Motorremse [k 0,60
Doppelte Kugelumlauffilhrung

Hub 50 [ 100 | 150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 |(700)|(800)|(900)|(1000)|(1100)|(1200)|(1300)|(1400)|(1500)
Produkt |LEMHT25| 2,40 | 2,61 | 2,82 | 3,03 | 3,24 | 3,45 | 3,66 | 3,87 | 4,08 | 429 | 450 | 4,71 |513 | 55| 597 638 — | — | — | — | —
Gewicht [kg]| LEMHT32| 4,82 | 5,20 | 5,58 | 5,97 | 6,35 | 6,73 | 7,12 | 7,50 | 7,88 | 8,27 | 8,65 | 9,04 | 9,80 | 10,57 | 11,34 | 12,10 | 12,87 | 13,64 | 14,41 ] 15,17 | 15,94
Lusatziches Gewicht Motorbremse kg 0,60
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Serie LEMH/HT

Schrittmotor

Konstruktion

LEMH

B

c-C

Stiickliste Stiickliste
Pos. Beschreibung Werkstoff Anmerkung Pos. Beschreibung Werkstoff Anmerkung
1 | Gehéuse Aluminiumlegierung eloxiert 16 | Lager —
2 | Riemen — 17 | Zugplatte Aluminiumlegierung eloxiert
3 |L-Befestigungswinkel | Aluminiumlegierung eloxiert 18 | Sechskantschraube Kohlenstoffstahl chromatiert
4 | Riemenbefestigung Aluminiumlegierung Motorabdeckung fiir - ) eloxiert
— - - 19 Aluminiumlegierung o )
5 | Endblock Aluminiumlegierung eloxiert Motorbremse nur “mit Motorbremse
6 Befestlgfmg .Rlemenschefbe Alumlnlur.nleglerung ‘. ‘ 20 | eingegossene Kabel CR Chlgrgprenkautschulfy
7 | Welle fiir Riemenscheibe rostfreier Stahl | wamebehandelt + spezialbehandelt nur “mit Motorbremse
8 | Riemenscheibe Aluminiumlegierung eloxiert 21 | Fiihrungseinheit-Gehduse | Aluminiumlegierung eloxiert
9 | Motor-Riemenscheibe | Aluminiumlegierung eloxiert 22 | Schlitten Aluminiumlegierung eloxiert
10 | Motorbefestigung Aluminium-Druckguss lackiert 23 |Fihrung —
11 | Motorabdeckung synthetischer Kunststoff 24 | Endplatte Aluminiumlegierung eloxiert
12 | eingegossene Kabel | synthetischer Kunststoff 25 | Stopper Kohlenstoffstahl vernickelt
13 | Motor — 26 |Hubbegrenzung Aluminiumlegierung eloxiert
14 | Motorendblock Aluminiumlegierung eloxiert 27 | Magnetring —
15 | Lager —
37
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt
Einfache Kugelumlauffilhrung/doppelter Kugelumlauffiihrung

Konstruktion

Serie LEMH/HT

Schrittmotor

LEMHT

> —]

[oXc] T =y A
= . . . co’ee|[—o
| & = 6 60
1 e 0@
©@r/o © o
/Y I 7 ) /1|l& @&, ¢ é\
| / /il o o)
Motoroption: mit Motorbremse
EN il
B
N =
0
Stiickliste Stiickliste
Pos. Beschreibung Werkstoff Anmerkung Pos. Beschreibung Werkstoff Anmerkung
1 | Gehéuse Aluminiumlegierung eloxiert 16 | Lager —
2 | Riemen — 17 | Zugplatte Aluminiumlegierung eloxiert
3 |L-Befestigungswinkel | Aluminiumlegierung eloxiert 18 | Sechskantschraube Kohlenstoffstahl chromatiert
4 | Riemenbefestigung Aluminiumlegierung Motorabdeckung fiir - ) eloxiert
— - - 19 Aluminiumlegierung - .
5 | Endblock Aluminiumlegierung eloxiert Motorbremse nur “mit Motorbremse
6 | Befestigung Riemenscheibe | Aluminiumlegierun
g“ g. - - 9 g - - 20 |eingegossene Kabel CR Chlsrgprenkautschukﬂ
7 | Welle fiir Riemenscheibe rostfreier Stahl | wamebehandelt + spezialbehandelt nur “mit Motorbremse
8 | Riemenscheibe Aluminiumlegierung eloxiert 21 | Fiihrungseinheit-Gehduse | Aluminiumlegierung eloxiert
9 | Motor-Riemenscheibe | Aluminiumlegierung eloxiert 22 | Schlitten Aluminiumlegierung eloxiert
10 | Motorbefestigung Aluminium-Druckguss lackiert 23 |Fihrung —
11 | Motorabdeckung synthetischer Kunststoff 24 | Endplatte Aluminiumlegierung eloxiert
12 | eingegossene Kabel |synthetischer Kunststoff 25 | Stopper Kohlenstoffstahl vernickelt
13 | Motor — 26 |Hubbegrenzung Aluminiumlegierung eloxiert
14 | Motorendblock Aluminiumlegierung eloxiert 27 | Magnetring —
15 | Lager —

O
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Serie LEMH/HT

Abmessungen: einfache Kugelumlauffiihrung m

| Montage oben |

LEMH25T--C1000000
I
[s2) —
20 ol 8 29 S 65
| B AL 1 ys
[} o] | Motorkabellédnge = 300
75117
45 (Hub + 220)
(77) Hub + 6 77 60
Ausgangsposition|*2 [Ausgangspostion] *" Ausgangsposition|*2
Bei Verwendung der Bei Verwendung de Ausffrung Bei Verwendung der
Ausfiihrung LECP2. Ausfiihrung LECP2.
(80) Hub 80
Ausgangsposition
Bei Verwendung der Ausfiirung
LECP1.
3 3
H
2x Q 3,4 . H ° @
6,5 Tiefe, Senkungstiefe 3,3 —
Mittellinie Werkstiickanbau R IR R SO o
i & o[ _ ]
o = =% 60 o S
& aniEE —— _e e_ 2
2x034/|| 7 ’ i i 0
) - X A— o
Bezugsebene fiir Gehdusemontage 11 Hubbegrenzung l7> Hubbegrenzung
6,5 Tiefe 3,3 6,5 Tiefe 3,3
Hub + 152 4
Hub + 160

40

51

60

(56)

Iz

27

@E
© o ©

102

2 x 4 x Vierkantmutter

72X M3x 0,5

3,5

T-Montageschlitz

Nut flr Signalgeber

=1 [ ] Die Zahlin [ ] zeigt an, wenn die Richtung der Rlckkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfuhrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |

mit Motorbremse
LEMH25T-OB-1000000

145,3

Motorkabellange = 250

65

|

65

(145)

/ Kabellange der Motorbremse = 400

| Montage unten |

LEMH25UT-0-C0000
[ =
39

O

| Montage unten |

mit Motorbremse

LEMH25UT-OB-CC00
-
< I 1 =

Detailansicht Schlitten

3 80 3 2
el
70 _ %t s
@ 4H9 (:6°%°) Tiefe 5 40 o =
: N D
Mittellinie Werkstlickanbau 4 :
H|elelele|l P,
g PE vola
BRI JIRNE
4xM4x0,7 © -
Gewindetiefe 7 4H9 (10™°°) Tiefe 5




Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt
Einfache Kugelumlauffilhrung/doppelter Kugelumlauffiihrung

Serie LEMH/HT

Abmessungen: einfache Kugelumlauffiihrung m

| Symmetrisch/Montage oben | 60
LEMH25LT-C-01000000
(9] —|
T 20 N o
s\ [ -
20 22 @l © [ ] S (56) N
| L
=] - —4 @
' = SRIEANE
o} \_Motorkabellange ~ 300 102
o
AR
Hub + 160
Hub + 152 4
6,5 Tiefe 3,3 6,5 Tiefe 3,3 Hubbegrenzung T-Mont it A-A
-Montageschlitz
Bezugsebene fiir Gehdusemontage 17 Hubbegrenzung 17 g o
2x 03,4 I\ o 5 Nut fir Signalgeber
N Y
R ' Y Y HE= o
= Y N
Mittellinie Werkstickanbau /
2x034 : off B |
6,5 Tiefe, Senkungstiefe 3,3 i
3 A— 3
Ausgangsposition
Bei Verwendung der Ausfihrung
LECP1. gl v"l 2 x 4 x Vierkantmutter
(80) Hub 80 @ e M3 x 0,5
ot H i
Aol e
Bei Verwendung der LEIC;MS“ g dr AUSTAG Bei Verwendung der 2 |35
Ausfiihrung LECP2. (77) "Hub + 6 77 60 Ausfiihrung LECP2.
45 (Hub + 220)

=1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruickkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausflihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |
mit Motorbremse

LEMH25LT-0B-000000

N~

Motorkabelldnge = 250

145,3

65

(145)

i \Kabeléinge der Motorbremse ~ 400

65

| Montage unten |

0,3

LEMH25LUT-C-00000000

74,3

(102)

| Montage unten |

mit Motorbremse
LEMH25LUT-OB-000000

117,3
(145)

Detailansicht Schlitten

4H9 (£5°%°) Tiefe 5

©

Mittellinie Werkstiickanbau & £ &
IRFINS ol o
= = << 5]

: BEIEICN T
4xMax07 It — =
Gewindetiefe 7 40 R ®
+0,030 . ~ <2
@ 4H9 (10"") Tiefe 5 70 3| s
3 80 3 £
+ [&]
(<23

40

O



Serie LEMH/HT

Schrittmotor

Abmessungen: einfache Kugelumlauffiihrung m

| Montage oben

|

LEMH32T--00000
e )
™ ~
25 S| 25 N
5 ~ N =
. ™ \n ~ 65
P — — L1
: = -
g Motorkabelldnge = 300
7,5
45 (Hub + 270)
(102) Hub + 6 102 60
[Ausgangsposition|“2 / [Ausgangsposition] *! \Ausgangsposition [¥2
Bei Venvendung der Bl Venvendungcer Ausinng | - Bei Verwendung der
Ausfihrung LECP2. LECP!. Ausfiihrung LECP2
(105) Hub 105
Ausgangsposition/=
Bei Verwendung der Ausffrng
3| ds
A—
f
2x055 1 ————r— - of o |
9,5 Tiefe, Senkungstiefe 54 o BENRNRS| {L s -
Mittelinie Werkstiickanbau o 010 Dbl 616 &
e . & || Il = 1 o
o = @ : ® © | ©
o] o |
™ o il e ®
Y o o o o [Te)
2x055 A m"T
Bezugsebene filr Gehdusemontage 22| \Hubbegrenzung 22| Hubbegrenzung
9,5 Tiefe 5,4 | || 9,5 Tiefe 5,4
Hub + 198 6
Hub + 210

32,8

55

60

(37)

2 X 4 x Vierkantmutter

¥ M5x0,8

/

50

75

5,3

A-A

\_ Nut fiir Signalgeber
-Montageschlitz

=1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruickkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfiihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |

mit Motorbremse

LEMH32T-B-H000
Motorkabelldnge = 250
(<) 65 ~
S [ 1 2
:EE / 65
/ Kabellénge der Motorbremse ~ 400 ‘3
| Montage unten |
LEMH32UT-C-0J0000
—T
F Ty
41

O

| Montage unten |
mit Motorbremse

LEMH32UT-OB-CO0O0O0
=
| TT(s

Detailansicht Schlitten

Mittellinie Werkstuckanbau

4 xM5x0,8

4 110 4
100 O 5H9 (3°®) Tiefe 5
60
e =
Hlel eTe Tolf 3
\_“:J 1 o &: N8 %
4o @ © |® ’c\f(o RN
|y RN
2l
N~
5H9 (15%%°) Tiefe 5

Gewindetiefe 9




Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt
Einfache Kugelumlauffilhrung/doppelter Kugelumlauffiihrung

Abmessungen: einfache Kugelumlauffiihrung m

Serie LEMH/HT

Schrittmotor

| Symmetrisch/Montage oben | 60
LEMH32LT-0-00000 .
™ =
> 53
25 N o (82)
------------- e | | e
i T w — S g é ‘ o @ g—
5 Motorkabelldnge =~ 300 128
7,5
Hub + 210
Hub + 198 6
9,5 Tiefe 5,4 9,5 Tiefe 5,4 A-A
22 Hubbegrenzung 22 Hubbegrenzung
Bezugsebene fiir Gehdusemontage T-Montageschlitz
0 )] ——.
2x@5,5 NL ‘ 3 . Ai»{ i L ml ~ Nut firr Signalgeber
JATT d
[ T (5 i y Dy: )
© 3 i B |
@ H = -‘%4&- = 3 3 i
Mitielinie Werkstiickanbau, O L i |
e i
2x@5,5 : i
95 Tiefe, Senkungstiefe 5,4 H ® m %
i
3 || A 3
— - ——H-—
Ausgangsposition B
Esc\:fweﬂdmg der Ausftrung o 2 x 4 x Vierkantmutte
) 51 ./ M5x0,8
(105) Hub 105 o e
o | \Ausgangsposifon]*! - °°¢ =
' Bei Vemiendung der Ausfihrung h
Bei Verwendung der Ausfihnng LECP1, Bei Venvendung der Ausfihrung 3 | 5,3
% (102) Hub + 6 /5 400 60
45 (Hub + 270)

=1 [ ] Die Zahlin [ ] zeigt an, wenn die Richtung der Rlckkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfiihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |
mit Motorbremse

LEMH32LT-0B-C0000
Motorkabelldnge = 250

@ 65 N
s [ 1 2

[ — / 65

\

™
/ Kabelldnge der Motorbremse ~ 400 S

| Montage unten |

LEMH32LUT-C-00000
™
i
TR

O

| Montage unten |
mit Motorbremse

LEMH32LUT-OB-00O000
.

i

J [TTKs

Detailansicht Schlitten

+0,030

Mittellinie Werkstlckanbau

O 5H9 (£5°%°) Tiefe 5

5H9 (G0 ) Tiefe 5
4 x M5 x 0,8
© l /Gewindetiefe 9
N~
{ T—; : z
' — ‘@
4 [aV] S
| ©16 @ 5|™~2
S mCECHE
AR Rmals 3
60 <
100 -
4 110 4
42



Serie LEMH/HT

Schrittmotor

Abmessungen: doppelte Kugelumlauffilhrung m

| Montage oben |

LEMHT25T-C-0100000 &
[e2} —
20 i| 20 y 93
™ & vg— ™ ﬂ g 65 ‘ (93)
d 1
i : L [Tt - o f& {g @
R.I 0% Je o 4 <
g Motorkabellange = 300 139
7,5
B
45 (Hub + 220)
(77) Hub + 6 77 60 0 2 x 4 x Vierkantmutter
< -
[usgangsposior]* of 5 ( Max 0.7
Bei Verwendung der Bei Verwendung der Ausfirung Bei Verwendung der ™~
Ausfiihrung LECP2. LECP1. Ausfiihrung LECP2. 3 4.7
(80) Hub 80
Ausgangsposition
Bei Veerwendung der Ausflirung
3 LECP1. 3 A-A
A—+]
H
4x055 Ea:
s f o
9,5 Tiefe, Senkungstiefe 5.4
Hubbegrenzung P s
Mittellinie Werkstlickanbau @» & %
. © [}
oo|le— © ©
< K 3E Zé B
~ : ‘ X N
qu o [ [)
rg o A—;1 L o o Nut fur Signalgeber
Bezugsebene fiir Geh&usemontage 17 Hubbegrenzung/ |17 2 T-Montageschlitz
Hub + 140 10
Hub + 160

=1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruickkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfiihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage unten |
mit Motorbremse

| Montage oben |
mit Motorbremse

LEMHT25T-OB-CJ0000 LEMHT25UT-OB-0000
N -
Motorkabellange = 250 —
65 —
%_2 - g 2 1 C g
— \ 65
t Kabelldnge der Motorbremse = 400
3 Detailansicht Schlitten
[ Montage unten | 8 38 8
LEMHT25UT-C-00000 a4 @ 5H9 (*3%%) Tiefe 5
- e G
- T o
| 1 Mittellinie Werkstiickanbau '; I e e [ 2
g H d-{ Q‘ O P i o| T é R
) z Hldele@|d 1®2=
NS 0 I < 2}
1 [ P N <
| i © P>
axmsx08 /" M| g6 000, iege
43
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Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt
Einfache Kugelumlauffiihrung/doppelter Kugelumlauffiihrung

Abmessungen: doppelte Kugelumlauffihrung m

Serie LEMH/HT

Schrittmotor

| Symmetrisch/Montage oben |

LEMHT25LT-0O-010000
I~
22 g & g
Q 2 >
| \N H ﬂ
: : -
o] (Motorkabelldnge ~ 300
o
7,5
Hub + 160
Bezugsebene fiir Gehdusemontage Hub + 140 10
4X@55 A7 Hubbegrenzung 1Z,
9,5 Tiefe, Senkungstiefe 5,4 N WL 2
T o4 o
< ; XX ?
N 1
@ @e @|f : ©
. & ()
Mittellinie Werkstlickanbau / ® 0| o |le]
m—r— =
Hubbegrenzung o "4 o
: off %Eﬂ
i
3 A 3
Ausgangsposition
Bei Verwendung der Ausfiirung
LECP1.
(80) Hub 80
Ausgangsposition]*? \[Ausgangspositon] ** Ausgangsposition]*2
Bei Verwendung der E&V;Mendung der Ausfirung / Bei Verwendung der
Ausflihrung LECP2. ' "
77) Hub + 6 77 60 Ausfiihrung LECP2.
4,5 (Hub + 220)

60
(93) o
N~
q
Q| I~ @
SIS O
139
A-A
T-Montageschlitz
g Nut fir Signalgeber
B 7|
[}
©

2 x 4 x Vierkantmutter

/M4 x0,7

7,3

e

J

4,5
w

.|

4,7

=1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Ruickkehr zur Ausgangsposition gedndert wurde. (Bei Verwendung der Ausflihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |
mit Motorbremse

LEMHT25LT-CB-010000
Motorkabelldnge ~ 250
65
3
T 65
i

Kabellénge der Motorbremse ~ 400

| Montage unten |

LEMHT25LUT-C-0000000

74,3

(102)

| Montage unten |

mit Motorbremse
LEMHT25LUT-OB-0000

~
Z

117,3

(145)

|
Detailansicht Schlitten
5H9 (£9°%°) Tiefe 5
4 x M5 x 0,8
Gewindetiefe 9 \™>
iy o7 =
Hletele o[ & £
Mittellinie Werkstiickanbau ][] P E 3 2
sy mEERLE
Lldeloh =
= — E S
H
@@ 2]
@ 5H9 (£5°%°) Tiefe 5 a4
70
44



Serie LEMH/HT

Schrittmotor

Abmessungen: doppelte Kugelumlauffilhrung m

| Montage oben |

LEMHT32T-C-00000
[se) fon -
25 <| 25 S (135) °
Ri X F_’ b 65 ‘ ¢
poceseooes boooooo f [ ‘ -
: © o 00 |8
! 181
7,5
4,5 (Hub + 270)
(102) Hub + 6 102 60 B
[Ausgangsposiion] 2 [Ausgangsposition] * [Rusgangspostion] 2 ____ 2x4x Vierkantmutter
Bei Vemiendung der BefVeriending e sy | - B Verwendung der © M6 x 1
Ausflhrung LECP2 . LECP1. Ausfiihrung LECP2 . O-I ﬂo_t _1piA
(105) Hub 105 —© /
Ausgangsposition/= 4 - 65
Bei Verwendung der Ausfung '
LECP1,
£ 38
A—
H
v 00 : off FEHG
14 Tiefe, Senkungstiefe 8,6 A
PR
Hubbegrenzung : T i ]E
Mittellinie Werkstiickanbau = & ® 6 o] °
- 5 : r @ S
- [© o—ore—m | 1@ o oo s
3 - 3@ O
Qi —=r———gre & J e
7 -t A:>i i « ® Nut fiir Signalgeber
22| Hubbegrenzung, 22| T-Montageschlitz
Bezugsebene fiir Gehdusemontage Hub + 185 12,5
Hub + 210

#1 [ ] Die Zahl in [] zeigt an, wenn die Richtung der Riickkehr zur Ausgangsposition geéndert wurde. (Bei Verwendung der Ausfiihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausflihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |

mit Motorbremse
LEMHT32T-0B-000000

Motorkabelldnge = 250

65

167,3

65

(167)

Kabellédnge der Motorbremse ~ 400

| Montage unten |

LEMHT32UT-C-00000000

T
—
]
—

(124)

93,5

45

0,3

| Montage unten |
mit Motorbremse

LEMHT32UT-OB-0000O
J [TTE S
- Detailansicht Schlitten

4 110 4
100
63 0 6H9 (15°%°) Tiefe €
| % —
Uleof oo fo|L 2|
Mittellinie Werkstlickanbau | | A i _‘g
\F o _@ ® ) © NSk
i 125
Aol ele pld 7|28
U 1 < ™~
I ® &6 ©|0<L N
d| o— N
[}

4 x M8 x 1,25
Gewindetiefe 12

O
2

T
H 6H9 (19%°) Tiefe 8




Elektrischer Antrieb/Ausfiihrung mit niedrigem Gehausequerschnitt
Einfache Kugelumlauffilhrung/doppelter Kugelumlauffiihrung

Abmessungen: doppelte Kugelumlauffihrung m

Serie LEMH/HT

Schrittmotor

| Symmetrisch/Montage oben |

LEMHT32LT-O-00000 60
N
o) |
25 3| & S (135) ©
5 F = 65 o
-------------- e I 3
; ; AEIPRE, g
— 8 g | @ o ® o| © A
181
7,5
Motorkabellénge = 300
Hub + 210
. N A-A
Bezugsebene fiir Gehdusemontage Hub + 185 12,5
T-Montageschlitz
4x39 22 Hubbegrenzung 22
: - ™ . Nut fiir Signalgeber
14 Tiefe, Senkungstiefe 8,6 N M A—] M -
i = — = Hubbegrenzung )
f i 5 ; ubbegrenzung Teé
o =——fe 4o =0 :
< === @ @ “@ @ = BJ> J
3 e _Telll =
b i i | [ R % g
Mittellinie Werkstickanbau / ——_@_:;lé __________ == » © ”@ @ :ﬁ_i
@ P Ty ) --‘ gy M
0 O s B q o |
 E—| — i ""Q ;
f off
f
A—~
Ausgangsposition
Bei Verwendung der Ausfibrung B )
5 2 x 4 x Vierkantmutter
(105) Hub 105 T (7> M6 x 1
[Ausgangsposifion[**2 [Ausgangsposition] ! [Ausgangsposiion] *2 ,C_;Ino' =
Bei Verwendung der Bei Verwendung der Ausfibrung Bei Verwendung der (A
Ausflihrung LECP2 . LECP1. Ausfiihrung LECP2 . 4 6,5
(102) Hub + 6 102 60 ‘
45 (Hub + 270)

%1 [ ] Die Zahlin [ ] zeigt an, wenn die Richtung der Rickkehr zur Ausgangsposition geandert wurde. (Bei Verwendung der Ausflihrung LECP1)
%2 Ausgangsposition bei Verwendung der Ausfiihrung LECP2. Der verfahrbare Hub betragt “Hub + 6 mm”.

| Montage oben |
mit Motorbremse

| Montage unten |

mit Motorbremse

LEMHT32LT-OB-C0O0000 LEMHT32LUT-0OB-0000
Motorkabellange =~ 250 i::::
o 65 |
2 [ | e muSs
0] ©
% sl
=] 65
‘ Detailansicht Schlitten
Kabellénge der Motorbremse ~ 400 2' 0,050
4xM8x1,25 6H9 (10™°") Tiefe 8
Gewindetiefe 12, L) H
| Montage unten | i Jﬁ 3]
= ® e © LT ®
LEMHT32LUT-C-00000 o __ - Esl | |2
r:.:.: Mittellinie Werkstlickanbau \i: @_ ® @- © 7 =~ o ;j% o
| He oo loil ~[Z(3 ™
1 | —— N
3 Flel o]e || S
:2» Z L A —
[} L -
@ 6H9 (:3%%°) Tiefe 8 63
100
46
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Serie LEMH/HT

Empfohlener Abstand fir Stitzelemente

Bei Verwendung eines Antriebs mit langem Hub werden durch die Verwendung eines
Stutzelements Abweichungen verhindert, die durch eine Durchbiegung des Gehé&use
oder durch Schwingungen und externe Einflisse entstehen kénnen. Der Abstand (L)
zwischen den Stiutzelementen darf die im Diagramm unten gezeigten Werte nicht

Uberschreiten.
m
11

% %

W

~ Se

\=

ji

Sem

m
1
&=
Z
%m
7

Vierkantnuten unten

[RIOTOO

o °
[
|
o ©
- T ]

47

O
2

— LEMH32
2 20
E \
% 15
= LEMH25
o 10
k)
: N\ N
Q 5
o \

0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Abstand zwischen Stitzelementen L [mm]

25
B 20 LEMHT32
E \
g 15
3
= LEMHT25 \
o 10
g
L .

0

0 200 400 600 800 1000 1200 1400
Abstand zwischen Stltzelementen L [mm]

A\ Achtung

1.

Bei ungenauer Bemessung der Antriebs-Montageflachen
kann die Verwendung eines Stutzelements zu einer
verminderten Antriebsleistung flhren. Achten Sie auf die
korrekte Ausrichtung der Montageflache bei der Montage
des Antriebs. Bei Langhub-Betrieb mit Gberhdngenden
Werkstiicken wird der Einsatz eines Stlitzelements auch
dann empfohlen, wenn die Uberspannten Distanzen
unterhalb des in der Grafik gezeigten zuldssigen Bereichs
liegen. Verwenden Sie die Vierkantmutter auf der
Unterseite des Antriebs als Stlitzelement.



Serie LEM

Signalgebermontage

Korrekte Signalgeber-Montageposition bei Erfassung am Hubende

Fir LEMB

D-M9, D-M9L1IV

D-M9L1W, D-M9L WV [mm]
1 Modell Nennweite A Betrighsbereich
LEMB 40 5,5
LEMC 8 3,5
LEMH 2 10 6
e [ ] LEMHT 34 7
I — — R% LEMB 40 55
| ﬁ LEMC 32 4
A i LEMH 8,4 5,5
LEMHT 5,5

|Fiir LEMC/H/HT|

Motor-Montageposition: Standard

off | JEr=

= ®

&jnalgebermontage

Die korrekte Montageposition bei der Hubendeerfassung (A-Maf3) &ndert sich
je nach Motor-Montageposition (Standard oder symmetrisch).

= Beim Betriebsbereich handelt es sich um einen
Richtwert einschlieBlich Hysterese, fir den
keine Gewabhrleistung Ubernommen wird.
Je nach Einsatzumgebung kénnen groB3e
Schwankungen auftreten (bis zu £30%).

Motor-Montageposition: Symmetrisch

° 6]
© ®© © © ©
— e @
1[®, ®_® ©

Serie LEMB

Driicken Sie zunéchst den Signalgeberhalter in die Signalgebernut. Dabei
sicherstellen, dass die Einbaulage korrekt ist, oder ggf. neu anpassen.
Setzen Sie anschlieBend den Signalgeber in die Nut und positionieren
diesen in den Signalgeberhalter.

Richten Sie ihn in der korrekten Einbauposition aus und ziehen Sie mit Hilfe
eines Feinschraubendrehers die beiliegende Befestigungsschraube an.

Signalgeberhalter
(BMY3-016)

Feinschraubendreher
«¢” (Nicht als Zubehor enthalten)

Signalgeberbefestigungsschraube
(als Zubehor enthalten)
(M2,5x4L)

= Verwenden Sie zum Festziehen der Signalgeberbefestigungsschraube
einen Feinschraubendreher mit einem Griffdurchmesser von ca. 5 bis 6
mm. Verwenden Sie zum Festziehen ein Drehmoment von etwa 0,05
bis 0,1 Nm. Als Faustregel sollten Sie 90° Gber den Punkt hinaus
festziehen, an dem das Anziehen zuerst spurbar ist.

Signalgeber-Distanzstiick Bestell-Nr.
Verwendbarer Kolben-@ [mm] 25 ‘ 32
Signalgeber-Distanzstiick Bestell-Nr. BMY3-016

O

Serie LEMC/H/HT

Schieben Sie den Signalgeber zur Montage in die Signalgebernut des
Antriebes (siehe unten). Richten Sie diesen in der korrekten
Einbauposition aus und ziehen mit Hilfe eines Feinschraubendrehers die
beiliegende Befestigungsschraube an.

Feinschraubendreher
(Nicht als Zubehér enthalten)
©

= Verwenden Sie zum Festziehen der Signalgeberbefestigungsschraube (im
Lieferumfang des Signalgebers enthalten) einen Feinschraubendreher mit
einem Griffdurchmesser von ca. 5 bis 6 mm.

Anzugsmoment filr Signalgeber-Befestigungsschraube  [N-m]
Signalgebermodell Anzugsmoment
BZMSSWZV) 0,10 bis 0,15

SMC 48



Elektronischer Signalgeber
Direktmontageausfuhrung

D-M9N(V)/D-MOP(V)/D-M9B(V) C €

Weitere Details zu Produkten, die

. . internationalen Standards entsprechen,
Technische Daten Signalgeber finden Sie auf der Webseite von SMC.

Kabeldurchfi]hrung SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit Q-MQD, D-M9CIV (mit Betriebsanzeige)
. . Signalgebermodell | D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
reduziertem Strom (2,5 bis 40 mA). Elokii ; ; ; : ; :
—— . ektrischer Anschluss axial vertikal axial vertikal axial vertikal
@ StandardméBig werden flexible Anschiussart 3-Draht >-Draht
Leitungen verwendet. Ausgangsart NPN | PNP _
Zulassige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4,5 bis 28 V) —
> = el Stromaufnahme max. 10 mA —
\/W‘“ = — Lastspannung max. 28 VDC | — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
/ Laststrom Max. 40 mA 2,5 bis 40 mA
Interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
Kriechstrom 100 pA oder weniger bei 24 VDC 0,8 mA oder weniger
Betriebsanzeige EIN: rote LED leuchtet.
Standard CE-Kennzeichnung, RoHS

Technische Daten des 6lbestandigen Anschlusskabels

< Signalgebermodell D-MON(V) | D-MON(V) | D-M9B(V)
/ Mantel AuBen-@ [mm] 2,6
/ . Anzahl Tragerkorper 3-Draht (braun/blau/schwarz) ‘ 2-Draht (braun/blau)
AuBen-@ [mm] 0,88
. Effektiver Querschnitt [mm?] 0,15
Leiter -
Litzen-Durchmesser [mm] 0,05
AAC htun g Kleinster Biegeradius [mm] (Richtwerte) 17
| Sicherheitshinweise

% Beachten Sie den Katalog fiir die gemeinsamen Spezifikationen der elektronischen Signalgeber auf
Befestigen Sie den Signalgeber mit der am unserer Website: ww.smc.eu.

Gehause angebrachten Schraube. Wird
eine andere als die mitgelieferte Schraube
benutzt, kann der Signalgeber beschéadigt
werden.

Gewicht q]
Signalgebermodell D-M9N(V) | D-M9P(V) D-M9B(V)
0,5m (—) 8 7
14 13
Anschlusskabelldnge 1m (M)
3m(L) 41 38
5m (Z) 68 63
Abmessungen [mm]
D-MoC] D-MoL1V
A M25x4l
S ® 4 Gewindestift mit Schiitz
‘ —H f = =
6 |optimale Schaltposition 2.8 — - ———
o ~
M25x4l| i © ] o
Gewindestift mit Schlitz
i g o 5
Betriebsanzeige - =
(o]
N = 2 L
- [ m—" T =
== < I B
< @ ol o
Y 4,6 [
22 £
Betriebsanzeige 8™

2,6

<

49 Z;SVC



2-farbige Anzeige Elektronischer Signalgeber
Direktmontageausfuhrung

D-MINW(V)/D-MIPW(V)D-MIBW(V) C €

Weitere Details zu Produkten, die
internationalen Standards entsprechen,

Kabeldurchfithrung

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit

Technische Daten Signalgeber finden Sie auf der Webseite von SMC.

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-M9CIW, D-M9CIWV (mit Betriebsanzeige)

reduziertem Strom (2,5 bis 40 mA). Sign.algebermodell D-M?NW D-MQNWV D-M?PW D-M9lPWV D-M?BW D-MQBWV
R . Elektrischer Anschluss axial vertikal axial vertikal axial vertikal
@ StandardmaBig werden flexible
B Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Lt_eltung_en verwendet. B Ausgangsart NPN | PNP —
@ Die optimale Schaltposition kann Zulissige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
anhand der Farbe der leuchtenden Versorgungsspannung 5, 12, 24 VDC (4,5 bis 28 V) —
LED bestimmt werden. Stromaufnahme max. 10 mA —
(Rot — Griin < Rot) Lastspannung max. 28 VDC | — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Laststrom Max. 40 mA 2,5 bis 40 mA
- N Interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
% > Kriechstrom 100 uA oder weniger bei 24 VDC 0,8 mA oder weniger
/ Betriebsanzeige Betriebsbereich ... Rote LED leuchtet.
— Geeigneter Betriebsbereich ---------- Griine LED leuchtet.
3 Standard CE-Kennzeichnung, RoHS

Technische Daten des flexiblen, dlbestéandigen Anschlusskabels

Signalgebermodell D-MONW(V D-M9PW(V D-M9BW(V
AAchtung gnalg v) | v) | v)
- . - . Mantel AuBen-@ [mm] 2,6
‘ Sicherheitshinweise I Anzahl Tragerkorper 3-Draht (braun/blau/schwarz) | 2-Draht (braun/blau)
Befestigen Sie den Signalgeber mit der am it AuBen-d ] 0.88
Gehéuse angebrachten Schraube. Wird eine Efkiver Querschit ] 0.15
andere als die mitgelieferte Schraube Leiter T e 0' 05
benutzt, kann der Signalgeber beschadigt - - - - -
werden. Kleinster Biegeradius [mm] (Richtwerte) 17
= Beachten Sie den Katalog fir die gemeinsamen Spezifikationen der elektronischen Signalgeber auf
unserer Website: ww.smc.eu.
Gewicht (9]
Signalgebermodell D-MONW(V) | D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0,5m (—) 8 7
14 13
Anschlusskabellange k(M)
3m (L) 41 38
5m (Z) 68 63
Abmessungen (mm]
D-M9oJwW D-M9oJwv
[V M25x41
o3| 4 Gewindestift mit Schlitz
L Il ( I [
o ; —-c= 28 e
6 _|optimale Schaltposition N ~
—t Nﬂ
M25x4l ©
Gewindestift mit Schilit
Wi ift mi itz S @ é
Betriebsanzeige — @
. SN A
, l _ 5 ]
o — )| ? 95
~ Q@
<+ z— ol 4,6 g
22 Betriebsanzeige S ™
2,6
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Serie LEM

Produktspezifische Sicherheitshinweise 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitsvorschriften
und die Betriebsanleitung fiir Sicherheitshinweise zu elektrischen Antrieben.

Diese kdnnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.de herunterladen.

|

Konstruktion |

Handhabung

/A Achtung

1. Keine Last anwenden, die die Antriebs-Spezifikationen libersteigt.

Das Produkt ist unter Bertcksichtigung der max. Nutzlast und des
zulassigen Moments zu wahlen. Bei einem Betrieb auBBerhalb der
Betriebsspezifikation wirkt eine GbermaBige exzentrische Last auf
die Fuhrung, was zu einem vermehrten Spiel der Fihrung,
Genauigkeitsverlust und eine verklrzten Lebensdauer des
Produkts fuhrt.

2. Erhdhen Sie die Geschwindigkeit nicht iiber die Spezifikationsgrenzen hinaus.

Wahlen Sie einen geeigneten Antrieb anhand des Verhaltnisses
zwischen ,Geschwindigkeit-Nutzlast® und ,Nutzlast/
Beschleunigung/Verzégerung®“. Wenn das Produkt auBerhalb der
Spezifikationsgrenzen verwendet wird, kénnen nachteilige
Auswirkungen wie Gerduschentwicklung, verringerte Genauigkeit
oder reduzierte Lebensdauer des Produkts auftreten.

3. Verwenden Sie das Produkt nicht fiir Anwendungen, in denen

es liberméBigen externen Kréften oder StoBen ausgesetzt ist.
Dies kann zu einer Fehlfunktion fuhren.

4. Wenn der Schlitten einer externen Krafteinwirkung ausgesetzt ist, muss

die Bemessung des Antriebs unter Beriicksichtigung der gesamten
Nutzlast einschlieBlich der externen Krafteinwirkung erfolgen.

Wenn eine Kabelfiihrung o. A. parallel zum Antrieb montiert wird, muss die
Reibungs-kraft zur Nutzlast addiert werden, um die gesamte Nutzlast zu bestimmen.

5. Der Widerstandswert der externen Fiihrung muss innerhalb

ﬂes zuldssigen Wertes fiir die zuldssige externe Kraft
iegen.

6. Wenn der gewiinschte Verfahrzyklus wiederholt nur kurze

Hiibe erfordert, ist ein Verfahren liber den vollen Hub
nach einigen Zyklen notwendig.

Andernfalls kann es passieren, dass das Produkt nicht mehr geschmiert wird.

Modell Teilhub
LEMB25 45 mm oder weniger
LEMB32 45 mm oder weniger
LEMC25 30 mm oder weniger
LEMC32 40 mm oder weniger
LEMH25 20 mm oder weniger
LEMH32 25 mm oder weniger
LEMHT25 20 mm oder weniger
LEMHT32 25 mm oder weniger

|

Handhabung

A\ Achtung

1. INP-Ausgangssignal

Positionierbetrieb

Wenn das Produkt in den eingestellten Bereich der Schrittdaten
[In Position] kommt, schaltet das INP-Ausgangssignal EIN.
Anfangswert: Aus [1] oder héher einstellen.

2. Stellen Sie sicher, dass der Schlitten auBer bei der Riickkehr

zur Ausgangsposition niemals mit dem Hubende kollidiert.
(AuBer bei Verwendung des LECP2-Controllers)

Der interne Anschlag kann beschédigt werden.
e X

3. Die bewegte Kraft sollte der Anfangswert sein.

Wenn die Bewegungskraft unter den Anfangswert eingestellt wird,
kann dies zur Erzeugung eines Alarms fuhren.

4. Die tatsachliche Geschwindigkeit dieses Antriebs wird von

der Nutzlast beeinflusst.
Beachten Sie den Abschnitt Typenauswahl im Katalog.

5. Wahrend der Riickkehr zur Ausgangsposition keine

51

Last, StoBeinwirkungen oder Widerstand zusétzlich
zur transportierten Last zulassen.

Eine zusétzliche Kraft bewirkt die Verschiebung der Ursprungspo-
sition, da diese auf dem erkannten Motordrehmoment basiert.

~
Z

—

—

/A Achtung

6. Verbeulen, verkratzen oder beschadigen Sie das Ge-

hause oder die Montageflachen des Schlittens nicht.
Andernfalls kann es zu Unebenheiten in der Montageflache, Spiel in
der Fuhrung oder einer Erhéhung der Gleitreibung kommen.

7. Wenden Sie bei der Montage eines Werkstiicks keine starken

StoBe oder ein libermaBiges Drehmoment an.
Wenn eine externe Kraft aufgebracht wird, die das zuléssige Moment libersteigt,
kann dies zu Spiel in der Filhrung oder einem erhdhten Gleitwiderstand fiihren.

8. Richten Sie eine ebene Flache fiir die Montage des An-

triebs ein. Die Ebenheit der Flache sollte durch die Genau-

igkeitsanforderungen der Maschine bzw. die entsprechen-
e Genauigkeit bestimmt werden.

Fir den Einbau des Antriebs muss die Oberflachenebenheit 0,05/200 mm

betragen. Der Grad der Ebenheit der Oberflache zur Montage eines Werk-

stlicks sollte innerhalb von 0,05 mm (LEMB), 0,02 mm (LEMC/H/HT) liegen.

. Achten Sie bei der Montage des Produkis auf einen
Biegedurchmesser des Kabels von mindestens 40 mm.

9
0. Stellen Sie sicher, dass andere Werkstiicke wéhrend des Positioniervorgangs

oder innerhalb des Positionierbereichs nicht mit dem Schlitten kollidiert.

1. Verwenden Sie bei der Montage des Produkts Schrauben mit ausreichen-

der Lange und ziehen Sie diese mit ausreichendem Drehmoment an.

Das Anziehen der Schrauben mit einem héheren als dem empfohlenen Drehmo-
ment kann zu einer Fehlfunktion fiihren, wahrend das Anziehen mit einem niedrige-
ren Drehmoment zu einer Verschiebung der Einbaulage fihren kann oder der An-
trieb sich unter extremen Bedingungen aus seiner Einbaulage lésen kann.

Befestigun .
Antriebg gLEMB-Ausfuhrung
gA
® 11
T i
- \ =]
I T ]
Ausfiihrung LEMC/H/HT
gA
. = i . L 11k
N = : =]
- T ]

Modell SchraubengroBe | Maximales Anzugsmoment [Nm] | @ A [mm] | L [mm]
LEMBO M5 3 55 24,5
LEMC25
LEMH25 M3 0,6 3,4 23,7
LEMC32
LEMH32 M5 3 55 30,1
LEMHT25 M5 3 5,5 21,6
LEMHT32 M8 12,5 9 26,9

Befestigung LEMB-Ausfiihrung Ausfiihrung LEMC/HHT
Werkstiick 9 9
- |
53 [

Modell SchraubengroBe | Maximales Anzugsmoment [N-m] | L. (Maximale Einschraubtiefe)[mm]
LEMBO M5 x 0,8 3 8
LEMC25
LEMH25 M4 x 0,5 1,5 7
LEMC32
LEMH32 M5 x 0,8 3 9
LEMHT25 M5 x 0,8 3 9
LEMHT32 M8 x 1,25 12,5 12

Um zu verhindern, dass die Werkstiickhalteschrauben das Gehduse berihren, verwenden Sie
Schrauben, die 0,5 mm oder kirzer als die maximale Einschraubtiefe sind. Wenn zu lange Schrau-
ben verwendet werden, kdnnen sie das Gehause berihren und eine Fehlfunktion verursachen.

SVC
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Produktspezifische Sicherheitshinweise 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitsvorschriften
und die Betriebsanleitung fiir Sicherheitshinweise zu elektrischen Antrieben.

Diese kdnnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.de herunterladen.

|

Handhabung \

| Handhabung

/A Achtung

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

Betreiben Sie den Antrieb nicht, indem Sie den
Schlitten fixieren und das Antriebsgehduse bewegen.

Der Riemenantrieb kann nicht fiir vertikale
Anwendungen verwendet werden.

Uberpriifen Sie die Spezifikationen fir die
Mindestgeschwindigkeit des jeweiligen Antriebs.
Andernfalls kann es zu unerwarteten Vibrationen kommen.

Beim Riemenantrieb kann es wéhrend des Betriebs bei
Geschwindigkeiten innerhalb der Antriebsspezifikationen aufgrund
der Betriebsbedingungen zu Vibrationen kommen. Stellen Sie die
Geschwindigkeit so ein, dass keine Vibration verursacht wird.

Je nach Betriebsbedingungen werden wéhrend des
Verzégerungsvorgangs hochfrequente Gerdusche
erzeugt. Dieses Gerdusch entsteht bei der
Umwandlung der Riickspeiseleistung. Es handelt sich
nicht um einen Fehler.

Bei Verwendung eines Antriebs mit langerem Hub ein
Stiitzelement vorsehen.

Bei Verwendung eines Antriebs mit langem Hub werden durch
die Verwendung eines Stiitzelements Abweichungen verhindert,
die durch eine Durchbiegung des Rahmens oder durch
Schwingungen und externe Einflisse entstehen kénnen.

Ein- und Ausbauen der Antriebseinheit

Um die Antriebseinheit auszubauen, entfernen Sie die 6
Montageschrauben der Antriebseinheit und trennen die
Verbindung zwischen Antriebs- und Fuhrungseinheit. Um die
Antriebseinheit zu montieren, setzen Sie die Verbindung in den
Schlittentisch an der Flhrungseinheit ein und ziehen Sie 2
Schrauben und anschlieBend die 4 Montageschrauben
gleichméaBig an. Ziehen Sie die Schrauben fest an, da es sonst
zu Problemen wie Beschadigungen oder Fehlfunktionen
kommen kann, wenn sie sich lésen.

Werkstiickanbau
Beim Anbau eines magnetischen Werkstlcks ist zwischen diesem
und dem Signalgeber ein Abstand von mindestens 5 mm
einzuhalten. Andernfalls kann die Magnetkraft im Antrieb verloren
gehen, was zu einer Fehlfunktion des Signalgebers fiihrt.

Werkstuck

o ©

Signalgeber

min. 5 mm

/A Achtung

20. Wird das aufgetragene Fett auf dem Staubschutzband
zum Séubern entfernt, ist auf ein erneutes Fetten des
Staubschutzbandes zu achten.

21. Wenden Sie keine externe Kraft auf das Staubschutzband an.
Dies gilt besonders wéhrend des Verfahrens.

] Wartung

/A Warnung

Wartungsintervall
Flhren Sie die Wartung geman der folgenden Tabelle durch.

Intervall Sichtprifung  (Interne Prifung|Riemenprifung

Inspektion vor der
taglichen Inbetriebnahme

O — —

Prifung alle 6
Monate/1000 km/ 5 O O O
Millionen Zyklen*1

+*1 Je nachdem was friiher eintritt.

® uBere Sichtpriifung
1. Lose Einstellschrauben, ungewdhnliche Verschmutzung usw.
2. Kontrolle auf sichtbare Schaden, Kontrolle der Kabelverbindung
3. Vibrationen, Gerdusche

1. Schmiermittelzustand an beweglichen Teilen
2. Lose oder mechanisches Spiel in festen Teilen oder
Befestigungsschrauben

® Riemenpriifung
Stellen Sie den Betrieb sofort ein und tauschen Sie den Riemen
aus, wenn einer der folgenden Bedingungen eintritt. Stellen Sie
auBerdem sicher, dass Ihre Betriebsumgebung und -bedingungen
den fur das Produkt angegebenen Anforderungen entsprechen.

a. Gewebe des Zahnriemens ist verschlissen
Die Gewebefasern werden fusselig, das Gummi I6st sich ab, die
Fasern sind weiBlich, die Linien der Fasern sind undeutlich
geworden

b. Seiten des Zahnriemens sind verschlissen
Die Riemenkante hat sich abgerundet und ausgefranste Faden
stehen heraus

c. Riemen ist eingeschnitten
Riemen ist teilweise eingeschnitten, in der Verzahnung
festgesetzte Fremdstoffe verursachen Fehler

d. Eine vertikale Linie auf den Riemenzéahnen ist sichtbar
Beschadigung, die entsteht, wenn der Riemen auf dem Flansch lauft.

e. Gummiriickseite des Riemens ist weich und klebrig.

. einnere Sichtpriifung
f. Es sind Risse auf der Riickseite des Riemens sichtbar

2 SVC 52



/\ Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schutzen. In diesen Hinweisen wird die potenzielle Gefahrenstufe mit den

Kennzeichnungen ,,Achtung®, ,,Warnung“ oder ,,Gefahr“ bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise missen zusammen mit internationalen Sicherheitsstandards (ISO/
IEC) " und anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

Achtung verweist auf eine Gefahrdung mit geringem
Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

A Achtung:

Warnung verweist auf eine Gefahrdung mit mittlerem
Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

/A Warnung:

Gefahr verweist auf eine Gefahrdung mit hohem
Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur
Folge hat, wenn sie nicht verhindert wird.

/\ Gefahr:

/A Warnung

1. Verantwortlich fiir die Kompatibilitat bzw. Eignung des Produkts ist

die Person, die das System erstellt oder dessen technische Daten
festlegt.

Da das hier beschriebene Produkt unter verschiedenen
Betriebsbedingungen eingesetzt wird, darf die Entscheidung Uber dessen
Eignung fur einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse
und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfullung der spezifischen
Anforderungen Uberpruft wird.

Die Erfullung der zu erwartenden Leistung sowie die Gewahrleistung der
Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat.

Diese Person muss anhand der neuesten Kataloginformation standig die
Eignung aller Produktdaten Uberprifen und dabei im Zuge der
Systemkonfiguration alle Méglichkeiten eines Gerateausfalls ausreichend
berlcksichtigen.

. Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem
Personal betrieben wer-den.
Das hier beschriebene Produkt kann bei unsachgemaBer Handhabung
gefahrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und
Anlagen, einschlieBlich der Produkte von SMC, durfen nur von
entsprechend geschultem und erfahrenem Personal vorgenommen
werden.

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau
einzelner Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden,
wenn die Sicherheit gewahrleistet ist.

Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen durfen erst
dann ausgefuhrt werden, wenn alle MaBnahmen Uberpruft wurden, die ein
Herunterfallen oder unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen
Objekts verhindern.

Vor dem Ausbau des Produkts mussen vorher alle oben genannten
SicherheitsmaBnahmen ausgefuhrt und die Stromversorgung abgetrennt
werden. AuBerdem mussen die speziellen VorsichtsmaBnahmen fur alle
entsprechenden Teile sorgfaltig gelesen und verstanden worden sein.
Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu
treffen, um unvorhergesehene Bewegungen des Produkts oder
Fehlfunktionen zu verhindern.

. Die in diesem Katalog aufgefiihrten Produkte werden ausschlieBlich
fiir die Verwendung in der Fertigungsindustrie und dort in der
Automatisierungstechnik konstruiert und hergestellt. Fiir den Einsatz
in anderen Anwendungen oder unter den im folgenden aufgefiihrten
Bedingungen sind diese Produkte weder konstruiert, noch ausgelegt:
1) Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen

technischen Daten abweichen, oder Nutzung des Produkts im Freien
oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2) Installation innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung
mit Kernenergie, Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen,
Kraftfahrzeugen, militarischen Einrichtungen, Verbrennungsanlagen,
medizinischen Geraten, Medizinprodukten oder Freizeitgeraten
eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getranken,
Notausschaltkreisen, Kupplungs- und Bremsschaltkreisen in Stanz- und
Pressanwendungen, Sicherheitsausristungen oder anderen
Anwendungen in Kontakt kommen, soweit dies nicht in der Spezifikation
zum jeweiligen Produkt in diesem Katalog ausdrtcklich als
Ausnahmeanwendung fur das jeweilige Produkt angegeben ist.

1) ISO 4414: Pneumatische Fluidtechnik -- Empfehlungen fur den
Einsatz von Geraten fur Leitungs- und
Steuerungssysteme.

ISO 4418: Fluidtechnik — Ausfuhrungsrichtlinien Hydraulik.

|IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausristung
von Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)

ISO 10218-1: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen.

usw.

/A Warnung

3) Anwendungen, bei denen die Moglichkeit von Schaden
an Personen, Sachwerten oder Tieren besteht und die
eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4) Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein
doppeltes Verriegelungssystem mit mechanischer
Schutzfunktion zum Schutz vor Ausfallen und eine
regelmaBige Funktionsprufung erfordern.

Bitte kontaktieren Sie SMC damit wir Ihre Spezifikation
fiir spezielle Anwendungen priifen und lhnen ein
geeignetes Produkt anbieten kénnen.

A Achtung

1. Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der
herstellenden Industrie konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fur die friedliche
Nutzung in Fertigungsunternehmen entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen
verwenden mochten, mussen Sie SMC vorher informieren
und bei Bedarf entsprechende technische Daten
aushandigen oder einen gesonderten Vertrag
unterzeichnen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachste SMC-
Vertriebsniederlassung.

Einhaltung von Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zur
,Einhaltung von Vorschriften*.

Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie Ihr
Einverstandnis, bevor Sie das Produkt verwenden.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in
Fertigungsmaschinen von Herstellern von
Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist
strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem
Land in ein anderes hat nach den geltenden
Sicherheitsvorschriften und -normen der an der Transaktion
beteiligten Lander zu erfolgen. Vor dem internationalen
Versand eines jeglichen SMC-Produkts ist sicherzustellen,
dass alle nationalen Vorschriften in Bezug auf den Export
bekannt sind und befolgt werden.

A Achtung

SMC-Produkte sind nicht fiir den Einsatz als Geréte im
gesetzlichen Messwesen bestimmt.

Bei den von SMC hergestellten oder vertriebenen Produkten
handelt es sich nicht um Messinstrumente, die durch
Musterzulassungsprifungen gemaB den Messgesetzen
eines jeden Landes qualifiziert wurden.

Daher k6nnen SMC-Produkte nicht fur betriebliche Zwecke
oder Zulassungen verwendet werden, die den geltenden
Rechtsvorschriften fur Messungen des jeweiligen Landes
unterliegen.



Anwendungsbeispiele

Montagemaoglichkeiten

Montage ist austauschbar mit der Serie E-MY

Gleitfiihrung/

LEMB Ausflihrung mit Kreuzrollenfiihrung/
LEMC

einfache Klugelumlauffihrung/ doppelte Kugelumlauffiihrung/
LEMH LEMHT
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