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Elektrischer Zylinder / Mit Fiihrungsstange

serie LEYG
Modellauswahl

Momentlast

—

Auswahlbedingungen

Einbaulage

vertikal

horizontal
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«m em
| |
1 1

max. Geschwindigkeit [mm/s] "Geschwindigkeits-Vertikalnutzlast-Diagramm" max. 200 gréBer 200
Diagramm (Ausfiihrung mit Gleitfiihrung) ®,® ®, ®* —
Diagramm (Ausfiihrung mit Kugelfiihrung) ®,® @, ©)

Vertikale Montage, Gleitfiihrung

= Bei der Gleitfiihrung wird die Geschwindigkeit durch eine horizontale Last/Momentlast eingeschrankt.

(D Hub bis 70 mm

(2) Hub grdBer 75 mm
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Anm.) Der Grenzwert der Querlast variiert je nach "Antriebsspindel” und "Geschwindigkeit".
Siehe Seite 109 "Geschwindigkeits-Vertikalnutzlast-Diagramm".
Vertikale Montage, Kugelfiihrung
(3 Hub bis 35 mm (@) Hub gréBer 40 mm
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Anm.) Der Grenzwert der Querlast variiert je nach "Antriebsspindel" und "Geschwindigkeit".
Siehe Seite 109 "Geschwindigkeits-Vertikalnutzlast-Diagramm".
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Serie LEYG

Momentlast

Horizontale Montage, Gleitfiihrung

(® L =50 mm max. Geschwindigkeit = 200 mm/s

(® L=1000 mm max. Geschwindigkeit = 200 mm/s
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Betriebsbereich bei Verwendung als Anschlag

LEYGLIM (Gleitfiihrung)

A Achtung

E ) Sicherheitshinweise zur Handhabung

3 Anm 1) Bei Verwendung als Anschlag ein Antrieb
u m mit einem Hub von héchstens 30 wahlen.
- Anm. 2) LEYGOL (Kugelfiihrung) kann nicht als

Stopperzylinder verwendet werden.
Anm. 3) Das Aufprallen der Werkstlcke bei der

Serie mit Fihrungsstange muss

verhindert werden (Abb. a).

ogooo
I
]

werden. Es muss auf der Ober- oder
Unterseite montiert werden (Abb. b).
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! Abb. b

Anm. 4) Das Gehé&use darf nicht am Ende montiert

Levaza />
EY

Nutzlast m [kg]

10 20 30 40 50
Geschwindigkeit L [m/min]




Modellauswahi Serie LEYG

Geschwindigkeits-VertikaInutzIast-Diagramm/Bedingungen fur die Regenerierungsoption

LEYG25L 1 (Motor-Einbaulage: Montage oben/axial)

40

30 Gewindesteigung 3: LEYG25[IC

Bedingungen fiir die Regenerierungsoption

* Die Regenerierungsoption ist erforderlich, wenn das Produkt oberhalb der
Regenerierungslinie im Diagramm verwendet wird. (Getrennt zu bestellen)

Regenerierungsoptionsmodelle

Betriebsbedingungen

Bedingungen fiir die Regenerationsoption

vertikaler Transfer

Einschaltdauer 50 % oder mehr

Einschaltdauer 100 %

LEC-MR-RB032

2

2 20 I

y Gewindesteigung 6‘: LEYG25[1B

z [T |
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10 tGewindesteigung 12: LEYG25L1A
[ — — I —————
1
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0 . s
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Geschwindigkeit [mm/s]

LEYG32[_] (Motor-Einbaulage: Montage oben)

LEYG32D (Motor-Einbaulage: axial)
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Geschwindigkeits-Horizontalnutzlast-Diagramm/Bedingungen fiir die "Regenerierungsoption"

LEYG25L 1 (Motor-Einbaulage: Montage oben/axial)

Bedingungen fiir die Regenerierungsoption

70 * Die Regenerierungsoption ist erforderlich, wenn das Produkt oberhalb der
60 G7windeste gung 3‘: LEYG‘ZSDC Regenerierungslinie im Diagramm verwendet wird. (Getrennt zu bestellen)
50 \ Gewindesteigung 6: LEYG25[ 1B Regenerierungsoptionsmodelle
2 40 \\: Betriebsbedingungen | Bedingungen filr die Regenerationsoption | horizontaler Transfer
E \ A Einschaltdauer 50 % oder mehr
g 30 1 /ﬂ LEC-MR-RB032
z i Gewindesteigung 12: LEYG250JA B Einschaltdauer 100 %
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LEYG32[ ] (Motor-Einbaulage: Montage oben)

LEYG32D (Motor-Einbaulage: axial)
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Serie LEYG

Kraft-Umrechnung_;sdiag_jramm

LEYG25L 1 (Motor-Einbaulage: Montage oben/axial)

500
400 /
Gewindesteigung 3:
e LEYG25L1C
= 300 A
=4
5
X 200 <~ X : :
Gewindesteigung 6:
’}F%DB
100 ‘
— Gewindesteigung 12:
LEYG25L]A
0 \
10 20 30 40
Drehmomentgrenze/Befehlswert [%]
LEYG32[ ] (Motor-Einbaulage: Montage oben) LEYG32D (Motor-Einbaulage: axial)
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500 7 o
o Gewindesteigung 5: 600 )
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_ P _ 500 7 LEYG32D[IC ——
< <
b= 300 &= 400
¢ — ¢ o ——
~—Gewindesteigung 10: 300 — Gewindesteigung 8:
200 LEYG3201B LEYG32DLIB
200
S . ]
100 - - Gewindesteigung 16: 7
Gewindesteigung 20: 100 LEYG32DUIA |
0 LEYGFZDA o ‘ ‘
10 20 30 40 10 20 30 40
Drehmomentgrenze/Befehlswert [%] Drehmomentgrenze/Befehlswert [%]

=1 Motorausfiihrung: Bei der Begrenzung des Drehmoments mit einem Inkremental-Encoder, muss der Parameter Nr. PC12/der Wert des internen

Drehmomentbefehls auf max. 30% eingestellt werden.
%2 Motorausfihrung: Bei der Begrenzung des Drehmoments mit einem Absolut-Encoder, muss der Parameter Nr. PC13/der Wert des max. Ausgangsbefehls

des analogen Drehmoments auf max. 30% eingestellt werden.
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Elektrischer Zylinder / Mit Fihrungsstange

Serie LEY C€

LEYG25, 32

Bestellschliissel

-1100 -1S

25 M| |S2|B 2| A1
00006 606 60 o o

LEYG

0 GréBe 9 Fuhrungsart 9 Motor-Einbaulage e Motorausfiihrung*'
25 M Gleitfihrung — | Montage oben ] pssgeng| Antriebs- compatitle
32 L Kugelfihrung D axial Symbol Ausfiihrung Wi oroBe e
AC-Servomotor
S2 (Inkremental-Encoder) | 100 25 LECSALI-S1
AC-Servomotor
S3 (Inkremental-Encoder) 200 32 LECSALI-S3
LECSBL[I-S5
AC-Servomotor
S6é (Absolut-Encoder) 100 25 LECSC-S5
LECSS[-S5
LECSB[I-S7
AC-Servomotor
S7 (Absolut-Encoder) 200 32 LECSCO-S7
LECSS[1-S7

=1: FUr die Motorausflihrungen S2 und S6 ist das kompatible Suffix der
Endstufen-Bestell-Nr. S1 und S5.
+2: Weitere Informationen zur Endstufe siehe Seite 121.

e Steigung [mm] @ Hub [mm)] 0 Motoroption

Symbol LEYG25 LEYG32* 30 30 — ohne
A 12 16 (20) bis bis B mit Motorbremse
B 6 8 (10) 300 300
C 3 4 (5) = Siehe nachstehende Tabelle fur Details.

* Die Werte in () sind die Steigung fur die GréBe
32, Ausfiihrung mit Montage oben. (Aquivalente
Steigung inklusive Riemenubersetzung [1.25:1])

@ Fiihrungsstangen-Optionen @ Kabeltyp* @ Kabelldnge* [m]
— ohne — ohne Kabel — ohne Kabel
F mit Schmierfett-Haltefunktion S Standardkabel 2 2
x Anwendung nur bei Gleitfihrungen der R Robotikkabel (flexibles Kabel) 5 5
BaugroBe 25 und 32. (Siehe "Konstruktion® # Die Motor- und Encoderkabel sind inbegriffen. A 10
auf Seite 114.) (Das Motorbremsenkabel ist inbegriffen, wenn # Die Kabel von Encoder, Motor und
die Option mit Motorbremse gewéhlt wird.) Motorbremse haben dieselbe Lénge.

= Die Standard-Kabeleingangsrichtung ist
- Montage oben: (A) Achsenseite
« Axial: (B) Gegen-Achsenseite
(Weitere Einzelheiten siehe Seite 132.)

+ Tabelle der anwendbaren Hibe @Standard
Hub herstellbarer
Modell mmj| 30 50 | 100 | 150 | 200 | 250 | 300 Hubbereich
LEYG25 (] (] (] (] (] o o 15 bis 300
LEYG32 @ @ [ ] [ ] [ ] [ [ 20 bis 300

Anm.) Bitte setzen Sie sich flr Hiibe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als
Sonderbestellung gefertigt werden.

Fur Signalgeber siehe Seiten 21 und 22. ‘
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Serie LEYG

Motor-Einbaulage:

oben

i1

Motor-Einbaulage: axial

@ E/A-Stecker

ohne Stecker

mit Stecker

m Endstufenausfiihrung”
kompatible Endstufen | Versorgungsspannung (V) —
— ohne Endstufe — H
A1 LECSA1-SOJ 100 bis 120
A2 LECSA2-S[J 200 bis 230
B1 LECSB1-S[J 100 bis 120
B2 LECSB2-S[] 200 bis 230
C1 LECSC1-SO 100 bis 120
C2 LECSC2-S[] 200 bis 230
S1 LECSS1-SJ 100 bis 120
S2 LECSS2-S 200 bis 230

= Bei Wahl der Endstufenausfihrung ist das Kabel
inbegriffen. Kabeltyp und -lange auswéhlen.

Beispiel:

S282: Standardkabel (2 m) + Endstufe (LECSS2)

S2

: Standardkabel (2 m)

Kompatible Endstufen

: ohne Kabel und Endstufe

Verwendung von Signalgebern fiir die Ausfithrung mit Fiihrungsstange der Serie LEYG

- Den Signalgeber von der Vorderseite aus mit hervorstehender Kolbenstange (Platte) einflihren.

- Fur die Teile, die sich hinter der Flhrungsbefestigung befinden (Seite, an der die Kolbenstange
hervorsteht) kann der Signalgeber nicht befestigt werden.

- Wenn ein Signalgeber an der Seite verwendet werden soll, an der die Kolbenstange hervorsteht, wenden
Sie sich bitte an SMC.

Impulseingang-Ausfiihrung/
Positionierausfiihrung

j ‘1|l

Impulseingang-Ausfiihrung

CC-Link-Ausfiihrung
mit direktem Eingang

SSCNET lll-Ausfiihrung

Steuerungs-Encoder

17-bit-Encoder

18-bit-Encoder

18-bit-Encoder

Endstufenausfiihrung
oo |
Serie LECSA LECSB LECSC
Anzahl Punktetabellen bis 7 — bis 255 (2 Stationen belegt) —
Impulseingang @) O — —
verwendbares Netzwerk — — CC-Link SSCNET Ill-Ausfiihrung
Inkremental- Absolut Absolut Absolut

18-bit-Encoder

Kommunikationsfunktion

USB-Kommunikation

USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation

USB-Kommunikation, RS422-Kommunikation

USB-Kommunikation

Versorgungsspannung (V)

100 bis 120 VAC (50/60 Hz)
200 bis 230 VAC (50/60 Hz)

Details auf Seite

Seite 121
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Technische Daten

Elektrischer Zylinder / Mit Filhrungsstange Serie LEYG

2
Modell ';_'?&%2255%%682':?;2:')) LEYG3201S% parallel) LEYG3201DSY (axial)
30, 50, 100, 150, 30, 50, 100, 200, 30, 50, 100, 200,
Hub [mm] "D 200, 250, 300 250, 300 250, 300
Nutzlast [kg] horizontal A™-2) 18 50 50 30 60 60 30 60 60
vertikal 7 15 29 7 17 35 10 22 44
o] Anm. 3
'.°:_’ (Ssc:hual::gz:k[t':l]w bis) 30%) 65 bis 131 [127 bis 255|242 bis 485| 79 bis 157 | 154 bis 308|294 bis 588 | 98 bis 197 [192 bis 385|368 bis 736
5: max. Geschwindigkeit [mm/s] 900 450 225 1200 600 300 1000 500 250
S | Schubgeschwindigkeit [mm/s?] Anm- 4) max. 35 max. 30 max. 30
g max. Beschleunigung/Verzdgerung [mm/s?] 5000 5000
o | Positioniergenauigkeit [mm] +0.02 +0.02
5 [ Steigung [mm] (inklusive Riemeniibersetzung) 12 [ 6 | 3 20 [ 10 | 5 [ 16 | 8 | a4
g StoB-/Vibrationshesténdigkeit [m/s2] Amm-5) 50/20 50/20
§ | Funktionsweise Kugelumlaufspindel + Riemen [1:1)/Kugelumlaufspindel | Kugelumlaufspindel + Riemen [1:1.25][ Kugelumlaufspindel
2 | Fihrungsart Gleitflhrung (LEYGLCIM), Kugelfiihrung (LEYGLIL)
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40 5 bis 40
Luftfeuchtigkeit [%RH] max. 90 (keine Kondensation) max. 90 (keine Kondensation)
Bedingungen fiir dieA™6 | horizontal | min. 8 min. 31 | nicht erforderlich| min. 15 | nicht erforderlich | nicht erforderlich | min. 23 | nicht erforderlich | nicht erforderlich
"Regenerierungsoption” [kg] | vertikal min. 2 min. 1 min. 1 min. 4 min. 5 min. 9 min. 4 min. 5 min. 9
Motorausgang/GréBe 100 W/C140 200 W/LCJ60
$ [ Motorausfiihrung AC-Servomotor (100/200 VAC) AC-Servomotor (100/200 VAC)
g Encoder Motorausf[]hfung S2, S3: Inkremental-Encoder 17.-bit (Al_J_fIbsung: 131072 Impuls/U)
) Motorausfiihrung S6, S7: Absolut-Encoder 18-bit (Auflésung: 262144 Impuls/U)
‘S | Leistungsaufnahme | horizontal 45 65 65
2 | [W]Am-7) vertikal 145 175 175
% Standby-Leistungsaufnahme | horizontal 2 2 2
"© | im Betriebszustand [W] 8| yertikal 8 8 8
max. momentane Leistungsaufnahme [W]Am-9 445 724 724
§ | Ausfiihrung Anm- 10) Motorbremse Motorbremse
% §| Haltekraft [N] 131 | 255 | 485 157 | 308 | 588 197 | 385 | 736
2| Leistungsaufnahme bei 20°C [W]Am. 11) 6.3 7.9 7.9
=[Nennspannung [V] 24 VDC .,

Anm. 1)Bite setzen Sie sich fiir Hibe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als Sonderbestellung
gefertigt werden.

Anm. 2) Der max. Wert der horizontalen Nutzlast. Zur Unterstiitzung der Last ist eine externe Fiihrung notwendig. Die
tatséchliche Nutzlast st abhéngig von der Bedingung der extemen Fiihrung. Prifen Sie den Wert mit dem
tatséchlichen Gerat.

Anm. 3) Der Krafteinstelloereich (Schaltpunkte der Endstufe) fiir den Schubbetrieb mit dem Drehmoment-Steuermodus
usw. Stellen Sie ihn entsprechend des "Kraft-Umrechnungsdiagramms" auf Seite 110 ein.

Anm. 4) Die zuléssige Aufprallgeschwindigkeit fir den Schubbetrieb mit dem Drehmorment-Steuermodus usw.

Anm. 5)StoBfestigkeit: Keine Fehlfunktion im Fallversuch des Antriebs in axialer Richtung und rechtwinklig zur
Antriebsspindel. (Der Versuch erfolgte mit dem Antrieb in der Startphase.)

Vibrationsfestigkeit: Keine Fehtfunktionen im Versuch von 45 bis 2000 Hz. Der Versuch erfolgte in axialer Richtung und

rechtwinklig zur Antriebsspindel. (Der Versuch erfolgte mit dem Antrieb in der Startphase.)

Anm. 6) Die Nutzlastbedingungen, die bei Hochstgeschwindigkeit die "Regenerierungsoption” erfordem (Einschaltdauer:
1009%). Bestellen Sie die Regenerierungsoption getrennt. Einzelheiten und Bestellnummern siehe "Bedingungen fiir
die Regenerierungsoption" auf S. 109.

Anm. 7) Die Leistungsaufnahme (inkl. Endstufe) gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.

Anm. 8) Die Standby-Leistungsaufnahme im Betriebszustand (inkl. Endstufe) gilt, wenn der Antrieb wahrend des Betriebs in
der Einstellposition angehalten wird.

Anm. 9) Die max. momentane Leistungsaufnahme (inkl. Controller) gilt, wenn der Antrieb in Berie ist.

Anm. 10) Nur bei Wahl der Motoroption ‘mit Motorbremse".

Anm. 11) Addieren Sie bei Antrieben mit Motorbremse die Spannungsversorgung fir die Motorbremse.

Gewicht
Gewicht: Ausfiihrung fiir Montage oben kg
Serie LEYG25M LEYG32M
Hub [mm] 30 50 100 150 | 200 | 250 | 300 30 50 100 150 | 200 | 250 | 300
5% Inkremental-Encoder 180 | 199 | 231 | 273 | 38.07 | 341 | 3.67 | 324 | 350 | 4.05 | 480 | 535 | 583 | 6.28
25 Absolut-Encoder 1.86 | 205 | 237 | 279 | 313 | 347 | 373 | 318 | 344 | 399 | 474 | 529 | 577 | 6.22
Serie LEYG25L LEYG32L
Hub [mm] 30 50 100 150 | 200 | 250 | 300 30 50 100 150 | 200 | 250 | 300
5% Inkremental-Encoder 1.81 | 202 | 226 | 269 | 295 | 327 | 351 | 324 | 351 | 39 4.64 | 5.06 | 556 | 5.96
25 Absolut-Encoder 1.87 | 208 | 232 | 2.75 | 3.01 3.33 | 357 | 3.18 | 345 | 384 | 458 | 5.00 | 550 | 5.90
Gewicht: axiale Motorausfiihrung lkg
Serie LEYG25MD LEYG32MD
Hub [mm] 30 50 100 150 200 250 300 30 50 100 150 200 250 300
§ o Inkremental-Encoder 1.83 | 202 | 234 | 276 | 310 | 3.44 | 3.70 | 326 | 352 | 4.07 | 482 | 537 | 585 | 6.30
25 Absolut-Encoder 1.89 | 208 | 240 | 282 | 3.16 | 3.50 | 3.76 | 3.20 | 3.46 | 4.01 4.76 | 5.31 5.79 | 6.24
Serie LEYG25LD LEYG32LD
Hub [mm] 30 50 100 150 200 250 300 30 50 100 150 200 250 300
5% Inkremental-Encoder 184 | 205 | 229 | 272 | 298 | 330 | 354 | 3.26 | 353 | 3.92 | 466 | 508 | 558 | 5.98
2= Absolut-Encoder 190 | 211 | 235 | 278 | 3.04 | 3.36 | 3.60 | 3.20 | 347 | 3.86 | 460 | 502 | 552 | 592
Zusatzgewicht lkg
GroBe 25 32
Motorbremse Inkremental-Encoder 0.20 0.40
Absolut-Encoder 0.30 0.66
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Serie LEYG

Konstruktion

Motor-Einbaulage: Ausfiihrung fiir Montage oben
6

=== N

¢ i : 1

/@/@}@@ il _ — 0O r—rs

Motor-Einbaulage: Axial-Ausfiihrung

OOk ‘

db Ghd HA9E b b g s

Gt T=

=y

LEYGLCIM bei Wahl der Schmierfett-Haltefunktion
3 ;@ ? LEYG25/32: max. Hub 50 LEYG25/32: max. Hub 50
fin L2 | & b
5 [© O]
T o
9 11
© © D
= i —
LEYGLIL
39 40
=}
&
- - J— Q. Q -
€] 6]
— — : —3
Stiickliste
Nr. Beschreibung Material Anm. Nr. Beschreibung Material Anm.
1 Gehéuse Aluminiumlegierung eloxiert 22 | Stopper-Lager Aluminiumlegierung
2 Kugelumlaufspindel, Welle legierter Stahl 23 | Zylinderstift rostfreier Stahl
3 Kugelumlaufspindel, Mutter — 24 | Dichtung NBR
4 Kolben Aluminiumlegierung 25 | Sicherungsring Stahl phosphatbeschichtet
5 Kolbenstange rostfreier Stahl harteloxiert 26 | Motoradapter Aluminiumlegierung eloxiert
6 Zylinderkopf Aluminiumlegierung 27 | Motor —
7 Gehause Aluminiumlegierung 28 | Motorblock Aluminiumlegierung eloxiert
8 Verdrehsicherung POM 29 | Lager Aluminiumlegierung
9 Muffe Automatenstahl vernickelt 30 | Dornhaltekreuz Urethan Dornhaltekreuz
10 | Welle Automatenstahl vernickelt 31 | Fiihrungsbefestigung |Aluminiumlegierung eloxiert
11 | Buchse Bleibronzeguss 32 | Fuhrungsstange Kohlenstoffstahl
12 | Dampfscheibe Urethan 33 | Platte Aluminiumlegierung eloxiert
13 | Lager — 34 | Plattenbefestigungsschraube | Kohlenstoffstahl vernickelt
14 | Riemengehduse Aluminium-Druckguss | dreiwertig chromatiert 35 | Fihrungsbolzen Kohlenstoffstahl vernickelt
15 | Abdeckung Aluminium-Druckguss | dreiwertig chromatiert 36 | Gleitfihrung —
16 | Magnetring — 37 | Filz Filz
17 | SchleiBringhalter rostfreier Stahl Hub min. 101 mm 38 | Halter Kunststoff
18 | SchleiBring POM Hub min. 101 mm 39 | Sicherungsring Stahl phosphatbeschichtet
19 | Riemenscheibe fiir Spindel |Aluminiumlegierung 40 | Kugelfithrung —
20 | Motor-Riemenscheibe |Aluminiumlegierung 41 | Distanzstiick Aluminiumlegierung chromatiert
21 | Riemen —
Stiitzblock Ersatzteile / Riemen
GroBe Bestell-Nr. « |m Lieferumfang des Stutzblocks sind GroBe Bestell-Nr.
25 LEYG-S025 zwei Gehdusemontageschrauben enthalten. 25 LE-D-2-2
32 LEYG-S032 32 LE-D-2-4
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Abmessungen: Montage oben

Elektrischer Zylinder / Mit Filhrungsstange Serie LEYG

oXA H9 Tiefe XA 4 x M OA Gewindetiefe OB
— N 1 _ . 2xNA
N, GA—J Gewindetiefe NC
Querschnitt XX o
D x . | = = x
m : | ©
= D B © § - ) Anm. 1) Bereich, innerhalb dessen sich der
| | XA XAH9 || ©03) — Schliten bewegen kann. Stellen Sie
: Querschnitt XX sicher, dass das am Kolben angebrachte
W8 Werkstiick nicht die Werkstiicke und
Z-Phasen-Erfassungsposition des Encoders Anm- 2) Z||.WA Anlagen im Umfeld des Kolbens
WC + Hub behindert.
Anm. 2) Die erste Erfassungsposition der
Z-Phase des Encoders ausgehend vom
‘>’ Hubende der Motorseite.
=) .
Kolben-Betriebsbereich Amm. 1) |1 1r * ) il
4xNA T (Hub + 4 mm) ] - 4 x M OA Durchgangsbohrung
Gewindetiefe NB (FC) b L7} querschitt XX oXA H9 Tiefe XA
T { C_10 L ! :
e o\ ! o L ¢
< : | - N d > Tyn
; ol O ! b [
0] ﬁ : ) s ] M) IUO‘P o
M 0.5 c Y X
EA FA FB T
EB B + Hub EH
A + Hub
<
% - , -
LEYGLIL (Kugelfiihrung) [mm] N e — LEYGLIM (Gleitfiihrung) [mm]
GroBe Hubbereich L DB > 3 P = GroBe Hubbereich L DB
bis 114 91 bis 59 67.5
25 115 bis 190 115 10 25 60 bis 185 100.5 12
- e —— -
191 bis 300 133 m 05 \4x0G Durchgangsbohrung 186 bis 300 138
bis 114 97.5 =] bis 59 74
. 5 4 WA -
32 115 bis 190 116.5 | 13 L+ Hub 32 60 bis 185 107 16
191 bis 300 34 186 bis 300 144
LEYGLIM, LEYGLIL gemeinsam [mm]
GréBe| Hubbereich | A B C (DA |EA EB | EH | EV|FA|FB|FC| G |GA| H J K M [ NA | NB | NC
bis 39 50
40 bis 100 14151 116 67.5
25 101 bis 124 ) 20 46 85 | 103 | 525 | 11 | 145|125 | 54 | 41 99 31 29 34 [M5x08/ 8 | 6.5
125 bis 200 | 166.5| 141 | 84.5
201 bis 300 102
bis 39 55
40 bis 100 1605] 130 68
32 101 bis 124 25 60 | 101 | 123 | 64 12 | 185 |165| 54 | 50.5| 126 | 385 | 30 40 [M6x10[ 10 | 8.5
125 bis 200 | 190.5| 160 | 85
201 bis 300 102
GroBe| Hubbereich | OA | OB | P Q S T U V [WA|WB WC| X | XA | XB| Y z
b|§ 39 35 | 26 70
40 bis 100 50 | 335
25 101 bis 124 |M6x1.0| 12 80 18 30 95 | 7 40 ) 54 4 5 26.5| 8.5
125 bis 200 70 |435| 95
201 bis 300 85 | 51
bls. 39 40 | 285 75
40 bis 100 50 | 335
32 | 101 bis 124 |Mex10| 12 | 95 | 28 | 40 | 117 | 7.5 | 60 ) 64 5 6 |34 8.5
125 bis 200 70 | 43.5]| 105
201 bis 300 85 | 51
Inkremental-Encoder Absolut-Encoder
GroBe| ohne Motorbremse mit Motorbremse ohne Motorbremse mit Motorbremse
VA | VB|VC| VA | VB |VC|VA|VB |VC | VA | VB | VC
25 (120 87 141 |156.9 [ 123.9| 15.8 | 1154 | 82.4 | 141 [ 156.5|123.5| 15.8
32 [128.2| 88.2 | 17.1 | 156.8 |116.8| 17.1 |116.6| 76.6 | 17.1 | 156.1 | 116.1| 171
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Serie LEYG

Abmessungen: axialer Motor

oXA H9 Tiefe XA 4 x OA Gewindetiefe OB
, 2x NA
o~ H Gewindetiefe NC
o © g
alx tH————
| & © s==
=t P h—4
: hnitt XX
(0-5), 1 Querschnitt XX Querschni D
WB Z ]
z [T wa o -y (\
Z-Phasen-Erfassungsposition des Encoders Anm- 2) wcC XA XA H9 D
2+1
Kolbt-:":néBetriebsbereich Anm. 1) (Hub + 4 mm) 4 x OA Durchgangsbohrung
(FC)
o | Querschnitt XX
> - ; g 1\
H ||
< — < e Z - 9
o Ygllgp H z\Z|_js 10 @ 9l otv
i =y T HHOE==I0R] XA
|Cv | 0.5 c Yd X | ||HoTlo XA
(EB) FA FB T
B + Hub VB
Anm. 1) Beeich, inrhalb dessen sich der Schiten bewegen A+ Hub EH
kann. Stellen Sie sicher, dass das am Kolben
angebrachte Werkstiick nicht die Werkstiicke und
Anlagen im Umfeld des Kolbens behindert. B = —
Anm. 2) Die erste Erfassungsposition der Z-Phase ausgehend ol
vom Hubende der Motorseite. < Hf
x|a} = = =
LEYGLIL (Kugelfiihrung) [mm] v — LEYGLIM (Gleitfiihrung) [mm]
GroBe Hubbereich L DB E E E — GroBe Hubbereich L DB
bis 114 91 05 \4 x oG Durchgangsbohrung bis 59 67.5
25 115 bis 190 115 10 4 WA 25 60 bis 185 1005 | 12
191 bis 300 133 L + Hub 186 bis 300 138
bis 114 97.5 bis 59 74
32 115 bis 190 1165 | 13 32 60 bis 185 107 16
191 bis 300 34 186 bis 300 144
LEYGLIM, LEYGLIL gemeinsam [mm]
GroBe| Hubbereich | B C |DA|EA |EB |EH |EV|FA |FB|FC| G [GA| H J K [ NA | NC
bis 39 50
40bis 100 | 109 o
25 | 101 bis 124 | 20 | 46 85| 103 |[52.5| 11 | 145|125 | 5.4 | 40.5|53.5| 31 29 |Msx08| 6.5
125 bis 200 |140.5| 84.5
201 bis 300 102
bis 39 55
40 bis 100 128 68
32 | 101 bis 124 25 | 60 | 101 | 123 | 64 12 | 185 |16.5| 5.4 | 50.5 | 68.5|38.5| 30 [M6x10| 8.5
125 bis 200 | 158 85
201 bis 300 102
GroBe| Hubbereich | OA | OB | P Q S T U V {[WA/WB|WC| X | XA | XB|YD| Z
4Obtl>si;3319 00 %020 70
25 | 101 bis 124 '\:GOX 12 | 80 18 | 30 95 | 7 40 50 | 335 54 4 5 47 | 85
125 bis 200 ' 70 [435| 95
201 bis 300 85 | 51
4Obl;>?ss19 00 0288 s
32 | 101 bis 124 N1|60X 12 | 95 | 28 | 40 | 117 | 7.5 | 60 50 335 64 5 6 60 | 85
125 bis 200 ' 70 |43.5]| 105
201 bis 300 85 |51
Inkremental-Encoder Absolut-Encoder
GroBe| Hubbereich | ohne Motorbremse mit Motorbremse ohne Motorbremse mit Motorbremse
A VB | VC A VB | VC A VB | VC A VB | VC
15 bis 100 | 249 285.9 2444 285.5
25 105 bis 300 | 274 87 14.6 3109 123.9 | 16.3 269.4 824 | 146 3155 123.5| 16.3
15 bis 100 | 274.7 303.3 263.1 302.6
32 105 bis 300 | 304.7 88.2 | 17.1 3333 116.8 | 17.1 293.1 76.6 | 171 332.6 116.1 | 17.1
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Elektrischer Zylinder / Mit Filhrungsstange Serie LEYG

Stitzblock

® Fihrung fur Stiitzblockanwendung

Wenn der Hub 100 mm Ubersteigt und eine Querlast angewandt wird, biegt sich das
Gehause entsprechend der angewandten Last. Hier wird die Montage des
Stiitzblocks empfohlen. (Bitte separat bestellen.)

Stitzblockmodell

LEYG-S|025

lBaugréBe
025 | fiir BaugroBe 25
032 | fur BaugroBe 32

Stutzblock

Stutzblock

7 Gehausemontageschrauben
D
(&) (&) —
(o}
® © =
E - - x
o o o oM
O ® © & —
D .
& 2 x OA effektive
Gewindetiefe OB
2 x G Durchgangsbohrung
GA _.1.(0.5) ST
WC + Hub
A\ Achtung
Installieren Sie das Gehause nicht nur mit einem Stitzblock.
Der Block dient nur als Stitze.
[mm]
BaugroBe Modell Hubbereich EB G GA OA OB ST wcC X
max. Hub 100 70
2 LEYG-S02 85 5.4 40.5 M6 x 1.0 12 20 54
5 G-S025 min. Hub 101, max. Hub 300 X 95
max. Hub 100 75
- 101 4 b M6 x 1. 12 22 4
i LaEE min. Hub 101, max. Hub 300 0 s 505 6x1.0 105 6

« Im Lieferumfang des Stlitzblocks sind zwei Gehausemontageschrauben enthalten.
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serie LEY/LEYG
Elektrischer Antrieb/
Produktspezifische Sicherheitshinweise 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitshinweise und
die Bedienungsanleitung fiir Sicherheitshinweise zu elektrischen Antrieben.
Diese kénnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.de/ herunterladen.

Al

] Hinweise zu Konstruktion und Auswahl \

AWarnung

1. Keine Last anwenden, die die Betriebsbereichsgrenzen
Ubersteigt.
Einen geeigneten Antrieb entsprechend der Last und der zul&ssigen
Querlast am Kolbenstangenende auswéhlen. Bei einem Betrieb
auBerhalb der Betriebsbereichsgrenzen wirkt eine UberméBige
exzentrische Last auf die Kolbenstange, was zu einem vermehrten
Spiel der gleitenden Teile der Kolbenstange, Genauigkeitsverlust
und einer verkirzten Lebensdauer des Produkts flhrt.

2. Verwenden Sie das Produkt nicht fiir Anwendungen, in
denen es liberméBigen externen Kraften oder St6Ben
ausgesetzt ist.

Andernfalls kann es zu einem Ausfall kommen.
3. Nicht als Stopper verwenden.

| Handhabung

A\ Achtung

9. Wird ein Antrieb betrieben, wahrend er an einer Seite fixiert
und an der anderen Seite frei ist (Gewindebohrung
beidseitig (Standard), Flanschausfiihrung), kann die am
Hubende verursachte Vibration die Einwirkung eines
Biegemoments auf den Antrieb verursachen, was den
Antrieb beschéddigen kann. Verwenden Sie in einem
solchen Fall ein Befestigungselement, um die Vibration des
Antriebsgehduses zu unterdriicken oder verringern Sie die
Geschwindigkeit, damit der Antrieb nicht vibriert.

Installieren Sie ebenfalls ein Befestigungselement, wenn Sie
das Antriebsgehduse bewegen oder wenn Sie einen
Langhub-Antrieb mit einem fixierten Ende horizontal installieren.

Verwenden Sie den elektrischen Antrieb nicht,
wenn ein Drehmoment auf die Kolbenstange wirkt.
Andernfalls kann die verdrehgesicherte Fuhrung verformt werden, was
ein fehlerhaftes Ansprechen des Signalgebers, Spiel in der internen
Flhrung bzw. einen erhéhten Gleitwiderstand verursachen kann.

Siehe nachstehende Tabelle flir ungefdhre Werte des zuldssigen

10.

] Handhabung

AAchtung

. Im Schubbetrieb sicherstellen, dass der Drehmoment- Drehmomentbereichs.
_Steuermodt_ls eingestellt ist. Die elnzelnen $er|_en missen mit ZLEssiges Drehmomen LEY250] LEY32
ihrem jeweils spezifizierten Schubgeschwindigkeits-Bereich [N-m] oder weniger 11 14

verwendet werden.

Die Kolbenstange im "Positions-Steuermodus, “Geschwindigkeits-
Steuermodus” oder im "Positioniermodus" nicht auf das Werkstlck
und auf das Hubende aufprallen lassen. Antriebsspindel, Lager und
interner Stopper kdnnten beschadigt werden und Funktionsstérungen
aufweisen.

2. Bei Betrieb im “Drehmoment-Steuermodus” muss der
Wert des internen Drehmomentbefehls (LECSA) bzw.
des max. Ausgabebefehls fiir analoges Drehmoment
(LECSB) auf max. 30% eingestellt werden.

Andernfalls kann es zu Schaden und Funktionsstérungen kommen.

3. Die Vorwarts/Riickwarts-Drehmomentgrenze st

standardméBig auf 100% eingestellt (entspricht
dem 3-Fachen des Motor-Nenndrehmoments).
Dies ist das max. Drehmoment (Grenzwert) fir “Positions-
Steuermodus”, “Geschwindigkeits-Steuermodus” und “Positioniermodus”.
Wird das Produkt mit einem geringeren Wert als dem Standardwert
betrieben, kann die Beschleunigung abnehmen. Den Wert anhand
des tatsachlich verwendeten Gerats einstellen.

4. Die max. Geschwindigkeit dieses Antrieb wird
durch den Hub dieses Produkts beeinflusst.
Den Abschnitt "Modellauswahl" in diesem Katalog beachten.

5. Wahrend der Riickkehr zur Ausgangsposition keine
Last, StoBeinwirkungen oder Widerstand zusitzlich

Beim Anbauen einer Schraube oder einer Mutter am Kolbenstangenende,
halten Sie die Anfrdsung des Kolbenstangenendes mit einem
Schraubenschllssel fest (die Kolbenstange muss vollstandig eingefahren
sein). Die verdrehsichere Fiihrung der Kolbenstange nicht festziehen.

Schraubenschliissel x

-

11. Bei Verwendung eines Signalgebers mit der
Ausfiihrung mit Fiihrungsstange der Serie LEYG
gelten die folgenden Grenzwerte. Bitte wéhlen Sie das
Produkt unter Beriicksichtigung dieser Angaben aus.

* Den Signalgeber von der Vorderseite aus mit
hervorstehender Kolbenstange (Platte) einfihren.

* Fir die Teile, die sich hinter der Fihrungsbefestigung
befinden (Seite, an der die Kolbenstange hervorsteht) kann
der Signalgeber nicht befestigt werden.

* Wenn ein Signalgeber an der Seite verwendet werden soll, an
der die Kolbenstange hervorsteht, wenden Sie sich bitte an SMC.

zur transportierten Last zulassen.

Zusétzliche Lasten fihren zu einer Verschiebung der Ausgangsposition. Schutzart

6. Die gleitenden Teile der Kolbenstange nicht durch
Schlége oder Festhalten mit anderen Gegenstéanden
zerkratzen oder verbeulen.

Die Kolbenstange und die FlUhrungsstange sind innerhalb
genauer Toleranzgrenzen gefertigt, so dass bereits eine
leichte Verformung Funktionsstérungen verursachen kann.

7. Bei Montage einer externen Flihrung darauf achten,
dass keine StoBkrafte oder Lasten darauf einwirken.

erste Kennzﬁferi izwelte Kennziffer

¢ Erste Kennziffer:
Schutzgrad fiir Beriihrungs- und Fremdkérperschutz

kein Schutz

. . j } . ) geschitzt gegen feste Fremdkérper (ab 50 mm)

Xerwler_\dﬁn ISle e|tnen frei beweglichen Stecker wie z.B. ein geschiitzt gegen feste Fremdkdrper (ab @12 mm)
usgleic ?e emfan o geschitzt gegen feste Fremdkdrper (ab 2.5 mm)

8. Den Antl‘leb nlcht mlt fIXIerter Kolbenstange bewegen. geschutzt gegen feste Fremdk(’jrper (ab 1.0 mm)

1

Andernfalls wirkt eine Ubermé&Bige Last auf die Kolbenstange, was
den Antrieb beschédigen und die Lebensdauer verkirzen kann.

18
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serie LEY/LEYG
Elektrischer Antrieb/
c Produktspezifische Sicherheitshinweise 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitshinweise und
die Bedienungsanleitung fiir Sicherheitshinweise zu elektrischen Antrieben.
Diese kénnen Sie von unserer Webseite http://www.smc.de/ herunterladen.

| Montage |

/A Achtung

Schutzart |

e Zweite Kennziffer:
Schutzgrad Wasserschutz

0 |kein Schutz . Fixiertes Gehéuse/Gehuseunterseite mit Gewindebohrung (wenn "Gehauseunterseite mit Gewindebohrung" gewahit wurde)

it max. max.

1 Schutz gegen senkrecht fallendes Tropfwasser troptwassergeschutzte <= Modell [Schraube |Anzugsdrehmoment [Einschraubtiefel

Ausfiihrung 1 N (Nm] (mm]

2 Schutz gegen senkrecht fallendes Tropfwasser, | tropwassergeschiltzte LEY25|M5x0.8| 3.0 6.5
wenn das Gehause bis zu 15° geneigt ist° Ausfiihrung 2 LEY32 | M6 x 1.0 5.2 8.8
Schutz gegen fallendes Sprihwasser bis 60° | sprihwassergeschiitzte - . . . . . .

3 gegen die Senkrechte® Ausfirung Fixiertes Gehéduse/Vorderseite/Hinterseite mit Gewindebohrung

- . spritzwassergeschitzte - -
4 Schutz gegen allseitiges Spritzwasser Ausfiung vorn hinten: Modell |Schraube Anzugs[%::?\omem Einsc[mﬁ]miefe
-m mm
5 | Schutz gegen Strahlwasser stafivasser. LEY25|M5x0.8| 3.0 8
geschitzte Ausfiihrung £
gegen starkes Strahlwasser LEY32 M6x 1.0 52 10
6 | Schutz gegen starkes Strahlwasser PR p— @
7 Schutz gegen zeitweiliges Untertauchen Gegen zeitweliges Untertauchen [
geschitzte Ausfihrung
8 Schutz gegen dauerndes Untertauchen gegen davemdes Uneriauchen + auBer LEYCID
geschitzte Ausfihrung

3. Bei Montage des Hauptgehéduses und des Werkstiicks, bei
der Fixierung den folgenden Bereich der Ebenheit einhalten.

Eine nicht ausreichende Ebenheit des Werkstlicks bei Montage auf dem
Gehduse, auf der Basis und sonstigen Teilen kann den Gleitwiderstand erhdhen.

Beispiel: Die Schutzart IP65 gibt an, dass der Schutzgrad staubdicht und
strahlwassergeschitzt ist, da die erste Kennziffer “6” und die zweite
Kennziffer “5” lautet. Dies bedeutet, dass das Produkt nicht durch
direktes Strahlwasser aus beliebiger Richtung beeintréchtigt wird.
(= Als Strahlwasser entsprechend der zweiten Kennziffer “5” wird

geméB JIS C 0920 (2003) ein Wasserstrom uber 3 Minuten mit 12.5 Modell Einbaulage RSN
I/min definiert.) f@ max
LEYL] | Gehause/Gehause unten 0.4 mm
| Montage | '
/A Achtung | Wartung |

1. Werden Werkstiicke oder Vorrichtungen am Kolbenstangenende
angebaut, die Anfrasung des Kolbenstangenendes mit einem
Schraubenschliissel festhalten, damit sich die Kolbenstange
nicht dreht. Die Schraube mit einem Anzugsdrehmoment
innerhalb des spezifizierten Bereichs festziehen.

Andernfalls kénnen ein fehlerhaftes Ansprechen des Signalgebers, Spiel
in der internen Flhrung bzw. ein erhdhter Gleitwiderstand die Folge sein.

/AWarnung

1. Unterbrechen Sie wahrend Wartungsarbeiten und dem
Austauschen des Produkts die Spannungsversorgung.

e Wartungsintervall
Fuhren Sie die Wartung entsprechend der nachstehenden Tabelle durch.

2. Bei der Montage des Produkts und/oder Werkstiicks Intervall Sichtprafung |Riemenprifung
darauf achten, die Befestigungsschrauben mit dem Inspektion vor der téglichen Inbetriebnahme O —
spe2|f|2|erten AnquSdrehmoment festzuziehen. Inspektion alle 6 Monate/250 km/5 Millionen Zyklen: ©) @)

GréBere Anzugsdrehmomente kdnnen Fehlifunktionen verursachen, wéhrend
sich bei einem zu niedrigen Anzugsdrehmoment die Halteposition verdndern
und das Werkstiicks herunterfallen kann.

Fixiertes Werkstiick/Kolbenstangen-Innengewinde

+ Wahlen Sie den Punkt aus, der am friihesten anwendbar ist.

¢ Punkte fiir die Sichtpriifung
1. Lose Einstellschrauben, anormale Verschmutzung
2. Uberprufung auf Beschédigungen und der Kabelverbindung

Modell |Schraubelmemimmn] e Esj!m;elwene 3. Vibraticin, elektromagnetithe Stdrsignale
= TEV35 (125 1"“2"“]5 o ! “:S;[””] « Punkte fiir die Riemenpriifung
LEY32 M8 x 125 125 13 2 Halten Sie den Betrieb unverziiglich an und tauschen Sie den Riemen aus, wenn der Riemen den

unten genannten Zustand aufweist. Stellen Sie auBerdem sicher, dass Ihre Betriebsumgebung und
Betriebsbedingungen die fiir das Produkt spezifizierten Anforderungen erfillen.
a. Abnutzung des zahnférmigen Gewebes

Die Gewebefasern sind undeutlich. Kautschuk ist entfernt, die

Endbuchse

Fixiertes Werkstiick/Kolbenstangen-AuBengewinde (wenn "Kolbenstangen-AuBengewinde" gewahit wurde)

Kolbenstangenmutter Modell |GeWINde- | chmonan BERTERE | ST Fasern verfarben sich weiBlich. Die Faserlinien werden undeutlich.
groBe e bl i) b. Riemenseite 16st sich ab oder ist abgenutzt
EENEM14x 15| 65.0 205 17 Riemenecke nimmt runde Form an und ausgefranste Fasern ragen heraus
LEY32[M14x15 650 | 205 22 ; i fnde t ausg 9 :
c. Riemen teilweise eingeschnitten

Endbuchse

Kolbenstangenmutier]  Emschraubtiefe Der Riemen ist teilweise eingeschnitten. Fremdkorper, die von den Zéhnen

Modell lssieden] Lange [ [Kolb ;esfglsr:ig%]nngng?[mm] auBerh_aIb des e|_ngfeschn|ttenen TeHs_erfasst werden, verursachen Beschédigungen.
LEY25 22 8 min. 8 d. Vertikale Linie am Zahnriemen
LEY32 22 8 min. 8 Beschadigung, die entsteht, wenn der Riemen auf dem Flansch lauft.

* Kolbenstangenmuttern sind inbegriffen.

e. Kautschukriickseite des Riemens ist weich und klebrig.
f. Riss auf der Riemenriickseite

Endklammer- =
Einschraubtiefe
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Serie LEY

PRI Schittmotor { Servomotor
CIEEE G I ATl I [V Serie LEY /GroBe: 16, 25, 32, 40

Steuerung der Positionierung in Zwischenstellung und des Schubs moglich.
Hochpraziser Betrieb mit Kugelumlaufspindeln (Positioniergenauigkeit: +0.02 mm)

die Motor-Einbaulage kann gewahit werden Motorbremse
(Option)

Das Standardprodukt ist die Ausfiihrung fiir Montage von oben.
Bei Spannungsausfall wird der
Zylinder auf Position gehalten.

Eine Motorabdeckung
ist erhaltlich.
(Option)

rechte Seite linke Seite axiale
parallele Ausfiihrung parallele Ausfiihrung Motorausfiihrung

e -

2 Ausfiihrungen von Motorschlitten erhéltlich

e Standardkabel
® Robotik-Kabel (flexibles Kabel)

Handhilfsbetéatigungs-Einstellschraube

fur manuellen Kolbenstangenbetrieb
Motormontage oben/parallel

Abstreifer £

Schrittmotor

Verhindert das Eindringen von Fremdkarpern. % 2 Arten von Motoren stehen zur Auswahl.

Servomotor

Abstreif i
bstreifer e Schrittmotor

Ideal fiir den Transport schwerer
Lasten bei geringer Geschwindigkeit
E und fur den Schubbetrieb geeignet.
e Servomotor Geschwindigkeit
Hohe Geschwindigkeit bei gerduscharmen Betrieb.

c Zur Prifung des End- und Zwischenstellungs-Signals
_ SICUETSE LT i1, b \ior) und D-MOTIW (2-arbige Anzeige)

Nutzlast

Befes“gungen am KOIbenStangenende * Die Signalgeber miissen getrennt bestellt werden. Siehe Seiten 21 und 22 fiir Details.

einfaches Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige
Gelenkkopf Gabelgelenk Verbindungsstiick Die passende Einbaulage kann
fehlerfrei eingestellt werden. ON

- Betretsterein [ | OFF

= Ein : : ' :

= S L= Prot! gran | rot!

Signalgeben, it jeuchet bei Ereichendes :

optimalen Schaltbereichs.

Axiale MOtoraUSfﬁhrung Héhe verkiirzt um bis zu 49%

*
far LEY16D 0

*Bei Wahl von “Motoroption/mit ™ T \

Motorabdeckung”. *”:]

e . 3 ’ ) A-Abmessung [mm]

] - - < 5 5 BaugroBe axialer Motor paralleler Motor
T 16 35.5 67.5

A\ ’4:' . 6 25 46.5 92

OO P 32, 40 61 118

far LEY16

7.5%

Merkmale 1



Elektrischer Zylinder

Ausfiihrung )

G @AY [T T 18 Serie LEY /GroBe: 25, 32, 63

®Hochleistungsmotor (100/200/400 W)

*\erbesserte Leistung bei hoher Geschwindigkeit

* Kompatibel mit hoher Beschleunigung (5.000 mm/s?)

*Impulseingang/direkte Eingabe CC-Link/
SSCNET Il Ausfuhrungs

* Mit Absolut-Encoder
* Ein Inkremental-Encoder ist ebenfalls wahlbar.

mit Kolbenstange

Nutzlast

Geschwindigkeit

verbesserte Kolbenstange/
: axiale Motorausfiihrung
g

: -

Jetzt mit Kolbendurchmesser 63

oNutzlast CFEEED 80 kg
72 kg

®Hochleistungsmotor: 400 w

eMax. Geschwindigkeit: 1000 mmvs

* 500 Hub

eMax. Schubkraft: 1910 (N)

@Staub- und Spritz-
wassergeschiitzt (IP65)

mit Kolbenstange/
axiale Motorausfiihrung

Merkmale 2



Serie LEY

PUNITSIPY, Schritimotor { Servomotor
AT GES T [2 Serie LE Y G /GroBe: 16, 25, 32, 40

Kompakte Integration der Fuhrungsstangen,
dadurch wird eine hohe Bestandigkeit gegentiber
Seitenlasten und eine hohe Verdrehtoleranz erzielt. &

o Gleitfuhrung
Geeignet flir Anwendungen mit Seitenlasten, wie
z. B. Stopper, die StoBeinwirkungen ausgesetzt sind.
e Kugelfiihrung
GleichméBiger Betrieb, geeignet fur
AusstoBer und Heber

Hohere Steifigkeit

axiale Motorausfuhrung

Zwei Fuhrungsstangen fiir eine
verbesserte Verdrehtoleranz

16 25 32 40

Kolben-g [mm]

Seitenlast: Gleitfihrung +0.06° +0.05°
B5x héhere* Kugelfihrung | +0.07° +0.06°
* im Vergleich zur Ausfiirung mit Kolben- parallele Motorausfihrung Beim Ausfahrhub des Zylinders (Anfangswert) darf die

stange, BaugroBe 25 und Hub 100 Verdrehtoleranz ohne Last und ohne Abweichung der

Fuhrungsstangen den in der Tabelle angegebenen Wert

L\esla el ) Ausfiihrung nicht tiberschreiten.
WA el - Serie LEYG /GroBe: 25, 32

mit Fiihrungsstange/ Fir die Verwendung von Signalgebern

axiale Motorausfiihrung fiir die Ausfiihrung mit Filhrungsstange
der Serie LEYG siehe Seite 118.

mit Fihrungsstange

Montageméglichkeiten

Gehauseunterseite

* Gehauseunterseite mit Gewindebohrung:
wenn “U" ausgewahlt ist

Anwendungsbeispiele

_r : stoBfreier Transfer Push-
s ) w\ anwendung

Anschlag

Merkmale 3



Elektrischer Zylinder

oooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo

Staub- und Spritzwasserschutz (IP65)

®Schutzklasse: IP65
e®Max. Hub: 500 mm*

+ GroBe 32 Verhindert das Eindringen von
Staub und Wasser zwischen
Kabel und Motorabdeckung.

Kabeleinfiihrung

Abstreifer  Olabstreifer
Material: Polyamid  /zum Abstreifen des Schmierdls. AIuminiumabdeckung

dient dem Schutz des Motors

Liftungsoffnung

Verringert die
Druckschwankungen im Inneren
um das Eindringen von Staub und
Wasser zu verhindern.

Nut fur Signalgeber

Wasserfeste Ausfuhrung zur
PrGfung des End- und
Zwischensignals (z. B. Kiihlwasser).
x Wasserfester, zweifarbiger, elektronischer
Signalgeber ist getrennt zu bestellen

(siehe Seite 28).
LEY-X5 (siehe Seite 23.) GroBe LEY63DLII-LIP GréBe

m Ausfiihrung m (siehe Seite 98/Option) “
AC Servomotor (400:W) = .\t il [T s

axiale Motorausflihrung

parallele
Motorausfiihrung Motor oben

LEY-X5 (siehe Seite 103

AC Servomotor (100/200 W)  JXIE{Il 1T/

axiale Motorausfiihrung

axiale Motorausfuhrung

parallele
Motorausfiihrung Motor oben

Merkmale 4



Montagemoglichkeiten

Montage mit Befestigungselement

Flansch vorne }

?.

Flansch hinten

__ Gabelbefestigung

Anwendungsbeispiele

Push-
stoBfreier Transfer anwendung

Einpressvorgange

Anschlag

Schubbetrieb
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