LA*-TFS19DE-A

1 Sicherheitshinweise (Fortsetzung

2 Allgemeine Anleitung (Fortsetzung

2 Allgemeine Anleitung

Installations- und Wartungsanleitung
Card Motor
Serie LAT3*-*-*

1 Sicherheitshinweise

1.1 Sicherheitshinweise

o Diese Sicherheitshinweise sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder
Sachschéaden schiitzen.

¢ In den Sicherheitshinweisen wird die Gewichtung der potenziellen Gefahren
durch die Warnhinweise ,Achtung®, ,Warnung® oder ,Gefahr bezeichnet.

¢ Diese wichtigen Sicherheitshinweise miissen zusammen mit intemationalen
Sicherheitsstandards  (ISO/IEC)*1) und anderen Sicherheitsvorschriften
beachtet werden.
*1) 1ISO 4414:

LATCA-*

Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheits-
technische Anforderungen an Pneumatikanlagen und
deren Bauteile.

Fluidtechnik — Allgemeine Regeln und sicherheits-
technische Anforderungen an Hydraulikanlagen und
deren Bauteile.

Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung
von Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1992: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen.

ISO 4413:

IEC 60204-1:

usw.
Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem

A Achtung | Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.
Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem

A Warnung | Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur

Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem
Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod
zur Folge hat, wenn sie nicht verhindert wird.

A Gefahr

A\ Warnung

o Verantwortlich fiir die Kompatibilitat bzw. Eignung des Produkts ist die
Person, die das System erstellt oder dessen technische Daten festlegt.
Da das hier beschriebene Produkt unter verschiedenen
Betriebsbedingungen eingesetzt wird, darf die Entscheidung uber
dessen Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach
genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfillung der
spezifischen Anforderungen Uberprift wird.

Die Erfullung der zu erwartenden Leistung sowie die Gewahrleistung der
Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat.

Diese Person muss anhand der neuesten Kataloginformation standig die
Eignung aller Produktdaten Uberprifen und dabei im Zuge der
Systemkonfiguration  alle  Mdglichkeiten  eines  Gerateausfalls
ausreichend berucksichtigen.

e Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem
Personal betrieben werden.

Das hier beschriebene Produkt kann bei unsachgeméafer Handhabung
gefahrlich sein.

Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und
Anlagen, einschlieBlich der Produkte von SMC, durfen nur von entsprechend
geschultem und erfahrenem Personal vorgenommen werden.

e Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau
einzelner Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden,
wenn die Sicherheit gewéhrleistet ist.

e Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dirfen
erst dann ausgefuihrt werden, wenn alle Manahmen Uberpriift wurden,
die ein Herunterfallen oder unvorhergesehene Bewegungen des
angetriebenen Objekts verhindern.

e Vor dem Ausbau des Produkts mussen vorher alle oben genannten
SicherheitsmaRnahmen ausgefiihrt und die Stromversorgung abgetrennt
werden. AuBerdem missen die speziellen Sicherheitshinweise fir alle
entsprechenden Teile sorgfaltig gelesen und verstanden worden sein.

e Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind Ma3nahmen zu
treffen, um unvorhergesehene Bewegungen des Produkts oder
Fehlfunktionen zu verhindern.

e Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete
Sicherheitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der
folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

e Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen aulerhalb der angegebenen
Spezifikation oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter
Sonneneinstrahlung.

e Beim Einbau in Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie,
Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen,
militdrischen Einrichtungen, Verbrennungsanlagen, medizinischen Geraten
oder Freizeitgeraten eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und
Getranken, Notausschaltkreisen, Kupplungs- und Bremsschaltkreisen in
Stanz- und Pressanwendungen, Sicherheitsausriistungen oder anderen
Anwendungen, die nicht fiir die in diesem Katalog aufgefiihrten technischen
Daten geeignet sind, in Kontakt kommen.

e Anwendungen, bei denen die Mdglichkeit von Schaden an Personen,
Sachen oder Tieren besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse
verlangen.

e Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verrie-
gelungssystem mit mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor
Ausfallen und eine regelmaRige Funktionspriifung erfordern.

A\ Achtung

e Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der herstellenden
Industrie konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fir die friedliche Nutzung in
Fertigungsunternehmen entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden mdchten,
miissen Sie SMC vorher informieren und bei Bedarf entsprechende technische
Daten aushandigen oder einen gesonderten Vertrag unterzeichnen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an SMC.

1.2 Garantie und Haftungsausschluss / Bestimmungserfiillung
Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zu ,Begrenzte
Gewahrleistung und Haftungsausschluss® und zur ,Bestimmungserfiillung®.
Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie lhr Einverstandnis, bevor
Sie das Produkt verwenden.

1.3 Begrenzte Gewahrleistung und Haftungsausschluss
e Die Gewahrleistungsfrist betragt ein Betriebsjahr, gilt jedoch maximal
bis zu 18 Monate nach Auslieferung dieses Produkts. *?)
Das Produkt kann zudem eine bestimmte Haltbarkeit oder Reichweite
aufweisen oder bestimmte Ersatzteile bendtigen. Bitte erkundigen Sie
sich bei lhrer nachstgelegenen Vertriebsniederlassung.

e Wenn innerhalb der Gewahrleistungsfrist ein Fehler oder Funktionsausfall
auftritt, der eindeutig von uns zu verantworten ist, stellen wir lhnen ein
Ersatzprodukt oder die entsprechenden Ersatzteile zur Verfigung.

Diese Gewahrleistung gilt nur fur unser Produkt, nicht jedoch fur andere
Schéden, die durch den Ausfall dieses Produkts verursacht werden.

e Lesen Sie vor der Verwendung von SMC-Produkten die Gewahrleistungs-
und Haftungsausschlussbedingungen sorgfaltig durch, die in den jeweiligen
spezifischen Produktkatalogen zu finden sind.

*2) Diese 1-Jahres-Garantie gilt nicht fur Vakuumsauger.
Vakuumsauger sind Verschleilteile, fir die eine Garantie von 1 Jahr
ab der Auslieferung gilt.

Diese Garantie wird auch nicht wirksam, wenn ein Produkt innerhalb der
Garantiezeit durch die Verwendung eines Vakuumsaugers verschleil3t
oder aufgrund einer Zersetzung des Gummimaterials ausfallt.

1.4 Bestimmungserfiillung
e Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von
Herstellern von Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist
strengstens untersagt.

e Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in
ein anderes hat nach den an der Transaktion beteiligten Landern
geltenden Sicherheitsvorschriften und -normen zu erfolgen. Vor dem
internationalen Versand eines jeglichen SMC-Produktes ist
sicherzustellen, dass alle nationalen Vorschriften in Bezug auf den
Export bekannt sind und befolgt werden.

2.1 Verdrahtung
A\ Warnung

e Vor dem Einstellen, der Montage oder Verdnderungen an der
Verdrahtung stets die Spannungsversorgung des Produkts abschalten.
Andernfalls kann es zu Stromschlag, Fehlfunktionen und Schaden kommen.

¢ Die Kabel nicht entfernen.

o AusschlieBlich spezifizierte Kabel verwenden.

e Drdhte, Kabel und Stecker nur bei ausgeschalteter Spannungs-
versorgung anschlieBen bzw. entfernen.

A\ Achtung

o Stecker sicher anschlieBen.
Auf die korrekte Polaritat achten und den Klemmen keine Spannung zufihren,
die nicht den in der Bedienungsanleitung spezifizierten Werten entspricht.

o Treffen Sie geeignete MaBnahmen gegen elektromagnetische
Storsignale.
Elektromagnetische Stdrsignale in  Signalleitungen kdnnen zu
Fehlfunktionen fiihren. Trennen Sie als Gegenmafinahme die Hoch- und
Niederspannungsleitungen und verkirzen Sie die Verdrahtung usw.

¢ Eingangs-/Ausgangs-Drahte und Kabel nicht zusammen mit
Netzanschlusskabeln oder Hochspannungskabeln verlegen.
Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen des Produkts kommen, die durch
elektromagnetische Stdrsignale und Spannungsspitzen verursacht
werden, die von Netzanschlusskabeln und Hochspannungskabeln auf
die Signalleitung ausgehen. Die Kabel des Produkts getrennt von
Netzanschluss- und Hochspannungskabeln verlegen.

o Stellen Sie sicher, dass keine Kabel von der Antriebsbewegung
erfasst werden konnen.

e Fiir den Betrieb miissen alle Kabel und Drahte gesichert sein.

¢ Die Kabel an der Anschlussstelle in den Antrieb nicht liber scharfe
Kanten biegen.

o Die Kabel nicht biegen, knicken, verdrehen. Die Kabel keiner
externen Krafteinwirkung aussetzen.
Andernfalls besteht das Risiko von Stromschlag, Kabelbruch,
Kontaktfehler und Kontrollverlust tiber das Produkt.

¢ ,Robotikkabel“ fiir Anwendungen einsetzen, in denen die Kabel
wiederholt bewegt werden (Encoder/Motor/Motorbremse).

Fur das Biegeverhalten von Schlduchen siehe Bedienungsanleitung fir Schlauche.

 Uberpriifen Sie die korrekte Isolierung des Produkts.
Eine unzureichende Isolierung von Drahten, Kabeln, Steckern, Klemmen
usw. kann Interferenzen mit anderen Schaltkreisen verursachen. Sie kann
dariiber hinaus eine zu hohe Spannungs- oder Stromzufuhr verursachen, die
zu Produktschaden fiihren kann.

2.2 Transport
A\ Achtung

¢ Das Produkt nicht an den Kabeln halten oder hangen lassen.

2.3 Montage
A\ Warnung

Beachten Sie das Anzugsdrehmoment fiir Schrauben.

Ziehen Sie fir die Montage des Produkts die Schrauben mit dem

angegebenen Anzugsdrehmoment fest (sofern nicht anders angegeben).

¢ Nehmen Sie keine Anderungen an diesem Produkt vor.

Anderungen an diesem Produkt kénnen die Lebensdauer des Produkts
verkiirzen und es beschadigen. Dies kann Verletzungen verursachen
und andere Anlagen und Maschinen beschadigen.

e Bei Verwendung einer externen Fiihrung befestigen Sie die

beweglichen Teile des Produkts und die Last derart, dass sich die
Last und die Fiihrung wahrend des Hubes nicht behindern.
Die gleitenden Teile von Kompaktschlitten oder Montageflache usw.
durfen nicht durch Schlage oder Festhalten mit anderen Gegenstanden
zerkratzt oder verbeult werden. Die Komponenten sind innerhalb
genauer Toleranzgrenzen gefertigt, so dass bereits eine leichte
Verformung Funktionsstérungen verursachen kann.

e Verwenden Sie das Produkt erst, wenn Sie sicherstellen kénnen,
dass es korrekt funktioniert.

Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung
anschlieRen und mithilfe geeigneter Funktionskontrollen die korrekte
Montage uberprifen.

¢ Beim Lastanbau keine hohen StoR- oder Momentkrafte anwenden.

Eine externe Kraft, die das zuldssige Moment lberschreitet, kann Teile

der Fuhrungseinheit lockern, den Gleitwiderstand erhéhen usw.

Freiraum fiir Wartungsarbeiten

Lassen Sie gentigend Freiraum fur Instandhaltungs- und Inspektionsarbeiten.

2.4 Handhabung
A\ Warnung

Waéhrend des Betriebs den Motor nicht beriihren.

Die Oberflache des Motors kann sich je nach Betriebsbedingungen auf
eine Temperatur zwischen 90 °C bis 100 °C erhitzen.

Dieser  Temperaturanstieg kann auch alleine durch den
spannungsgeladenen Zustand verursacht werden.

Berihren Sie den Motor nicht, wenn dieser in Betrieb ist, da dies
Verbrennungen verursachen kann.

Schalten Sie sofort die Spannungsversorgung ab, wenn am
Produkt abnormale Hitze, Rauch oder Feuer usw. auftritt.
Halten Sie den Betrieb sofort an, wenn
Betriebsgerdusche oder Vibrationen auftreten.

Wenn es zu abnormalen Betriebsgerdauschen oder Vibrationen kommt,
ist das Produkt moglicherweise nicht korrekt montiert. Wird das Produkt
nicht zu Wartungszwecken angehalten, kann das Produkt schwer
beschadigt werden.

abnormale

Den rotierenden Bereich bzw. bewegliche Teile des Motors
wiéhrend des Betriebes nicht beriihren.

Es besteht ein hohes Verletzungsrisiko.

Schalten Sie vor der Durchfiihrung von Einbau-, Einstell-,
Inspektions- oder Wartungsarbeiten am Produkt, an der
Schrittmotor-Endstufe und an angeschlossenen Anlagen unbedingt
die jeweiligen Spannungsversorgungen ab. Verriegeln Sie
anschlieBend den Schalter, so dass nur die mit den Arbeiten
beschéftigte Person die Spannungsversorgung wieder herstellen.

A\ Achtung

Die fiir die Verwendung gelieferte Kombination von Endstufe und
Produkt nicht &ndern.

Die Produktparameter werden werkseitig eingestellt.

Bei einer Kombination mit unterschiedlichen Produktparametern kann es
zu einem Ausfall kommen.

A\ Achtung

Uberpriifen Sie das Produkt vor dem Betrieb auf folgende Punkte.

» Schaden an der Spannungsversorgungs- und Signalleitung

+ Uberpriifen aller Versorgungs- und Signalleitungen auf lose
Anschlusse

*» Lose Montage von Antrieb/Zylinder und Endstufe

* Fehlfunktion

« Stoppfunktion

Wenn mehrere Personen an den Arbeiten beteiligt sind, sind vor
Beginn derselben die Vorgehensweise, Zeichen, MaBnahmen und
Losungen bei auBergewohnlichen Bedingungen festzulegen.
AuBerdem muss eine Person bestimmt werden, die die Arbeiten
tiberwacht und nicht an der Ausfiihrung derselben beteiligt ist.

Den Testbetrieb bei niedriger Geschwindigkeit durchfithren und mit
vordefinierter Geschwindigkeit starten, nachdem sichergestellt
wurde, dass keine Fehler vorliegen.

Die tatsdchliche Geschwindigkeit des Produkts kann durch die
Nutzlast beeinflusst werden.

Beachten Sie bei der Produktauswahl die Kataloganweisungen in Bezug
auf die Modellauswahl und die Technischen Daten.

Wadhrend der Riickkehr zur Ausgangsposition keine Last,
StoBeinwirkungen oder Widerstand zusatzlich zur transportierten
Last zulassen.

Im Falle der Rulckkehr zur Ausgangsposition durch Schubkraft,
verursacht eine zusatzliche Kraft die Verschiebung der Referenzposition,
da sie auf dem erfassten Motordrehmoment beruht.

Das Typenschild nicht entfernen.

N

.5 Auspacken
A\ Achtung

Vergewissern Sie sich, dass das erhaltene Produkt mit der
Bestellung iibereinstimmt.

Wenn ein anderes als das bestellte Produkt installiert wird, kann dies
Verletzungen oder Schaden zur Folge haben.



LA*-TFS19DE-A

3 Technische Daten

3.1 Card Motor

Modell LAT3-10|LAT3F-10 LAT3-20 I LAT3F-20 | LAT3-30 |LAT3F-3O LAT3M-50|LAT3F-50
Hub [mm] 10 20 30 50
Ausflihrung Linearmotor mit beweglichen Magneten
max. momentaner
Schub [N] fom. 1) Anm. 2) 52 6 55 2,5
Motor
kontinuierlicher Schub
Il 3 2,8 2,6 1,5
m. 1) Anm. 2) Anm. 3)
Ausflihrung Linearfiihrung mit Kugelumlauf
Fiihrung ) ' horizontal:1000, | horizontal:1000,
max. Nutzlast [g] horizontal: 1000, vertikal:100 vertikal:50 vertikal:-
Ausfiihrung optischer Lineargeber (inkremental)
Sensor  |Auflssung [um] 30 1,25 30 1,25 30 1,25 5 | 125
giugsr?;ngsposmons- ohne |[vorhanden| ohne | vorhanden | ohne (vorhanden vorhanden
Schubgeschwindigkeit

[mm/s]

Schub-

bereb it Solut, 16is5 1bis48 1bis 39 102

Positionierwieder-

Positionier- R

betrieb hO'QQAQE‘ﬂ%be, +90 5 +90 +5 +90 5 +20 5
[um]

Messungen | Genauigkeit [m] "™ “#™™ 9| £100 £10 +100 +10 +100 +10 +40 +10

max. Geschwindigkeit [mm/s] *™™® 400

Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40 (keine Kondensation)

Luftfeuchtigkeit [%] 35 bis 85 (keine Kondensation)

Gewicht [g] *"™ " 130 190 250 360

Schlittengewicht [g] 50 70 90 110

Anm. 1) Der kontinuierliche Schub kann erzeugt und ununterbrochen aufrechterhalten werden. Es
kann sofortiger Maximalschub erzeugt werden.

Bei Montage auf einer Montageflache, die Warme abgibt bei einer Umgebungstemperatur
von 20 °C.

Die Schubkraft variiert je nach Betriebsumgebung, Schubrichtung und Schlittenposition.
Bei einer Temperatur des Card Motors von 20 °C.

Nach seiner Montage variiert die Prézision des Card Motors je nach den
Montagebedingungen, den Betriebsbedingungen und der Umgebung. Daher muss er mit
der Ihrer Anwendung entsprechenden Ausriistung kalibriert werden.

Die maximale Geschwindigkeit variiert je nach Betriebsbedingungen (Nutzlast,
Positionierabstand).

Das Gewicht des Card Motors. Controller und Kabel sind nicht inbegriffen.

Anm. 2

>>>
555
333
oL

>
5
3
2

>
5
3
o]

3.2 Controller

Position Technische Daten

) Ausfiihrung mit

. Anm. 1
Bingangsart Schrittdaten-Eingang

Impulseingang-Ausfiihrung

kompatibler Motor Serie LAT3
Anzahl der Achsen pro Controller Einfachfiihrung
Steuerung geschlossener Regelkreis mit Encoder-Feedback-Signal

Versorgungsspannung: DC 24 V +/-10 %

Technische Datender 2) Stromaufnahme: 2 A (maximal 3 A)A™ %

Spannungsversorgung Leistungsaufnahme: 48 W (maximal 72 W)™ 3
Positionierbetrieb Impulsfolgebetrieb
Betriebsmuster Schubbetrigb S_ohubbegrieb
automatische Riickkehr automatische Riickkehr zur
zur Referenzposition Referenzposition
Zahl der Schrittdaten 15 4

6 Eingange

Paralleleingang (Optisch isoliert. Impuiseingangsklemmen und COM-Klemme sind nicht inbegiffen.)

Parallelausgang 4 Ausgénge (optisch isoliert, offener Kollektorausgang)

. offener . I
Impulseingangs-Modus Kollektorausgang Differentialeingang
Versorgungsspannung fiir 2%V 5V R
Impulseingangssignal
max. Impulsfrequenz 100 kHz 200 kHz

Impuls und Richtung

Impulseingangs-Modus im Uhrzeigersinn gegen den Uhrzeigersinn

Serielle Kommunikation RS-485

Ausgang A-Phase und B-Phase-Impulssignale,
Positionsanzeige ™ % RESET-Signal (NPN offener Kollektorausgang)

LED-Anzeige 2 LEDs (griin und rot)

Betriebstemperaturbereich 0 bis 40 °C (keine Kondensation)

Luftfeuchtigkeitsbereich 90 % oder weniger (keine Kondensation)

Lagertemperaturbereich

C) -10 bis 60 °C (keine Kondensation, nicht gefroren)

Lager-Luftfeuchtigkeit 90 % oder weniger (keine Kondensation)

Isolationswiderstand 50 MQ (500 V DC) zwischen Gehduse und Masse-Anschluss

Anm. 5) 130 g (Direktmontage)

Gewicht 150 g (DIN-Schienenmontage)

Anm. 1) Mithilfe der Konfigurationssoftware kann entweder die Ausfiihrung mit Schrittdaten-Eingang
oder die Impulseingang-Ausfiihrung gewahlt werden.
Anm. 2) Die Spannungsversorgung des Controllers darf nicht einschaltstrombegrenzt sein.
Anm. 3) Nennstrom: Stromaufnahme, wenn kontinuierlicher Schub erzeugt wird.
Spitzenstrom: Stromaufnahme, wenn max. momentaner Schub erzeugt wird.
Anm. 4) Spezifizierung fiir den Anschluss des getrennt zu bestellenden Multi-Counters (CEU5).
Anm. 5) Ohne Kabel.

4 Installation

4.1 Installation

A\ Warnung

Das Produkt darf erst installiert werden, nachdem die
Sicherheitshinweise gelesen und verstanden worden sind.

4.2 Betriebsumgebung
4.2.1 Card Motor

A\ Achtung

Die Produkte nicht in Umgebungen verwenden, in denen sie Staub,
Metallstaub, Metallspanen bzw. Wasser-, Ol- oder Chemikalienspritzern
ausgesetzt sein konnten.

Verwenden Sie die Produkte nicht in einem Magnetfeld.

Andernfalls kann das Magnetfeld den Motor beeintrachtigen und es
kann zu Funktionsstérungen oder Schaden kommen.

Das Produkt keinen starken Lichtquellen wie z. B. direkter
Sonneneinstrahlung aussetzen.

Der Card Motors verwendet einen optischen Sensor zur Erfassung der
Position. Wird dieser einer starken Lichtquelle wie direkter
Sonneneinstrahlung ausgesetzt, kdnnen Funktionsstérungen auftreten.
Installieren Sie in einem solchen Fall eine Abschirmplatte, um den
Sensor vor der Lichteinstrahlung zu schitzen.

Die Produkte nicht in Umgebungen verwenden, in denen brennbare,
explosive oder korrodierende Gase, Flissigkeiten oder sonstige
Substanzen vorhanden sind.

Strahlungswarme vermeiden, die von starken Warmequellen wie direkter
Sonneneinstrahlung oder Ofen ausgeht.

Die Produkte nicht in Umgebungen mit extremen
Temperaturschwankungen verwenden.

Das Grunddl des Schmierfetts kann je nach externen
Umgebungsbedingungen und Betriebsbedingungen austreten. Dies
kann die Schmierleistung verringern und die Lebensdauer der
Ausristung verkirzen.

4.2.2 Controller und Peripheriegerite

Achtung

Die Produkte nicht in Umgebungen verwenden, in denen sie Staub,
Metallstaub, Metallspanen bzw. Wasser-, Ol- oder Chemikalienspritzern
ausgesetzt sein kénnten.

Verwenden Sie die Produkte nicht in einem Magnetfeld.

Die Produkte nicht in Umgebungen verwenden, in denen brennbare,
explosive oder korrodierende Gase, Flissigkeiten oder sonstige
Substanzen vorhanden sind.

Strahlungswarme vermeiden, die von starken Warmequellen wie direkter
Sonneneinstrahlung oder Ofen ausgeht.

Die Produkte nicht in Umgebungen mit extremen Temperaturschwankungen
verwenden.

Die Produkte nicht in Umgebungen einsetzen, in denen Spannungsspitzen
auftreten.

Wenn sich Gerate, die Spannungsspitzen erzeugen (z. B. elektromagnetische
Heber, Hochfrequenz-Induktionséfen, Motoren usw.) in der Nahe des Produkts
befinden, kénnen die intemen Komponenten beschadigt oder zerstort werden.
Spannungsspitzen vermeiden und auf ordnungsgemafie Verdrahtung achten.
Der Card Motor und der Controller verfligen nicht tiber Blitzschutz.

Diese Produkte nicht an einem Ort installieren, an dem sie Vibrationen
oder StoRen ausgesetzt sind. Andernfalls kénnen Schaden oder
Fehlfunktionen die Folge sein.

Bei Verwendung des Produkts flir den Betrieb eines Relais oder eines
Elektromagnetventils, muss eine Funkenléschung verwendet werden.

4.3 Montage
4.3.1 Card Motor

A\ Warnung

Der Card Motor ist mit einem starken Seltenerdemagneten ausgestattet.
Gelangen magnetisierte Werkstiicke, Werkzeuge oder Metallteile in die
Nahe des Card Motors, werden sie von diesem angezogen. Dies kann zu
Verletzungen der Bediener und Schaden an der Anlage fiihren. Seien Sie
bei der Handhabung und dem Betrieb des Produkts besonders achtsam.
Keine Anderungen an diesem Produkt vornehmen.

Bei Verwendung einer externen Fiihrung die beweglichen Teile des
Antriebs und die Last derart befestigen, dass sich die Last und die
Fihrung wahrend des Hubes nicht beriihren.

4 Installation (Fortsetzung

¢ Das Produkt erst verwenden, nachdem sichergestellt wurde, dass
es korrekt funktioniert.
Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung
anschlieRen und mithilfe geeigneter Funktionskontrollen die korrekte
Montage uberprifen.

¢ Den Card Motor beim Anbau eines Werkstiicks keinen StoRB- oder
groBen Momenteinwirkungen aussetzen.
Eine externe Kraft, die das zulassige Moment lberschreitet, kann Teile
der Fuhrungseinheit lockern, den Gleitwiderstand erhéhen oder sonstige
Schaden verursachen.

¢ Die gleitenden Teile keiner StoBeinwirkung durch ein anderes
Objekt aussetzen und nicht zerkratzen oder beschadigen.
Bei den Komponenten handelt es sich um Prazisionsteile. Bereits
kleinste Verformungen kdnnen einen Betriebsausfall zur Folge haben.

e Die Ebenheitsabweichung der Montageflache des Schlittens und
der Schiene darf max. 0,02 mm betragen.
Ungenligende Ebenheit der Montagebasis fur den Card Motor oder
eines am Card Motor montierten Werkstlicks kann Spiel in der Fiihrung
verursachen und den Gleitwiderstand erhéhen.

Schlitten

Schiene

A\ Achtung

e Den Card Motor auf einer Montageflache mit einer guten
Warmeableitung wie etwa einer Metallplatte installieren.

Ist die Warmeableitung nicht ausreichend, steigt die Temperatur des
Card Motors an und es kdnnen Schaden auftreten.

e Beim Werkstiickanbau diirfen keine hohen StoBkrifte oder
libermédBRige Momente einwirken.

Das Produkt kann sich wahrend des Betriebs Uberhitzen und einen
Temperaturfehler oder eine Betriebsstérung verursachen.

e Verwenden Sie fiir die Montage des Card Motors Schrauben mit der

passenden Lange aus rostfreiem Stahl und ziehen Sie diese mit
dem empfohlenen Anzugsdrehmoment fest.
Wird die max. Einschraubtiefe Uberschritten, koénnen die internen
Bauteile beschadigt werden. Ein groReres Anzugsdrehmoment kann
Fehlfunktionen verursachen, wahrend sich das Werkstuick bei einem zu
niedrigen Anzugsdrehmoment verschieben oder herunterfallen kann.

1) Gehdusemontage von unten / Gewindebohrung

Schraubenmaterial SuUsS

Schraubenabmessungen M3 x0,5

empfohlenes Anzugsdrehmoment [Nm] 0,48 bis 0,63

L1 (max. Einschraubtiefe) [mm] 4,6

L2 (Plattenstarke) [mm] 2,1
= B

NN
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2) Gehdausemontage von oben / Durchgangsbohrung

Schraubenmaterial SUS
Schraubenabmessungen M2,5 x 0,45
empfohlenes Anzugsdrehmoment [Nm] 0,27 bis 0,36
L3 (max. Hohe des Schraubenkopfes) [mm] 25

L4 (Plattenstarke) [mm] 2,1

ol =
L1k ﬁ 1)
I \\ \ N

3) Werkstiickanbau / Gehdusemontage von oben

Schraubenmaterial SuUS
Schraubenabmessungen M3 x 0,5
empfohlenes Anzugsdrehmoment [Nm] 0,48 bis 0,63
L5 (max. Einschraubtiefe) [mm] 2,5
167 H N \
l )

NN

e Den Stecker beim AnschlieBen der Kabel keiner Zugbelastung von
der Kabelseite aussetzen.
Externe Krafte oder Vibrationen, die auf den Stecker einwirken, kénnen
Schaden verursachen. Das Kabel iber einen Abstand von 20 mm ab dem
Stecker nicht biegen und diesen Kabelteil mit einer Kabelhalterung fixieren.

e Positionieren des Antriebs auf der Montagefliche und
Positionieren des Werkstiicks auf dem Schlitten mithilfe der
Bohrungen auf der Schiene und dem Schilitten.

Schlittenseite
L —

| Schienenseite |

. —
@ @ @
® (=] G}
of . o °
-}
QQ & 00 °
<7 " ° e
o
] T \
Befestigungsbohrungen Befestigungsbohrungen fiir
fur das Zentrieren des das Zentrieren der Schiene
V(erkstucks /1
o Q
. . © o
@ ©
o] % Q
oD |Oe
] <]
(o] © Q
@
T =7 Q@

o O © O

O

C)
©)
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4.3.2 Controller
A\ Warnung

¢ Installieren Sie den Controller und die Peripheriegerate auf
feuerfestem Material.

Bei einer direkten Installation auf bzw. in der Nahe von entzindlichem
Material kann ein Brand entstehen.

e Diese Produkte nicht an einem Ort installieren, an dem sie Vibrationen
oder StéfRen ausgesetzt sind.

o Den Controller und die Peripheriegerate nicht auf ein und derselben Flache
mit einem grof3en elektromagnetischen Schiitz oder sicherungslosen
Schalter montieren, der Vibrationen erzeugt. Montieren Sie beides vielmehr
auf verschiedenen Flachen oder bringen Sie den Controller und die
Peripheriegerate nicht in die Nahe einer derartigen Vibrationsquelle.

o Installieren Sie den Controller und die Peripheriegerate auf einer
ebenen Flache.

Eine gebogene bzw. unregelmaRige Montageflache kann eine zu grof3e Kraft
auf den Rahmen oder das Gehause ausiiben, was Fehlfunktionen verursacht.

o Die GroRe der Schalttafel und die Installation so auswahlen, dass die
Umgebungstemperatur des Controllers max. 40 °C betragt.

e Den Controller vertikal an der Wand montieren. Dabei auf der Ober- und
Unterseite des Controllers einen Freiraum von min. 30 mm vorsehen
(siehe unten).

e Zwischen der Vorderseite des Controllers und der Tir des
Schaltschranks (Deckel) einen Freiraum von min. 60 mm zum
AnschlieRen und Entfernen der Stecker vorsehen.

e Um den Controller herum einen ausreichenden Freiraum vorsehen,
damit die Betriebstemperatur des Controllers innerhalb des spezifizierten
Bereichs liegt.

i 10__mm Tiir (Deckel) R
% N
Y 4 N
, N
min. 30 mm Controller —l\
SN\

o
~
N
a \\\

- 1
) min. 60 mm
n 3 min. 30 mm NN
Controller | (schraubenmontage) N
min. 50 mm N
“+(DIN-Schienenmontage) ||

4.4 System-Aufbau

Systemkonstruktion

vom Kunden 2u stellon*=

Separat zu bestellende Produkte*™?
®Multi-Counter ®Counter-Kabel

@®Controller-Ausfiihrung*™ !

Option""
® |/O - Kabel
=i

Separat 2u bestellende Produkte
®Controller-Einstellset A" 4

Controller- S

Software
— —m

Ann. 5)

-

®Counter-
Stecker

vom Kunden zu stellen*-

des Controllers
24VDC | ——

Controller-Einstellkabel

Option*™"
®Antriebskabel
o

®Card Motor

Anm. 1) Der Controller, der Antrieb und die 1/0-Kabel kénnen liber die Bestell-Nr. des Card Motors
spezifiziert werden. Nur das I/0O-Kabel kann tber die Controller-Bestell-Nr. bestellt werden.

Anm.2) Es ist nicht méglich, das Zubehor Uber die Bestell-Nr. des Card Motors zu bestellen.

Anm. 3) SPS, Spannungsversorgung, Anschlusskabel und PCs miissen vom Benutzer bereitgestellt
werden.

Anm. 4) Damit werden die Antriebs- und Betriebsparameter des Controllers konfiguriert und
gespeichert und Testlaufe durchgefiihrt.

Anm. 5) Mit diesen Bauteilen wird die Schlittenposition angezeigt und ausgegeben und bei der
Langenmessung werden aktive voreingestellte Positionen Uber digitale Ausgénge an
externe Geréate ausgegeben.
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4.5 elektrischer Anschluss

A\ Warnung

e Vor der Verdrahtung und vor dem Anbringen und Entfernen des
Steckers die Spannungsversorgung ausschalten. Bringen Sie nach
erfolgter Verdrahtung eine Abdeckung an den Klemmen an.

« Die digitalen I/O-Signal- und Anschlusskabel nicht zusammen verlegen.
Werden die Kabel fiir digitale 1/0-Signal und die Anschlusskabel
zusammen verlegt, kdnnen elektromagnetische Stdrsignale
Funktionsstorungen verursachen.

¢ Vor dem Einschalten der Spannungsversorgung die korrekte
Verdrahtung sicherstellen.

Eine fehlerhafte Verdrahtung fihrt zu Funktionsstérungen oder kann den
Controller bzw. dessen Peripheriegerate beschadigen. Vor dem Einschalten
der Spannungsversorgung sicherstellen, dass die Verdrahtung korrekt ist.

¢ Ausreichend Platz fiir die Kabelverlegung vorsehen
Werden die Kabel mit Gewalt in eine Position gezwungen, kénnen Kabel
und Stecker beschadigt werden, wodurch sie sich I6sen und einen
Kurzschluss oder Funktionsstdrungen verursachen kénnen. Die Kabel in
der Nahe der Stecker oder an der Anschlussstelle in das Produkt nicht
Uber scharfe Kanten biegen. Das Kabel so nah wie mdglich an den
Steckern befestigen, damit kein mechanischer Zug auf die Stecker wirkt.

4.6 Erdung
A\ Warnung

¢ Den Card Motor stets erden.

o Der Controller ist zu erden, um seine Storsignaltoleranz zu gewabhrleisten.
Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen, Schaden, Stromschlag oder
Brand kommen. Die Erdung nicht mit Geraten oder Ausristung teilen,
die starke elektromagnetische Stdrsignale erzeugen.

¢ Eine spezielle Erdung verwenden.

Eine Erdung der Klasse D verwenden (Erdungswiderstand unter 100 Q).

o Der Erdungspunkt sollte sich so nah wie méglich am Antrieb befinden,
und die Massekabel sollten so kurz wie mdglich sein.

e Fur den eher unwahrscheinlichen Fall, dass die Erdung Stérungen
verursacht, kann sie entfernt werden.

4.7 Anschluss

4.7.1 Spannungsversorgungsstecker: CN1

Der Stecker ist ein Zubehorteil (im Lieferumfang des Controllers enthalten).
Verwenden Sie ein AWG20 (0,5 mm?) fiir den Anschluss des Netzsteckers
an eine Spannungsversorgung mit 24 V DC.

Spannungsversorgungs-
stecker
Klemme Funktion Beschreibung
DCA(-) Spannungs- | Anschlussklemme  fir  die  negative (-
versorgung (-) | Spannungsversorgung zum Controller.
DC1(+) Spannungs- | Anschlussklemme  fiir die  positive  (+)
versorgung (+) | Spannungsversorgung zum Controller.

4.7.2 Counter-Stecker: CN4

Der Counter-Stecker ist ein Zubehorteil (im Lieferumfang des Controllers
enthalten).

Verwenden Sie das Counter-Kabel zum AnschlieBen des Counters an den
Counter-Stecker.

Counter-Stecker
Klemme Details Anschiusskabel-|
farbe
Phase B | Anschiuss des Phase-B-Drahtes des Counter-Kabels weil
P Phase A | Anschiuss des Phase-A-Drahtes des Counter-Kabels rot
§ § & § % GND Anschluss des GND-Drahtes des Counter-Kabels hellgrau
=& " é RESET | Anschluss des Reset-Drahtes des Counter-Kabels gelb
f‘;' FG Anschluss des FG-Drahtes des Counter-Kabels griin

4 Installation (Fortsetzung

4.7.3 Parallel-l/O-Stecker: CN5

Verwenden Sie das 1/0-Kabel zum AnschlieRen an einer SPS usw. an den

parallelen 1/O-Stecker CN5.

4 Installation (Fortsetzung

Eingangssignal-Details Ausgangssignal-Details

Die Verdrahtung erfolgt je nach Art des Parallel-I/O (NPN oder PNP).
Siehe die unten stehenden Verdrahtungsschemata fir die korrekte

Verdrahtung der NPN- und PNP-Controller.

NPN-Ausgangsschaltkreis

PNP-Ausgangsschaltkreis

Bezeichnung | Details Bezeichnung | Details
Anschluss einer DC 24 V- Die 24 V-
coMm Spannung§versorgung fir die DC2(+) Sﬂpar}nungsversorgungsklemme
Eingangssignale. fir die Ausgangssignale
(Die Polaritat ist umkehrbar.) anschlieflen.
Auswahl der Die 0 V-
] Schrittdatennummer spezifiziert . Spannungsversorgungsklemme
INO bis IN3 durch eine Bit-Nr. DC2(-) fir die Ausgangssignale
(Kombinationen von INO bis IN3) anschlieflen.
DRIVE Befehl zum Antrieb des Motors BUSY ON, wenn Antrieb in Bewegung ist
Befehl zum Einschalten OFF, wenn ein Alarm ausgelost
SVON (ON) des Servomotors ALARM wurde A" "
OUTO:werkseitig eingestellter
SETUP Befehl fir das Verfahren zur OUTO bis Ausgang flr das INP-Signal (in
Ausgangsposition. OUT1 position).A™ 2
OUT1:aktuell nicht verwendet.
Befehl fiir das Zurlicksetzen .
CLR des Impulssignals. NC nicht angeschlossen
TL Befehl fiir das Wechseln
des Schubbetriebs
PP+ bis Die Impulseingangssignale fiir
NP- den Betriebsbefehl.
NC nicht angeschlossen

CN5 Spannungsversorgung Eingangssignal | CN5 : Spannungsversorgung Eingangssignal
_ 24V DC : _ 24V DC
1+ com | a1 | T com | a1
- | -
1 1
——1— o [ a2 . = o [ a2 .
= | r —
1 N1 | a3 : T w1 | a3 :
- | -
1 Anm. | A4 * Die : 1 anm. | A4 * Die
Spannungs- Spannungs-
1+ anm. | A5 versorgung : 1 Anm. | A5 versorgung
kann beide | kann beide
- Anm. | A6 EOLafilé(en 1 —— 1 Am A6 Polaritaten
aben. 1 haben.
—LT—Fsvon| a7 ' —— 1 svon| a7
interner NC | A8 Spannungsversorgung : interner NC | A8 Spannungsversorgung
Widerstand Ne | Ao Ausgangssignal : Widerstand Ne | A9 Ausgangssignal
10 [kQ] : 10 [kQ]
NC | A10 24V DC | NC | A10 24V DC
1
DC2(+)| B1 1 DC2(+)| B1 1
1
DC2(-)| B2 : _{ DC2(-)| B2
L gusy | B3 [T—19 ' BUSY | B3
1 —é’
L IALARM| B4 H___19 | IALARM| B4
| f_
L(floum] s —Te ! Houto| B5
«Tlout1| Be H—F ' ( ouT1| B6
* max. Al om10mA | |—=—-=-=- 1 * max. 10mA
___________ | e
= = Anm. | B7 _'I :: ||I’1_1pU|S | Anm. | B7 _'I :
b impuis  Yanm. 1| Bs [ Impulseingangs- 1| [FENGENG M, gg 1 Impulseingangs- |
. I I f " I intemer 1 .
| Eingang | Kreislauf " I schatticeis ! | Kreislauf 1
!intemer || Anm. | B9 i 1 1 i1 Anm. | B9 i :
_: Schaltkreis 1 1 1 n 1 ! ] H
L1 lam. [B1O| T----mmomm-- nLn TAm. [B1O] T------ommmm
Anm. 1)
Klemmennummer | Funktion
Ausflihrung mit Schrittdaten-Eingang Impulseingang-Ausfiihrung
A4 IN2 SETUP
A5 IN3 CLR
A6 DRIVE TL
B7 NC PP+
B8 NC PP-
B9 NC NP+
B10 NC NP-

Anm. 2) Bei Verwendung der Schrittdaten-Eingabe keine Drahte an di
anschlieflen. Interne Schaltkreise sind vorhanden, die als Imp
verwendet werden.

e Klemmen B7 bis B10

ulseingangsklemmen

Anm. 1) Dieses Ausgangssignal ist eingeschaltet (ON), wenn der Controller mit Spannung versorgt
wird, und ausgeschaltet (OFF), wenn ein Alarm erzeugt wird.
Anm. 2) Das INP-Signal (OUTO) schaltet sich ein (ON), wenn der Antrieb in die N&he der

Zielposition gelangt.

Beispiel Impulseingangs-Schaltkreis

i. Offener Kollektoreingang fiir 1-Impuls-Modus (Puls und Richtung)

1(24 V oder DC 5V)

fir Impul;

—
PP+ | B7
PP- B8
1__-Impuls
NP+ | B9 |
NP- | B10 -
j___| Richtung

ii. Offener Kollektoreingang fir 2-Impuls-Modus (Puls-Puls)

Spannungsversorgung fir Impuls-Eingangssignal | (24 VV oder DC 5 V)
—

PP+ | B7
PP- B8

j——-lmpuls
NP+ B9
NP- B10

iii. Differentialeingang fiir 1-Impuls-Modus (Impuls und Richtung)

PP+ B7
L meue |
PP- B8
NP+ B9
NP- B10 A\

iv. Differentialeingang fiir 2-Impuls-Modus (im Uhrzeigersinn und gegen
den Uhrzeigersinn)

PP+ B7 A\}_‘_‘
Impuls
PP- | B8
NP+ B9
Impuls
NP- | B10 A\}_‘—‘
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4.8 1/0-Kabel

A10 B10 1/0-Kabel B10

eingegossen ‘ eingegossen (10)

1/0-Kabel

| %61

Parallel-I/O-Steckerklemmenliste

5.1 Einstellung und Betrieb

Um den Card Motor auf eine bestimmte Position zu verfahren, missen die
Betriebsmuster im LATCA-Controller mithilfe eines PCs (mit installierter
Controller-Software) oder der Teaching Box eingestellt werden.

Die Folge der im Controller eingestellten Schrittdaten wird mithilfe einer an
den Controller angeschlossenen SPS programmiert und gesteuert.

Siehe Bedienungsanleitung des Controllers der Serie LATCA fir nahere
Angaben zum Einstellen der Schrittdaten, zum Auswahlen der Schrittdaten
mit der SPS und furr Hinweise zur Bedienung.

5.2 Controller-LED

Wenn die LED [ALM] auf der Controller-Vorderseite rot leuchtet oder blinkt,
wurde ein Alarm aktiviert.

Funktion Funktion . . . . .
Schalten Sie das SVON-Signal mindestens 2 ms aus und dann wieder ein,
Ausfilhrung um den Alarm nach Beseitigung der Alarmursache zurlicksetzten und
Klemmen- | ) Klemmen- | - Ausfiihrung mit : I6schen zu kénnen
nummer mit Impulseingang- nummer Schritt datgen- Impulseingang- ’
Schrittdaten- | Ausfiihrung . Ausfiihrung .
Ei Eingang Spannungsversorgungs-LED (griin)
Ingang Wenn die LED leuchtet: Spannungsversorgung ON
Wenn die LED blinkt: Alarm
Al com B1 DC2(+) Alarm-LED (rot)
A2 INO B2 DC2(-) Wenn die LED leuchtet oder blinkt: Alarm
A3 IN1 B3 BUSY
A4 IN2 SETUP B4 ALARM 6 Bestellschliissel
A5 IN3 CLR B5 ouTo
A6 DRIVE TL B6 ouT1 6.1 Card Motor
[Fl-[1 ol-[1]a NIID]-[X 15 2
A7 SVON B7 NC PP+ LJ
A8 NC B8 NC PP- Card Motor
A9 NC B9 NC NP+ ’.S":r;syorauﬂdsung Bestelloptionen
A10 NC B10 NC NP+ - 30 um - Standardprodukt
5 um X152 1/0-Kabel (ohne Abschirmung)*™*
5 1,25 ym Art der Controller-Montage
Hub "™ - Direktmontage
10 10mm D A3 DIN-Schienenmontage
20 20 mm
4.9 Spannungsversorgung =0 omm @ 1/0-Kabellange ™2
50 50 mm - ohne Kabel
N . 1 1m
ﬂ Warnung Antriebskabellange @ = m
- ohne Kabel 5 5m
o Verwenden Sie zwischen den Leitungen sowie zwischen 1 Tm ® conto
. R ontroller
Spa!nnungszufuhr und Masse eine SPannungsversorgung mit : Z: N ohme Controller
geringen elektromagnetischen Stérsignalen. AN mit Controller (NPN)
Bei starken elektromagnetischen Stérsignalen verwenden Sie einen AP mit Controller (PNP)

Isoliertransformator.
¢ Die Spannungsversorgung fiir Controller und Parallel-l/O sollte
getrennt sein und es darf keine einschaltstrombegrenzte
Spannungsversorgung verwendet werden.
Wird eine einschaltstrombegrenzte Spannungsversorgung verwendet,
kann es wahrend der Beschleunigung oder Verzogerung des Antriebs
zu einem Spannungsabfall kommen.
Geeignete MaBnahmen zum Schutz vor durch Blitzschlag
verursachte Spannungsspitzen treffen. Erden Sie die
Funkenléschung getrennt von Controller und Peripheriegeriten.
e Verwenden Sie die untenstehenden, UL-zertifizierten Produkte fiir
direkte Spannungsversorgung.
1) Spannungsgeregelter Stromschaltkreis geman UL508.
Dieser Schaltkreis verwendet die Sekundarspule eines
Isoliertransformators als Spannungsversorgung und erflllt damit
folgende Bedingungen:
- max. Spannung (keine Last) : max. 30 Vrms (42,4 V Spitze)
- max. Stromstarke: max. 8 A (auch bei Kurzschluss)
Mit Kurzschlussschutz (z. B. Sicherung) mit folgenden Werten.

Spannung ohne Last (V Spitze) max. Strom (A)

0 bis 20 [V] 5,0

Uber 20 [V] und bis zu 30 [V] Spitz%poanrmng

2) Schaltkreis (Klasse 2) mit max. 30 Vrms (42,4 V Spitze), mit
Stromversorgungseinheit der Klasse 2 gemal UL 1310 oder
Transformer der Klasse 2 gemafR UL 1585.

Anm. 1) Siehe nachstehende Hub-Tabelle fiir verfliigbare Auflésung und Hub.

Anm. 2) Bei Auswahl ,ohne Controller" kann das I/0O-Kabel nicht ausgewahlt werden (es wird kein
1/0-Kabel geliefert). Bitte separat bestellen.

Anm. 3) DIN-Schiene ist nicht inbegriffen. Ggf. separat bestellen.

Anm. 4) Anstelle des abgeschirmten I/0O-Kabels (LATH5) wird ein nicht abgeschirmtes 1/O-Kabel
(LATH2) geliefert.

Hub-Tabelle

Hub [mm]
10 20 30 50

LAT3 @) @) e)
Modell LAT3M - - - @)

LAT3F [e) [e) e [e)

6.2 Controller
LATCA-[Nf1

-IX152

Bestelloptionen "™ *
Anm. 2)

Card Motor-Controller o

Standardprodukt
X152 1/0-Kabel (ohne Abschirmung)

Parallel-/O Option
N NPN - Direktmontage
P PNP DA™Y DIN-Schienenmontage

Anm. 3)

1/0-Kabellange
- ohne Kabel

im

3m

IS

5m

Anm. 1) Die DIN-Schiene ist nicht inbegriffen und muss getrennt bestellt werden.

Anm. 2) Mithilfe der Konfigurationssoftware kann entweder die Ausflihrung mit Schrittdaten-Eingang
oder die Impulseingang-Ausfiihrung gewahlt werden.

Anm. 3) Bei Wahl der |/0-Kabel-Option ist das 1/0-Kabel (LATH5-) mit Abschirmung inbegriffen.
Bei Wahl der Bestelloption (X152) kann das mitgelieferte 1/0-Kabel
durch ein Kabel (LATH2-) ohne Abschirmung ersetzt werden.
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6.3 Kabel

LATH - LATH LATH3—?
I ? Kabelldnge I

!
| 2 | ohne Abschirmung |

Antriebskabel Kabellange /0-Kabel Counter-Kabel Kabellange
| 5 | mit Abschirmung |

[]—-e Kabellange: [1]: 1m, [3]:3m, [5]:5m
6.4 Controller-Einstellset

LATC-W2
I Controller-Einstellset

1) Inhalt des Sets
(i) Controller-Software (CD-ROM) LATC-W2-S
(ii) Controller-Einstellkabel (Kommunikationskabel und USB-Kabel)
Kommunikationskabel: LEC-W2-C
USB-Kabel: LEC-W2-U

2) Betriebsumgebung
PC mit Windows®7 32 bit oder 64 bit und USB1.1- oder USB2.0-
Anschluss.
Windows®7 ist eine registrierte Handelsmarke der United States
Microsoft Corporation.

6.5 Multi-Counter

ceus P

Versorgungsspannung
- AC 100 V bis AC 240 V
D 24V DC

externer Ausgang
- RS-232C
B RS-232C BCD

Ausgangstransistor

= NPN offener Kollektor Ausgang

P PNP offener Kollektor Ausgang

7 AuBenabmessungen (mm

7.1 Card Motor
LAT3[J-10, LAT3[-20, LAT3[1-30

E 23 68
. Anm. 2) 20 |
Hub: A 039 Tiefe 15 (diesen Teil des Kabels ﬁxieren]:“J;
G | 20501 p—— i
Gehéuse-Positionierbohrung
3,5
| \59 ) ° [c] ° o
s
o 5
[ ¥
3 = 8 ’
g L eSS
2 ©, ¢ ) G P
¥ P T ° \ Anm. 2) 8
- 3°0 Tiefe 1.5 Antriebskabel
Gehéuse os 2 - %)
Schiitten CxM3x0,5 Tiefe 2,5
H B Schlitten-Befestigungsbohrung
~ I,\>
c,t ’_om T *I
§
6,5 F
S @
©
0| %
3|~ o °
©
(o]
Anm. 2) ~
035%™ Tiefe 2 35 2
Gehuse-Positionierbohrung 16 30401 E
— &8
£%°
g (3]
Schiit Schienenab- Ausgangs-
Bestell-Nr. [ — messungen position A" |
A B C D E E G H
LAT3O3-10 10 49 4 - 60 50 4 10,5
LAT30O-20 20 69 6 25 20 80 14 20,5
LAT3O-30 30 89 6 25 120 110 24 30,5

Anm. 1) Siehe ,Technische Daten der Befestigungsschraube und Anzugsdrehmomente® im
Abschnitt ,4.3 Montage*.

Anm. 2) Die Lénge des Teils des in der Positionierbohrung eingefiihrten Fiihrungsstifts muss
kiirzer als die spezifizierte Tiefe sein.

Anm. 3) Dieses Diagramm zeigt die Ausgangsposition.

Anm. 4) Beiden Abmessungen der Grundstellung G und H handelt es sich um Richtwerte (als Referenz).

E 22 68
LAT30-50 - ] ‘
c o, @3 8% Tiefe 1,5 20 _ “
A Hub: A 20 01 /(s chlitten-Positio- (feter Teil des Kabels)

Positionierbohrung) 3,5 |, nierbohrung)

T
T T
5
(=) 5 o
wn El m
<
Qo \ ! ~
2 s 2)\Anmebskabel g
@3 "2 Tiefe 1,5
L 25 D Anm. 1)
H B \_CxM3x0,5 Tiefe 2,5
Schlitten-Befestigungsschraube
] N &
N nC
T
6,5 F | Anm. 1)
4xM3x0.5 Tiefe 2
—‘ / Schienen-Befestigungsschraube
{[Z
(o]
Anva())c3
) 35 1IN
Schienen- . L
Positionierbohrung 25 1000 ;“:’
£,
Hub | Schiittenabmessungen | Schienenabmessungen | Grundstellungen®™*
Bestell-Nr.
A B (o] D E F G H
LAT3O0-50 50 75 6 25 150 140 54,5 70

Anm. 1) Siehe ,Technische Daten der Befestigungsschraube und Anzugsdrehmomente* im
Abschnitt ,4.3 Montage*.

Anm. 2) Die Lénge des Teils des in der Positionierbohrung eingefiihrten Fiihrungsstifts muss kirzer
als die spezifizierte Tiefe sein.

Anm. 3) Dieses Diagramm zeigt die Ausgangsposition.

Anm. 4) Beiden Abmessungen der Grundstellung G und H handelt es sich um Richtwerte (als Referenz).
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7 AuBenabmessungen (mm) (Fortsetzung

7.2 Controller
1) Schraubenmontage (LATCA-xx)

81,7

Spannungsversorgungs-LED (griin)
(WEHMELED\EUCMH
Wenn die LED blinkt: Alarm

A5
‘fur Gehausemontage
Alarm-LED (rot)

(Wenn die LED leuchtet oder blinkt: Alarm)

CN: Paralleler 1/O-Stecker

CN4: Counter-Stecker

CN: Serieller /O-Stecker

150
132
141

CN2: Motoranschluss

CN1: Spannungsversorgungsstecker

46
fur Gehausemontage

2) DIN-Schienenmontage (LATCA-#xD)

Siehe Katalog fir L-Abmessung und Bestel-Nr. der DIN-Schiene. ©1.7) 115

Position ist)

(64.2)

35

167.3 (wenn der DIN-Schienen-Anbausatz in verriegelter Position ist)

173.2 (wenn der DIN-

©1.7)

7.3 Multi-Counter

24 xM3x0,5

o Rlolclzlal e EEE) &5 )
+] Helelelelelcliellele ¢ I )
- A—TOM 5 —GOMOCTTGRD. r.'e AS_HOLD COM T ez €
s MULTI COUNTER:CEUS OQ o é
<4 EFE 5|5

® =

3 @

| e ———— | ,
1<l el ) (W 5
 Lo— =

NN :
(4 x24,5 104 Stecker BCD-Ausgang
11340,2

125

64

8.1 Allgemeine Wartung
A\ Achtung

e Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Fehlfunktionen des
Produkts und Schaden am Gerat oder an der Anlage verursachen.

o Die Maschinen und die Ausristung kénnen bei nicht sachgerechtem Umgang
gefahrlich sein. Wartungsarbeiten an elektromechanischen Systemen diirfen
nur von entsprechend ausgebildetem Personal vorgenommen werden.

e Vor der Durchfihrung von Wartungsarbeiten die Spannungsversorgung
abschalten und sicherstellen, dass keine akkumulierte Spannung vorhanden ist.

e Nach der Installation und Wartung die entsprechenden Funktionstests
durchfiihren, um sicherzustellen, dass die Ausriistung korrekt installiert ist.

¢ Keine Anderungen an den Produkten vornehmen.

e Das Produkt darf nicht zerlegt werden, es sei denn, die Anweisungen in
der Installations - oder Wartungsanleitung erfordern dies.

8 Wartung) (Fortsetzung

8.2 Wartung des Card Motors
A\ Warnung

o Vor Installations-, Verdrahtungs- und Wartungsarbeiten die Spannung
friihestens fiinf Minuten nach dem Abschalten der
Spannungsversorgung mithilfe eines Multimeters tGberprifen.

A\ Achtung

¢ Regelmallige Wartungs- und Inspektionsarbeiten durchfiihren.
Sicherstellen, dass die Drahte nicht verbogen sind und der Schlitten kein
Spiel oder einen hohen Gleitwiderstand aufweist. Andernfalls kénnten
Fehlfunktionen auftreten.

e Fuhren Sie nach Beendigung der Wartungsarbeiten einen geeigneten
Funktionstest durch. Den Betrieb unterbrechen, wenn ein Gerat oder die
Ausristung nicht korrekt funktioniert. Im Falle von Stérungen kann die
Sicherheit nicht gewahrleistet werden. Flihren Sie einen
Notausschaltungstest durch, um die Sicherheit der Anlage zu gewahrleisten.

¢ Dieses Produkt darf nicht auseinandergebaut, gedndert oder repariert werden.

e Wenn Gerate gewartet werden, tUberprifen, ob vorher Malnahmen
getroffen wurden, die ein Herabfallen angetriebener Objekte oder
unkontrollierte Anlagenbewegungen verhindern. AnschlieRend die
Spannungsversorgung des Systems unterbrechen. Vor einem erneuten
Start der Ausrustung die Sicherheit prifen.

o Lassen Sie gentigend Freiraum fiir Instandhaltungs- und Inspektionsarbeiten.

9 CE-Richtlinie

9.1 CE-Richtlinie

Die Antriebe und Controller Serie LA erfiillen die EMV-Richtlinie der EU,
wenn sie unter Einhaltung der folgenden Hinweise installiert werden.

Diese Bauteile sind fir den Einbau in Maschinen und Anlagen als Teil
groBerer Systeme bestimmt.

Die CE-Richtlinie wird erfillt, wenn die beiden o.g. Komponenten wie im
nachstehenden Diagramm gezeigt angeschlossen werden.

Dabei ist zu beachten, dass die EMV von der Konfiguration der
Systemsteuerung des Kunden und von der Beeinflussung sonstiger
elektrischer Gerate und Verdrahtung abhangig ist. Aus diesem Grund kann
die Erfillung der EMV-Richtlinie nicht fir SMC-Bauteile zertifiziert werden,
die unter realen Betriebsbedingungen in Kundensystemen integriert sind.

Daher muss der Kunde die Erfillung der EMV-Richtlinie fir das
Gesamtsystem bestehend aus allen Maschinen und Anlagen tberprufen.

JT-_.“).

£
rn Erdung -
= Masse
Maschinen-Stiickliste
Pos. Bezeichnung Bestell-Nr.
1 Card Motor Serie LAT3
2 Controller Serie LATCA
3 Antriebskabel LATH1-*
4 1/0-Kabel LATH5-*
5 Counter-Kabel LATH3-#
6 Multi-Counter Serie CEUS
7 programmierbarer Controller
8 Schaltnetzteil
9.2 Erdung

Card Motor, Controller und I/O-Kabel miissen geerdet werden, um sie vor
elektromagnetischen Storsignalen zu schiitzen (siehe unten). Schrauben
und Kabel mit Quetschkabelschuh und die erschitterungsfeste U-Scheibe

mussen separat bereitgestellt werden.

? Schraube

& Kabel mit Quetschkabelschuh

@ Zahnscheibe

9 CE-Richtlinie (Fortsetzung

Position der Erdungspunkte

Erdungspunkte

Card Motor Controller

10 Betriebseinschrankungen

A\ Warnung

Die in Abschnitt 2 dieses Dokuments bzw. im entsprechenden
Produktkatalog aufgelisteten technischen Daten missen unbedingt
eingehalten werden.

11 Kontakt

OSTERREICH (43) 2262 62280-0 LETTLAND (371) 781 77 00
BELGIEN (32) 33551464 LITAUEN (370) 5 264 8126
BULGARIEN (359) 2974 4492 NIEDERLANDE (31) 20 531 8888
TSCHECH. REP. (420) 541424611 NORWEGEN (47)67 1290 20
DANEMARK (45) 70252900 POLEN (48) 22 211 9600
ESTLAND (372) 651 0370 PORTUGAL (351) 21 471 1880
FINNLAND (358) 207 513513  RUMANIEN (40) 21 320 5111
FRANKREICH (33) 16476 1000 SLOWAKEI (421) 2 444 56725
DEUTSCHLAND (49) 6103 4020 SLOWENIEN (386) 73 885 412
GRIECHENLAND (30) 210 2717265 SPANIEN (34) 945 184 100
UNGARN (36) 23511390 SCHWEDEN (46) 8 603 1200
IRLAND (353) 14039000 SCHWEIZ (41) 52 396 3131
ITALIEN (39) 0292711  GROSSBRITANNIEN (44) 1908 563888
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