Traffa RT

Elektr. Antrieb mit Spindel LEKFS TRAFFA

Innovative Antriebslésungen

Der optimale Antrieb individuell fur IThre Anforderung



LEKF-TF2Z241DE

SMC

Betriebsanleitung
Elektrischer Antrieb/Schlittenausfiihrung
Serie LEKFS**E

Schrittmotor 24 VDC mit batterielosem Absolut-Encoder.
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Die bestimmungsgeméRe Verwendung dieses elektrischen Antriebs ist die
Umsetzung eines elektrischen Eingangssignals in eine mechanische Bewegung.

1 Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder
Sachschéden schitzen. In diesen Hinweisen wird die potenzielle Gefahrenstufe
mit den Kennzeichnungen ,Achtung*, ,Warnung“ oder ,Gefahr” bezeichnet.
Diese wichtigen Sicherheitshinweise und missen zusétzlich zu den
internationalen Normen (ISO/IEC) ™ und anderen Sicherheitsvorschriften
beachtet werden.
"D SO 4414: Pneumatische Fluidtechnik — Allgemeine Regeln fiir Systeme.
ISO 4413: Fluidtechnik — Ausfiihrungsrichtlinien Hydraulik.
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen. (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Industrieroboter — Sicherheitsanforderungen. usw.
* Weitere Informationen finden Sie im Produktkatalog, in der Betriebsanleitung
und in den Voarsichtsmafl3nahmen zum Umgang mit SMC-Produkten.
e Bewahren Sie dieses Bedienungshandbuch fiir spatere Einsichtnahme
an einem sicheren Ort auf.

2 Technische Daten

Serie LEKFS25

2 Technische Daten (Fortsetzung

Serie LEKFS40

Nennspannung [V]

Modell LEKFS25
Hub [mm] 100 bis 500
horizontal 12 25 30
max. Nutzlast [kg] -
vertikal 0,5 7,5 15
Gesch axiale bis zu einem ) ’ )
esch- Motor- 20 bis 1100 | 12 bis 750 | 6 bis 400

2 | windig- Hub von 500 mm

] i montage

£ ket llel

S | [mm/ parallele ) B

< [y | Motor- E‘jg?’;:”:&‘) nm | 20 bis 900/ 12 bis 600 | 6 bis 300

o montage

©

% max. Beschleunigung / Verzogerung [mm/s? 3000

<

% Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +0,01 (Steigung H: +0,02)

£ | Umkehrspiel [mm] A2 max. 0,05

(8]

2 Spindelsteigung [mm] 20 | 12 | 6
StoR-/Vibrationsfestigkeit [m/s?] A" 3 50/20
Funktionsweise Kugelumlaufspindel
Fuhrung Linearfuhrung
Betriebstemperatur [°C] 5 bis 40
Luffeuchtigkeitsbereich [%orel. Luftfieuchtigkeit]|  max. 90 (keine Kondensation)

‘5 Motorgré3e [mm] 042

8 | Motorausfiihrung Schrittmotor 24 VDC

ﬁ Encoder batterieloser Absolut-Encoder

(% (4096 Impuls/Umdrehung)

2| Nennspannung V] 24V DC £10 %

@ | Leistungsaufnahme [W] A™m-4) 38

% Standby- Leistungsaufnahme [W] A9 16

W | Max momentane Leistungsaufnahme [W] A™0 57

g | Ausfiihrung ™7 spannungsfreie Funktionsweise

Jo )

55| Haltekraft [N] 47 78 157

58 -

éé Leistungsaufnahme [W] A" &) 5

D

e

24V DC 10 %

Achtung verweist auf eine Gefahrdung mit geringem
Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

A Achtung

Serie LEKFS32

Modell LEKFS40
Hub [mm] 200 bis 600
horizontal 25 55 65
max. Nutzlast [kg] -
vertikal 2 2 23
| Gesen milﬁ anzgo‘f)'“nﬁm HUb |36 bis 1200 20 bis 850 | 10 bis 300
.g \I:Vel?[dlg_ montage | (501 bis 600) mm |30 bis 1200 | 20 bis 850 | 10 bis 300
< | (mmis] | paraliele | bis zu einem Hub | 5 i 764 | 50 bis 550 | 10 bis 300
S| Ay Motor- von 500 mm
g montage | (501 bis 600) mm | 30 bis 750 | 20 bis 550 | 10 bis 300
2 | max. Beschleunigung / Verzégerung [mm/s?] 3000
@ Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +0,01 (Steigung H: £0,02)
% Umkehrspiel [mm] A 2) max. 0,05
= | spindelsteigung [mm] 30 | 20 | 10
StoR-/Vibrationsfestigkeit [m/s?]A"™- 3 50/20
Funktionsweise Kugelumlaufspindel
Fihrung Linearfuhrung
Betriebstemperatur [°C] 5 bis 40
Luffeuchtigkeitsbereich [%o rel. Luftfieuchtigkeit]|  max. 90 (keine Kondensation)
S | MotorgréRe [mm] 056,4
E Motorausfiihrung Schrittmotor 24 VDC
& | Encoder 4095 mpuisiumcrehung)
2 | Nennspannung [V] 24V DC +10 %
@ | Leistungsaufnahme [W] Amm-4 100
% Standby- Leistungsaufnahme [W] A" 9 43
W | Max. momentane Leistungsaufnahme W] #™9 141
g % Ausfiihrung A™- 7 spannungsfreie Funktionsweise
2 &| Haltekraft [N] 75 113 225
EE Leistungsaufnahme [W] A™™ 8 5
EE Nennspannung [V] 24V DC £10 %

Warnung verweist auf eine Gefahrdung mit mittierem
A Warnung | Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge
haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Gefahr verweist auf eine Gefahrdung mit hohem Risiko,
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat,
wenn sie nicht verhindert wird.

A Gefahr

A\ Warnung

e Achten Sie stets auf die Einhaltung der
Sicherheitsgesetze und -normen.
Alle Arbeiten missen von einer qualifizierten Person in sicherer Art
und Weise sowie unter Einhaltung der nationalen Vorschriften
durchgefuhrt werden.

einschlagigen

Nennspannung [V]

24V DC 10 %

Modell LEKFS32
Hub [mm] 100 bis 500
horizontal 20 45 50
max. Nutzlast [kg] -
vertikal 4 10 20
3 v‘aizz am%i%zge ﬂ'jbzt‘l 00 mm |24 bis 1200 | 16 bis 800 | 8 bis 400
E et parallele . .
| IS | Motor- [Piszueinem 1,1 i a00 | 16 bis 650 | 8 bis 325
% montage Hub von 500 mm
% max. Beschleunigung / Verzogerung [mmy/s? 3000
é Positionierwiederholgenauigkeit [mm] +0,01 (Steigung H: £0,02)
E | Umkehrspiel [mm] A" 2) max. 0,05
,“_Lj Spindelsteigung [mm] 24 | 16 | 8
StoR-/Vibrationsfestigkeit [m/s?]A"™- 3 50/20
Funktionsweise Kugelumlaufspindel
Fihrung Linearfuhrung
Betriebstemperatur [°C] 5 bis 40
Luffeuchtigkeitsbereich [%orel. Luftfieuchtigkeit]|  max. 90 (keine Kondensation)
S | MotorgréRe [mm] 56,4
§ Motorausfiihrung Schrittmotor 24 VDC
e e
2| Nennspannung V] 24V DC £10 %
@ | Leistungsaufnahme [W] Amm-4) 50
—E Standby- Leistungsaufnahme [W] A" 5) 44
W | Max. momentane Leistungsaufnahme W] #™9 123
g 9 Ausfiihrung A™- 7 spannungsfreie Funktionsweise
25| Haltekraft [N] 72 108 216
EE Leistungsaufnahme [W] A"™ 8 5
53
2

Anm. 1) Die Geschwindigkeit &ndert sich entsprechend der Nutzlast. Uberpriifen
Sie hierzu das ,Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm" als Richtlinie im

Katalog auf der SMC-Website

(URL: https://www.smc.de, https://www.smcworld.com).

Bei einer Antriebskabelldnge von mehr als 5 m kénnen sich zudem die
Geschwindigkeit und die Nutzlast um bis zu 10 % je weitere 5 m verringern.

. 2) Referenzwert zur Korrektur eines Fehlers im Umkehrbetrieb.
. 3) StoRfestigkeit: Bei der Priufung des Antriebs mit einem Fallprufgerat

sowohl in axialer Richtung als auch senkrecht zur Gewindespindel ist
keine Fehlfunktion aufgetreten. Der Test wurde mit dem Antrieb im in der

Startphase durchgefhrt.

Vibrationsfestigkeit: Keine Fehlfunktionen im Vibrationstest von 45 bis
2000 Hz. Der Test wurde sowohl in axialer als auch in senkrechter
Richtung zur Gewindespindel durchgefihrt. Der Test wurde mit dem
Antrieb in der Startphase durchgefuhrt.

. 4) Die Leistungsaufnahme inkl. Controller gilt, wenn der Antrieb in Betrieb ist.
.5) Die Leistungsaufnahme im Standby-Betrieb (einschlieBlich des

Controllers) gilt, wenn der Antrieb wéahrend eines Positioniervorgangs in
der eingestellten Position gehalten wird.

. 6) Die maximale momentane Leistungsaufnahme (inkl. Controller) gilt, wenn

der Antrieb in Betrieb ist. Dieser Wert kann fur die Auswahl der
Spannungsversorgung verwendet werden.

. 7) Nur fir Modelle mit Motorbremse.
. 8) Bei einem Antrieb mit Motorbremse ist die Leistungsaufnahme fur die

Motorbremse hinzuzurechnen.

2 Technische Daten (Fortsetzung

2.1 Produktgewicht

Serie LEKFS25
Hub [mm] 100 200 300 400 500
Gewicht [kg] 1,8 2.1 2.4 2,6 2,9
Gewicht der Motorbremse [kg]| 0,3

Serie LEKFS32
Hub [mm] 100 200 300 400 500
Gewicht [kg] 3,3 3,7 4,2 4,6 5,0
Gewicht der Motorbremse [kg] 0,5

Serie LEKFS40
Hub [mm] 200 300 400 500 600
Gewicht [kg] 5,7 6,3 6,9 7,5 8,1
Gewicht der Motorbremse [kg] 0,5

A Warnung

Kundenspezifische Sonderprodukte (-X#, -D#) haben mdoglicherweise
andere als die in diesem Abschnitt gezeigten technischen Daten.
Kontaktieren Sie SMC fir spezifische Zeichnungen.

3 Installation

3.1 Installation

A Warnung

e Das Produkt darf erst installiert werden, nachdem die
Sicherheitshinweise gelesen und verstanden worden sind.

o Das Produkt nicht auBerhalb seiner zulassigen Spezifikation betreiben.

o Beider Installation, Inspektion oder Wartung des Produkts ist sicherzustellen,
dass die Spannungsversorgungen vollstandig ausgeschaltet werden.
AnschlieRend ist gegen Wiedereinschalten zu sichern.

Die Ebenheit der Montageflache darf max. 0,1 mm abweichen.
Eine nicht ausreichende Ebenheit des Werkstiicks oder der Antriebs-
Montageflache kann Spiel in der Fuhrung und verursachen. Bei
aullerzentrischer Lastmontage ist eine Stiitzplatte oder Stiitzfiihrung
zu verwenden, um ein Verziehen des Antriebsgeh&uses zu vermeiden.
o Beider Montage des Antriebs alle Befestigungsbohrungen verwenden.
Werden nicht alle Befestigungsbohrungen verwendet, wird die
spezifizierte Leistung nicht aufrechterhalten. z. B. nimmt die
Verspannung des Schlittens zu.
e Lassen Sie bei der Montage des Antriebs einen Freiraum von 40 mm
oder mehr, um die Durchbiegung des Antriebskabels zu ermdglichen.
e Verwenden Sie fir die Montage des Antriebs oder Werkstiicks
Schrauben mit der passenden Lénge und ziehen Sie sie mit dem
geeigneten Anzugsmoment fest.
Das Anziehen der Schrauben mit einem hoheren als dem
empfohlenen Drehmoment kann zu Fehlfunktionen fiihren, wahrend
sich bei einem geringeren als dem empfohlenen Drehmoment die
Einbauposition veréandern oder das Werkstlick herabfallen kann.

Antriebsmontage

Antriebsmontage oA

L 1P

i E— —— S p—
max.

Modell Schraube Anzugsmoment & A [mm] L [mm]

[Nm]

LEKFS25 M4 1,5 4.5 24

LEKFS32 M5 3,0 5,5 30

LEKFS40 M6 5,2 6,6 31
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3 Installation (Fortsetzung

Werkstickmontage

e Essind Schrauben zu verwenden, die mindestens 0,5 mm kiirzer sind als
die maximale Gewindetiefe. Langere Schrauben kdnnen gegen das
Gehause stolRen und Fehlfunktionen verursachen.

max. max.
Modell Anzugsmoment | Gewindetiefe
[Nm] L [mm]
LEKFS25 M5 x 0,8 3,0 8
LEKFS32 M6 x 1,0 5,2 9
LEKFS40 M8 x 1,25 12,5 13
3.2 Umgebung
A Warnung

e Nicht in Umgebungen verwenden, in denen korrosive Gase,
Chemikalien, Salzwasser oder Dampf vorhanden sind.

« Nicht in explosiven Atmosphéaren verwenden.

e Das Produkt nicht direktem Sonnenlicht aussetzen. Eine geeignete
Schutzabdeckung verwenden.

¢ Nicht an Orten verwenden, die stérkeren Vibrationen und StoRRkréften
ausgesetzt sind als in den technischen Daten angegeben.

e Nicht an Orten einsetzen, an denen es Strahlungswarme ausgesetzt
ist, die zu hoheren Temperaturen fiihren kénnte als in den technischen
Daten angegeben.

e Verhindern Sie das Eindringen von Fremdkoérpern in das Produkt.

3.3 Montage
A Warnung

e Beachten Sie das erforderliche Anzugsmoment fuir Schrauben.
Ziehen Sie fir die Montage des Produkts die Schrauben mit dem
angegebenen Anzugsmoment fest.

« Nehmen Sie keine Anderungen an diesem Produkt vor.

Anderungen an diesem Produkt kénnen zu einem Verlust der Haltbarkeit
und zu Schaden am Produkt fiihren, was wiederum zu Verletzungen und
Schaden an anderen Geréaten und Maschinen fiihren kann.

Zerkratzen oder verbeulen Sie nicht die gleitenden Teile wie z. B. des
Kompaktschlittens oder der Montageflache, indem Sie mit anderen
Gegenstanden dagegen schlagen oder sie festhalten. Die Komponenten
werden mit prazisen Toleranzen gefertigt, so dass schon eine leichte
Verformung zu Fehlfunktionen fiihren kann.

e Das Produkt erst verwenden, wenn Sie sichergestellt haben, dass es
korrekt funktioniert.

Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung
anschliefen und mithilfe geeigneter Funktionskontrollen die korrekte
Montage uberprufen.

o Das Produkt erst verwenden, wenn Sie sichergestellt haben, dass es

korrekt funktioniert.
Nach Montage- oder Reparaturarbeiten die Spannungsversorgung
anschlieBen und mithilfe geeigneter Funktionskontrollen die korrekte
Montage uberpriifen.

3.4 Schmierung

A Achtung

o Die SMC Produkte werden bei der Herstellung lebensdauergeschmiert
und erfordern im Allgemeinen keine weitere Schmierung.

o Falls ein ein Nachschmieren produktbedingt notwendig ist, finden Sie
im Katalog weitere Angaben.

e Es wird Lithiumfett der Klasse 2 als Schmierfett empfohlen.

Gilt fur Beutel mit Fett

GR-S-010(10g)
GR-S-020(20g)

Kugelumlaufspindel
und Fihrung

4 Verdrahtung

4.1 Verdrahtung

A\ Warnung

¢ Vor dem Einstellen, der Montage oder Veranderungen an der Verdrahtung
stets die Spannungsversorgung des Produkts abschalten.
Elektroschlag, Fehlfunktion und Schaden kénnen die Folge sein.

¢ Die Kabel nicht entfernen.

o Ausschlie3lich spezifizierte Kabel verwenden.
Verwenden Sie nur die angegebenen Kabel, da sonst Brand- und
Beschadigungsgefahr besteht.

e Drahte, Kabel und  Stecker nur bei ausgeschalteter
Spannungsversorgung anschlieen bzw. entfernen.

A Achtung

¢ Stecker sicher und fest anschlief3en.

Uberpriifen Sie die Polaritét des Steckers und legen Sie keine andere als die
in der Bedienungsanleitung angegebene Spannung an die Klemmen an.

¢ Treffen Sie geeignete Maf3nahmen gegen elekiromagnetische Stérsignale.
Rauschen in Signalleitungen kann zu Fehlfunktionen fihren. Trennen
Sie als Gegenmafinahme die Hoch- und Niederspannungsleitungen
und verkirzen Sie die Verdrahtung usw.

e Eingangs-/Ausgangs-Drahte und Kabel nicht zusammen mit
Netzanschlusskabeln oder Hochspannungskabeln verlegen.
Andernfalls kann es zu Fehlfunktionen des Produkts kommen, die
durch elektromagnetische Stdrsignale und StoRspannung verursacht
werden, die von Netzanschlusskabeln und Hochspannungskabeln auf
die Signalleitung ausgehen. Verlegen Sie die Drahte des Produkts
getrennt von Netz- oder Hochspannungskabeln.

e Achten Sie darauf, dass die Bewegung des Antriebs die Kabel nicht
einklemmt.

o Fir den Betrieb mussen alle Kabel und Dréhte gesichert sein.

¢ Die Kabel an der Anschlussstelle in den Antrieb nicht Uber scharfe
Kanten biegen.

Die Kabel nicht biegen, knicken oder verdrehen. Die Kabel keiner externen
Krafteinwirkung aussetzen. Andernfalls besteht das Risiko von Elektroschlag,
Kabelbruch, Kontaktfehlern und Kontrollverlust tiber das Produkt.

¢ ,Robotikkabel* fir Anwendungen einsetzen, in denen die Kabel
wiederholt bewegt werden (Encoder/Motor/Motorbremse).

¢ Die korrekte Isolierung priifen.
Isolationsfehler von Dréhten, Kabeln, Steckern, Klemmen usw. kénnen
Interferenzen mit anderen Schaltkreisen verursachen. Sie kénnen
darliber hinaus eine zu hohe Spannungs- oder Stromzufuhr
verursachen, die Produktschaden verursachen kann.

e Siehe Signalgeber-Referenzen im Katalog ,Best Pneumatics®, wenn
ein Signalgeber verwendet werden soll.

4.2 Verdrahtung des Antriebs zum Controller

Elektrischer Antrieb / Schlittenausfihrung | Motorkabel 1
’
- g L Controller JXC#1
n\‘
b
e
:l Antriebskabel i
1 LE-CE-*

\
]
‘
i (ohne Motorbremse !
| oder Sensor) i
! LE-CE-* i
! (mitMotorbremse und Sensar) !

4.3 Erdungsanschluss des Antriebs

e Der Antrieb muss mit der Erdung verbunden werden, um den Antrieb
vor elektrischen Stérungen zu schiitzen. Die Schraube und das Kabel
mit Quetschkabelschuh und Zahnscheibe sind vom Anwender separat
bereitzustellen.

¢ Der Querschnitt des Erdungskabels sollte mindestens 2 mm? betragen.

e Gemeinsame Erdungspunkte mit anderen Geraten vermeiden.

5 Bestellschliissel

Siehe den Katalog auf der SMC-Website

(URL: https://www.smc.de oder https://www.smcworld.com)  fur
Einzelheiten zum Bestellschlussel.

6 Aullenabmessungen (mm

Siehe Zeichnungen/Betriebsanleitung auf der SMC-Website
(URL: https:/Awwwv.smc.de oder https/Awwv.smeworld.com) flir Au3enabmessungen.

7.1 Allgemeine Wartung

A\ Achtung

o Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Fehlfunktionen des
Produkts und Schaden am Gerét oder an der Anlage verursachen.

e Bei unsachgemaBer Handhabung bestehen Gefahren im
Zusammenhang mit dem Strom- und Druckluftsystem.

e Die Wartung von elektromechanischen und pneumatischen Systemen
sollte nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

e Vor der Durchfiihrung von Wartungsarbeiten muss unbedingt die
Spannungsversorgung abgeschaltet und der Versorgungsdruck
unterbrochen werden. Stellen Sie sicher, dass Spannungen
vollstandig entladen und die Druckluft in die Atmosphére entluftet wird.

e Nach der Installation und Wartung die Ausristung an den
Betriebsdruck und die Stromversorgung anschlie@en und die
entsprechenden Funktions- und Leckagetests durchfihren, um
sicherzustellen, dass die Anlage korrekt installiert ist.

e Wenn elektrische oder pneumatische Anschlisse im Zuge von
Wartungsarbeiten beeintréchtigt werden, sicherstellen, dass diese korrekt
wieder angeschlossen werden und dass unter Einhaltung der nationalen
Vorschriften die entsprechenden Sicherheitspriifungen durchgefihrt werden.

e Nehmen Sie keine Anderungen am Produkt vor.

e Das Produkt darf nicht zerlegt werden, es sei denn, die Anweisungen
in der Installations- oder Wartungsanleitung erfordern dies.

e Eine falsche Handhabung kann zu Verletzungen, Beschadigungen oder
Fehifunktionen der Ausriistung und Maschinen fuhren, stellen Sie also sicher,
dass das korrekte Verfahren fir die durchzufiihrenden Arbeiten befolgt wird.

e Sehen Sie stets ausreichend Freiraum in der direkten Umgebung des
Produktes fiir die Durchfiihrung der Wartungsarbeiten vor.

7.2 Wartungsintervalle

e Fur die Durchfihrung der Wartungsarbeiten sind die Angaben der
nachstehenden Tabelle zu beachten:

Intervall Sichtprifung PIPUnf(EILeg Riemenprifung
Vor der taglichen v
Inbetriebnahme
Alle 6 Monate* v v v
Alle 1.000 km* v v v
Alle 5 Mio. Zyklen* v v v

*je nachdem, was zuerst eintritt.

e Fuhren Sie nach der Durchfihrung von Wartungsarbeiten immer eine

Systempriifung durch. Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn ein

Fehler auftritt, da die Sicherheit bei einer unbeabsichtigten
Fehlfunktion nicht gewahrleistet werden kann.

7.3 Sichtprifung
¢ Die folgenden Punkte sind visuell zu kontrollieren, um sicherzustellen, dass
der sich der Antrieb weiterhin in einem ordnungsgemaRen Zustand
befindet und keine Probleme vorhanden sind:
+ lose Schrauben,
+ ungewohnliches Staub- oder Schmutzaufkommen,
+ visuelle Beschadigungen/Méangel,
- Kabelanschlisse,
- ungewohnliche Gerausche oder Vibrationen.

7.4 Riemenpriufung
e Wenn einer der 6 folgenden Zusténde auftritt, muss der Betrieb des
Antriebs gestoppt und unverzuglich SMC kontaktiert werden.

* Abnutzung des Zahnriemens
Die Gewebefasern werden undeutlich. Der Kautschuk nutzt sich ab,
und die Faser wird bleich. Die Faserlinien werden sehr unklar.

Wi

7 Wartung (Fortsetzung

* Riemenseite 16st sich ab oder ist verschlissen
Die Ecke des Riemens wird rund und ausgefranst, die Fasern
beginnen herauszustehen.

* Riemen ist teilweise eingeschnitten
Der Riemen ist teilweise eingeschnitten. Fremdkdrper kdnnten
zwischen den Verzahnungen festsetzten und Fehler verursachen.

* Vertikale Linie der Riemenzahne
Beschéadigung, die entsteht, wenn der Riemen auf dem Flansch lauft.

» Gummirlckseite des Riemens ist weich und klebrig
* Riss auf der Riemenruckseite

8 Nutzungsbeschrankungen

8.1 Gewahrleistung und Haftungsausschluss/Einhaltung von Vorschriften
¢ Siehe VorsichtsmaRnahmen zur Handhabung von SMC-Produkten.

9 Entsorgung des Produktes

Dieses Produkt darf nicht als Siedlungsabfall entsorgt werden.
Uberpriifen Sie die ortlichen Bestimmungen, um dieses Produkt
ordnungsgemal zu entsorgen und somit den negativen Einfluss auf
Umwelt und Gesundheit zu vermeiden.

10 Kontakt

Siehe www.smcworld.com oder www.smc.eu fir lhren lokalen
Héandler/Importeur.

SMC Corporation

URL : http// www.smcworld.com (Weltweit) http// www.smc.eu (Europa)

SMC Corporation, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, Japan

Die technischen Daten kénnen ohne vorherige Ankiindigung durch den Hersteller
geandert werden.

© 2021 SMC Corporation Alle Rechte vorbehalten.

Vorlage DKP50047-F-085M
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Anwendungsbeispiele

Pick-and-Place- vertikale
Anwendungen Anwendung

Prazise Positionierung Lade- und Entladetransfer von
der Werkstlicke Werksticken

TBT Technisches Biro Traffa e.K. ® Theodor-Heuss-Str. 8 71336 Waiblingen e Tel.: +49 (0)7151/60424-0 ¢ Fax.: +49 (0)7151/60424-40

NL Bayern: TBT Technisches Biiro Traffa e.K.e Schlegelgasse 14d, Haus 5 ® 91639 Wolframs-Eschenbach
web: www.traffa.de e e-mail: info@traffa.de
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