Pneumatischer Parallelgreifer

Serie MHZ

06, 610, 616, 920, 925, 032, 40

Aktualisierung der Serie durch die Erganzung

um neue Modelle und erweiterte BaugréoBenvarianten

e Langhub/MHZL2 und Kompaktserie/MHZAL12-6 neu erganzt
 Standard MHZ2 um @6, @32 und @40 erweitert

* @6 neu bei MHZJ2 mit Staubschutzkappe
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Mit integrierter Kugelflihrung, exakte und

* Passgenauigkeit
Zwei Passstifte verhindern ein
Verrutschen der Flhrung.

¢ Geharteter, rostfreier Stahl --------
Universelle Einbauméglichkeiten Wabhlbarer Fingerabstand
5 verschiedene Anbaumdglichkeiten in 3 Richtungen. (Standardausfithrung/MHZ2)
Axi_ale Seitli_che Verti!(ale standardausfﬁhrung Schmale Ausfiihrun
EH (vergleichbar mit MHQG2)  (vergleichbar mit MH(%Z)
T I
' ° ® X
o o ol 0 o ol
() () (e} (e} (e} (e}
TU T1| & ® | 1
Mit Befestigungs- Mit zentrischem Mit Befestigungs- o Mit

Ausfiihrungen der Gehdusebauform .. A
- Ausfiihrung der Greiferfinger
Gundausfiing)  Ausfithrungen mit zentrischem Befestigungszapfen
Seitlicher | Seitlicher |Mit Einsteck-| Mit Ein- | MitM3- | Mit M5- | Mit Uber- || Gundausfih |Befestigungs-| Durchgangs- |  Flache
Anschluss |Anschluss [anschiuss fiir| baufitting | Anschluss [Anschluss | wurfmutter || rung (Befest- | bohrungen | bohrungen | Gireiferfinger
S}(c%alix:fclh gung(s}%ohrun%en seitlich in Offnungs-/
. in Offnungs- SchiieBrichtung
Varianten-
ubersicht A=
o o
. Kolben-@ . ) A
Serie [mmi] Funktionsweise ol ol oIl Ilol T loll el | loll Nol | oIl o
Kompaktausfiihrungen | |
doppeltwirkend
S S ' '
M HZA2'6 einfachwirkend I I
Mit doppeltwirkend
Staubschutzkappe 6 einfachwirkend
(di Kl ffnet)
MHZAJ2-6 e
ge
doppeltwirkend
6 einfachwirkend
(drucklos gedffnet)
einfachwirkend
doppeltwirkend [ ]
81andard 10! 16 (deinl‘:chwirlf%nd o
rucklos gedffne
20,25 i b b
doppeltwirkend
32,40 @ RSN Gesimey
einfachwirkend
doppeltwirkend o
10! 16 (deinf'?lchwirlg%ndt)
rucklos geoffnet
20’ 25 einfachwirkend : :
(drucklos geschlossen)
doppeltwirkend
6 einfachwirkend
Mit (dru.c:do: qe:ﬁr;st)
Staubschutz. (drug;(rlloascg:sl::helgssen)
kappe do i
ppeltwirkend @
MHZJ2 (e
20,25 LIS ; :
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Keine tber die Breite
der Fihrung ,
hinausragenden Teile schiene

Passgenauigkeit
beim Wiedereinbau

Zentrierung an der Stirnseite

als Montagehilfe
Mehr Sicherheit beim Anbau durch eine 0.5 bis 2 mm
gréBere Bohrungstiefe als bei herkémmlichen Modellen

Unterschiedliche Werkstickdurchmesser
sind mit einem Greifer zu handhaben

M Fast verdoppelte Standardhublénge Langhube
M Auch die Langhubve akt und leicht M HZL2
Serie (offen Vfi%s%m]ssen) Gewicht [g] Gehausedicke [mm]
MHZL2-10 60 16.4
MHZL2-16 135 23.6
MHZL2-20 270 27.6
MHZL2-25 470 33.6

Die Werte in () gelten fir die Standardserie MHZ2.

Zahlreiche Bauformen und eine breite Auswahl an GroBenvarianten
Mit Staubschutzkappe . &% o

Kompaktausfiihrung (ohne Signalgeber) 010 bis @25 ],

Langhub
910 bis 925

-

032, 040

r
Z

@10 bis @25

SMC 217



Pneumatischer
2-Finger
Parallelgreifer

Kompaktserie (ohne Signalgeber)

Serie MHZA2-6/MHZA

Bestellschliissel

MHZA 2—16
€L

MHZAJ 2 —

Mit Staubschutzkappe

Anzahl Greiferfinger

2 |2 Finger

Kolbendurchmesser ¢

6 6 mm

Funktionsweise ®
doppeltwirkend
einfachwirkend (drucklos gedffnet)
einfachwirkend (drucklos geschlossen)

O|wno

Ausfiihrung der Greiferfingers

Staubschutzkappe
- Chloroprenkautschuk (CK)
F Fluorkautschuk (FKM)
S Silikonkautschuk (Si)

o Ausfiihrungen der Gehdusebauform

[Standardausfiihrung]
- Angabe: Grundausfiihrung

2: Durchgangsbohrungen in
Offnungs-/SchlieBrichtung

- Angabe:
Grundausflihrung

K: Ausfiihrung mit

Befestigungszapfen
Axialer Anschluss mit
@4-Einbaufitting
(einfachwirkend)

E: Ausflihrung mit
Befestigungszapfen
Seitlicher Anschluss
(doppeltwirkend/einfachwirkend)

Anschliisse

Anschluss

Anschliisse

H: Ausfiihrung mit

Befestigungszapfen
Axialer Anschluss mit
@4-Uberwurfmutter
(einfachwirkend)

M: Ausfiihrung mit

Befestigungszapfen
Axialer Anschluss
fir Gewinde M3
(einfachwirkend)
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Parallelgreifer/Kompaktserie Serie MHZA2'6/MHZAJ2'6

Symbole:
Doppeltwirkend

~

Einfachwirkend, drucklos gedffnet

1

Einfachwirkend, drucklos geschlossen

%

Technische Daten

Medium Druckluft
. doppeltwirkend 0.15 bis 0.7 MPa
gems bS- | Cintach-| drucklos geoffnet _
rue wirkend | drucklos geschlossen 0-3bis 0.7 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60 °C
Wiederholgenauigkeit +0,05 mm

Max. Arbeitsfrequenz

180 Zyklen pro Minute

Schmierung

nicht erforderlich

Funktionsweise

doppeltwirkend, einfachwirkend

Ausflihrungen
Haltekraft Anm. 1) Hub beim
Kolben- Effektive Haltekraft SchlieB- Gewicht
Funktionsweise | Bezeichnung 9] je Greiferfinger [N] vorgang [l
[mm] auBen innen (beide Seiten)
greifend greifend [mm]
doppelt- |MHZA2-6D 6 33 6.1 4 26
wirkend | MHZAJ2-6D| 6 ' ' 4 27
druckos MHZA2-6S 6 19 . 4 26
einfach-| %™ | MHZAJ2-6S| 6 4 27
virkend | ;5. |MHZA2-6C | 6 . a7 4 26
MHZAJ2-6C 6 ) 4 27

Anm. 1) Angaben gliltig bei einem Druck von 0.5 MPa in der Hubmitte, Hebelarm L=20 mm.

Optionen

¢ Gehéduse/Ausfiihrung mit Befestigungszapfen

Anschlussart

Verfluigbare Modelle

Symbol|Position der Ansenltsse ™ MHZA2-6/MHZAJ2-6 | doppeltwikend [eifachwirkend
- Standard M3 [ ] [ ]
E seitlicher Anschluss M3 [ [ ]
K Mit @4-Einbaufitting — [
H axialer Anschluss Mit @4-Uberwurfmutter — °
M M3 — [ J
% SVC 2-19



Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Konstruktion/Standardausfiihrung MHZA2-6

Doppeltwirkend/ Greifer ge6ffnet

1

3

V

Einfachwirkend/drucklos gedffnet

{4

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

9

(9

Doppeltwirkend/ Greifer geschlossen Y| G
Stiickliste Stiickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Gehduse Aluminium-Legierung Hartanodisierung 14 | Sicherungsring Stahl vernickelt
2 | Kolben rostfreier Stahl 15 | Entliiftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
3 | Hebelarm rostfreier Stahl wéarmebehandelt 16 | Entliiftungsfilter Polyvinylformal
4 | Fihrung rostfreier Stahl wérmebehandelt 17 | Feder (drucklos geéffnet) rostfreier Federstahl
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl wérmebehandelt 18 | Feder (drucklos geschlossen) rostfreier Federstahl
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 19 | Halter (drucklos geschlossen) Messing chemisch vernickelt
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 20 | Distanzstiick (drucklos geschlossen) rostfreier Stahl
8 | Halter Messing chemisch vernickelt 21 | Abstreifer NBR
9 | Halterverriegelung rostfreier Stahl 22 | Kolbendichtung NBR
10 | Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung 23 | Dichtung NBR
11 | Dampfungsring Urethan 24 | Dichtung NBR
12 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
13 | Nadelwalze Chromlagerstahl
Service-Sets:
Bestell-Nr. Beschreibung
MHZA6-PS | Das Set enthélt die Pos. 21, 22, 23 und 24 aus obiger Tabelle.

* Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Teile 21, 22, 23 und 24
zusammen in einem Set und sind erhéltlich unter Angabe der jeweiligen

Bestell-Nr.

Anm.) Wenden Sie sich beim Austauschen von Dichtungen an SMC.
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Parallelgreifer/Kompaktserie Serie MHZAZ’G/MHZAJ2'6

Konstruktion/Mit Staubbschutzkappe MHZAJ2-6

Doppeltwirkend/Greifer ge6ffnet Einfachwirkend/drucklos geoffnet

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

0 1 19
Doppeltwirkend/Greifer geschlossen Y[ C
Stiickliste Stiickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Gehause Aluminium-Legierung Hartanodisierung CK Chloroprenkautschuk
2 | Kolben rostfreier Stahl 14 |Staubschutzkappe FKM Fluorkautschuk
3 | Hebelarm rostfreier Stahl warmebehandelt Si Silikonkautschuk
4 | Filhrung rostfreier Stahl wérmebehandelt 15 |Sicherungsring Stahl vernickelt
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl warmebehandelt 16 |Entliftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 17 |Entliftungsfilter Polyvinylformal
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 18 |Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
8 | Halter Messing chemisch vernickelt 19 | Feder (drucklos geschlossen) rostfreier Federstahl
9 | Halterverriegelung rostfreier Stahl 20 | Halter (drucklos geschlossen) Messing chemisch vernickelt
10 | Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung 21 | Distanzstiick (druckl. geschlossen rostfreier Stahl
11 | D@mpfungsring Urethan 22 | Abstreifer NBR
12 | Stahlkugeln Chromlagerstahl 23 | Kolbendichtung NBR
13 | Nadelwalze Chromlagerstahl 24 | Dichtung NBR
25 |Dichtung NBR
Service-Sets:
Bestell-Nr. Beschreibung Service-Sets: Staubschutzkappen
MHZAJ6-PS | Das Set enthalt die Pos. 22, 23, 24 und 25 aus obiger Tabelle. Material Bestell-Nr.
* Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 22, 23, 24 und 25 CK MHZAJ2-J6
zusammen in einem Set und sind erhaltlich unter Angabe der jeweiligen FKM MHZAJ2-J6F
Bestell-Nr. Si MHZAJ2-J6S

Anm.) Wenden Sie sich beim Austauschen von Dichtungen an SMC.
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Abmessungen/Standardausfiihrug

MHZA2-6[] MaBstab: 100%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung

M3
(Anschluss SchlieBen)*

4-M2

M3
(Gewinde fur Anbauteile)

(Anschluss Offnen)*

©
< oi

25 5

4.3
12.1

+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

2 - M3 Durchgangsbohrung (Befestigungsgewinde)

Durchgangsbohrung @2,6
© oG (Befestigungsbohrung)
o <
R i
¢ | 1] & b
o ‘L
© o
— -9—» 8 N j - - o
- \ 77777777 G Y
bid ®
~— <
+ oo
Y
0.022 by
14 @7H8 *§7°° Tiefe 1.5 3 § 11 16.5
10 *0.05 5 23
T 5 5 . 29.8 .
2 - M2 Gewindetiefe 4,5 2
(Befestigungsgewinde) ° 44
12

|

2 - M2 Gewindetiefe 4
(Befestigungsgewinde)
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Parallelgreifer/Kompaktserie Serie MHZA2'6/MHZAJ2'6

Abmessungen/Mit Staubschutzkappe

MHZAJ2-60]

Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung M3

(Anschluss SchlieBen)*

4-M2 M3
(Gewinde fur Anbauteile) (Anschluss Offnen)*

oo ©
< [aY)
B \J/l‘

2.5 5 4.3
12.1

« Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entluftung.

2 - M3 Durchgangsbohrung (Befestigungsgewinde)

oS Durchgangsbohrung ©@2,6 (Befestigungsbohrung)
\ / © I
5 [s¢]
P -
~N
N 3|
o o o
J Q| - &
PR
pid
/ | 0.022
1 Q@7H8*5""" Tiefe 1.5 o =
14| af °F 16.5
~— o)
2 - M2 Gewindetiefe 4,5 gl 3
(Befestigungsgewinde) ?qo: 3 N 19.7
[e)) <
[
3 44
O
12
8
E
=
I r <
IR e & ]
Y

2 - M2 Gewindetiefe 4
(Befestigungsgewinde)

2-23

O
:



Serie MHZAZ2-6
Ausfuhrung der Greiferfinger

Befestigungsbohrungen seitlich [1]

4-M2 x 0.4
Gewinde fir Anbauteile
- & D ©
[aV)
2.5 5

+ Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfihrung.

Durchgangsbohrungen in Offnungs-/SchlieBrichtung [2]

424

Montagebohrung fiir Anbauteile

25 5

o @

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung.

Flache Greiferfinger [3]

75

Vs W e Y
A
3.5
\g

Y
e[ A Y
1839 N &
0| — - | | o [\
g 3 m‘
5 8
9| = 7.2
o g .
g 4 - M2 Gewindetiefe 3

Gewinde fir Anbauteile

Gewicht: 25g

+ Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfihrung.
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Verfiigbare Modelle

Symbol| Position der Anschii Anschlussart Verfugbares Modell
Y ostion derAnSchitiSse ™ "mnza2 | MHZAJ2 | doppeltwirkend [ einfachwirkend
E Seitlicher Anschluss M3 [ ] [ J
H Mit @4-Uberwurfmutter — )
K Axialer Anschluss Mit @4-Einbaufitting — °
M M3 — °
Seitlicher Anschluss [E]
MHZA2-6[ILIE MHZAJ2-6[ ILIE

Zentrischer Befestigungszapfen

]

o

= —
~
e = 9o S
N
(o O B o @
® _—
«©
o
Q
10 415 23.7
33.8 12
* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen * Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebe-
denen der Grundausfiihrung. nen entsprechen denen der Grundausfiihrung bzw. den Abmessun-
gen des zentrischen Befestigungszapfens der Ausfihrung MHZA.
Axialer Anschluss (mit Uberwurfmutter) [H]
MHZA2-63[H MHZAJ2-63H
Uberwurfmutter
Zentrischer Befestigungszapfen verwendbarer Schlauch- @4
= o
~
1[0 5 — °
‘ R
] : : ' E25 * : '
102 I Qles @
[ ® 8 g8y [
oo}
)
Q
10 415 7 23.7
33.8 12 8.5
* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen * Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen

entsprechen denen der Grundausfiihrung bzw. den Abmessungen des

denen der Grundausfiihrung.
9 zentrischen Befestigungszapfens der Ausfihrung MHZA.

Verwendbarer Schlauch

Bezeichnung/Modell| Nylon-Schlauch | Weichnylon-Schlauch |Polyurethan-Schlauch | o Polyurefhan.
Techn. Daten T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
AuBendurchmesser [mm] 4 4 4 4
Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimaler Biegeradius [mm] 13 12 10 —
Betriebstemperatur [°C] —20 bis 60 —20 bis 60 —20 bis 60 —20 bis 60
Material Nylon 12 Nylon 12 Polyurethan Polyurethan
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Axialer Anschluss (mit Einsteckfitting) [K]

MHZA2-6S00K

MHZAJ2-6 ST1K

verwendbarer Schlauch- @4

o
1)

Zentrischer Befestigungszapfen 2§
ol "
©) o NRSES
o @
415 max. 6.7
33.8 12

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen

denen der Grundausfiihrung.

=]
—

23.7

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen

entsprechen denen der Grundausfiihrung bzw. den Abmessungen des
zentrischen Befestigungszapfens der Ausfiihrung MHZA.

Verwendbarer Schlauch
ezeichnung/Modell| Nylon-Schlauch |Weichnylon-Schlauch | Polyurethan-Schlauch |Polyurethan-Spiralschlauch
Techn. Daten T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
AuBendurchmesser [mm] 4 4 4 4
Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimaler Biegeradius [mm] 13 12 10 —_
Betriebstemperatur [°C] —20 bis 60 —20 bis 60 —20 bis 60 —20 bis 60
Material Nylon 12 Nylon 12 Polyurethan Polyurethan
Axialer Anschluss (M3-Gewinde ) [M]
MHZA2-631M MHZAJ2-631M
M3
Anschluss

Zentrischer Befestigungszapfen

—
1

= Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen

denen der Grundausfiihrung.

©
@ O 8
@ © 5 I
415 g
33.8 12 e

23.7

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebe-

nen entsprechen denen der Grundausflihrung bzw. den Abmessungen

G ewi Cht des zentrischen Befestigungszapfens der Ausflihrung MHZA.
[l
Ausfuihrung mit Befestigungszapfen (Symbol)
Modell
E H K M
MHZA2-61] 28 28 28 28
MHZAJ2-6 1] 29 29 29 29
2-26 ZS\MC



o eurmaticch Standardausfiihrung
S:r:m;;:ifg: S er i a M H Z

Bestellschlissel

Il MHZ2 —[6]D|| HM9PV

Anzahl GreiferfingelT

2 | 2 Finger

Kolbendurchmesser
6 6mm Signalgebermodell

- [ siehe unten stehende Tabelle

Funktionsweise ®
D | doppeltwirkend
S | einfachwirkend (drucklos gedffnet)
C | einfachwirkend (drucklos geschlossen)

Greiffingerposition ¢

[Standardausfiihrung]

- Angabe: Grundausfiihrung  1: Befestigungsbohrungen 2: Durchgangsbohrungen in 3: Flache Greiferfinger
seitlich Offnungs-/SchlieBrichtung

Signalgeberauswahl
§’ : Signalgeber Teilenummer | Anschlusskabellénge [m]*
;;3: Sond.er- EI;;ktnscher LEQ- /X1schluss Ausgangsspannung Anordnung elekir. Eingange | 0.5 1 3 5 vorvsetrdr:;hteter Anwendung
E funktion ingang | Anzeige | (Ausgang) e 2C | verikal | seitich (b | | O | @ ecker
3-Draht (NPN) MINV MON [ ® | ®@ | O @)
5 5V,12V FEN — o el B R S — Ste{grung
8 ' MOPV | MOP | ®© | ®@ (@ | O o
% - 3-Draht (PNP) Fap = e  — el o -
oy
2 einge- . 2-Draht 12V N::gsBBv MEB : : : g (_) | Relais,
2 M Dagose | e | B e 24V ~ [MoNWV| MoNW | ® | @ | @ | O o ic | SPS
3 i Kabel 5V, 12V
§ é_”éﬁ')?;e 3-Draht (PNP) ’ MOPWV | MOPW ° P PS o o Steuerung
% LED) 2-Draht 122V M9BWV | M9BW [ J [ J [ J @] O —
W1 asserfest 3-Draht (NPN) 5V 12V MONAV** | MONA**| O | O | @ | O 0 IC
(2-farbige 3-Draht (PNP) ’ MOPAV** | MOPA** | O o |l el o 0O Steuerung
LED) 2-Draht 12V M9BAV**|M9BA** | O | O | @ | © o —

=+ \Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den 0.g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht garantieren.

+ Langenangabe flir Anschlusskabel: 0.5 m---- Nil (Beispiel) MONW * Elektronische Signalgeber mit der Markierung O werden auf Bestellung gefertigt.
1meeees M (Beispiel) MONWM
3meee L (Beispiel) MONWL
5meeeee Z (Beispiel) MONWZ

Anm. 1) Bei Verwendung eines Signalgebers der Ausfihrung D-F8C mit 06, den Signalgeber auf einem Abstand von min. 10 mm von magnetischen Substanzen wie z. B. Eisen usw. montieren.

Anm. 2) Achten Sie bei Verwendung der Ausfiihrung mit 2-farbiger Anzeige darauf, die Einstellung so vorzunehmen, dass die Anzeige rot leuchtet, um sicherzustellen,
dass die Erfassung an der korrekten Position des pneumatischen Greifers erfolgt.
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Serie MHZ2

Bestellschliissel

g MHZ2 —[16|D —M9PV

Anzahl Greiferfinger

2 |2 Finger

Signalgebermodell
- | siehe unten stehende Tabelle

Kolbendurchmesser e

E 10 mm
16 | 16 mm
20 | 20mm Funktionsweise
25| 25mm D | doppeltwirkend
S | einfachwirkend (drucklos gedffnet) » Ausfiihrungen der Gehdusebauform
C | einfachwirkend (drucklos geschlossen)
- Angabe: E: Ausfihrung mit  W: Ausfiihrung mit
Grundausfuhrung geftel_stti]gurkgszahplfen 2e_fe|sti-%ungﬁlzapfen_ o
Greiferfingerposition e (q%lplgel(tevryirl?esgd/uss E?(r:%:&fitt?rfg ™
Standardausfiihrung Schmale Ausfiihrung einfachwirkend) é%%’ggh\,svﬁﬂfﬁg)h
Anschluss
- Angabe: . N: Grundausfiihrung

Grundausfiihrung

N1: Befestigungs-
bohrungen
seitlich

1: Befestigungs-
bohrungen
seitlich

N2:Durchgangs-

K: Ausfiihrung mit
bohrungen in

2: Durchgangs- Befestigungs-zapf
en

M: Ausflihrung mit

bohrungen in ! Offnungs-/ Befestigungs-zap
Offnungs-/ | SchlieB- Axialer Anschluss [ fen )
SchlieB- richtung mit @4- Axialer )
richtung Einbaufitting é’;sqmlgsl\glt

Wi

(einfachwirkend)

(einfachwirkend)

3: Flache Greiferfinger
Q Fiir die flachen Greiferfinger besteht nicht die Option fiir

schmale und Standardausfiihrung. Wenn Sie eine mit
MHQG2/MHQ2 kompatible Ausfiihrung bendtigen, siche
-X51 der Anfertigung auf Bestellung auf Seite 2-70.

Signalgeberauswahl
Signalgeber Teilenummer | Anschlusskabellange (m)*| Verfugbares Modell
Ausfihi Sonder- | Elektrischer | LED- | Anschluss | Ausgangsspannung gnag = ge (m) 9 nerdaetr| d
mng | funktion | Eingang |Anzeige| (Ausgang) Anordnung elektr. Eingange 05 | 1 3|5 10| 016 | 020 | 025 | Seder nwendung
DC AC | vertikal | seitlich | (Nil)| (M) | (L) | (2)
MONV M9ON ® & | e O o 0 | 0 o (@)
3-Draht (NPN) 5V 12V F8N _ o _|e|o|-|e[e|e| — | ¢
’ MOPV | M9P e @ e (O | 0@ @ @ O [Steuenn
S - 3-Draht (PNP) ¢
z F8P — ® | — | O | -0 |0 |0 —
@ M9BV M9B ® & e O o 0 | 0 o (@)
£ einge- 2-Draht 12V FsB — e _lelo —lele o — — | Relais,
T | gossene | ja 24V - SPS
% Diagnose- | “Kapel 3-Draht (NPN) 5V 12V MONWV|  MONW | ©¢ | @ | @ O | © © © o O IC
5 | (arbge 8-Draht (PNP) ’ MOPWV | M9PW | @ (@ (@ | O (@ @ e | e | O |Seuenn
§ LED) 2-Draht 12V MOBWV|  MO9BW | @ | @ | @ O | © | @® © O O —
*k sk
Wasserfest 3-Draht (NPN) 5V, 12V MINAV** | MONA Ol ORI NNCIN NN NN BN J (@) IC
(2-farbige 3-Draht(PNP) MOPAV** |[MOPA**| O | O | ®@ | O |® | ®@ | ® | @ O |Steverung
LED) 2-Draht 12V M9BAV** M9BA**| O | O | @ | O |®@|®@ | @ |  ®| O —
+x \Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den 0.g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht garantieren.
# Langenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5 m-+---- Nil (Beispiel) MONW * Elektronische Signalgeber mit der Markierung O werden auf Bestellung gefertigt.

1meee M (Beispiel) MONWM
3 meeees L (Beispiel) MONWL
5meeee Z (Beispiel) MONWZ

Anm. 1) Achten Sie bei Verwendung der Ausflihrung mit 2-farbiger Anzeige darauf, die Einstellung so vorzunehmen, dass die Anzeige rot leuchtet, um sicherzustellen,
dass die Erfassung an der korrekten Position des pneumatischen Greifers erfolgt.

Anm. 2) Bei Verwendung des Signalgebers an der viereckigen Nut auf der Seite ist die Montage mit Durchgangsbohrung nicht méglich.

Anm. 3) Bei Bestellung des Produkts mit Signalgeber wird nur die Ausflihrung MHZ2-10 mit Signalgeber-Befestigungselementen geliefert. Wenn der Signalgeber an der viereckigen Nut
auf der Seite mit den Ausflihrungen MHZ2-16 bis 25 verwendet wird, werden Befestigungselemente (BMG2-012) bendtigt. Bitte separat bestellen.
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Parallelgreifer/Standard Serie MH22

Bestellschlussel

ok JEY2E MHZ2 —(32| D] HM9PV

Anzahl Greiferfinger

2 |2 Finger

Kolbendurchmesser e
32 | 32mm
40 40 mm

Signalgebermodell
- \ siehe unten stehende Tabelle

Funktionsweise o
D | doppeltwirkend
S | einfachwirkend (drucklos gedffnet)
C | einfachwirkend (drucklos geschlossen)

Greiferfingerposition e

Standardausfiihrung
- Angabe: Grundausflihrung 1: Befestigungsbohrungen 2: Durchgangsbohrungen in 3: Flache Greiferfinger
seitlich Offnungs-/SchlieBrichtung

Signalgeberauswahl
o Signalgeber Teilenr. Anschlusskabelldnge [m]*
,?\uhs Sonder- |Elektrischer| LED- | Anschluss Ausgangsspannung A c;‘:] . okir. Einga . ge [m] Pre-wired
rLL:n funktion | Eingang |Anzeige | (Ausgang) TERMIMEEENT EMRENSS || @5 | il 3 | 5 | connector | Anwendung
9 DC AC | vertikal seitich | (Ni) | (M) | (L) | (2)
[ ] ® | O o
3-Draht (NPN) IV'I:98I:‘V dls ° PR
5 SV 12V MoPv | mep | e | e e 0| o |sewn
) - -Draht (PNP :
) 3 Draht (PNP) F8P — e | _|e 0| -
©
= M9BV M9B [ ] ® | & O O
<= einge- 2-Draht 12V -
@ ia F8B — [ ] — | ® | O — Relais
8 MDagnose | Yoo | " [sommqueny| 24V ~ [ MoNwWV [ MoNW [ e (e e | O o '
9 | anzeige | Kavel Draht (NPR) 5V, 12V ic | SPS
2 | (2farbige 3-Draht (PNP) MOPWV | MOPW | ® | @ | ® | O | © |Steuwen
£ | Anzeige) 2-Draht 12V MIBWV | MOBW | @ [ @ | @ | O o -
(]
m | Wasserfest 3-Draht (NPN) 5V, 12V MONAV** | MONA** | O o | ® | O O . IC-
(2-farbige 3-Draht (PNP) MOPAV** | MOPA** | O O | ® | O O euerg.
Anzeige) 2-Draht 12V M9BAV** | M9BA** | 0 | 0 | @ [ O O —
«x \Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den 0.g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht garantieren.
# Langenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5m ...... Nil (Beispiel) MON * Elektronische Signalgeber mit der Markierung O werden auf Bestellung gefertigt.

3m........ L (Beispiel) MONL
5m........ Z (Beispiel) Y59AZ

Anm. 1) Achten Sie bei Verwendung der Ausfiihrung mit 2-farbiger Anzeige darauf, die Einstellung so vorzunehmen, dass die Anzeige rot leuchtet, um sicherzustellen,
dass die Erfassung an der korrekten Position des pneumatischen Greifers erfolgt.

Anm. 2) Bei Verwendung des Signalgebers an der viereckigen Nut auf der Seite ist die Montage mit Durchgangsbohrung nicht méglich.

Anm. 3) Wenn der Signalgeber an der viereckigen Nut auf der Seite mit den Ausfiilhrungen MHZ2-32 und 40 verwendet wird, werden Befestigungselemente
(BMG2-012) benétigt. Bitte separat bestellen.
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Serie MHZ2

o6

-~

= =]
.
Lre

::&

910 bis 925

932, 940

Symbole:
Doppeltwirkend

~

Einfachwirkend, drucklos geéffnet

|

Einfachwirkend, drucklos geschlossen

v

2-30

Technische Daten

Medium Druckluft
@6: 0.15 bis 0.7 MPa
doppeltwirkend @10: 0.2 bis 0.7 MPa
Betriebs- @16 bis @40: 0.1 bis 0.7 MPa
druck . drucklos @6: 0.3 bis 0.7 MPa
einfach-|geéffnet ) :
wirkend|grucklos @10: 0.35 bis 0.7 MPa
geschlossen @16 bis @40: 0.25 bis 0.7 MPa

Umgebungs-/Medientemperatur

—10 bis 60°C

Wiederholgenauigkeit

@6 bis @25: £0.01 mm
@32, @40: £0.02 mm

Max. Arbeitsfrequenz

@6 bis @25: 180 Zyklen pro Minute
@32, @40: 60 Zyklen pro Minute

Schmierung

nicht erforderlich

Funktionsweise

doppeltwirkend, einfachwirkend

Signalgeber (optional)

elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)

Modelle
Haltekraft Anm. 1) Hub beim Anm. 2)
Funktions- Kolben- Effektive Haltekraft SchlieB- |~ . oht
weise Modell Q je Greiferfinger [N] vorgang
[mm] {auBen greifend | innen greifend (dOp[Fr’T?rI]Sﬁ't'g) [al
MHZ2-6D 6 3.3 6.1 4 27
MHZ2-10D(N)| 10 11 17 4 55
5 MHZ2-16D(N)| 16 34 45 6 115
oppelt-
wirkend |MHZ2-20D(N)| 20 42 66 10 235
MHZ2-25D(N)| 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
MHZ2-6S 6 1.9 4 27
S |MHZ2-10S(N)| 10 7.1 4 55
5 [MHZ2-16S(N)| 16 27 6 115
© |MHZ2-20S(N)| 20 33 — 10 240
:‘2 MHZ2-25D(N)| 25 45 14 435
S |[MHZ2-32s 32 131 22 760
Einfach- © |MHZ2-40S 40 217 30 1370
wirkend § MHZ2-6C 6 37 4 27
3 |MHZ2-10C(N)| 10 13 4 55
‘<_§, MHZ2-16C(N)| 16 38 6 115
© [MHZ2-20C(N)| 20 — 57 10 240
8 |[MHZ2-25C(N)| 25 83 14 430
g [MHZ2-32C 32 161 22 760
< |MHZ2-40C 40 267 30 1370
Anm. 1) Die Werte gelten bei einem Druck von 0.5 MPa, in der Hubmitte, Hebelarm L = 20 mm.
Anm. 2) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht nicht berticksichtigt.
Optionen
* Gehduse/Ausfiihrung mit Befestigungszapfen
Anschiuss Anschlussart Verfiigbares Modell
SYMOoll " position |hzz.a|zz 10 wzz-t|hz220 wzz 5|22 iz o doppelt lenfactt
- Grundausfihrung M3 M5 [ J [
E  |Seitlicher Anschluss| — M3 M5 — [ J [
W  |Axialer Anschluss| — | mit @4-Einbaufitting fiir Koaxial-Schlauch — [ —
K  |Axialer Anschluss| — mit @4-Einbaufitting — — ®
M  |Axialer Anschluss| — M5 — — [ ]

* Entnehmen Sie detaillierte Angaben zu den Gehéuseausfiihrungen aus den technischen Daten zu den

Optionen auf Seite 2-42.
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Parallelgreifer/Standard Serie MH22

Reinraumserie: Pneumatischer Greifer

11—MHZ2 —| |D| —M9N

Reinraumserie
11-: Vakuumausfiihrung

Signalgebermodell

Kolbendurchmesser ¢ - [ siehe unten stehende Tabelle
10 | 10mm
16 | 16 mm . . o .
20 | 20 mm Funktionsweise » Greiffingerposition*
25 | 25mm D | doppeltwirkend * Siehe "Bestellschliissel" auf S. 2-28.

Signalgeberauswahl
il Sond Elektrisch LED- | Anschi Ausgangs- Signalgeber Teilenummer | Anschlusskabelldnge [m]* g
usfiih- onder- ektrischer - nschluss P— Pre-wire
spannuni )
nng | funktion | Eingang | Anzeige | (Ausgang) pannung Anordnung elektr. Eingdnge| 0.5 | 1 | 3 | 5 |connector| AnWendung
DC AC vertikal seitlich | (Nil) | (M) | (L) | (@
3-Draht (NPN) MINV M9IN [ ] [ ] [ ] O @)
F8N — [ — [ ] @) — IC-
5V,12V Steuert
3-Draht (PNP) M9PV M9P [ ] [ ] [ ] @) @) g-
2 5 — F8P — [ ] — [ @) —
9a . M9BV M9B [ ] [ [ ] O @)
g g’ einge- ] 2-Draht 12V F8B — ° — ® o — — Relais,
O® o gossene a 24V - SPS
£ 5| Diagnose- 3-Draht (NPN) MONWV | MONW | ®© | @ | ® | O o c-
$.2| anzeige Kabel 5V, 12V
o | (2fabige 3-Draht (PNP) MOPWV | M9PW | ®© | @ | ®@ | O ®) Steuerg.
Anzeige) 2-Draht 12V M9BWV M9BW [ ] [ ] [ ] @) O -
Wasserfest 3-Draht (NPN) 5V 12V MONAV** | MONA** | O O| @ | O @) IC-
(2-farbige 3-Draht (PNP) ' MOPAV** | MOPA** | O | O | @ | O @) Steuerg.
Anzeige) 2-Draht 12V M9BAV** | M9BA** | O O ® | O @) -
=« \Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den o0.g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht garantieren.
# Langenangabe flir Anschlusskabel: 0.5m ......... Nil (Beispiel) MON = Elektronische Signalgeber mit der Markierung O werden auf Bestellung gefertigt.
3m..... L (Beispiel) MONL
5mM ... Z (Beispiel) MONZ

Anm. 1) Bei Verwendung eines Signalgebers der Ausfiihrung D-F803, den Signalgeber auf einem Abstand von min. 10 mm von magnetischen Substanzen wie z. B. Eisen usw. montieren.

Anm. 2) Achten Sie bei Verwendung der Ausfiihrung mit 2-farbiger Anzeige darauf, die Einstellung so vorzunehmen, dass die Anzeige rot leuchtet, um sicherzustellen,
dass die Erfassung an der korrekten Position des pneumatischen Greifers erfolgt.

Anm. 3) Bei der Ausfiihrung 11-MHZ2-10DOist bei Verwendung des Signalgebers keine Durchgangsbohrung méglich.

Anm. 4) Zwei Verlangerungs-Baugruppen (P3311176A) werden mit der Ausfiihrung 11-MHZ2-10DOmitgeliefert. Diese bitte verwenden, wenn sich die Fittinge und der
Signalgeber gegenseitig behindern.

Technische Daten

Medium Druckluft

Betriebsdruck 016 is 33e-0.1 5 0.7 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60°C
Wiederholgenauigkeit 0.01 mm

Max. Arbeitsfrequenz 180 Zyklen pro Minute
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Partikelbildungsgrad Grad 2

Signalgeber (optional) elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)

Entliiftungsanschluss
/' Die gezielte
Absaugung der im
Inneren erzeugten
Partikel verhindert
ihre Ausbreitung in
den Reinraum.
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Serie MHZ2

Konstruktion/MHZ2-6]

Doppeltwirkend/Greifer ge6ffnet

1
K

N7

Doppeltwirkend/Greifer geschlossen

Einfachwirkend/drucklos ged6ffnet

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

i i
Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Gehduse Aluminium-Legierung Hartanodisierung 14 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
2 | Kolben rostfreier Stahl 15 | Nadelwalze Chromlagerstahl
3 | Hebelarm rostfreier Stahl warmebehandelt 16 | Sicherungsring Stahl vernickelt
4 | Fuhrung rostfreier Stahl warmebehandelt 17 | Entliiftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl wérmebehandelt 18 | Entliftungsfilter Polyvinylformal
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 19 | Feder (drucklos geoffnet) rostfreier Federstahl
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 20 | Feder (drucklos geschlossen) rostfreier Federstahl
8 Magnethalter rostfreier Stahl 21 | Abstreifer NBR
9 | Halter Messing chemisch vernickelt 22 | Kolbendichtung NBR
10 | Halterverriegelung|  rostfreier Stahl 23 | Dichtung NBR
11 | Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung 24 | Dichtung NBR
12 | Dampfungsring Urethan
13 | Magnet Magnet vernickelt

Service-Sets:

Bestell-Nr.

Beschreibung

MHZ6-PS

Das Set enthélt die Pos. 21, 22, 23 und 24 aus obiger Tabelle.

+ Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 21, 22, 23 und 24 zusammen

in einem Set und sind erhéltlich unter Angabe der jeweiligen Bestell-Nr.
Anm.) Wenden Sie sich beim Austauschen von Dichtungen an SMC.
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Konstruktion/MHZ2-10L1 bis 40

Parallelgreifer/Standard Serie MH22

Doppeltwirkend/Greifer gedffnet

XTI

5 4

\z

]

i

~

i
|
»

AN

Einfachwirkend/drucklos ged6ffnet

/4

b

6
Einfachwirkend/drucklos geschlossen
Iy &
e
® |
i @ Zx/w (L) //
Doppeltwirkend/Greifer geschlossen = i
T
® 6}
' 1
Stiickliste Stiickliste
Pos. | Beschreibung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Gehduse Aluminium-Legierung Hartanodisierung 11 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
5 | Kolb @10, @16: rostfreier Stahl | @20 bis @40: 12 | Nadelwalze Chromlagerstahl
olben 020 bis @40: Aluminium-Legierung| Hartanodisierung 13 | Zylinderstift rostfreier Stahl
3 | Hebelarm rostfreier Stahl warmebehandelt 14 | Sicherungsring Stahl vernickelt
4 | Fiihrung rostfreier Stahl wérmebehandelt 15 | Entliiftungsstopfen A Messing chemisch vernickelt
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl warmebehandelt 16 | Entliiftungsfilter A Polyvinylformal
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 17 | Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 18 | Feder (drucklos geschlossen) rostfreier Federstahl
(@10 bis @25: synthetischer Kunststoff| @32, @40: 19 | Abstreifer NBR
8 |Deckel (032, @40: Aluminium-Legierung|  Anodisierung 20 | Kolbendichtung NBR
Déampfungsring Urethan 21 | Dichtung NBR
10 | Gummimagnet | synthetischer Kautschuk
Service-Sets:
Bestell-Nr. Beschreibung
MHZ2-10D | MHZ2-16D | MHZ2-20D | MHZ2-25D | MHZ2-32D | MHZ2-40D |Die Sets enthalten die Pos. 19, 20
MHZ10-PS | MHZ16-PS | MHZ20-PS | MHZ25-PS | MHZ32-PS | MHZ40-PS und 21 aus obiger Tabelle.
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Serie MHZ2

Abmessungen

MHZ2-60]

Doppeltwirkend/einfachwirkend

. M3
Grundausfiihrung (Anschluss SchlieBen)*
M3
o (Anschluss Offnen)*

(Gewinde flr Anbauteile)

— -H@-%—C( AR

25 5

0
4 .0.05

1.6

55

17

= Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

2 - M3 Durchgangsbohrung (Befestigungsgewinde)

Durchgangsbohrung ©@2.6 (Befestigungsbohrung)
°s
<
—t—
B —
I g 8 - - o
Y I
@ @
= <
o3
«©
o 10005 N 1 255
+0.022 _. B 3
O7H8 o Tiefe 1.5 :E = 38.8
3| 8
O O
53

Abmessungen der Nut

fir Signalgeber
( - B
Signalgeber
Befestigungsnut
4.8
i | i
o7 0
© H | [sV)
K T
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Parallelgreifer/Standard Serie MH22

Abmessungen
MHZ2-10L] MaBstab: 90%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrun M3
g 4 X M2.5 (Anschluss "SchlieBen" )*
(Gewinde fiir Anbauteile)
M3
8 (Anschluss "Offnen")*
g
© et
L AV
5 | =
e
W
3 5.7
9
19
+0.025 .
@2H9 o Tiefe 3 * Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
5.2 0.02 4 - M3 Gewindetiefe 5.5 (Befestigungsgewinde)
S Durchgangsbohrung @2.6 (Befestigungsbohrung)
o T
<
o —— & RS
7an\Ign ? 2 o
y Nale/ |
@ 5 ] o O
4 A
0.043
@11H9 0" Tiefe 2 o3 -
N
12 qie ‘C}
16.4 0.05 UN)" '; 12 6 37.8
- [0]
2 - M3 Gewindetiefe 6 E g
(Befestigungsgewinde) S| 5 57
> 3
@ 27
&
<
e -
@

Fingerposition/Schmale Ausfiihrung

MHZ2-10CIN
& &
3 H—
\ | \
‘ %o C’; -G} _Q_ ‘
~
w0
[ -
<
\ § g \
. o )

2 - M3 Gewindetiefe 6
(Befestigungsgewinde)

Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber

Nut far
Signalgeber

5.4

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein
Einbau mittels Durchgangsbohrung nicht
méglich.
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Serie MHZ2

Abmessungen

MHZ2-16 MaBstab: 65%

Doppeltwirkend/einfachwirkend V5
Grundausfiithrung 4-M3 (Anschluss "SchlieBen")*
(Gewinde flr Anbauteile)

M5
(Anschluss "Offnen")*
-
pae = o

= A

\J
8

S 4 7
o]
7.5
19
= Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entluftung.
@3H9 *0.9% Tiefe 3
0 4 - M4 Gewindetiefe 8 (Befestigungsgewinde)
0.02 Durchgangsbohrung @3,4 (Befestigungsbohrung) Anm.)
6.50-
o5
wn

/ﬂ
&
o

I ENG)
O &
R
il

P Y o
~
. oQ
5 @17H9 +g'043 Tiefe 2 SET 15 245
+o; ?_:
3.6 0.05 8* S 7.5 42.5
5| 8
| 2 67.3
2 - M4 Gewindetiefe 8 3 3
(Befestigungsgewinde) ° S 30
o3
0 0 = ©
K
2 - M4 Gewindetiefe 4,5
(Befestigungsgewinde)
Abmessungen der Nut
fir Signalgeber
( - T T
6.2
Nut far
. . . 5 Signalgeber
Fingerposition/Schmale Ausfiihrung | |
- — /= T/ T 7 T/ o
MHZ2-16LIN \ © \
& =
y ©
w
\ \
Nut flr
‘ ‘ \ Signalgeber \
N -
a o
) | ” |
© e
: L J
T _ R
£
| S Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein Einbau

.

mittels Durchgangs-bohrung nicht méglich.

\
_
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Abmessungen

Parallelgreifer/Standard Serie MH22

MHZ2-200]

Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung

+0.030

@4H9 "]

Tiefe 4

7.5002

= Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

4-M4

(Gewinde flr Anbauteile)

M5

MafRstab: 60%

(Anschluss "SchlieBen")*

(Anschluss "Offnen")*

M5
I I J
T8 Te] = Y
VAV L == I —
a Pad
=] A%
o
o 5 9
10
23

4 - M5 Gewindetiefe 10 (Befestigungsgewinde)

Durchgangsbohrung @4.3 (Befestigungsbohrung)

|

Agaf%@k 79,7”{ -Q}
& g 2 3
o
3 B \aledd ]
@ & B
© P )
0.052 S
@21H9 0> Tiefe3 ol ©F 20 29
18 as| ®
+ ©
o = 9.5 52.8
27.6 0.05 el &
5| 8 84.8
2 - M5 Gewindetiefe 10 % =
Befestigungsgewinde e &
( gungsg ) Y3 35
_€;\
il il J
[e] 2 ©
i = @
{\
R
2 - M5 Gewindetiefe 8
(Befestigungsgewinde)
Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber
6.2
Fingerposition/Schmale Ausfiihrung 5 Nut i
—_— e — [N ut tur
Signalgeber
MHZ2-20CIN \
\ &
o) | o|
| | RN
‘ : ‘ MG
~ | °° (S Nut far
go| o \ Signalgeber
~ 4
N [= | @_
~ 3
[%]
°| S
\ £l % \ 2.1
\ g % \ -
- - - _ _ — — J Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein Einbau
mittels Durchgangs-bohrung nicht méglich.
P
S SVC
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Serie MHZ2

Abmessungen
MHZ2-25[] MaBstab: 50%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung M5
4-M5 (Anschluss SchlieBen)*
(Gewinde fiir Anbauteile) M5
(Anschluss Offnen)*
) v
e S
T
; »
°%
o~ 6 12
10.7
23.5
+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
24H9* %% Tiefe 4
0 lete 4 - M6 Gewindetiefe 12 (Befestigungsgewinde)
10 0.02 o5 Durchgangsbohrung @5.1 (Befestigungsbohrung) Anm.)
o

va

2\
!

40
63

21.80.02

E- NPy
|

@®
226H9 9% Tiefe 35 wa| ©%

22 Y| @

ol 2

33.60.05 g é

2 - M6 Gewindetiefe 12 :E) E
(Befestigungsgewinde) 8lg
ol g

Fingerposition/Schmale Ausfiihrung

MHZ2-250N r_

| s
| A
<
o3 ®-
v
o ©
@l 2 —
NI
\ 3| 8
=
| 51 3
(0] Q
()] o
N

2-38
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- - - - _

i A
4]‘: ¢ W
©
(&}
4[: -+ m
J
25 30
11 63.6
102.7
36.5
| -0
of) A :
| |
D
—®

2 - M6 Gewindetiefe 10
(Befestigungsgewinde)

Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber

5 Nut far
Signalgeber

" t \ )/nu Nut fur

A RIS NS Signalgeber

\
\
T IE N -
\
\

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein
Einbau mittels Durchgangsbohrung nicht
moglich.



Parallelgreifer/Standard Serie MH22

Abmessungen

MHZ2-32]

Doppeltwirkend/einfachwirkend

Gru ndausfﬁhrung Werte in ( ) sind die Abmessungen der
einfachwirkenden Ausflihrung.

4-M6 M5
(Gewinde fiir Anbauteile) (Anschluss SchlieBen)*
M5
(Anschluss Offnen)*
P
A4
I \ i <
\ ya | 1L —
9 % T | o

0 A
=] A4
o2
[Te]
- 7
\ 11
14
31 (37)
o5H9 *3%% Tiete 5
+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
12002 4 - M6 Gewindetiefe 13 (Befestigungsgewinde)
oé Durchgangsbohrung @5.1 (Befestigungsbohrung)
(3}
1 r | | L >
By - y | ————— 1

46
60
97

46

23 0.02

+0.062

0349 5% Tiefo 4 -
o | °F 29 40 (49)
26 Yo 9
400.1 @ é 12 67 (76)
2-M6 Gewindetiefe 13 g é 113 (122)
(Befestigungsgewinde) ‘§ § 48 (57)
o

\
J
=2

==
My

A ﬁj;[" 3
26

62 | .
5 Nut far T
Signalgeber 2 - M6 Gewindetiefe 10
(Befestigungsgewinde)
o _
1 @ Y 1
| ) © |
. LA ©
[
o | )
G} Nut fir
L[ Signalgeber
! 3.3 |

L B} J

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein
Einbau mittels Durchgangsbohrung nicht méglich.
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Serie MHZ2

Abmessungen

MHZ2-40(] MaBstab: 40%
Doppeltwirkend/einfachwirkend Werte in ( ) sind die Abmessungen der
Grundausfuhrung einfachwirkenden Ausfihrung.

4 - M8
(Gewinde flir Anbauteile)

M5
(Anschluss SchlieBen)*

ol
AV
) 2 - ©
J U @_ I N
Ve
n 1
oS A
ool T
9 17 12
38 (45)
M5

0.030 (Anschluss Offnen)*
@5H9 *3 " Tiefe 5

« Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

140.02 4 - M8 Gewindetiefe 16 (Befestigungsgewinde)
og Durchgangsbohrung @6,6 (Befestigungsgewinde) Anm.)
<
Iy -
i [«
- g N = - - - 8
[aY)
= I //<¢ e ————
() 1
” £ -4 I Te ©
PN
042H9 0 %% Tigfe 4 4
©
~ o< 36 49 (62)
32 ¥°l 8
3 S 15 83 (96)
480.1 ‘a:'j §
5 § 139 (152)
2 - M8 Gewindetiefe 17 Sl 3
(Befestigungsgewinde) =
58 (71)
—  — — T T T T
6.2
5 Nut far
Signalgeber ‘
Q
‘ ‘ l"“"lI o
i_®_<§— T - - 3]
\ < > _@ \ : - ) |
s : Q
o \ e 2
B \) 2 - M8 Gewindetiefe 13
- - (Befestigungsgewinde)
\ LR ’é;* Nut far |
‘ QV _@ ;‘L Signalgeber |
3.7

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein Einbau
mittels Durchgangsbohrung nicht mdglich.
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Standardausfiihrung /serie MHZ2
Ausfuhrungen der Greiferfinger

Befestigungsbohrungen seitlich [1/N1]

Durchgangsbohrungen in Offnungs-/SchlieBrichtung [2/N2]

4-MM

Gewinde fiir Anbauteile

4-H

Montagebohrung fiir Anbauteile

— A
o Iy
] & -0 ]
: ;‘: o @
] @-er ¢ o
o U v D
[T
A
[mm] [mm]
Modell A B c MM Modell A B H
MHZ2- 611 25 5 2 M2 MHZz2- 6012 25| 5 2.4
MHZz2-1000 4,0 3 57| 2 M2.5 MHZ2-1000,%, 0 3 57 | 2.9
MHZz2-16014, ] 4 7 25 M3 MHZz2-1601,2, (] 4 7 3.4
MHZz2-2001J, (1 5 9 4 M4 MHZz2-20012,[] 5 9 4.5
MHZz2-2501, 0 6 12 5 M5 MHZ2-251 2,1 6 |12 5.5
MHZ2-32010] 7 14 6 M6 MHZ2-32072(] 7 |14 6.6
MHZ2-40010 9 17 7 M8 MHZ2-4012] 9 |17 9

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen
entsprechen denen der Grundausfilhrung (einschl. schmale Ausfihrung).

Flache Greiferfinger [3]

+ Andere technische Daten und Abmessungen als die
oben angegebenen entsprechen denen der
Grundausfiihrung (einschl. schmale Ausfiihrung).

4-MM Gewindetiefe L

Gewinde fir Anbauteile

ﬂ‘ ¥ -
S
a ] o @ Y }
©
(&)
)
o @ ‘ m}
@ D19
-)‘ ¥ ﬁ
F
.C.]
[mm]
Modell A B c D F G J K MM L | w | Gewent
offen |geschl. ]
MHZ2- 6073 +1) 2 35| 72| 75| — |5 3|1 | - - M2 3 | 480 26
MHZ2-10003[0 +2), «3) | 2.45 6 52 | 109 | 2 54%221148,| 4.45| 2H9 *30% M2.5 5 | 5900 55
MHZ2-1601300 +2),«3) | 3.05 8 83 | 141 | 25 |74%%|1.45,| 58 | 2.5H9*3%® M3 6 | 800 115
MHZ2-2073L1 =2), +3) 3.95 10 105 | 17.9 3 11,652 1639, | 7.45| 3H9 ¥ M4 8 10.%_05 235
MHZ2-2501300 =2),3) | 4.9 12 | 131 | 21.8 | 4 |16 3°|2 §,| 89 | 4H9 B M5 10 | 12 905 420
MHZ2-32030] 7.3 20 | 18 346 | 5 |25 *57|3 §5,|14.8 | 5H9 *30%° M6 12 | 15 845 | 740 (785) x4)
MHZ2-4013(] 8.7 24 22 41.4 6 33 293 92177 6H9 900 M8 16 18 505 |1335 (1430) *4)
«1) Verwenden Sie zur Montage von Anbauteilen M2-Innensechskantschrauben mit einem Kopf-@ von 3.3, bzw. M2-Linsenkopfschrauben.
%2) Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfihrung (einschl. schmale Ausfiihrung).
«3) Die Gesamtlange ist dieselbe wie bei der Ausfiihrung MHQ(G) mit flachen Greiferfingern.
=4) Werte in () gelten fur die einfachwirkende Ausfiihrung.
ZS\VC 2-41



Standardausfiihrung /serie MHZ2
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Verfluigbare Modelle

Anschlussart Verflgbare Modelle
Symbol - |Position der Anschlisse | ypzo.19 | MHz2-16 | MHZ2-20 MHZ2-25 |doppeltwirkend einfachwirkend
drucklos gedffnet | drucklos geschlossen
E Seitlicher Anschluss M3 M5 (] ° [J
w mit @4-Einbaufitting fir Koaxial-Schlauch [d — —
K Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting — o ®
M M5 x 0.8 — [ ] [
Seitlicher Anschluss [E]
Nut fiir Signal- [mm]
geber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E
(auBer @10) odel Set-Nr.
zentrischer Befestigungszapfen MHZ2-1000 | MHZ-A1010 | 15 7 1218 5918 11 52.8
— N MHZ2-16000 | MHZ-A1610 | 20 | 10 | 16f8 003 | 15 | 58.7
‘j & & S MHZ2-20000] | MHZ-A2010 | 22 | 12 | 2018 382 | 19 | 705
- — ] g MHZ2-25000] | MHZ-A2510 | 25 | 15 | 258 008 | 24 | 829
r:S & Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
| U
5/ B
E A
Nut fur Signal-
geber (doppelseitig)

« Sieche Abmessungstabelle

* Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen méglich.

Axialer Anschluss (Einsteckanschluss fiir Koaxial-Schlauch) [W]

Nut fur Signal-
geber (4 Positionen)

(auBer @10)

verfugbarer Koaxial-Schlauch

zentrischer Befestigungszapfen

A QEI‘ED §J
e l_L - —
N\ L — hn/ &
1 H— @
'—‘ 3
U aca arys] max. 5
5| B
E A
Nut fir Signal-
geber (doppelseitig)

* Siehe Abmessungstabelle
= Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen méglich.

[mm]
Modell A B D1 D2 E
MHZ2-10000 15 7 1218 004 11 | 528
MHZ2-161 20 10 16f8 25.0is 15 | 58.7
MHZ2-201 22 12 208 0923 19 | 705
MHZ2-25[1] 25 | 15 258 2005 24 | 829
Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
Verfiigbare Koaxial-Schlduche
Referenzsymbol Modell
Techn. Daten ode TW04B-20
AuBendurchmesser 4 mm
Max. Betriebsdruck 0.6 MPa
O (Pusserer Weg) Min. Biegeradius 10mm
Betriebstemperatur —20 bis 60 °C
| (Innerer Weg) -
Material Nylon 12

Wechsel von koaxialem zu einfachem Schlauch

Der Wechsel zu einem einfachen Schlauch ist moglich durch Einsatz
eines Fittings mit "Y"-Verzweigung oder eines T-Fittings.

In diesem speziellen Fall sind Einfachschlauchverschraubungen und
Schléuche fir @3.2 erforderlich.

T-Stiick “¥"-Verzweigung
:KWT04-523 KWUO4 S 3

- — ‘EI emf Schlauch\ Schlauch
Bﬂ Koaxla[
*e schlauch

einf. Schlauch

einf.
%@chlaum r~_@3-2
AN

einf. Schlauch

Koaxial-Schlauch

2-42

einfacher Schlauch

T-Fitting, T-Fitting mit unterschiedlichen Durchmessern,
Y-Verzweigung, T-Stiick mit Einschraubgewinde

Koaxial-Schlauch

Markien.ing."g]. o

=

Markierung [T+ Offnen der Finge@

O
3

Schiiefen
der Finger



Axialer Anschluss (mit Einsteckfitting) [K]

Parallelgreifer/Standard Serie MH22

[mm]
Nut fir
Signalgeber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E
(auBer @10) Verfligbare Schlauche MHZ2-100001 15 7 1218 :8'813 11 508
zentrischer Befestigungszapfen MHZ2-160001 20 10 16fg 0016 15 | 58.7
= A e;m §{ MHZ2-20010] 22 | 12 2018 5523 19 | 705
@ L 1 ~g MHZ2-25[10] 25 | 15 25f8 9 .0es 24 | 829
- 7 H— 8 Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
—| ® & max5s  verwendbarer Schlauch
B 5.8 Bezeichnung/| Nylon- | Weichnylon- | Polyurethan- | ~ Spiral-
E A\ Modell schlauch | schlauch schlauch | Schlauch
Nut fur Signal-
geber (doppelseitig) techn. Daten T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
* Siehe Abmessungstabelle. AUBendPrChmesser [mm] 4 4 4 4
* Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Durchgangsbohrungen méglich. Min. Biegeradius 13 12 10 —
Betriebstemperatur [°C] |—20 bis 60 |—20 bis 60 |—20 bis 60 | —20 bis 60
Material Nylon 12 | Nylon 12 | Polyurethan | Polyurethan
Axialer Schraubanschluss (mit M5-Gewinde ) [M]
[mm]
Nut fiir Signal- Modell A B D1 D2 E
M5 geber (4 Positionen) o016
Anschluss (auBer ©10) MHZ2-10C1] 15 7 12f8 -0.043 11 | 52.8
Zentrischer Befestigungszapfen MHZ2-1610] 20 10 16f8 258 15 | 58.7
. 8 MHZ2-2010] 2 | 12 2018 Joss 19 | 705
& & S MHZ2-25[10] 25 | 15 258 0% 24 | 829
1 a Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
| Q
v ¢
5| B
E A
Nut fur Signal-
geber (doppelseitig)

= Siehe Abmessungstabelle

« Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen méglich.

Gewicht
]
o Ausfiihrung mit Befestigungszapfen (Symbol)

E W K M

MHZz2-1000] 65 64 66 65

MHZ2-161] 148 147 148 147

MHZ2-2001] 277 277 277 277

MHZ2-25[1] 495 495 496 494
2 SNC 2-43



Langhub

Serie MHZL2

Bestellschlussel

M9PV

Pneumatischer
Parallelgreifer

MHZL2 —[16||D

Anzahl GreiferfingerI
2 |2 Finger
Kolbendurchmesser @ .
10 | 10 mm Funktionsweise o s|gnallggl?1errr:odttelr: g
16| 16mm D | doppeltwirkend siehe unten stehende Tabelle
20 | 20mm__ S | einfachwirkend (drucklos gedffnet)
25 | 25mm C | einfachwirkend (drucklos geschlossen)
Greiferfingerposition e » Ausfiihrungen der Gehdusebauform
- Angabe: - Angabe: E:gu?ﬂ]?rung mit f w: Ausfﬂhrungf; mit Befesti-
U Grundausflhrun efestigungszapfen gungszapfen )
Grundausfiihrung 9 Seitlicher Anschluss Axialer Anschluss mit @4
(doppeltwirkend/ Einsteckfitting fur Koaxial-
einfachwirkend) Schlauch
(doppeltwirkend)
Anschluss
1:
Befestigungs-b
ohrungen
seitlich
2:
Durchgangs-bohru
ngen in Offnungs-/
SchlieBrichtung
) ) M: Ausflihrung mit
K: Ausfihrung mit Befestigungszapfen (12—
Befestigungszapfen Axialer Anschluss
Axialer Anschluss mit mit Gewinde M5
©4-Einbaufitting (einfachwirkend)
(einfachwirkend)
Signalgeberauswahl
. Signalgeber Teilenummer | Anschlusskabellange (m)* | Verfiigbare Modelle
A"us- Sonder- EIe}dnscher LED- Anschluss | Ausgangsspannung e e Sy e vorverdrahteter A
fihung| funktion | Eingang | Anzeige| (Ausgang) g eleklr. Eigange | 0.5 | 1 | 3 | 5 010 | 216 | 220 | o5 | Secter nwendung
DC AC | vertikal | seitich |(Nil) [(M) | (L) | (2)
MINV M9N ® | & & O e @ 0@ & O
3-Draht (NPN) F8N — o —[ejo|-[e]e][e] —
- 5V,12V [C-Steuerung
g _ 3-Draht (PNP) M9OPV MoP e & e O o 0 0 o @)
5 F8P — e/ — |0 —|@®e|/ 0 0| -—
g . MOBY | MO9B | @ (@ | ®@ | O @@ @ @®@| O
2 einge- 2-Draht 12V — — — — — | Regi
7] . F8B [ ] ® | O ® o o elals,
5 gossene ja 24V — SPs
2 Diagnose- | ~kapel 3-Draht (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | @ @ | ®@ | O o o | e o (@] S
= (g'};fl')?;e 3-Draht (PNP) ’ MOPWV| MOPW | @ (@ (@ | O (@@ |@|@®| O !
§ Anzeige) 2-Draht 12V MOBWV | M9BW | @ (@ (@ |O (@ | @ @  ®| O -
Q@ - ot ¥lo|OoO|e|O | el e || e @)
3 | Wasserfest 3-Draht (NPN) 5V 12V MINAV** | MONA 0 Seteng
(2-farbige 3-Draht (PNP) M9PAV** |[MOPA**| O | O | @ | O |®@ | ®@ | ® | @ )
Anzeige) 2-Draht 12V MOBAV:*|M9BA** | o [0 (e [0 [e|e @ @] O | —

+x \Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den 0.g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht garantieren.
* Langenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5 m------ Nil (Example) MONW « Elektronische Signalgeber mit der Markierung O werden auf Bestellung gefertigt.

1 Moo M (Example) MONWM
3 M L (Example) MONWL
5 meeeeee- Z (Example) MONWZ

Anm. 1) Achten Sie bei Verwendung der Ausflihrung mit 2-farbiger Anzeige darauf, die Einstellung so vorzunehmen, dass die Anzeige rot leuchtet, um sicherzustellen,
dass die Erfassung an der korrekten Position des pneumatischen Greifers erfolgt.

Anm. 2) Bei Verwendung des Signalgebers an der viereckigen Nut auf der Seite ist die Montage mit Durchgangsbohrung nicht méglich.

Anm. 3) Bei Bestellung des Produkts mit Signalgeber wird nur die Ausflihrung MHZ2-10 mit Signalgeber-Befestigungselementen geliefert. Wenn der Signalgeber an der viereckigen Nut
auf der Seite mit den Ausfiihrungen MHZ2-16 bis 25 verwendet wird, werden Befestigungselemente (BMG2-012) benétigt. Bitte separat bestellen.
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Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

Technische Daten

Medium Druckluft
. doppeltwirkend . @10: 0.2 b|§ 0.7 MPa
Betriebs- 16 bis ©25: 0.1 bis 0.7 MPa
#  druck einfach- | drucklos gedffnet ©10: 0.35 bis 0.7 MPa
4 wirkend | drucklos geschlossen @16 bis @25: 0.25 bis 0.7 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60 °C
Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Max. Arbeitsfrequenz 120 Zyklen pro Minute
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend, einfachwirkend
Signalgeber (optional) elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)
Symbole: Ausfuhrungen
Doppeltwirkend
Haltekraft Anm. 1) Hub beim
Funktions- Kolben- Effektive Haltekraft SchlieB- )
q Modell Q je Greiferfinger [N] vorgang | Gewicht
weise [mm] | auBen greifend | innen greifend | (°PPEISela) [a]
9 en greiie [mm] g
MHZL2-10D 10 11 17 8 60
doppelt- | MHZL2-16D | 16 34 45 12 135
Einfachwirkend, drucklos geéffnet wirkend | MHZL2-20D | 20 42 66 18 270
MHZL2-25D | 25 65 104 22 470
E | MHZL21 0S 10 71 8 70
‘S, | MHZL2-16S | 16 27 12 145
—‘ J; £ | MHZL2-20S | 20 33 o 18 290
einfach- | S | MHZL2-25S | 25 50 22 515
Einfachwirkend, drucklos geschlossen virkend 2 MHZL2-10C | 10 13 8 70
& | MHZL2-16C 16 _ 38 12 140
£ | MHZL2-20C | 20 57 18 290
s £ | MHZL2-25C | 25 85 22 515
Anm. 1) Angaben giiltig bei einem Druck von 0.5 MPa in der Hubmitte, Hebelarm L= 20mm.
Anm. 2) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht nicht berticksichtigt.
Optionen
* Gehduse/Ausfiihrung mit Befestigungszapfen
Verfugbare
— Anschluss- Anschlussart ! Mﬁ :ilrl]?ach_
position | MHZ12-10 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 [(ORRESmach,
- Grundausfihrung M3 M5 [ [
E  |Seitlicher Anschluss M3 M5 [ [ ]
w Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting fir Koaxial-Schlauch [ ] —
K Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting — (]
M Axialer Anschluss M5 — [

* Entnehmen Sie detaillierte Angaben zu den Gehauseausfihrungen aus den Technischen Daten zu
den Optionen auf Seite 2-52 und 2-53.
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Serie MHZL2

Konstruktion/MHZL2-10L1 bis 25[]

Doppeltwirkend/Greifer gedffnet

a

AN

S

A\

LOA

i

| R

Einfachwirkend/drucklos geodffnet

Wﬂ”

[

Iy

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

| L ®
j *
9, .
M [
[
Doppeltwirkend/Greifer geschlossen i
f
o [ L
I
I
f
Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Gehause Aluminium-Legierung Hartanodisierung 11 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
@10, @16: rostfreier Stahl @20, @25: 12 | Nadelwalze Chromlagerstahl
2 | Kolben @20, @25: Aluminium-Legierung| Hartanodisierung 13 | Zylinderstift rostfreier Stahl
3 | Hebelarm rostfreier Stahl warmebehandelt 14 | Sicherungsring Stahl vernickelt
4 | Fihrung rostfreier Stahl warmebehandelt 15 | Entliftungsstopfen A Messing chemisch vernickelt
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl wérmebehandelt 16 | Entliiftungsfilter A Polyvinylformal
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 17 | Feder rostfreier Federstahl
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 18 | Abstreifer NBR
8 | Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung 19 | Kolbendichtung NBR
9 | Dampfungsring Urethan 20 | O-Ring NBR
10 | Gummimagnet | synthetischer Kautschuk

Service-Sets:

Bestell-Nr. Beschreibung
L2 S1ODN M L2 6DAIMIZIEZ- 20D IMHZES 25D Die Sets enthalten die Pos. 18, 19 und 20 aus obiger Tabelle.
MHZL10-PS | MHZL16-PS | MHZL20-PS | MHZL25-PS
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Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

Abmessungen
MHZL2-1 OD 2. N2s :\i?lschluss SchlieBen)* MaBstab: 100%
H H H Gewinde fiir Anbauteile
Doppeltww_l_(end/elnfachwwkend ( ) / Wertn n { ) geben die
Grundausfuhrung I Abmessungen der
‘ 4@‘ einfachwirkenden
r Ausfiihrung an.
o :
o | A
© s 57
M3
(Anschluss "Offnen")*
21 (31)
02H9 *3%%° Tiefe 3 211H9'9 %" Tiefe 2

* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliiftung.

4 - M3 Gewindetiefe 5,5 (Befestigungsgewinde)

Durchgangsbohrung @2.6 (Befestigungsbohrung)

7.6002

o O

16

12

16.40.05

2 - M3 Gewindetiefe 6

(Befestigungsgewinde)

= +2.2
getffnet 19.2 7§

0

geschlossen 11.2 4

25 (35)
12 6 37.8 (47.8)
57 (67)
29 (39)
|
B3

11.4

O
:

2 - M3 Gewindetiefe 6
(Befestigungsgewinde)

Abmessungen der Nut

fiir Signalgeber
o N
6.2
<
Te]
5 <
© i

L 6.2

o

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein Einbau
mittels Durchgangsbohrung nicht méglich.
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Serie MHZL2

Abmessungen
MHZL2-16[] MaBstab: 75%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
= Werte in () sind die Abmessungen der
GrundaUSfUhrung einfachwirkenden Ausfiihrung.
M5 M5
4-M3 (Anschluss "SchlieBen")* (Anschluss "Offnen")*
(Gewinde flir Anbauteile)
!
oo : : o
8 ®
ST !
0
4.7 8
03H9 "0 %% Tiefe 3 25 (30)
6.5002 = Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
o 17H9+8.043 Tiefe 2 _ 4 - M4 Gewindetiefe 8 (Befestigungsgewinde)
o L: Durchgangsbohrung @3.4 (Befestigungsbohrung) Am)
— [ ® ,
——
2 ~ 1 — <
® ~ V]
S
S T
- Y
i (S 7J‘ @ O
31 (36)
<
o
15 Jo| o P 45.2 (50.2)
<
23.60.05 § % 15 7.5
2 - M4 Gewindetiefe 8 | 2 70 (75)
(Befestigungsgewinde) ?g é
R} 36 (41)
Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber ——1 ¢
( o - I
6.2
5
o ™™ ® 2 - M4 Gewindetiefe 4,5
7 | (Befestigungsgewinde)
2 fo!
= r"

&
a
S

5.8

I 2.1 ] I

L - J

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein Einbau mittels
Durchgangsbohrung nicht mdglich.
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Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

Abmessungen
MHZL2-20(] MaBstab: 60%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
- Werte in () sind die Abmessungen der
GrundaUSfUhrung einfachwirkenden Ausfiihrung.
M5
5. M4 (Anschluss "SchlieBen")*
(Gewinde fiir Anbauteile) \t\
8
¥ g 0
== | .
8 T
o
e
5 | |.9 10
M5 30 (36)
(Anschluss "Offnen")*
= Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliiftung.
2 - M5 Gewindetiefe 10
(Befestigungsgewinde) 4 - M5 Gewindetiefe 10 (Befestigungsgewinde)
75002 Durchgangsbohrung @4.3 (Befestigungsbohrung)
@4H *0 %% Tiefe 4 o3
@

i
|

|
©
oY

32
42
62

|

30

1 o
TERS

=
] < o9 20 36 (42)
3o
27.6 0.05 ol L 9.5 . 58 (64)
' 35 90 (96)
@21H9*9-052 Tiefe 3 B| 4
£l = 43 (49)

[ [%]
(=) (0]
o

O

il 1 J

Abmessungen der Nut %@ e - @
. . | -
fiir Signalgeber — O
s - " R a4
6.2
2 - M5 Gewindetiefe 8
5 (Befestigungsgewinde)
‘el o] -l
! NN i

14

O

T
-

£

i 2.1 5

t 2 ]

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein Einbau
mittels Durchgangsbohrung nicht méglich.

O
:
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Serie MHZL2

Abmessungen

MHZL2-25[ ]
Doppeltwirkend/einfachwirkend

Grundausfiihrung

@4H9 *30%0 Tiefe 4

4-M5

MaBstab: 50%

Werte in () sind die Abmessungen der
einfachwirkenden Ausfiihrung.

M5
(Anschluss SchlieBen)*
(Gewinde fur Anbauteile) \}\
) ) ©
5 ] a
i R===p - o
8 €
o3
o
6].12 JONMs
33 (43) (Anschluss Offnen)*

2 - M6 Gewindetiefe 12

(Befestigungsgewinde)

B

10 0.02
LS At

21.80.02

% 1
) &
<
DY) | @K
-é| LJ|
2
33.6005
@26H9 '35 Tiete 3.5

Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber

L

6.2

115

o

19
1
=3

3.5 5

11.5

6.2

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle ist ein

2-50

Einbau mittels Durchgangsbohrung nicht méglich.

4 - M6 Gewindetiefe 12 (Befestigungsgewinde)
Durchgangsbohrung @5,1 (Befestigungsbohrung) Anm.)

o5
=
— B2
7o) 4 _ | — ©
N~ — -/ (3]
I 9 o
oo 40 (50)
©
e 2 25 11 66.9 (76.9)
() —
Al 106 (116)
3| 2
£| 2 48 (58)
Q %]
o (0]
o
©
1o ——r - N
I
Q

2 - M6 Gewindetiefe 10
(Befestigungsgewinde)

= Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliiftung.

O
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Langhub /serie MHZL2
Ausfuhrungen der Greiferfinger

Durchgangsbohrungen in Offnungs-/SchlieBrichtung [2]

Befestigungsbohrungen seitlich [1]

e H
Montagebohrung fiir
© @ Anbauteile Y w@»
Sl ————
4-MM @
Geﬂde far Anbauteile A B °
0 —
i o o
o ©
© o
> Y
o L
A B —
[mm] [mm]
Modell A B C MM Modell A B H
MHzL2-10001 3 5.7 2 M2.5 MHZzL2-10021 3 5.7 2.9
MHZL2-1611] 4 7 2.5 M3 MHZL2-16[12[] 4 7 3.4
MHZL2-20]11 5 9 4 M4 MHZL2-20012[] 5 9 4.5
MHZL2-25[11[] 6 12 5 M5 MHZL2-25[12[] 6 12 5.5
= Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen = Andere technische Daten und Abmessungen als die oben
entsprechen denen der Grundausfiihrung. angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung
Flache Greiffinger [3]
[}
z | ——
o ®-
4-MM Gewindetiefe L
Gewinde fiir Anbauteile
o ¥ — —a
J d
=] E ] o <
(] - - -
o L
& s @ o <
ﬂ‘ 4 - -
F
1.C.|
[mm]
G Gewicht [g]
Modell A B (o] D F J K MM L W [doppett-[einfach-
offen |geschlossen wirkend | wirkend
MHZL2-10130] 2.45 7 52 | 119 | 2 9.4%22(145%,| 495 | 2H9 002 M2.5 5 | 59, 60| 70
MHZL2-16[13[] 3.3 ) 8.3 | 15.6 2.5 [134+22 1.45%,| 6.55 | 2.5H9 s M3 6 8 90s| 135 | 145
MHZL2-2013] 395 | 12 | 105 | 19.9 | 3 [196*2%) 1.69,| 8.45 | 3HQ 0025 M4 8 [109,| 270 | 290
MHZL2-25[13[] 4.9 14 | 131 | 238 | 4 |24 262 O,| 9.9 4H9 +0.030 M5 10 |12 80| 460 | 505
= Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung.
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Langhub /serie MHZL2
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Verflugbare Modelle

Anschlussart Verfligbare Modelle
iti 0 einfachwirkend
Symbol | Position der Anschllisse| 712,19 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 |doppeltwirkend .
drucklos gedffnet |drucklos geschlossen
E Seitlicher Anschluss M3 M5 (] [ J [ J
w mit @4-Einbaufitting fir Koaxial-Schlauch [ ] — —
K Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting — [l (4
M M5 x 0.8 — [ J [ J
Seitlicher Anschluss [E]
Nut fiir Signal- [mm]
geber (4 Positionen) Modell SetNr. | A|B| D1 |D2|El|E2
(auBer @10) ) .
Zentrischer Befestigungszapfen MHZL2-10000 | MHZ-A1010 | 15| 7|12f8 00| 11 |52.8|62.8
— § MHZL2-16000 | MHZ-A1610 | 20 | 10 [16f8 3%i5| 15 |61.4|66.4
‘—L & @ S MHZL2-20000 | MHZ-A2010 | 22 | 12 |20f8 Joes| 19 |75.7|81.7
- — - 8 MHZL2-25000] | MHZ-A2510 | 25 | 15|25(8 0655| 24 |86.2|96.2
5 & Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfihrung.
1
‘ E1 (doppeltwirkend) | .[5|.B
E2 (einfachwirkend) A

Nut fiir Signal-
geber (doppelseitig)

« Siehe Abmessungstabelle.
= Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen méglich.

Axialer Schraubanschluss (Einsteckanschluss fiir Koaxial-Schlauch) [W]

Nut fur Signal-
geber (4 Positionen)

(ausser @10)

Verwendbarer Koaxial-Schlauch

Zentrischer Befestigungszapfen

i mm §J
LI — s 5
V—J: — —
@
U © irs] max. 5
5| B
E1 A
Nut fur Signal-
geber (doppelseitig)

+ Siehe Abmessungstabelle.

= Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangs-

bohrungen méglich.

[mm]
Modell A B D1 D2 | E1
MHzZL2-1000 | 15 7 1218 518 11 | 52.8
MHZL2-161] 20 | 10 16f8 25018 15 | 61.4
MHZL2-2001] 22 12 2018 25083 19 | 75.7
MHZL2-25[1] 25 15 25f8 .0e3 24 | 86.2

Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.

verfugbarer Koaxial-Schlauch

Referenzsymbol
Y Techn. Daten Modell TW04B-20
AuBendurchmesser 4 mm
Max. Betriebsdruck 0.6 MPa
O (husserer Weg) Min. Biegeradius 10 mm
Betriebstemperatur —20 bis 60 °C
[ s Weg Material Nylon 12

Wechsel von koaxialem zu einfachem Schlauch

Der Wechsel zu einem einfachen Schlauch ist méglich durch Einsatz
eines Fittings mit "Y"-Verzweigung oder eines T-Fittings.
In diesem speziellen Fall sind Einfachschlauchverschraubungen und
Schlauche fiir @3.2 erforderllich.

Koaxial-Schlauch

—1h-

/

T-Stilick
:KWT04-523

N

Koaxial-

/
einf, Schlauch

"¥*-Verzweigung )

(KWU04-523

Koaxial-
einf. Schlauch . sghle{ucn

schiauch ,

eini.
chlauch

=N

einf. Schlauch

einfacher Schlauch

I:GS.?

2-52

O
3

T-Fitting, T-Fitting mit unterschiedlichen Durchmessern,
Y-Verzweigung, T-Stiick mit Einschraubgewinde

l Koaxial-Schlauch

5

i

Markierung[ Q- -- SchlieBen

der Finger

U

;

Markierung [1]-- Offnen der Finger



Axialer Anschluss (mit Einsteckfitting) [K]

Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

Nut fur Signal- [mm]
geber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E2
(auBer @10) 0%
Verwendbarer Schlauch MHZL2-101 15 7 1218 -0.043 11 | 62.8
Zentrischer Befestigungszapfen MHZL2-16000 | 20 | 10 1618 013 15 | 66.4
ﬁ Ocm — §J MHZzL2-2001] 22 | 12 2018 9059 19 | 817
2 | e/ = MHZzL2-25011 25 | 15 25f8 0 0es 24 | 96.2
- - — H— 8 Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
® e max.5  Verwendbare Schlduche
5.8 Beschreibung| Nylon- | Weichnylon- | Polyurethan- |  Spiral-
E2 A Modell schlauch | schlauch | schlauch | Schlauch
Nut far Signal-
geber (doppelseitig) Techn. Daten T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
AuBendurchmesser [mm] 4 4 4 4
* Siehe Abmessungstabelle R A Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
= Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels - - -
Durchgangsbohrungen méglich. Min. Biegeradius 13 12 10 —_
Betriebstemperatur [°C] |—20 bis 60 |—20 bis 60 |—20 bis 60 | —20 bis 60
Material Nylon 12 | Nylon 12 | Polyurethan | Polyurethan
Axialer Anschluss (mit M5-Anschluss) [M]
Nut fir Signal- [mm]
geber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 | E2
M5 (auBer @10) -0.016
Anschiuss MHZL2-1000] 15 7 128 -0.043 11 | 62.8
Zentrischer Befestigungszapfen MHZL2-161J 20 10 1618 3918 15 | 66.4
f - 8 MHZzL2-2001] 22 | 12 2018 9029 19 | 817
3; itﬁ \—\ o © Q MHZL2-250]] 25 | 15 25f8 1053 24 | 96.2
T ,& T B B ] A| Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
N A — -
Sk M !—r ° o
U 5/ B
E2 A
Nut fur Signal-
geber (doppelseitig)

* Siehe Abmessungstabelle

* Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen méglich.

Gewicht
9]
Ausfiihrung mit Befestigungszapfen (Symbol)
Modell E

doppeltwirkend | einfachwirkend W K M

MHZL2[-101C] 70 80 70 80 80

MHZzL2[-1611 170 180 170 180 180

MHZL2[1-201] 310 330 310 330 330

MHZzL2[1-25[1] 535 580 535 580 580
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Mit Staubschutzkappe

Serie MHZJ2

B N N EE W W B B W W

16 |D

Pneumatischer
Parallelgreifer

MHZJ2-

D—M9PV

1
I
1
1 '
Anzahl Greiferfinger !
2 2 Finger :
I
Kolbendurchmesser o :
6 6 mm . . 1 i
10 10mm Funktionsweise : Signalgebermodell
16 | 16 mm D | doppeltwirkend I _ | siehe unten stehende
20 | 20mm S el|nffaihvlv1:kend (drtkjlcklos g:)ffnet) : Tabelle
25 25 mm C | einfachwirkend (drucklos geschlossen) :
I
Ausfiihrungen der Gehdusebauforme
* @6 kann nur mit der
Grundausfiihrung verwendet werden. ¢ Staubschutzkappe
. i ; - Chloroprenkautschuk (CK)
. . E: Ausfihrung mit . )
Angabe: " Befestigungszapfen W Ausfiihrung mit Anschi F | Fluorkautschuk (FKM)
Grundausfihrung Seitlicher Anschluss Befestigungszapfen SCALSS S Silikonkautschuk (Si)
(doppeltwirkend/ einfach-  Axialer Anschluss mit o @i
wirkend) @4 Einbaufitting fur
Koaxial- Schlauch (&

K: Ausfiihrung mit

(doppeltwirkend)

M: Ausfiihrung mit

Befestigungszapfen Befestigungszapfen
Axialer Anschluss mit éxialgr Anschluss mit
@4 Einbaufitting ewinde M5
(einfachwirkend) (einfachwirkend)
Signalgeberauswahl
Ass .9 o R T Signalgeber Teilenummer | Anschlusskabellange (m)*| Verfligbare Modelle
% | Sonderfunktion [EEkticher| @ | ANSCNIUSS Hhee vorverdrahteter
fiihrung Engang |5 N | (Ausgang) AnordrTung elektr E!ng.ange 05| 1 3|5 e e Anwendung
< DC AC verikal | seitlich | (=) [(M) | (L) | (2)
MONV | MON | ® ([@e|®@ | O |® | @ | @ | 0@ @ e}
3-Draht (NPN) = 9
F8N = e - e/ O|0e|— |0 0|0 -
1] vy MOPV | MOP (@ (@@ |O @ @ |0® 0@ 0@ e} 1
38 — 3-Draht (PNP) Steuerung
5 F8P = e —|e|l0Oj0e|— 0|00 —
©
c MOBV | M9B | ®@ ([@e|®@ | O | ® | @ | @ 0@ @ e}
> einge- 2-Draht 12V 2 9 —
B g | F8B = EREODIEDD Relais
[} gossene| ja 24V — )
S |Diagnoseanzeige | Kabe! 3-Draht (NPN) 5V 12V MONWV| MONW | ® (@ | @ (O (@ |®@ @ @ | @®@| O c |sPs
% (gz-farbigeg 3-Draht (PNP) ’ MOPWV | MO9PW | @ (@ | ®@ (O |® | @ | @ | ® @ O [Stuenun
% Anzeige) 2-Draht 12V MOBWV| M9BW | © | @ @ O | ® |  ®@ © o © @) —
W asserfest 3-Draht (NPN) 5V 12 MONAV**[MONA**| O [O | @ |0 |e |@e|@e|@ @] O c
(2-farbige 3-Draht (PNP) ' MOPAV** [MOPA**| O |O | @ |O | @ |® | @ | @ |® O |Steverung
Anzeige) 2-Drant 12v M9BAV* |M9BA**| O [0 | e |0 e e e |e|@| © -

«x \Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den 0.g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC die Wasserfestigkeit jedoch nicht garantieren.

# Langenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5 m---+-- — (Beispiel) MONW

- M (Beispiel) MONWM
L (Beispiel) MONWL
Z (Beispiel) MONWZ

= Elektronische Signalgeber mit der Markierung O werden auf Bestellung gefertigt.

Anm. 1) Achten Sie bei Verwendung der Ausfiihrung mit 2-farbiger Anzeige darauf, die Einstellung so vorzunehmen, dass die Anzeige rot leuchtet, um sicherzustellen,
dass die Erfassung an der korrekten Position des pneumatischen Greifers erfolgt.

Anm. 2) Bei Verwendung eines D-F8[] -Signalgebers auf KolbendurchmessergréBen @6, muss er in einem Abstand von min. 10 mm zu magnetischen Stoffen, wie Eisen usw.

befestigt werden.
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Parallelgreifer/Mit Staubschutzkappe Serie MHZJ2

Technische Daten

Medium Druckluft
@6: 0.15 bis 0.7 MPa
doppeltwirkend @10: 0.2 bis 0.7 MPa
Betriebs- @16 bis @25: 0.1 bis 0.7 MPa
druck einfach- | drucklos gedfinet ©6: 0.3 bis 0.7 MPa
wirkend @10: 0.35 bis 0.7 MPa
drucklos geschlossen @16 bis @25: 0.25 bis 0.7 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60 °C
Wiederholgenauigkeit +0.01 mm
Max. Arbeitsfrequenz 180 Zyklen pro Minute
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend, einfachwirkend
Signalgeber (optional) elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)
Ausfihrungen
Symbole: <ol Haltekraft A 1 Hubbeim |,
Doppeltwirkend Funtions-| 1 < @e” 'J.Eéf%krtgi’fee mﬁgee‘:r[?\ﬁ 38%'529 Gewicht
WIS [mm] auBen innen (doppelseitig) | [q]
greifend greifend [mm]
MHZJ2- 6D 6 3.3 6.1 4 28
4‘ MHZJ2-10D | 10 9.8 17 4 60
evci’ﬁgﬂg MHZJ2-16D | 16 30 40 6 130
MHZJ2-20D 20 42 66 10 250
Einfachwirkend, drucklos geé6ffnet MHZJ2-25D | 25 65 104 14 460
@ | MHZJ2- 6S 6 1.9 4 28
5 | MHZJ2-10S | 10 6.3 4 60
J7 Z,’ MHZJ2-16S | 16 24 — 6 130
§ MHZJ2-20S 20 28 10 255
einfach- < | MHZJ2-25S 25 45 14 465
Einfachwirkend, drucklos geschlossen wirkend| § | MHZJ2- 6C 6 3.7 4 28
£ [ MHzJ2-10C | 10 12 4 60
& | MHZJ2-16C | 16 - 31 6 130
v £ | MHzJ2-20C | 20 56 10 255
£ [ MHzJ2:25¢ | 25 83 14 460

Anm. 1) Angaben giiltig bei einem Druck von 0.5 MPa in der Hubmitte, Hebelarm L=20 mm.
Anm. 2) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht nicht beriicksichtigt.

Optionen
® Gehause/Ausfiihrung mit Befestigungszapfen
Verfligbare
Sympg|  Anschiuss- Anschlussart Modelle
m i -l ei -
g positon | MHZy2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 |99pPelt einfach,
- Grundausfiihrung | M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ [
E Seitlicher Anschluss| M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J
w Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting fiir Koaxial-Schlauch [ d —
K Axialer Anschluss mit @4 Einbaufitting — ([ ]
M Axialer Anschluss M5 x 0.8 - o

= Entnehmen Sie detaillierte Angaben zu den Geh&useausfiihrungen aus den Technischen Daten zu den
Optionen auf Seite 2-63 und 2-64.
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Serie MHZJ2

Konstruktion/MHZJ2-6[]

Doppeltwirkend/Greifer ge6ffnet

S

(o)
&)

Einfachwirkend/drucklos ge6ffnet

Stiickliste Service-Sets:
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Bestell-Nr. Beschreibung
1 Gehéuse Aluminium-Legierung Hartanodisierung Das Set enthalt die Pos. 22, 23, 24 und 25
2 Kolben rostfreier Stahl MHZJ6-PS aus der Tabelle links.
3 | Hebelarm rostfreier Stahl warmebehandelt * Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 22, 23, 24 und 25
4 Fiihrung rostfreier Stahl warmebehandelt zusammen in einem Set und sind erhaltlich unter Angabe der
5 Greiferfinger rostfreier Stahl warmebehandelt leweiligen Bestell-Nr.
6 Haltevorrichtung rostfreier Stahl
7 | stift rostfreier Stahl nitriert Service-Sets: Staubschutzkappen
8 Magnethalter rostfreier Stahl Material Bestell-Nr.
9 Halter Messing chemisch vernickelt CK MHZJ2-J6
10 | Halterverriegelung rostfreier Stahl FKM MHZJ2-J6F
11 Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung Si MHZzJ2-J6S
12 Dampfungsring Urethan
13 | Magnet Magnet vernickelt
14 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
15 Nadelwalze Chromlagerstahl
CK Chloroprenkautschuk
16 Staubschutzkappe FKM Fluorkautschuk
Si Silikonkautschuk
17 | Sicherungsring Stahl vernickelt
18 Entliiftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
19 Entliiftungsfilter Polyvinylformal
20 | Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
21 Feder (drucklos geschl.) rostfreier Federstahl
22 | Abstreifer NBR
23 | Kolbendichtung NBR
24 | Dichtung NBR
25 Dichtung NBR
2-56 Z;SVC



Parallelgreifer/Mit Staubschutzkappe Serie MHZJ2

Konstruktion/MHZJ2-10L] bis 25[ |

Doppeltwirkend/Greifer geéffnet

Einfachwirkend/drucklos geéffnet

!

a8

¢

I-_l/‘ﬁ‘
o)

Stiickliste Service-Sets:

Pos. Beschreibung Material Bemerkung Bestell-Nr. Beschreibung
1 | Gehause Aluminium-Legierung Hartanodisierung MHZJ2-100 | MHZJ2-160] | MHZJ2-200] | MHZJ2-250 |DieSets - "
2 | Kolben oo oo et sogng o225 MHZJ10-PS | MHZJ16-PS | MHZJ20-PS | MHZJ25-PS |18 20und21 aus

Anm. 1) Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 19, 20 und 21 zusammen in einem
3 | Hebelarm rostfreier Stahl warmebehandelt Set und sind erhéltlich unter Angabe der jeweiligen Bestell-Nr.
4 | Fahrung rostireier Stahl warmebehandelt Service-Sets: Staubschutzkappen
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl warmebehandelt Bestell-Nr.
6 |Haltevorrichtung | __ rostireler Stahl Maleral | MHZJ2-10m | MHZJ2-16m | MHZJ2-20m | MHZJ2-25m
7| st rostireier Stahl nitriert CK__ |MHZJ2-J10 |MHZJ2-J16 |MHZJ2-J20 |MHZJ2-J25
8 | Deckel Aluminium-Legieruing | Hartanodisierung FKM | MHZJ2-J10F | MHZJ2-J16F | MHZJ2-J20F | MHZJ2-J25F
9 | Dampfungsring Urethan Si__|MHZJ2-J10S | MHZJ2-J16S| MHZJ2-20S | MHZJ2-J258
10 | Gummimagnet synthetischer Kautschuk
11 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
12 | Nadelwalze Chromlagerstahl
13 | Zylinderstift rostfreier Stahl
14 | Sicherungsring Stahl vernickelt
15 | Entliiftungsstopfen A Messing chemisch vernickelt
16 | Entliftungsfilter A Polyvinylformal
17 | Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
18 | Feder (drucklos geschl.) rostfreier Federstahl
19 | Abstreifer NBR
20 | Kolbendichtung NBR
21 | Dichtung NBR
CK Chloroprenkautschuk
22 | Staubschutzkappe FKM Fluorkautschuk
Si Silikonkautschuk
Z;S\VC 2-57



Serie MHZJ2

Abmessungen
MHZJ2-6[] MaBstab: 100%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung 4-M2
(Gewinde fur Anbauteile) M3
(Anschluss "SchlieBen")*
M3
(Anschluss "Offnen")*
<

«Q
-

s ﬂ e il

25 5 5.5

17

+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

2 - M3 Durchgangsbohrung (Befestigungsgewinde)

°3 Durchgangsbohrung @2.6 (Befestigungsbohrung)
<
— | |®
— (9] o
) = = o — «
; O
<
Q7H8 0% Tiefe 1.5 o3 25.5
— o
o g
= @ 11 28.7
5 4
oy 8 53
8
o
=

(14)

Abmessungen der Nut

fur Signalgeber
6 N Nut fi]rSignalITﬂ
geber
4.8
i & o) = i
RN o
L/
|
l
N - -
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Parallelgreifer/Mit Staubschutzkappe Serie MHZJZ

Abmessungen
MHZJ2-10L MaBstab: 90%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung
27 '
3 s
-
~ [
& E_ } I —
2 - M3 Gewindetiefe 6
(Befestigungsgewinde)
4 - M3 Gewindetiefe 5.5 (Befestigungsgewinde)
Durchgangsbohrung @2.6 (Befestigungsbohrung)
@2H9*3 925 Tiefe 3
5.2 10.02
°5
<
S 1
,/{}\ ———{ > D
71N g |
@ 3 - . . e g
S \4}_ 5 + {JD_ !
F
o 96 > 0
N~
0.043 ]
@11H9 *3:043 Tiefe 2 N
12 o o s 23
alo N
* -
b 12 31
| 4
5} ke]
2 - M3 Gewindetiefe 6 £ 5 57
(Befestigungsgewinde) '§ g
M3
4-M25 (Anschluss "SchlieBen")*
(Gewinde fur Anbauteile)
M3
Abmessungen der Nut : — (Anschluss "Ofinen’)*
fiir Signalgeber © &
r T o ﬁ ( ~—
Nut fir Signal- d
geber (doppelseitig) |
3 5.7 7
&
: | : 19
c'-f\ii * Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
T

N - —

Anm.) Bei Einsatz von Signalgebern ist ein
Einbau mittels Durchgangsbohrung nicht
moglich.

O
:
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Serie MHZJ2

Abmessungen

MHZJ2-16[]

Doppeltwirkend/einfachwirkend MaBstab: 60%
Grundausfiihrung M5

@3H9*§-925 Tiefe 3

6.5 +0.02

22

11 +£0.02
=

s @17H9 * 3943 Tiefe 2

2 - M4 Gewindetiefe 8
(Befestigungsgewinde)

Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber

Nut far Signalgeber
(doppelseitig)

2.1

11.6

IS

S

2-60

4-M3
(Gewinde fur Anbauteile)

(Anschluss "SchlieBen")*

M5
(Anschluss "Offnen")*

13

=l
ol

7.5

19

+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

4 - M4 Gewindetiefe 8 (Befestigungsgewinde)

Durchgangsbohrung @3.4 (Befestigungsbohrung)

(45)

o3
wn
\ 5
——— ©
=
©
- g 8
&
24.5
°3
Ny o 15 34.8
+< <
o
S 5 67.3
B 8
£ 8 . 2
S S =
©
o
N
_ O
© '
3 s ©
ey

O
3

2 - M4 Gewindetiefe 4.5
(Befestigungsgewinde)




Parallelgreifer/Mit Staubschutzkappe Serie MHZJ2

Abmessungen
MHZJ2 ZO.D . . MaBstab: 60%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung MS
4-M4 (Anschluss "SchlieBen")*
(Gewinde fir Anbauteile)
M5
— (Anschluss "Offnen")*
&
77— - 0
g p
°5
o 5 9 —
8.5
23
* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
4 - M5 Gewindetiefe 10 (Befestigungsgewinde)
Durchgangsbohrung @4.3 (Befestigungsbohrung)
@4H9 9% Tigte 4
7.5 10.02
°5
©
1
bl © | @_ —\@r}
N\ e —
N 8 - 8| ¢
[aY]
g N o/ o —
3 =
@21H9 3952 Tiefe 3 < 29
18 e
ay ® 20 435
+ 7 ©
) -
& 8 84.8
2 - M5 Gewindetiefe 10 3 8
" - = < I
(Befestigungsgewinde) @ § 35 %
© © ©
® &
<
e
Abmessungen der Nut é
fur Signalgeber —
( o o N _
2 - M5 Gewindetiefe 8
Nut fiir Signalgeber (Befestigungsgewinde)

(doppelseitig)

14

& @ | ©
RV :
%Me}

2.1

O
:
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Serie MHZJ2

Abmessungen
MHZzJ2-250] . . MaBstab: 50%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung Ve ____
(Anschluss "SchlieBen")*
4-M5
(Gewinde fur Anbauteile)
M5
I (Anschluss "Offnen")*
4
o
g &
8
o3
~l B 12 -
9
24
* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
4 - M6 Gewindetiefe 12 (Befestigungsgewinde)
Durchgangsbohrung @5.1 (Befestigungsbohrun
@4H9*09%0 Tigte 4 gang g ( gung 9)
104002 °3
=
—
i
> | © | & B
-Ebf\eﬂ- _ T IS——
| g E - - 8 o
8
o | ENalegp —— —
@ @ '@' @
N J
| H
30
@26H9*3%%2 Tiefe 3.5 —
22 oo
' 25 53
i )
¥? @
ol T 102.7
3| 3
2 - M6 Gewindetiefe 12 5 8 o
- - = = S
(Befestigungsgewinde) £ -§ 36.5 g
Q Q ©
o o [V}
(3]
Abmessungen der Nut o | ‘ ~
fiir Signalgeber s 90— - ‘ N
4 - - ~ ]
Nut fur Signalgeber
(doppelseitig) 2 - M6 Gewindetiefe 10
& -@_ -@ (Befestigungsgewinde)
A AR
% %&E
@
3.5
. - __ J
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serie MHZJ2 / Mit Staubschutzkappe
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Verfugbare Modelle
Anschlussart Verfligbares Modell
iti { einfachwirkend
Symbol | Position der Anschliisse | 73510 | MHzJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 |doppeltwirkend !
drucklos gedffnet |drucklos geschlossen
E Seitlicher Anschluss M3 M5 [ ] (] [ J
w mit @4-Einbaufitting fir Koaxial-Schlauch [J — —
K Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting — o L
M M5 x 0.8 — (J [
Seitlicher Anschluss [E]
Nut fur Signal- [mm]
geber (4 Positionen) Zentrischer Befestigungszapfen Modell A B D1 D2 E
(auBer @10)
N MHzJ2-1000 | 15 7 1218 048 11 | 40
., 8 MHzJ2-16000 | 20 | 10 16f8 9218 15 | 435
:;L % Je}: MHzJ2-20000 | 22 | 12 2018 282 19 | 517
@ — g MHzJ2-25000 | 25 | 15 2518 0% 24 | 613
% 'C‘: &: Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
— 5| B
Nut far Signal- E A
geber (doppelseitig)
(@nur 10)

* Siehe Abmessungstabelle

+ Bei Einsatz von Signalgebern auf Geraten mit @10, ist die seitliche Befestigung mit Durchgangsbohrungen nicht méglich.

Axialer Anschluss (Einsteckanschluss fir Koaxial-Schlauch) [W]

+ Bei Einsatz von Signalgebern auf Geraten mit @10, ist die seitliche Befestigung mit
Durchgangsbohrungen nicht méglich.

[mm]
verfligbarer Koaxial-Schlauch Modell D1 D2 E
-0.016
ggtt);lr”(f'ggglh onen) Zentrischer Befestigungszapfen MHZJ2-1001] 15 ! 1268 o0ss 11 40
— MHZJ2-161] 20 | 10 1618 5015 15 | 435
(auBer @10) ~
8 MHZzJ2-2000 | 22 | 12 2018 5055 19 | 51.7
acan] -
© — MHZzJ2-250101 | 25 | 15 258 5083 24 | 61.3
3’ ) - — Andere Ab d technische Dat 1t hen d der Standardausftih
@ " ] “_ﬂ_‘z é naere messungen und technische Daten entsprechen denen aer stanaaradausftunrung.
% _IJC ?7_ u Verfiigbarer Koaxial-Schlauch
B Referenzsymbol Modell 4
e max. 5 Y Techn. Daten TW04B-20
o 5| B AuBendurchmesser 4 mm
Nut fir Signal- Max. Betriebsdruck 0.6 MPa
geber (doppelseitig) . Min Bl i 10
(nur o1 O) E A O (Ausserer Weg) In. blegeraaius mm
| fnerer Weg) Betriebstemperatur —20 bis 60°C
* Siehe Abmessungstabelle ) Material Nylon 12

Wechsel von koaxialem zu einfachem Schlauch

Der Wechsel zu einem einfachen Schlauch ist moglich durch Einsatz
eines Fittings mit "Y"-Verzweigung oder eines T-Fittings.

In diesem speziellen Fall sind Einfachschlauchverschraubungen und
Schlauche fir @3.2 erforderlich.

Koaxial-Schlauch

e

einf. Schlauch

"¥Y"-Verzweigung
‘KWU04-S23

T-Stiick

‘KWT04-523
b & einf. Schlauch Schlauch
R I Koaxi:[-‘ é Q ™
e schlauch

einf. Schlauch

%
oaxial- i

einf.

A

O

T-Fitting, T-Fitting mit unterschiedlichen Durchmessern,
Y-Verzweigung, T-Stiick mit Einschraubgewinde

einfacher Schlauch

%@chlaum r~_@3-2

l Koaxial-Schlauch

Markierung[ Q] -

5

i

U

r4

Markierung [1]-- Offnen der Finger

SMVC

_SchlieBen
der Finger
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serie MHZJ2 / Mit Staubschutzkappe

Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Axialer Anschluss (mit Einsteckfitting) [K]

Nut fur Signal- verwendbarer Schlauch [mm]
geber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E
“(auBer@10)  / zentrischer Befestigungszapfen o
o MHZzJ2-100] 15 7 1218 ~0.043 11 | 40
o 8 MHzJ2-1600 | 20 | 10 16f8 5,043 15 | 435
© ] MHZzJ2-2000C0] 2 | 12 20f8 053 19 | 51.7
= | /= ~ om0
- - = g MHZJ2-25[1] 25 15 25f8 o053 24 | 61.3
G’E'_ Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfihrung.
max.5 Verfugbare Schlauche
Bezeichnung/ " i i _|Polyurethan-
Nut fir Signal- 5[.B ot Nylon-  Weichnylon-| Polyurethan Spirak
gebeé (doppelseitig) E A Schlauch | Schlauch Schlauch schlauch
10
(nur 010) Techn. Daten T0425 | TS0425 | TUO425 | TCUO425B-1
* Siehe Abmessungstabelle N ) R ) , AuBendurchmesser [mm] 4 4 4 4
« Bei Einsatz von Signalgebern auf Geraten mit @10, ist die seitliche Befestigung mit
Durchgangsbohrungen nicht méglich. Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. Biegeradius [mm] 13 12 10 —
Betriebstemperatur [°C] | —20 bis 60 | —20 bis 60 | —20 bis 60 | —20 bis 60
Material Nylon 12 | Nylon 12 | Polyurethan | Polyurethan
Axialer Anschluss (mit M5-Anschluss) [M]
Nut fiir Signal- or Bef f [mm]
o i .
geber (4 Positionen) zentrischer Befestigungszapfen Modell A D1 D2 E
(ausser @10)
N MHZJ2-1000 | 15 7 1218 6548 11 | 40
GUEU S MHZJ2-161C] 20 | 10 168 0is 15 | 435
e _ MHZJ2-20000] 2 | 12 20f8 3553 19 | 51.7
_ o
) _ ] Q MHZzJ2-2510] 25 | 15 25f8 23083 24 | 61.3
Q Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der
Standardausfiihrung.
5| B
. E A
Nut fir Signal-
geber (doppelseitig)
(nur @10) M5
Anschluss
+ Siehe Abmessungstabelle
* Bei Einsatz von Signalgebern auf Geraten mit @10, ist die seitliche Befestigung mit
Durchgangsbohrungen nicht méglich.
Gewicht
¢
Ausfiihrung mit Befestigungszapfen (Symbol)
Modell
E W K M
MHzJ2-101] 70 70 70 70
MHZzJ2-16[1] 165 165 165 165
MHZzJ2-201] 290 290 290 290
MHZJ2-25[ 1] 525 525 525 525
2-64 ZSvC



Serie MHZ2/MHZ12
Installation und Einstellungen der
Signalgeber

Die Signalgeber kénnen je nach verwendeter Stiickzahl fur verschiedene Steuerfunktionen eingesetzt werden.
1) Steuerung bei AuBengreifend

Funktion

1. Grundstellung

2. Haltestellung

3. Teile nicht festgehalten

(LED ON)

zu erfassender Finger ganz % e m Haltestellung RS Finger ganz L
Betriebszustand gedffnet O geschlossen +——-— — Q
= e e
: ) Schlie3t den Kontakt, wenn die Finger SchlieBt den Kontakt, wenn die Greifer verfehlt WerkstUck (Fehlfunktion):
Signalgeberfunktion | ganz geéffnet sind. (LED ON) Finger das Werkstiick halten. Signalgeber eingeschaltet (LED ON)

ein Signalgeber

Installieren Sie den
Signalgeber wie
angegeben. Fihren
Sie nur geringen oder
gar keinen Druck zu.

é +Ein Pusiion enveder 0, 3, o o )

S | oder(3)) kann erkannt werden.

©

£ [zwei Signalgeber |, | A o [ ] —

€ [2wei Positionen (entweder 2 _

S | 1, @und @ kdmen é B L L
erkannt werden. C [ J — [ J

; ; 1. Schritt. 1. Schritt. 1. Schritt.

Vorgehensweise beim : s : - : &

Sl winel JUsiEER I:‘lnger ganz + Fx Finger in die % & Flng_er ganz 4
e S o offnen. normale schlieBen. ——

gnalg Py QJEE Halteposition 6 @ & ¢
bringen.

Schritt 2) Der Signalgeber ist in eine der Befestigungsnuten in der Richtung, die in der Abbildung dargestellt ist, einzufihren.

% &

]
é@

=—EE —>

T

Schritt 3) Den Signalgeber soweit in
Pfeilrichtung verschieben, bis die LED
aufleuchtet.

— e smE—fer—

—_—

Schritt  4) Verschieben Sie den
Signalgeber weiter in Pfeilrichtung bis
die LED erlischt.

—_—

Schritt 5) Den Signalgeber in die
entgegengesetzte Richtung verschieben
und in einem Abstand von 0.3 bis 0.5 mm
von der Position befestigen, in welcher
die LED aufleuchtet.

Position, bei der sich die Leuchte einschaltet

zu sichernde
Position

Schritt 3) Den Signalgeber in Pfeilrichtung verschieben, bis die LED leuchtet und in
einem Abstand von 0.3 bis 0.5mm von der Position befestigen, in welcher die LED

aufleuchtet.

Position, bei der sich die Leuchte einschaltet

0.3 bis 0.5 mm

zu sichernde Position

Anm. 1) Die Werkstlcke sollten méglichst in der Mitte der Greiferfinger positioniert werden.
Anm. 2) Die oben erwéhnten Abfragemdglichkeiten kénnen aufgrund von Schalthysterese-Elementen eingeschrénkt werden, wenn im Endbereich des
Fingerhubes gearbeitet wird.

SMVC

O
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Serie MHZ

Die Signalgeber kénnen je nach verwendeter Stlickzahl fur verschiedene Steuerfunktionen eingesetzt werden.

2) Steuerung bei Innengreifend

Funktion 1. Grundstellung

2. Haltestellung

3. Teile nicht festgehalten

Finger Haltestellun Finger ganz
zu erfassender gangz ge- ® o 9 LR W ge@%fne% ® o m%
Betriebszustand schlossen T |
Schlie3t den Kontakt, wenn die Finger | Schliet den Kontakt, wenn die Greifer verfehlt Werkstiick (Fehlfunktion):
Signalgeberfunktion | ganz geoffnet sind. (LED ON) Finger das Werkstuck halten. Signalgeber eingeschaltet (LED ON)
(LED ON)
ein Signalgeber
+Eing Positon (entweder (), @) ® ®
S | oder 3)) kann erkannt werden.
o
£ | zwei Signalgeber 5IA ( ] —
.S [«Zwel Postionen (entweder | +3 _
'% (0, @und @ kbmngn é B L ®
52 | erkannt werden. C [ — o
. . 1. Schritt. 1. Schritt. 1. Schritt.
\I/Ec_)r%ehens;vilset_belm Finger ganz 4 o Finger in die ¢ & W Finger ganz 4 o m%
md GhICIL Iusbleren schlieBen. T normale Halte- offnen.
er Signalgeber o @ position bringen, o @ Jﬁ o @ @

Installieren Sie den
Signalgeber wie
angegeben. Fuhren
Sie nur geringen oder
gar keinen Druck zu.

S——
=

Schritt 2) Der Signalgeber ist in eine der Befestigungsnuten in der Richtung, die in der Abbildung dargestellt ist, einzufihren.

Schritt  3) Den Signalgeber in
Pfeilrichtung verschieben, bis die LED
leuchtet und in einem Abstand von 0.3
bis 0.5 mm von der Position befestigen,
in welcher die LED aufleuchtet.

Position, bei der
sich die Leuchte
einschaltet

0.3 bis 0.5 mm

zu sichernde
Position

Schritt 3) Den Signalgeber soweit in Pfeilrichtung verschieben, bis die LED

aufleuchtet.

— e smE—fer—

—_—

Schritt 4) Verschieben Sie den Signalgeber weiter in Pfeilrichtung bis die LED

erlischt.

Schritt 5) Den Signalgeber in die entgegengesetzte Richtung verschieben und in
einem Abstand 0.3 bis 0.5 mm von der Position befestigen, in welcher die LED

wieder aufleuchtet.

Position, bei der
sich die Leuchte
einschaltet

-

zu sichernde
Position

0.3 bis 0.5 mm

Anm. 1) Die Werkstiicke sollten méglichst in der Mitte der Greiferfinger positioniert werden.
Anm. 2) Die oben erwahnten Abfragemdglichkeiten kénnen aufgrund von Schalthysterese-Elementen eingeschrénkt werden, wenn im Endbereich des

Fingerhubes gearbeitet wird.

2-66
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Signalgeber Serie MHZ

Hysterese der Signalgeber

Die Signalgeber weisen eine Hysterese &hnlich wie Mikroschalter auf.
Bitte benutzen Sie die folgende Tabelle als Richtlinie, wenn Sie die Signalgeberpositionen usw. einstellen.

o i

8

- .

Hysterese Hysterese
Betriebsposition Signalgeber (ON) Betriebsposition Signalgeber (ON)
Signalgeber-Reset-Position (OFF) Signalgeber-Reset-Position (OFF)
Hysterese
Signalgebermodell g:¥ggmggg D-M9rI(V)
D-Y7P(V) D-F80J D-M9CIW(V)
Pneumatischer Greifer D-Y7OOW(V) D-M9TIA(V)
MHZ2-6] nicht kompatibel 0.5 0.5
MHZ2-10C], MHZL2-100J 0.5 0.5Anm.) 0.5Anm.)
MHZ2-16], MHZL2-16] 0.5 0.5 0.5
MHZ2-200], MHZL2-200] 0.5 0.5 0.8
MHZ2-250], MHZL2-25(] 0.5 0.5 0.5
MHZ2-3200 0.5 0.5 0.7
MHZ2-4001 0.5 0.5 0.9
MHZJ2-60] 0.5 0.5
MHZJ2-10C] 0.5 0.5
MHZJ2-160] nicht kompatibel 0.5 0.5
MHZJ2-200] 0.5 0.8
MHZJ2-250] 0.5 0.5

Anm.) Bei Montage der Ausfiihrungen D-M90(V), MOOOW(V) und MOIA(V) auf den Modellen
MHZ2-100 und MHZL2-10 sind Befestigungselemente (BMG2-012) erforderlich.
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Serie MHZ

Si;nalgebermontag_;e

Betreffende Modelle:
MHZ2-6
Serie MHZJ2
runde Nut Serie MHZ2
runde Nut Serie MHZL2

Der Signalgeber ist in eine der Befestigungsnuten des Greifers in der
Richtung, die in der Abbildung dargestellt ist, einzufiihren. Nach Ausrichten in
der Position ziehen Sie die Signalgeber-Befestigungsschraube mit einem
Feinschraubenzieher an.

\

Feinschraubendreher

05 bis 06

Signalgeber-
Befestigungsschraube
M2.5 x 4L

Signalgeber

Anm.)Verwenden Sie zum Anziehen der Signalgeber-Befestigungsschraube
einen Feinschraubendreher mit einem Griffdurchmesser von 5 bis 6 mm.
Das Anzugsdrehmoment betragt zwischen 0.05 und 0.15 N-m.

2-68
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Betreffende Modelle:
viereckige Nut an der Seite Serie MHZ2
viereckige Nut an der Seite Serie MHZL2

(1) Der Signalgeber ist in eine der Befestigungsnuten des Zylinders in der Richtung,
die in der Abbildung dargestellt ist, einzuftihren und vorldufig einzustellen.

(2) Den Signalgeber in die Befestigungsnut einfihren.

(8) Nach dem Uberpriifen der Abfrageposition die am Signalgeber angebrachten
Einstellschrauben (M2.5) festziehen und den Signalgeber einstellen.

(4) Die Abfrageposition muss in Schritt (2) geandert werden.

Befestigungselement

Signalgeber-Befestigungselement: Bestell-Nr.

Signalgeber-Bestell-Nr. | Bestel-Nr. Signalgeber-Befestiqungselement
D-M9[(V)
D-M9[IW(V) ]
D-F8[] BMG2-012
D-M9[]A(V)

Anm.) Verwenden Sie zum Anziehen der Einstellschrauben (M2.5) einen
Feinschraubendreher mit einem Griffdurchmesser von 5 bis 6 mm.
Das Anzugsdrehmoment betragt zwischen 0.05 und 0.1 N-m.
Als generelle Regel gilt, dass der Feinschraubendreher ab dem Punkt, an
dem ein Widerstand zu spiren ist, noch 90° weitergedreht werden soll.
Anm.) D-F80J ist nicht montierbar auf den Ausfihrungen MHZ2-100J,
MHZJ2-1000 und MHZL2-100

[Handhabung der Befestigungselemente: Sicherheitshinweise]
Wenn der Signalgeber auf der Montageseite eingestellt wird, wie unten
dargestellt, muss ein Spielraum von min. 2 mm auf der Montageplatte
vorgesehen werden, da der Signalgeber Uber das Greifergehause
Ubersteht.

Spielraum min. 2 mm

-

LA

4
Pas)
©Q

=
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Uberstand des Signalgebers iiber das Gehiuse

Signalgeber Serie MHZ

Der Uber das Gehause des Greifers vorstehende Bereich des Signalgebers ist in nachstehender Tabelle angegeben.
Verwenden Sie diese Angaben bei der Montage usw. als Standard.
Bei dem Modell D-F80J gibt es keinen Uberstand des Signalgebers tber das Greifergehause.
Auch bei der Ausfiihrung mit Zentrierzapfen gibt es keinen Uberstand.

Standardgehéuse
Anschlusskabelart axialer elektrischer Eingang vertikaler elektrischer Eingang
erlauternde
Darstellung
=== *};
L P R S ———
N | T = g
& L
a\% T o
%\ %
) Q. —_— —_—
% \%
) Y D-Y5901 D-Y690]
preumatischer\, %, D-Y7P B-Mggw D-M9CA | D-Y7PV Bﬂggbﬁv D-M9CIAV
Greifer 2 D-Y7OW D-Y7OWV
gedfingt ) . 11 13 . . 9 11
MHZ2-60] s nicht kompatibel 13 15 nicht kompatibel 7 s
gei‘)ﬂna 1 3.5 Anm. 3)| 5'5Anm. 3) — 1 _5Anm. 3) 3_5Anm. 3)
A2l geschlossen 7.5 6.5Am-3) 8.5AM-3) 6.5 4,5Am-3) 6.5/ 3
gedfnet — 1 3 — _ _
° A2 geschlossen 6 4 6 5 2 4
< -
S g gedfnet — — — — — —
S ALkl geschlossen 4 2 3 — —
D | MHzz2500 [E - — - - = =
geschlossen 1 — — — — —
gednet — — — — — —
Azl geschlossen 3 — — 2 — —
MHz2-400 & = — - = — —
geschiossen 2 — — 1 — —
gedffnet 11 13 9 11
[0} H
% el geschlossen 13 15 11 13
o gedinet 5 7 3 5
X H
N MHZJ2-1000 geschiossen 7 9 5 7
2 edffnet 2 4 — _
G MHZJ2-16C] : nicht kompatibel nicht
@2 geschlossen 5 7 B ibel 3 5
] e — — ompatibel — _
3 | MHzJ2-200 (T
o geschiossen 3 5 1 3
= gedffnet — — — —
€ Alaesn geschlossen 2 4 — —
gedfinet 0.5 1.5Amm-3) 3.5Am-3) — — —
2 it geschlossen 8.5 g Am.3) 10 Amm.3) 7.5 GAM. 3) gAm. 3)
9] p
= gedfinet — — — — — —
= gutoals geschlossen 8 6 8 7 4 6
° gedffnet — — — — — —
& AL geschlossen 7 5 7 6 3 5
(o) "
o] gedfnet — — — — — —
Al ALy geschiossen 5.5 3.5 5.5 4.5 1.5 3.5
E| MHzL2-10s [ - =
5 geschlossen — — — — — —
(=21
3 gedinet — — — — — —
Qo = -
E S Al geschlossen 3 1 3 2 — —
=
= dffnet — — — — — —
2| 8| MHzL2-208 &
S = geschlossen 1 — — — — —
2| MHzL2-258 - — - - = —
S geschiossen — — — _ — _
=l gedingt — — — — — —
2 MHZL2-10C geschlossen 55 5 Anm. 3) 7 Anm. 3) 4.5 3Anm. 3) 5Anm. 3)
£ gediinet — — — — — —
= MHZE2216C geschlossen 5.5 3.5 5.5 4.5 1.5 3.5
=3 gebfinet — — — — —
= b geschlossen 3.5 1.5 35 25 — —
= .
= gedffnet — — — — — —
- AL geschlossen 1.5 — — 0.5 — —
Anm. 1) Felder ohne Werte geben an, dass es keinen Uberstand gibt.
Anm. 2) Vor der endgliltigen Einstellung der Einbauposition die Leistung des Signalgebers prifen.
Anm. 3) Bei Montage der Ausfiihrungen D-M9[](V), MO[JW(V) und MO[TJA(V) auf den Modellen MHZ2-10[] und MHZL2-10 sind Befestigungselemente

(BMG2-012) erforderlich.
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Serie MHZ

Anfertigung auf Bestellung

Wenden Sie sich fiir ndhere Angaben und Abmessungen, technische Daten und Lieferzeiten an SMC.

1 Federunterstiitzte Version

Kompaktausfiihrung/MHZA2-6, MHZAJ2-6

Symbol

_ X7
X12

Mit Staubschutzabdeckung/MHZJ2

Mit Staubschutzkappe MHZAJ2— 6 D —X12
T T T
Standardausfiihrung MHZA 2— 6 D I:l —X12

Version
Kolbendurchmesser I ® mit Feder
12 Offnungs-
Funktlonswelse bewegun

_|unterstiitzt
D [ doppeltwirkend Gehiusebauform
- Grundausfiihrung
Fingerposition @ E Ausf(]hrung mit
- | Grundausfilhrung zentrischem
- Befestigungszapfen
1 Befestigungsbohrungen Seitlicher Anschluss
seitlich
Durchgangsbohrungen in
2 Offnungs-/SchlieBrichtung
3 |Flache Greiferfinger

Technische Daten

MHZJ2 — [Kolbendurchmesser| D | [—X

Funktionsweise l Version mit Feder

D | doppeltwirkend 7 | SchlieBbewegung unterstitzt

12 | Ofinungsbewegung unterstitzt

Gehéausebauform
- Grundausflihrung

E mit zentr. Befestigungszapfen
Seitlicher Anschluss

mit zentr. Befestigungszapfen
W | Einbaufitting
fir Koaxial-Schlauch

+ Nur die Grundausfihrung
ist verwendbar bei @6.

Technische Daten

Ausfiihrung federunterstutzte Version Ausfiihrung federunterstutzte Version
Kolbendurchmesser 6 Kolbendurchmesser 6, 10, 16, 20, 25
Funktionsweise doppeltwirkend Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft Medium Druckluft

Anm.) Die Abmessungen entsprechen denen der Standardausfihrung.

Standardausfiihrung/MHZ2

Anm.) Die Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.

Langhub/MHZL2

a6 MHZ2— 6 D

010bis 040 MHZ2 — |Kolbendurchmesser| D

FunktionsweiseT
D |doppeltwirkend

Greiffingerposition
Standardausfiihrung  Schmale Ausflihrung
- |Grundausfihrung N |Grundausfiihrung

) " Version mit Feder
Befestigungsbohrungen Befestigungshohrungen - -
1 | seitiich N1 |seitiich 7 | SchlieBbewegung unterstiitzt

Durchgangsbofrungen Durchgangsbofrungen 12 |Offnungsbewegung unterstitzt
2 |(Offnungs-/Schiie8- N2 | Offnungs-/Schiie- .
fichtung richtung Gehéusebauform
3 | Flache Greiferfinger - | Grundausfihrung

mit zentr. Befestigungszapfen

Q # Die schmale Ausflihrung ist nicht er- E | Seitlicher Anschluss
haltlich fir @6, @32 und @40. mit zentr. Befestigungszapfen

w | Einbaufitiing
fiir Koaxial-Schlauch

 Nur die Grundausflihrung
ist verwendbar bei @32
: und @40.

Technische Daten

MHZL2 — |Kolbendurchmesser| D

Funktionsweise I

D | doppeltwirkend

[]—x

Version mit Feder

7 |SchiieBbewegung unterstitzt
12 | Offnungsbewegung unterstiitzt

Greiffingerposition
Standardausflihrung

® Gehdusebauform
- | Grundausfiihrung - | Grundausfiihrung
1 | Befestigungsbohrungen seitlich mit zentr. Befestiqungszapfen
2 Durchgangsbohrungen in E | Seiticher Anschluss
Offnungs-/SchlieBrichtung . .
—— mit zentr. Befestigungszapfen
3 | Flache Greiferfinger W | Einbaufitting
fiir Koaxial-Schlauch

Technische Daten

Ausfiihrung federunterstitzte Version Ausfiihrung federunterstitzte Version
Kolbendurchmesser 6, 10, 16, 20, 25, 32, 40 Kolbendurchmesser 10, 16, 20, 25
Funktionsweise doppeltwirkend Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft Medium Druckluft
Anm.) Die Abmessu..ngen von @6 bis 25 entsprechen denen der Q Die Abmessungen entsprechen denen der einfachwirkenden Ausflhrung.
Standardausfiihrung.

Die Abmessungen von @32 und @40 entsprechen denen der
einfachwirkenden Standardausfiihrung.
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Anfertigung auf Bestellung Serie MHZ

Symbol

2 Mit Drossel (einstellbar) -X46

Durch den Einbau einer verstelloaren Geschwindigkeitsdrossel kann die Offnungs- und SchlieBgeschwindigkeit der Greiferfinger reguliert werden.

MHZ2— | Kolbendurchmesser | D —X46

Funktionsweise I
* Nicht verfiigbar D | doppeltwirkend
fur @6, @32 und

@40.

Greiffingerposition Gehéausebauform
Standardausfiihrung Schmale Ausfiihrung R Grundausfiihrung
- Grundausfiihrung N | Grundausflihrung mit zentr. Befestigungszapfen
Befestigungsbohrungen Befestigungsbohrungen E | Seitlicher Anschluss
T | seitich NT | saiticn . ,
w mit zentr. Befestigungszapfen
2 Durchgangsbohrungen in N2 Durchgangsbohrungen in Steckverbindung fiir Koaxial-Schlauch
Offnungs-/SchlieBrichtung Offnungs-/SchlieBrichtung
3 Flache Greiferfinger Technische Daten
Ausfiihrung mit Drossel
Kolbendurchmesser 10, 16, 20, 25
Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft
Abmessungen

‘ @ Modell A B C D*

é é | Jiﬂ— o MHZ2-10DCIC-X46 9 11 45 52

——L Fﬁw MHZ2-16DCJ-X46 75 13 7 58
[ © MHZ2-20DC]-X46 10 15 7 6

MHZ2-25DL11-X46 10.7 20 7 6.2
A

Oben nicht angegebene Abmessungen entsprechen denen der
Standardausflihrung; siehe Seite 2-35 bis 2-38.
* Referenzwerte fur die Drosseleinstellung

C Schlusselweite
ﬁ > ©

w9

Stellen Sie die Offnungs-SchlieBgeschwindigkeit der Greiferfinger nicht héher als erfor-
derlich ein.

Andernfalls steigen die StoBkréfte an, die auf die Greiferfinger und andere Teile wirken,
was einen Verlust der Wiederholgenauigkeit beim Halten von Werkstlicken zur Folge
haben, und die Lebensdauer des Gerates negativ beeinflussen kann.

Richtlinie fiir Drosseleinstellung

Modell Umdrehungen ab der geschlossenen Drosselstellung A"™- 1)
MHZ2-10DLI[]-X46 1/4 bis 1/2
MHZ2-16DCI1-X46 1/2 bis 1
MHZ2-20DCI1-X46 1bis11/2
MHZ2-25D[ [ -X46 11/2 bis 2

Anm. 1) Stellung, in der die Drossel bis zum Anschlag noch leicht angezogen wird.
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Serie MHZ

Symbol

3 Flache Greiferfinger vergleichbar mit MHQ2/MHQG2 -X51

Die Ausflihrung mit flachen Greiferfingern ist je nach Anwendung wahibar.

MHZ2—| Kolben-@ — X51

Funktionsweise

D | doppeltwirkend
S | einfachwirkend (drucklos gedffnet)
C | einfachwirkend (drucklos geschlossen)

Fingerposition Gehéausebauform
- vergleichbar mit MHQG2 - Grundausflhrung
N | vergleichbar mit MHQ2 E mit zentr. Befestigungszapfen
Seitlicher Anschluss
mit zentr. Befestigungszapfen
W | Einbaufittin
Q + Nicht verfugbar fur fir Koaxial-Schlauch
@6, @32 und B40. mit zentr. Befestigungszapfen
K" | Einbaufitting
mit zentr. Befestigungszapfen
M| mit M5-Anschluss
Technische Daten
Ausfiihrung Ausfiihrung mit flachen Greiferfingern
Kolbendurchmesser 10, 16, 20, 25
Funktionsweise doppeltwirkend, einfachwirkend (drucklos geéffnet, drucklos geschlossen)
Medium Druckluft
Abmessungen
4-MM Gewindetiefe L
Montagegewinde fir Anbauteile
a — —H-DF <
o
N olie = °
Y
(U]
A
© «
a & SMEHER
<
— L&D+
LC.
[mm
Modell A B C D G MM L w
ode offen | geschlossen
vergleichbar mit MHQG2 3 6 52 12 97%*%2| 573, M2 3.6 5 %05
MHZ2-10LILL-X5T ™ 0 ieichbar mit MHQ2 | 2 5 5.2 9 97722 | 579, | M 36 | 52
T vergleichbar mit MHQG2 4 8 8.3 16 12.6 22 | 6.6 54 M3 6 8 s
: : vergleichbar mit MHQ2 25 7 8.3 12 12.6 22 | 6.6 34 M3 6 B Ses
vergleichbar mit MHQG2 | 5 10 10.5 208 |17.2%2| 729, M4 8 10 90
MHZz2-200CJJ-X51
vergleichbar mit MHQ2 3.3 9 10.5 155 | 17222 | 723, M4 8 10 O0s
n - +25 0 0
MHZ2-250TT1-X51 vergle!chbar m!t MHQG2 6.5 12 13.1 25 22.8 +25 8.8 .8,4 M5 10 12 _3,05
vergleichbar mit MHQ2 3.5 12 13.1 19 22.8 % 8.8 04 M5 10 12 505

Oben nicht angegebene Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung; siehe Seiten 2-35 bis 2-38.
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Serie MHZ
Modellauswahl

Modellauswahl

Greiferauswahl
Ermittlung der — Ermittlung der — Ermittlung der von aufBBen auf die

m Haltekraft W Hebelarmlange m Finger einwirkenden Kraft

EZIEE] Ermittlung der Haltekraft

(Ermittlung der Betriebsbedingungen/ >< Berechnung der Haltekraft ) >< Auswahl des passenden Modells )

Auswahlkriterien bzgl. der Masse .
. [assedes des festzuhaltenden Werkstiickes MHZL12-16 Ausengreitend
Beispiel | werkstickes: 0.1 kg H  Aufgrund der Variationen, die durch Faktoren wie die
raumliche Anordnung und den 50
Reibungskoeffizienten zwischen Greiferfingern und —{—|Druck0.7MPa
Werkstiick auftreten kénnen, ist ein Modell _ 40 ——_[0:6MPa
’Ausﬁ]hrung: auBen greifend ‘ auszuwahlen, dessen Haltekraft mindestens 10- bis = 30 0.5MPa
20-mal hoher Anm) ist, als das Werkstlickgewicht. S oak- __|_0.4mPa
Anm.) Fir weitere Details siehe "Erlauterung der :Ef; 20 i 0.3MPa—
Auswahimethode". % ™ 0.2MPa
* Falls starke Beschleunigungs- oder 10 ]
StoBbewegungen absehbar sind, muss zusétzlich i
ein Sicherheitsfaktor berticksichtigt werden. 0 10 20 30 40 50 60
Beispiel: Die Haltekraft soll mindestens das 20-fache der Hebelarm L [mm)]
Masse des Werkstiickes betragen.
Erforderliche Haltekraft = 0.1kg x 20 x 9.8 m/s2 *Bei dem Modell MHZ[12-16D er-
entspricht min. 19,6 N (ca.) gibt sich eine Haltekraft von 24N
am Schnittpunkt der Hebelarmlén-
‘ ge L =30mm und dem Betriebs-
’ Hebelarmlange: L = 30mm ! P druck von 0.4MPa.

* Die Haltekraft betrégt das 24,5-fache
der Masse des Werkstiickes, somit
wurde das Modell passend ausge-

’ Betriebsdruck: 0.4MPa } | wihit

— Erlauterung der Auswahimethode

Fiir das Halten eines Werkstiickes wie in

der Abbildung links dargestellt, unter

Berucksichtigung folgender Angaben,

F: Haltekraft [N]

u: Reibungskoeffizient zwischen Greifer-
fingern und Werkstiick

m: Masse des Werkstiickes [kg]

g: Gravitationskonstante ( = 9.8m/s?)

mg: Gewichtskraft des Werkstiickes [N],
ergeben sich folgende Bedingungen, unter
denen das Werkstiick nicht herausfallt:

"Die Haltekraft soll mindestens das 10- bis 20-fache des Werkstiickgewichtes betragen”. 2Xx uF >mg
Diese Empfehlung von SMC basiert auf einer Berechnung mit einem Sicherheitsfaktor a=4, womit
die wahrend des Werkstlicktransports tblichen StoBeinwirkungen aufgefangen werden. Anzahl Greiferfinger
wenn p = 0.2 wenn p = 0.1 und folglich,
mg mg
F=—x4 F=———x4 F> m9
2x0.2 2x0.1 2x 1t
=10xmg =20xmg
f * Da "a" als Sicherheitsfaktor definiert ist,
. . " n ergibt sich fiir F folgende Formel:
10-faches des Werkstiickgewichtes il 20-faches des Werkstiickgewichtes
Anm.) Auch wenn der Reibungskoeffizient mehr als p= 0.2 betrégt, so empfiehlt SMC aus mg
Sicherheitsgriinden, die Greifer so auszuwahlen, dass die Haltekraft mindestens das F= xa
10- bis 20-fache des Werkstlickgewichtes betragt. 2x 28

Es ist notwendig, einen Sicherheitsfaktor vorzusehen fiir den Fall, dass starke
Beschleunigungen oder StoBkrafte auftreten.
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Modellauswahl SerieMHZD

ESITRl Effektive Haltekraft: Serie MHZCJ2/doppeltwirkend/auBen greifend

Ausfiihrung auBen greifend Ausfiihrung auBen greifend
* Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts dargestellte MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
effektive Haltekraft F bezeichnet die an je- ‘ ‘
dem Greiferfinger wirkende Kraft, wenn bei- 100
de Greiferfinger und Befestigungsteile vollen 6 \ﬂjc\k Lt
Kontakt mit dem Werkstiick haben. Siehe \\D"U?k 0.7MPa 80 0.6MPa
nachstehende Abbildung. = — 0.6MPa = =
b= \ £ — 0.5MPa
s 4 U5 £ 60 ———
F g \N;’p{ T 0.4MPa
L .4MP5 £ ——
] S 40 0.3MPa
& & T 5 — 0.3Mpa T 0‘2MP‘
\ . a
——202mp, 20
¢ ¢
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
auBen greifend
MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
MHZA2, MHZ2, MHZL2 250 ‘ I
L — 20 —Druck 0.7MPa
(=
' S 200~ [ 0.6MPa
= _ I = 15 Druck 0.7MPa _ 0.5MP.
' T s 0.6MPa £ 150 ~lolt
I M g 0.5MPa g 0.4MPa
. £ 0.4MPa 2 400 0.3MPa
I I
3'3"’"’3 0.2MPa
5 .2MPa | 50
0 10 20 30 40 50 0 50 100 150
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ2-16D/MHZL2-16D MHZ2-40D
‘ ‘ ‘ 400 L \
Druck 0.7MPa
50 ~\Q[uck 0.7MPa 350
| Toewpa | 300 2'6"’"’3
= 40 = t = .5
3 | 0.5MPa Z 250 MPa__
K N T 0.4MPa
£ 30 0.4MPa — | ¥ 200 .
S 0.3MPa 5 150 0.3MPa.__|
20 P - 0.2M
0.2MPa 100 :2MPa
10 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ2-20D/MHZL2-20D
60— ﬂuc‘:k 0.7|Y|Pa
50 0.6MP.
= - 0.5MP.
< 40 —1
s _ 0.4MPa
3 30 l
2 0.3MPa
T p—
20 0.2MPs
10
0 20 40 60 80
Hebelarm L [mm]
ZS\VC 275



Serie MHZ ]

Modellauswahl

ESIRl Effektive Haltekraft: Serie MHZJ2/doppeltwirkend/innen greifend

« Definition der effektiven Haltekraft

Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in
nachstehender Abbildung dargestellt.

F

Ausfiihrung innen greifend

Ausfihrung innen greifend

o @

® &

innen greifend

MHZA2, MHZ2, MHZL2

l
F*}?

T

cl=s >
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MHZ2-6D/MHZA2-6D

14

12

10
z e Druc‘:k 0.7MPa
5 8 ———0.6MPa
3 6 — 0.5MPa
£ —— [0.4mpa |

4 0.3MPa

5 p— 0.2MPa

0 10 20 30

Hebelarm L [mm]

MHZ2-10D/MHZL2-10D

[ ]
25 Druck 0.7MPa‘
0.6MPa |
_ 20 0.5MPa
2 0.4MP
ﬁ 15 ; “ia
s 0.3MPa
£ 10 o
0.2MPa
5

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZ2-16D/MHZL2-16D

70 | ]
60 Dryck 0.7MPa ||
06MPa| |
50
= 0.5MPa‘ ‘
£ 40 0.4MPa
< T |
% 30 0.3MPa
[ T
* 20 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60
Hebelarm L [mm]

MHZ2-20D/MHZL2-20D

100 = DruckO.‘7MPa
> 80 0.6MPa
= 0.5MPa
g © 0.4MPa
S 0 o.smva
0.2MPa

0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

MHZ2-25D/MHZL2-25D

160 o

Dr‘uck 6.7MF;a
140 t
_ 120 0.6MPa
Z 0.5MPa
< 100 —
[ 0.4MPa
< 80 }
£ 0.3MPa
T 60 t
0.2MPa
40
20
0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

MHZ2-32D
[ [ [
8001 _ | Druck 0.7MPa
250 0.6MPa
=3 200 0.5MPa
= 0.4MP.
£ 150 a
% 0.3MPa
T 100 T
0.2MPa
50
0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm)]
MHZ2-40D
[ I [
501 | Druck 0.7MPa
\*
400 ——— Mpi
= 0.5MPa
= 300
g 0.4MPa
ko) 1
T 200 0.3MPa —|
0.2MPa
100

0 20 40 60 80 100 120
Hebelarm L [mm]

O
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Modellauswahl SerieMHZD

8] Effektive Haltekraft: Serie MHZJ2/einfachwirkend/auBen greifend

Ausfiihrung auBen greifend Ausfiihrung auBBen greifend
* Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts dargestellte MHZ2-6S/MHZA2-6S MHZ2-25S/MHZL2-25S
effektive Haltekraft F bezeichnet die an je- ‘ ‘ ‘
dem Greiferfinger wirkende Kraft, wenn bei- 4 80 Druck 0.7MP
de Greiferfinger und Befestigungsteile vollen — 1 Pruck0.7MPa
Kontakt mit dem Werkstlick haben. Siehe \\ Dru‘ck 0.7MPa I ‘ ‘
nachstehende Abbildung. = 3 — \ = 60 ——0.6MPa
E = \O-BMPa = ‘
g — 5} —_ | 0.5MPa
3 2 0.5MPa 3 40 — 1
& © s — kS 0.4MPa
— 0.4MPa
1 I ——- 20— 0.3MPa
o & 0.3MPa — T+
0.25MPa
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
aufen greftend MHZ2-10S/MHZL2-10S
MHZA2, MHZ2, MHZL2 bl Lt MHZ2-32S
- DrTJck 0.7MPa 250
[ 1A
I & © 10 T ———-1 Druck 0.7MPa ——
! 0.6MPa 200—— ruck 0. a
T . I > 8 | = \mPa
| S Z [ [0.5MPa = 150 —
e 5 5 0.5MPa
g ° 5 |
L £ —_— 0.4MPa =100 ?-4MP3
T 4= 0.35MPa | * 0.3MPa
> 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150
2
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ2-16S/MHZL2-16S MHZ2-40S
1] 350 Druck 0.7MP?
40| = Druck 0.7MPa a0 — Druck0.7MPa
—_— 0. !iMPa - 0.6MPa
Z 30— 0.5MPa =3 0.5MPa
s | [T oans
3 20 —= O.TMPa 3 150 ——
s 0.3MPa s 0.3MF4a
10l—= \ 100]
0.25M ‘Da 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ2-20S/MHZL-20S
60 ‘ ‘
50— Druck 0.7MPa —
\ [
S— .6MP.
z 40 — 5
= 0.5MP?
g a0
3 0.4MPa
T 20 |
0.3MPa
10
0.25MPa
\
0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

O
:

2-77



Serie MHZ ]

Modellauswahl

Bl Effektive Haltekraft: Serie MHZJ2/einfachwirkend/innen greifend

 Definition der effektiven Haltekraft

Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in
nachstehender Abbildung dargestellt.

F

Ausfiihrung innen greifend

Ausfihrung innen greifend

& &

innen greifend

MHZA2, MHZ2, MHZL2
\ i - ?
% ] %
AL T
L
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MHZ2-6C/MHZA2-6C

8
\\Druck 0.7MPa
= 6
= — 0.6
= ——— 0,6MPa
s 4 0.5MPa
5 —
I
5 — 04MPa
0.3MPa
0 10 20 30
Hebelarm L [mm]

MHZ2-10C/MHZL2-10C

{
20 —\DrucT(OJMPa ‘*
0.6 ﬂIﬂPa
= 15 |
= 0.5MPa
b=
S
3 10 0.4MPa
£ 0.35MP§
5
0 10 20 30 40 50

Hebelarm L [mm]

MHZ2-16C/MHZL2-16C
60

{ l\n {
50 Druc?k 0.7MPa
O.GMPa
= 40 0.5MPa
T a0 0.4MPa —|
2 I |
K 20 0.3MP§1
|
10 0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZ2-20C/MHZL2-20C

100 I [
| \Dru}ck 0.7f\APa
80 : "
- 0.6MPa
= \
= 60 0.5MPa
©
$ O.4MP§
® 40 T T
T 0.3MPa
0.25MPa
20
0 20 40 60 80 100

Hebelarm L [mm]

MHZ2-25C/MHZL2-25C
T T T
140l _ | Druck0.7MPa
120 .
100 1 0.6‘MPa
< 1 0.5MPa
£ 80 {
< 1 0.4MPa
% 60 T
T 20 0.3TMPa
20 0.25MP3
0 20 40 60 80 100120
Hebelarm L [mm]

MHZ2-32C
2500 —]— | Druck 0.7MPa
200 V] 0.6MPa —
z 0.5MPa
— 150 S|
% 0.4MP
g 100 | —
s 0.3MPa
50

0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

MHZ2-40C
500
400 Druck ().7MF"a
= o.en{IPa
g %% 0.5MPa
X
[0]
2 0 0.4l\%lPa
T 0.3MPa
100

0 20 40 60 80 100 120
Hebelarm L [mm]

O
-




Modelleuswahl Serie MHZD

EZIE Effektive Haltekraft: Serie MHZ2/doppeltwirkend/auBen greifend

Ausfiihrung auBen greifend Ausfiihrung auBen greifend
* Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts dargestellte MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem ‘ ‘ ‘
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide 100
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen 6 \-\DTUCK Ll
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in ~~Druck 0.7MPa 80 0.6MPa
nachstehender Abbildung dargestellt. = \%Pa = 0.5M
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Serie MHZ ]

Modellauswahl

EZIE] Effektive Haltekraft: Serie MHZ02/doppeltwirkend/innen greifend

e Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts
dargestellte effektive Haltekraft F
bezeichnet die an jedem Greiferfinger
wirkende Kraft, wenn beide Greiferfinger
und Befestigungsteile vollen Kontakt mit
dem Werkstlick haben, wie in
nachstehender Abbildung dargestellt.

F

& @

® &

innen greifend
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Ausf hrung innen greifend
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Modellauswahl Serie MHZD

SRl Effektive Haltekraft: Serie MHZJ2/einfachwirkend/auBen greifend

Ausfiihrung auBBen greifend

* Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an je-
dem Greiferfinger wirkende Kraft, wenn bei-
de Greiferfinger und Befestigungsteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben. Siehe
nachstehende Abbildung.
F

& &

¢ &

auBen greifend

Ausfiihrung auBBen greifend
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Serie MHZ ]

Modellauswahl

Effektive Haltekraft: Serie MHZ[J2/einfachwirkend/innen greifend

 Definition der effektiven Haltekraft

Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in

nachstehender Abbildung dargestellt.

F

Ausflihrung innen greifend

Ausfiihrung innen greifend
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Modellsauswahl Serie MHZD

EZEE Ermittlung des Hebelarmes: Serie MHZ/auBen greifend

auBlen greifend

auBen greifend

auBen greifend

MHZ[12, 11-MHZ2
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Hebel-
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s
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B |__ _
Hebel-
arm L

* Beim Betrieb des Greifers ist darauf zu achten,
dass der Hebelarm "L" des Werkstlickes und die
Exzentrizitdt "H" sich innerhalb der in nebens-
tehenden Diagrammen angegebenen Bereichs-
grenzen des jeweiligen Betriebsdruckes befin-
den.

¢ Falls der Hebelarm die Grenzwerte Uiberschreitet,
wird die Lebensdauer des pneumatischen Grei-
fers negativ beeinflusst.
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Serie MHZ ]

Modellauswahl

EZItE Ermittlung des Hebelarmes: Serie MHZJ/innen greifend

innen greifend

innen greifend

innen greifend

MHZ[12, 11-MHZ2
I T
Hebel- ‘
arm
MHZAJ2, MHZJ2
. @
. o N
¥ ‘ 1 ‘
| 7= |
Hebel-
arm L

¢ Beim Betrieb des Greifers ist darauf zu achten,
dass der Hebelarm "L" des Werkstiickes und die
Exzentrizitdt "H" sich innerhalb der in nebens-
tehenden Diagrammen angegebenen Bereichs-
grenzen des jeweiligen Betriebsdruckes befin-
den.

 Falls der Hebelarm die Grenzwerte Uiberschreitet,
wird die Lebensdauer des pneumatischen Grei-
fers negativ beeinflusst.
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Modellauswahl Serie MHZD

EZRE Ermittlung der auf die Finger wirkenden externen Krifte Serie MHZ12

My >~ 7

Fv | -
i H—
L: Hebelarmlédnge [mm]
Max. zuléssiges Moment
Modell ZUIQSSig;\”?ﬂ; SRl Langsbelastung: Querbelastung: Seitenbelastung:
Mp [Nm] My [Nm] Mr [Nm]
MHZ[12-6 10 0.04 0.04 0.08
MHZ[12-10 58 0.26 0.26 0.53
MHZ[12-16 98 0.68 0.68 1.36
MHZ[12-20 147 1.32 1.32 2.65
MHZ[12-25 255 1.94 1.94 3.88
MHZ[12-32 343 3 3 6
MHZ[12-40 490 45 4.5 9

Anm.) Die in der Tabelle aufgefiihrten Last- und Momentangaben sind statische Werte.

Berechnung der max. zulassigen externen Kraft
(unter Anwendung eines Lastmoments)

Berechnungsbeispiel

M (max. zuldssiges Moment) (Nm)
Lx10°%
*

zulassige Kraft F (N) =

(* Konstante zur Umrechnung der Einheiten)

Eine statische Last F = 10 N, bewirkt bei einer
Hebelarmlange L =30 mm beim Modell
MHZ[J2-16D ein Kippmoment: 0.68

zulassige Kraft F = 30x10°
=227 (N)

Lastf =10 (N) <22.7 (N)
Folglich ist die Last zul&ssig.
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