Langsamlauf-Schwenkantrieb

Erlaubt den Werkstiicktransport bei langsamen Geschwindigkeiten.
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sam- "1ISQX |10, 20, 30, 50 \# 5 ot

st CRQ2 |10, 15,20, 30, 40 | 0.2 bis 1 (0.2 bis 0.7 faf CRQ2110,15)

andard is 2t
MSQ 10, 20, 30, 50 1s
Messbedingungen: Medium: Druckluft

Einbaulage: horizontal ohne Last
Betriebsdruck: 0.5 MPa

Pneumatikkreis: abluftgesteuerte Schaltung
Umgebungstemperatur: Raumtemperatur

d MSQ kompatibel
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Serie CRQ2X/MSQX
Modellauswahl

« Der Auswahlprozess fiir Langsamlauf-Schwenkantriebe entspricht dem fiir Standard-Schwenkantriebe. Uberschreitet die Schwenkzeit
2 s pro 90°, werden das erforderliche Drehmoment und die kinetische Energie mit einer Schwenkzeit von 2s pro 90° berechnet.

Auswahlverfahren Auswahlbeispiel

Betriebsbedingungen

Es gelten folgende
Betriebsbedingungen:
* Vorausgewahltes Modell * Die Einheit fiir den Schwenkwinkel ist
* Betriebsdruck: MPa Radians.
¢ Einbaulage 180° = nrad
¢ Belastungsart 90° = nt /2rad
Statische Last Ts: N-m
Exzentrische Last Tf: N-m
Zentrische Last Ta: N-m
e LastmaB: m
* Bewegte Masse: kg
* Schwenkzeit: s
¢ Schwenkwinkel: rad

« Siehe S.3 fiir Belastungsart

Berechnung des Tragheitsmoments

Vorlédufig gewéhltes Modell: MSQXB10A
Betriebsdruck: 0.3 MPa

Einbaulage: Vertikal, Belastungsart: Zentrische Last
Schwenkzeit: 6s Schwenkwinkel: nrad (180°)

Berechnung des Tragheitsmoments * Setzt sich das Tragheitsmoment aus
der Last. mehreren Komponenten zusammen,
wird das Tragheitsmoment jedes ein-
=8.2
zelnen Komponenten berechnet und
addiert.

Berechnung des nétigen Antriebsdrehmoments

Last 1 Tragheitsmoment: I+
2 2

I =04 x % +0.4 x 0.052 = 0.001833

Last 2 Tragheitsmoment: I
0.0252 2

I2=0.2x — * 0.2 x 0.12 = 0.002063
Gesamtes Tragheitsmoment: I

I=1: + I = 0.003896 [kg-m?]

« Uberschreitet die Schwenkzeit 2s pro
90°, wird die zentrische Last mit einer

einen Antrieb, der das erforderliche Schwenkzeit von 2s pro 90° berechnet.

Drehmoment erfiillt.

¢ Auch im Falle der exzentrischen Last
muss das von der Schwenkzeit berech-
nete erforderliche Drehmoment hinzu-

gerechnet werden.

 Statische Last (Ts)
Erforderliches Drehmoment T = Ts

* Widerstandsbelastung (Tf)

Erforderliches Drehmoment T = Tf x (3 bis 5) Erforderliches Drehmoment
¢ Zentrische Last (Ta) T=Tfx(3bis5)+Tax10

Erforderliches Drehmoment T = Ta x 10
L= S.3
Uberpriifung der Schwenkzeit

Zentrische Last: Ta
Ta=I-®

»= 2t_29 [rad/s?]

Erforderliches Drehmoment: T
T=Tax10

= 0.003896 x 2 ;‘2“ x 10 = 0.015 [N-m]

(t wird mit 2s pro 90° berechnet.)
0.109 N-m < effektives Drehmoment OK

Uberpriifen Sie, ob sich die Schwenkzeit * Zum Vergleich umgewandelt in Zeit 1.0<t5
innerhalb des zulédssigen Bereichs befindet. pro 90°. (Zum Beispiel 6s/180° wird in

3s/90° umgewandelt.) t =3s/90° OK

=S.4

Berechnung der kinetischen Energie
Uberpriifen Sie, ob die kinetische Ener- « Uberschreitet die Schwenkzeit 2s pro E=Ll .[.q2
gie der Last innerhalb der zuldssigen 90,° wird die kinetische Energie mit 2
Grenzwerte liegt. einer Schwenkzeit von 2s pro 90 o =20

berechnet°.

Uberpriifen Sie dies mithilfe der Grafik

von Tragheitsmoment und Schwenk- * Wird der zuldssige Wert Giberschritten,
zeit. muss ein externer

=S.4 Dampfungsmechanismus (z. B.

) StoBdampfer) installiert werden.

Uberpriifung der zulissigen Last

t
Kinetische Energie
2xT

2
ER ;— X 0.003896 x( x ) =0.0048 [J]

(t wird mit 2s pro 90° berechnet.)
0.0048 [J] < zuldssige Energie OK

Uberprﬁfen Sie, ob sich die dem Pro-
dukt zugefiihrte Last im zulassigen Be-
reich befindet.

* Wird der zuldssige Wert iiberschritten,

=8.5

muss ein externes Lager installiert werden.

M = 0.4 x 9.8 x 0.05 + 0.2 x 9.8 X 0.1
= 0.392 [N-m]

0.392 [N-m] < zuldssige Momentlast OK

Berechnung des Druckluftverbrauchs und der erforderlichen Luftmenge

Bestimmen Sie die Belastungsart wie
| nachstehend angegeben und wahlen Sie

Berechnen Sie den Druckluftverbrauch und die erforderliche Luftmenge wie vorgegeben. = S. 6
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Modellauswahl

Formeln zur Berechnung des Trégheitsmoments (Berechnung des Trégheitsmoments [) 1 Tragheitsmoment (kgm?) m: Bewegte Masse (kg)

1. Diinne Welle
Position der Rotationsachse:
Senkrecht zur Welle und zum Wellenschwerpunkt gelagert

2. Dunne rechteckige Platte
Position der Rotationsachse:
Parallel zu Seite b und senkrecht zum Plattenschwerpunkt gelagert

' b

3. Diinne rechteckige Platte
(einschlieBlich quaderférmig)

Position der Rotationsachse:
Senkrecht zur Platte und zum Plattenschwerpunkt gelagert

< b

1o a’+b?
- 12
4. Rundplatte
Position der Rotationsachse:
Senkrecht zur Mittelachse
r2
I=m-. >
5. Kugel
Position der Rotationsachse:
Zentrisch gelagert
e
2r2
I=m- 5

O

6. Diinne Scheibe
Position der Rotationsachse:
Zentrisch gelagert

<

7. Zylinder
Position der Rotationsachse:
Zentrisch und senkrecht zum Lastschwerpunkt gelagert

3r2 + a2
12

8. Rotationsachse und Lastschwerpunkt sind nicht
konzentrisch.

L
&
I I=K+mlL2
AT K: Tragheitsmoment im Bereich des
P Lastschwerpunkts
: 2
Bei 4. Rundplatte K=m r?

9. Getriebe

1. Ermitteln des Tragheitsmoments
IB der Wellendrehung (B).

2. Danach I eingeben, um
Tragheitsmoment Ia fur die
Wellendrehung zu ermitteln (A):

Ia=()2 I8




Modellauswahl

Belastungsart

Berechnungsmethode fiir das Drehmoment héngt von der Belastungsart ab. Siehe unten stehende Tabelle.

Belastungsart

Statische Last: Ts

Exzentrische Last: Tf

Zentrische Last: Ta

Erfordert nur Druckkraft
(z. B. zum Klemmen).

Gewicht oder Reibungskraft wirken auf
Schwenkrichtung ein.

Last durch Trégheit drehen

R

Schwerkrafteinwirkung

Schwenkmittelpunkt
und Lastschwerpunkt
sind konzentrisch

Welle liegt
vertikal (auf und ab)

Ts=F.¢

Ts: Statische Last (N-m)

F : Klemmkraft (N)

¢ : Entfernung zwischen Schwenkmittelpunkt
und Klemmposition (m)

Schwerkraft wirkt in Schwenkrichtung ein.
Tf=m.g-¢

Reibungskraft wirkt in Schwenkrichtung ein.
Tf=pu-m-g-¢

: Exzentrische Last (N-m)

: Bewegte Masse (kg)

: Schwerkraftbeschleunigung 9.8 (m/s?)

: Entfernung zwischen Schwenkmittelpunkt und
Punkt, auf den das Gewicht wirkt oder
Reibungskraft (m)

u : Reibungskoeffizient

20

Ta=low=1 tT

Ta: Zentrische Last (N-m)

1 : Tragheitsmoment (kg-m2)

® : Winkelbeschleunigung (rad/s2)
0 : Schwenkwinkel (rad)

t : Schwenkzeit (s)

Uberschreitet die Schwenkzeit bei Langsamlauf-
Schwenkantrieben 2s pro 90° wird die zentrische
Last mit einer Schwenkzeit von 2s pro 90°
berechnet.

Erforderliches Drehmoment: T=Ts

Erforderliches Drehmoment: T = Tf x (3 bis 5) An™m.)

Erforderliches Drehmoment: T = Ta x 10 Anm.)

* Exzentrische Last: Schwerkraft oder Reibungskraft wirken auf Schwenkrichtung ein.

Bsp. 1) Welle liegt horizontal (seitlich). Schwenkmittelpunkt und Lastschwerpunkt sind nicht konzentrisch.

Bsp. 2) Last bewegt sich durch Gleiten auf dem Boden.

Anm. 1) Das erforderliche Drehmoment ergibt sich aus der Summe von exzentrischer Last und zentrischer Last. T = Tf x (3 bis 5) + Ta x 10
Anm. 2) Bei der Einstellung der Geschwindigkeit ist ein Sicherheitsfaktor fir Tf und Ta vorzusehen.

* Nicht exzentrische Last: Weder Gewicht noch Reibungskréfte wirken auf die Schwenkrichtung ein.

Bsp. 1) Welle liegt vertikal (auf und ab).

Bsp. 2) Welle liegt horizontal (seitlich). Schwenkmittelpunkt und Lastschwerpunkt sind nicht konzentrisch.

Anm.) Erforderliches Drehmoment ist ausschlieBlich zentrische Last. T = Ta x 10

O
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Effektives Drehmoment

Modellauswahl

Einheit: N-m
Bau- Betriebsdruck (MPa) CRQ2X MSQX
Modell gréBe| 01 [0.15| 0.2 | 0.3 | 0.4 | 05 | 06 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0 Z§1o fo Z§10 ‘
10 | — [0.09|0.12|0.18|024|030|036|042| — | — | — gs // Esh //50_
15| — |022|0.30 | 045|0.60[0.75|0.90 |1.04| — | — | — g / g / ‘
CRQ2X| 20 | 0.37 | 055 | 0.73 | 1.10 | 1.47 | 1.84 | 2.20 | 2.57 | 2.93 | 3.29 | 3.66 §6 / ) é’ﬁ_ 4 /
30 | 062|094 |1.25 | 1.87 | 249 | 3.11|3.74 | 437 | 499 | 560 | 624| | £ , /,/ L l|2 a4 ,//,/30
T e e e e A N s = 1 4%
. . . . . . . . . . £ 5 £
20 | 037 | — |073|1.10|1.47 |1.84 |220|257 (293|329 | 366 %o 44—/—:1 %0' 24// ‘1\0
msex 30 (055| — |1.09|1.64|218|273|3.19 |382|4.37|4.91| 545 0 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 10
50 |093| — |1.85(278|3.71 | 4.64 | 557 | 6.50 | 7.43 | 8.35 | 9.28 Betriebsdruck (MPa) Betriebsdruck (MPa)

Anm. 1) Die Werte des effektiven Drehmoments in der oben stehenden Tabelle sind Referenzwerte
und deshalb ohne Gewahr. Verwenden Sie diese Werte als Anhaltspunkte.
Anm. 2) Das Haltedrehmoment am Ende der Schwenkbewegung betragt die Halfte des in der
Tabelle angegebenen Wertes, auBer bei Verwendung eines externen Anschlags.

Kinetische Energie/Schwenkzeit

Selbst wenn das zur Schwenkung der Last erforderliche Moment gering ist, kann es aufgrund der kinetischen Energie zu Schaden im Inneren des
Gerates kommen. Wahlen Sie die Modelle unter Beriicksichtigung des Tragheitsmoments und der Schwenkzeit der Last wéhrend des Betriebs aus.
(Fiir die Modellauswahl siehe Diagramme fiir Tragheitsmoment und Schwenkzeit, wie in unten stehender Tabelle angegeben.)

Zulassige kinetische Energie und Schwenkzeit-Einstellbereich:

Setzen Sie die Schwenkzeit anhand der unten stehenden Tabelle innerhalb des Einstellbereichs fir einen stabilen Bereich fest.
Wenn Sie niedrige Betriebsgeschwindigkeiten anwenden, sodass der zuldssige Schwenkzeit-Einstellbereich iberschritten wird,
gehen Sie achtsam vor, da ein Festfahren oder Fehlfunktion méglich sind.

Modell BaugréBe | Zuladssige kinetische Energie (J) Konstanter Betriebsschwenkzeit-Einstellbereich (s/90°)
10 0.00025 0.7 bis 5
15 0.00039 )

CRQ2X 20 0.025
30 0.048
40 0.081
10 0.007 1 bis 5
20 0.025

LEeRS 30 0.048
50 0.081

Modellauswahl

Waéhlen Sie ein Modell unter Berticksichtigung von Trégheitsmoment und Schwenkzeit aus den unten stehenden Diagrammen aus.

CRQ2X
101
= CRQ2XB[40-0
Z CRQ2XB[30-0
// 4 CRQ2XB[120-01
102
3 o aha
X
= 10-3 // //
o ==
2 Z CRQ2XBO15-00
2 Z CRQ2XB10-0
L o 7
2
=
//
10-5 / //
/I/,
/
10-6 %
0.2 0.3 0507 1.0 2.0 5.0
Schwenkzeit (s/90°)

MSQX
10~
———— MSQXB50A
// MSQXB30A
J ,;/ MSQXB20A
-~ 102 .
= A MSQXB10A
X 7/
= VAW A4 7
S //// P //
£
g 10-3 ,/ / // /]
> / p.d
s 7
104 //
10 §
02 03 05 07 1.0 2.0 5.0
Schwenkzeit (s/90°)

Anm.) Uberschreitet die Schwenkzeit 2s pro 90°, wird die kinetische Energie mit einer Schwenkzeit von 2s pro 90° berechnet.
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Modellauswahl

Zuléssige Last

CRQ2X

Eine Last innerhalb der zulassigen Radial-/Schublast kann angewandt werden. Vermeiden Sie jedoch wenn moglich, dass die
Last direkt auf die Welle einwirkt. Um die Betriebsbedingungen noch weiter zu verbessern, sollte wie in der Abbildung rechts
verfahren werden, um eine direktes Wirken der Last auf die Welle zu vermeiden.

Last

Last
RiN otho S
ar

) I

= i e
Bau- —_; Drucklager Flexible Kupplung Lager
groBe =
. Zuléssige Schublast (N)
Zulassige Querlast (N)
(a) (b)
10 14.7 7.8 15.7
15 19.6 9.8 19.6
20 49 29.4 49
30 78 49 98
40 98 59 108
MSQX

Achten Sie darauf, dass Last und Moment, die auf den Tisch angewandt werden, nicht die in der Tabelle angegebenen

zuldssigen Werte Uberschreiten.
(Ein Betrieb Uber den zuldssigen Grenzwerten kann sich durch vermehrtes Spiel im Schwenktisch und Genauigkeitsverlust

negativ auf die Lebensdauer des Produkts auswirken.)

Bau-
groBe
Zulassige radiale Zulassige Schublast (N) Zulassiges Moment
Querlast (N) (a) (b) (N-m)
10 78 74 78 24
20 147 137 137 4.0
30 196 197 363 5.3
50 314 296 451 9.7

O
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Technische Daten des Schwenkantriebs
Druckluftverbrauch

Der Druckluftverbrauch bezeichnet das Luftvolumen, das durch die Umkehrwirkung im Inneren des Schwenkantriebs, sowie in
den Anschlussleitungen zwischen Antrieb und Verteilventil usw. verbraucht wird. Dieser Wert ist wichtig fir die Auswahl eines

Verdichters und fiir die Kalkulation seiner laufenden Kosten.

Anm.) Der fur einen Zyklus des Antriebs allein erforderliche Eigenluftverbrauch (Qcr) ist in nachstehender Tabelle angegeben
und kann zur Vereinfachung der Kalkulation herangezogen werden.

Formeln

P

Qcpr=2xax¢

Qc =Qcr +Qcp

Qcr=2V x (7

+ 0.1
0.1

)x10‘3

X (L) x 10°

0.1

Qcr =Druckluftverbrauch des Schwenkantriebs

Qcp =Druckluftverbrauch Schlduche/Anschlussleitungen [¢ (ANR
V =Inneres Volumen des Schwenkantriebs

Bei der Verdichterauswahl ist darauf zu achten, dass dieser tber
geniigend Reserve fiur den gesamten Druckluftverbrauch des
pneumatischen Antriebs verfligt. Dieser wird beeinflusst von
Faktoren wie undichten Leitungen, dem Verbrauch durch Ablass-
sowie von der Verringerung des
Luftvolumens durch Temperaturabfélle.

oder Schaltventile usw.

Formel

Qc2 = Qc x n x Anzahl der Antriebe x Reservefaktor

Qc: = Durchflussleistung des Verdichters
n = Antriebszyklen pro Minute

Reservefaktor: min. 1.5

[¢min (ANR)]

P =Betriebsdruck [MPa
¢=Lé&nge der Anschlussleitungen [mm
a = Innerer Querschnitt der Anschlussleitungen [mm? Innerer Querschnitt von Schlduchen und Metallleitungen
Qc =Druckluftverbrauch fiir einen Zyklus NenngréBe AuBen-@ (mm) [ETHE) firi Innerer Querschnitt
des Schwenkantriebs [¢ (ANR)] a (mm’)
TO0425 4 2.5 4.9
TC10604 6 4 12.6
TUO0805 8 5 19.6
TC10806 8 6 28.3
1/8B — 6.5 33.2
TO1075 10 7.5 44.2
TU1208 12 8 50.3
TO1209 12 9 63.6
1/4B — 9.2 66.5
TS1612 16 12 113
3/8B — 12.7 127
TO1613 16 13 133
1/2B — 16.1 204
3/4B — 21.6 366
1B — 27.6 598
Druckluftverbrauch Eigenluftverbrauch: Qcr ¢ (ANR)
Modell GroBe \?/(i:r?l::l;lank I\?c?lil;:Zn Betriebsdruck (MPa)
©) V (cm?3) 0.1 0.15 0.2 0.3 0.4 05 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
90 1.2 — 0.006 0.007 0.009 0.012 0.014 0.016 0.018 — — —
LY 180 2.2 — 0.011 0.013 0.018 0.022 0.026 0.031 0.035 — — —
90 2.9 — 0.015 0.017 0.023 0.029 0.035 0.041 0.046 — — —
L2 180 55 — 0.028 0.033 0.044 0.055 0.066 0.077 0.088 — — —
90 71 0.028 0.036 0.043 0.057 0.071 0.085 0.099 0.114 0.128 0.142 0.156
aler2d 20 180 135 0.054 0.068 0.081 0.108 0.135 0.162 0.189 0.216 0.243 0.270 0.297
90 121 0.048 0.060 0.073 0.097 0.121 0.145 0.169 0.193 0.218 0.242 0.266
el 180 23.0 0.092 0.115 0.138 0.184 0.230 0.276 0.322 0.368 0.413 0.459 0.505
90 20.6 0.082 0.103 0.123 0.164 0.206 0.247 0.288 0.329 0.370 0.411 0.452
40 180 39.1 0.156 0.195 0.234 0.313 0.391 0.469 0.547 0.625 0.703 0.781 0.859
10 6.6 0.026 0.033 0.040 0.053 0.066 0.079 0.092 0.106 0.119 0.132 0.145
MSQX 20 190 135 0.054 0.068 0.081 0.108 0.135 0.162 0.189 0.216 0.243 0.270 0.297
30 20.1 0.080 0.101 0.121 0.161 0.201 0.241 0.281 0.322 0.362 0.402 0.442
50 34.1 0.136 0.171 0.205 0.273 0.341 0.409 0.477 0.546 0.614 0.682 0.750

O
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Langsamlauf-Kompakt-Schwenkantrieb
Ausfuhrung mit Zahnstange

Serie CRQ2X

BaugroBe: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschlissel

CRQ2 X B[S]20] ]-[90

|

CDRQ2 X B[S]20[ |-[90]-[M9BW

eingebauter Magnetring
Langsamlauf-Ausfiihrung
Wellenausfiihrung Anzahl der
S |einfache Welle Signa|geber
W | durchgehende Welle — > Sk,
.. S 1 Stk.
BaugroBe @ n oStk
10
15
20
30 .
40 ® Signalgeber
_ ohne Signalgeber
Gewindetyp ¢ (eingebauter Magnetring)
Anschluss GroBe Anm.) Siehe unten
M5 10. 15 stehende Tabellle
= Rc 1/8 i fiir Signalgebermodelle
TF G1/8
20, 30, 40
TN NPT 1/8
T NPTF 1/8
Schwenkwinkel ®

90 | 80° bis 100°
180 [170° bis 190°

Verwendbare Signalgeber

2 &b © Betriebsspannung ) Anschlusskabellange (m) Anm. 1)
£ | Sonder- |elektrischer| § -2| Anschluss Signalgebermodell 05 p 3 5 Anwendung
2 | funktion Eingang | & Y| (Ausgang) DC AC )
3 w9185 9ang vertikal axial O |[m|lo|@
. 3-Draht (NPN) sVi2V MONV M9N (] — [ ] O IC-
§ — 3-Draht (PNP) ' M9PV MoP Y — | @ | o |Steuerung
ig?’ 2-Draht 12V M9BV M9B o — | ®| O | —
(=2 -
& | Diagnose- 3-Draht (NPN) 5V12V MONWV MIONW ([ ] [ ] ® | O IC- Relai
.q:) anzeige einge- ja |3-Draht (PNP)|24V — MOPWV M9PW (] o [ O |Steuerung SPS‘
§ |(&fmio) |gopsenes 2-Draht 12V MGBWY | MBW | ® | @ | e | O | —
c
o Anm. 2) -Draht (NPN
£ |wasser- 3-Draht ( ) 5V12V MONAV MONA ©) O [ J O IC-
u;'j besténdig 3-Draht (PNP) MOPAV MOPA O @) ) O |Steuerung
(2-farbig) 2-Draht 12V MOBAV | M9BA O |o|e] o] —
g nein 2-Draht 24V| 12V |max.100V| A90QV A90 o — o — Relais, SPS
% einge- 3-Draht Stetljz;ung
@ | T |90 ja |fentsprichtNPN) T | ° v - AgeV A96 * A -
Q
2 2-Draht 24V| 12V | 100V A93V A93 (] — [ ] — —  |Relais, SPS
Anm. 1) Symbole fur Anschluss- 0.5m .-« —  (Beispiel) MINW
kabelléange: ime.. M MONWM
3m .. L MONWL
5meee z MONWZ

Anm. 2) Wasserfeste Signalgeber kdnnen zwar montiert werden, der Schwenkantrieb selbst ist jedoch nicht wasserfest.
* Signalgeber mit dem Symbol "O" werden auf Bestellung angefertigt.
* Signalgeber werden beiliegend geliefert (nicht montiert).

O
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Langsamlauf-Kompakt-Schwenkantrieb .
Ausfilhrung mit Zahnstange Serie CRQZX

Technische Daten

Baugrofe 10 15 | 20 | 30 | 40
Medium Druckluft (ungedlt)
max. Betriebsdruck 0.7 MPa 1 MPa
min. Betriebsdruck 0.15 MPa 0.1 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 0° bis 60°C (ohne Gefrieren)
Dampfung nicht montiert
Winkeleinstellbereich Ende des Schwenkbereichs £5°
Schwenkwinkel 80° bis 100°, 170° bis 190°
AnschlussgroBe M5 x 0.8 Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8, NPTF 1/8
Ausgang (N-m) Anm) 0.30 0.75 1.8 3.1 5.3

Anm.) Leistung bei einem Betriebsdruck von 0.5 MPa. Siehe S. 1-275 fiir weitere Informationen.

Zulassige kinetische Energie und
Schwenkzeit-Einstellbereich

BaugréBe |Zulassige kinetische Energie (J)| Konstanter Betriebsschwenkzeit-Einstellbereich (s/90°)
JIS-Symbol
10 0.00025
0.7 bis 5
15 0.00039
20 0.025
30 0.048 1 bis 5
40 0.081

Anm.) Bei Betrieb oberhalb des zuléssigen kinetischen Energiebereichs kénnen innere Teile
beschadigt und ein Produktausfall verursacht werden. Um den zulassigen Bereich nicht zu
Uberschreiten, ist der Wert der kinetischen Energie bei Planung und Einstellung und wéhrend
des Betriebs besonders zu beachten.

Gewicht
©
Standardgewicht Am.)
BaugréBe

90° 180°
10 120 150
15 220 270
20 600 700
30 900 1100
40 1400 1600

Anm.) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht nicht beriicksichtigt.
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Serie CRQ2X

Schwenkbereich

Bei Druckbeaufschlagung tber den mit dem Pfeil gekennzeichneten Anschluss schwenkt die Welle im Uhrzeigersinn.

Schwenkwinkel: 90° Schwenkwinkel: 180°
Keil- oder e i Keil- oder i
abgeflachte Welle N N abgeflachte Welle N
s s g
Anschluss B % g Anschluss B g
g g e
< £ £ o J =
| 2| 2 d 5
A EHT— $ JOF e
Y T " — =
e, e, ‘ -
Anschluss A

S
N

]

O
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Langsamlauf-Kompakt-Schwenkantrieb
Ausfiihrung mit Zahnstange

Serie CRQ2X

Konstruktion
Standard Standard
BaugréBen 10/15 BaugréBen 20/30/40
® (8 ® ® ®
T 7 T T 7
i ==
=

alaal
‘ —

\
3 B

\
S

@K

24

B

I
N
/N

L AN &
a—
S

1@%%@ Cél

5435 owe

Stickliste Stickliste
Pos. Bezeichnung Material Pos. Bezeichnung Material
1 | Gehéuse Aluminiumlegierung BaugréBe: 10, 15 | Kreuzschraube Nr. 0
— - 13 Stahldraht
2 | Abdeckung Aluminiumlegierung BaugroBe: 20, 30, 40| Kreuzschraube
3 | Platte Aluminiumlegierung 14 | Innensechskant-Stellschraube Chrommolybdénstahl
4 | Enddeckel Aluminiumlegierung 15 | Lager Lagerstahl
5 | Kolben rostfreier Stahl 16 | BaugroBe: nur 20, 30, 40 | Parallelkeil Karbonstahl

BaugroBe: 10, 15

rostfreier Stahl

17 | BaugroBe: nur 20, 30, 40 | Stahlkugel

rostfreier Stahl

6 BaugroBe: 20, 30, 40 Welle Chrommolybdénstahl 18 | Sicherungsring Typ CS rostfreier Stahl
Dichtungshalterung Aluminiumlegierung 19 | Dichtung NBR
Lagerhalterung Aluminiumlegierung 20 | O-Ring NBR
Kolbenfiihrungsband Kunststoff 21 | Kolbendichtung NBR

10 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl 22 | Dichtungsscheibe NBR

11 | Sechskantmutter mit Flansch Stahldraht 23 | nur mit Signalgeber Magnet —

12 | Kreuzschraube Nr. 0 Stahldraht

Ersatzteile
Bezeichnung Bestell-Nr. Anmerkung
10 15 20 30 40
Dichtungsset P473010-23 P473020-23 P473030-23 P473040-23 P473050-23 |bestehend aus obigen Pos. (@ @ @ @)und @

O
:
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Serie CRQ2X

Konstruktion

Mit Signalgeber
BaugréBen 10/15

@I}*

[

Eipasy

11

@ﬁ?/\

3

N

Mit Signalgeber
BaugréBen 20/30/40

s
]

e

i

il A
A ] Em_/_[g ol iy
58 oo 5@5@/@%



Langsamlauf-Kompakt-Schwenkantrieb .
Ausfilhrung mit Zahnstange Serie CRQZX

Abmessungen

BaugréBen 10/15

Mit Doppelwelle +DD
oD W
2 x M5 x0.8 2
(Anschluss) T
N |
3
Kooz s ' RAC | ‘
2 ) @
-@- —O- D——¢ g .
| o5l ] 7]
.QI =
©
oD BB BA BA
A (AU) max. S
2 ‘L(_]
2 x M5 x 0.8 durchgehend
(gegeniberliegende Seite 7.6 B
Senktiefe 4.2)
(]
2
$
TD 0.6 s
oL
I 2o
A o=
TC,
(mm)
BaugroBe  Schwenkwinkel | A |AUAm B | BA | BB | BC | BD | BU | D | PD |y
(96) | (h9)
10 90°, 180° 42 (8.5) 29 8.5 17 6.7 2.2 16.7 5 12 18
15 90°, 180° 53 (9.5) 31 9 264 | 10.6 — 23.1 6 14 20
BaugroBe|  Schwenkwinkel w Q S US | UW | ab M TA | TC | TD
10 % 45 17 56 35 44 6 9 15.5 8 15.4
180° 69
15 % 55 20 65 40 50 7 10 16 9 17.6
180° 82
Anm.) AU-Abmessung gilt fir verstellbare Teile, nicht fiir den Lieferzustand. S: oben 90°, unten 180°

12
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Serie CRQ2X

Abmessungen

BaugréBen 20/30/40

Mit Doppelwelle

oDD
oD w
4
Signalgeber
2 x Rc 1/8 Anm.2) b - T
(Anschluss) T8
v | g [y
= =
B 3 B o )} ‘:'-
) B O % 5 T
0 0 0 [11]
z|= BB BA BA
A AU) max. S
oG (AU) max
oD
2 x J durchgehend
N2 (gegenUberIiegende Seite
%@/ JA Senkungstiefe JB)
8xJdJ
(gegentlberliegende0
Seite 4 Positionen
4
| W Iml
] mI L]
-<;‘>-.®_
BD
B
(]
2
|
TB 2L~
[P
Lo
N
¥
(mm)
Anm. 1) D DD
BaugroBe| Schwenkwinkel | A | AU | B | BA | BB | BC | BD | BE | BU @6) | (h9) F H J JA | JB JJ K
20 90°, 180° 63 | (11) | 50 14 34 | 145 | — — | 304 | 10 25 2.5 30 M8x1.25 | 11 6.5 — 3
30 90°, 180° 69 | (11) | 68 14 | 39 | 16,5 | 49 16 | 347 | 12 | 30 | 3 32 | M10x 1.5 14 | 85 |[M5x08Tiefe6 | 4
40 90°, 180° 78 | (13) | 76 16 | 47 | 185 | 55 16 | 404 | 15 | 32 | 3 36 | M10x1.5 14 | 8.6 |M6x1Tiefe 7 5
. Schwenk-| Keilnut-Abmessungen) TF | TG
BaugroBe winkel Q S w b 0 US| TA | TB | TC | TD (H9) | (H9) TL |[UW | G M N L
90° 104 o o 0
20 29 115|450 | 20 | 59 |245| 1 135 | 27 4 4 25 | 74 | 8.,4| 15 11 | 96.;
180° 130
900 122 0 0 0
30 33 135 | 4503 20 | 65 |27 2 [19 |36 4 4 25 | 83 [10,| 18 13 |14,
180° 153
90° 139 N o .
40 180° 37 177 17 |550s| 25 | 73 [325| 2 |20 (395 5 5 35 | 93 [11,5| 20 15 |14 4

Anm. 1) AU-Abmessung gilt fir verstellbare Teile, nicht fir den Lieferzustand.
Anm. 2) Zusatzlich zu Rc 1/ 8 sind G 1/ 8, NPT 1/ 8 und NPTF 1/ 8 erhaltlich.

O
:
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Langsamlauf-Kompakt-Schwenkantrieb .
Ausfilhrung mit Zahnstange Serie CRQZX

Flanschmontage

Die L-Abmessungen der Einheit sind in der folgenden Tabelle aufgelistet. Bei Verwendung einer Innensechskantschraube nach
JIS dienen die Nuten der Fixierung der Schraubenkdpfe.

I(%*(

| I
Il
—
©
BaugréBe L Schraube
10 13 M4
15 16 M4
20 225 M6
30 245 M8
L 40 28.5 M8
Signalgeber-Einbaulage (am Schwenkende)
Reed-Schalter Elektronischer Signalgeber
Bau- |Schwenk A B Betriebs- | Hystere- A B Betriebs- [Hystere-
O i winkel sewinkel winkel  [sewinkel
gréBe |winkel ©m) ©m)
10 90° |15 215 63° | 12 19 255 750 30
I 1 180° | 18 31 22 35
15 90° (18.5 | 27 500 90 225 | 31 69° 30
o[ O 180° | 22.5 | 39.5 26.5 | 43.5
O o
S 20 90° |36 48.5 41° 9 40 52.5 56° 40
180° | 42 67.5 46 715
30 90° |43 59 300 70 47 63 43° 30
A 180° | 51 82 55 86
B 40 90° |50 69 240 50 54 73 36° 40
180° | 59.5 | 97.5 63.5 [101.5
] Betriebswinkel Om:  Betriebsbereichswert (Lm) fir die einzelnen
SIEE_SES Signalgeber umgewandelt in ein Winkelmaf
Betriebsberaich in korrekter Hysteresewinkel: \?V?;Il/‘\alﬁ]:ta%er Signalgeber-Hysterese umgewandelt in ein
. Einbaulage (Lm/2) ’
optimale .
Schaltposition |/ | Betriebsbereich eines einzelnen Anm.) Uberprifen Sie bei der Einstellung zuerst die Betriebsbedingungen und
Signalgebers (Lm) nehmen Sie dann die Einstellungen vor.

O
:
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Langsamlauf-Schwenktisch
Ausfuhrung mit Zahnstange

Serie MSQX

BaugroBen: 10, 20, 30, 50

Bestellschliissel

T MSQ X B

Langsamlauf-Ausfiihrung IBaugréBe l

10

A -|M9BW

l Anzahl der
10 Signalgeber
20 — 2 Stk.
30 S 1 Stk.
50 n n Stk.
Gewindety? ) ¢ Signalgeber
Anschluss _ [BaugroBie [ — [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnetring) |
— M5 10,20 * Siehe unten stehende Tabelle fur verwendbare
Rc 1/8 Signalgeber.
TF G1/8
TN | neT ] 200
TT |[NPTF1/8
mit einstellbarem Anschlagbolzen e

Verwendbare Signalgeber

g’ b © Betriebsspannung . Anschlusskabellange (m) Anm- 1)
£ | Sonder- [Elektrischer| 3 2’| Anschluss Signalgebermodell - - = A d
13 funktion | Eingang | § & | (Ausgang) DC AC 0.5 M L 7 e My
2 o © vertikal axial ) M L@
_ 3-Draht (NPN) 5V12V M9NV M9ON ) — | @ | O IC-
8| — 3-Draht (PNP) ’ M9PV M9P ® | — | @ | O [Steuerung
.—E’ 2-Draht 12V M9BV M9B o — | @] O —
2 . 3-Draht (NPN
5 Diagnose- . | ( ) V12V MONWV MONW [ J [ J [ ] O s IC- Relais
& |anzeige einge- ja |3-Draht (PNP)|24V — M9PWV M9PW [ ] () [ ] O |[Steuerung SPS’
8 |@Tarb9) joogsenee 2-Draht 12V MBWY | MoBW | © |[e | e | O | —
{=
) ok -
£ | wasserfest 3-Draht (NPN) 5VA2V MONAV MONA O @) [ J O IC-
ﬁ (2-farbig) 3-Draht (PNP) M9PAV MOPA O @) [ O [Steuerung
2-Draht 12V M9BAV M9BA O O [ J O —
g nein 2-Draht 24V| 12V |max.100V| A9QV A90 [ ) — [ ) — Relais, SPS
< : IC-
< einge-
] 3-Draht _ __ [Steuerun _
] —— |gossenes | . \oricoricht NPN) 5V — A96V A96 [ J o 9
3 Kabel
e 2Draht |24V| 12V | 100V | A93V A93 ® — | ® | — —  |Relais, SPS
Anm. 1) Symbole fiir 0.5m .t - (Beispiel) MONW
Anschlusskabellange: Tm.e. M MONWM
3m e L MONWL
5m .- z MIONWZ

Anm. 2) Wasserfeste Signalgeber kdnnen zwar montiert werden, der Schwenkantrieb selbst ist jedoch nicht wasserfest.
* Signalgeber mit dem Symbol "O" werden auf Bestellung angefertigt.
* Signalgeber werden beiliegend geliefert (nicht montiert).

Bestelloptionen

* —50 ohne Betriebsanzeige

* —61 flexibles Anschlusskabel

» vorverdrahteter Stecker

15
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JIS-Symbol

Langsamlauf-Schwenktisch .
Ausfiihrung mit Zahnstange Serie MSQX

Technische Daten

Baugrofe 10 20 | 3 | 50
Medium Druckluft (ungedlt)
max. Betriebsdruck 1 MPa
min. Betriebsdruck 0.1 MPa

Umgebungs- und Medientemperatur

0° bis 60°C (ohne Gefrieren)

Dampfung nicht montiert
Winkeleinstellbereich 0 bis 190°
max. Schwenkwinkel 190°
.. |Anschluss Endplatte M5 x 0.8 ‘ Rc 1/8, G 1/8, NPT 1/8, NPTF 1/8
AnschlussgroBe
iseitlicher Anschluss M5 x 0.8
Ausgang (N-m) Anm) 089 | 1.8 \ 27 46

Anm.) Leistung bei einem Betriebsdruck von 0.5 MPa. Siehe S. 4 flr weitere Informationen.

Anschluss vorn seitlicher Anschluss

Zulassige kinetische Energie und
Schwenkzeit-Einstellbereich

Konstanter Betriebsschwenkzeit-Einstellbereich (s/90°)

BaugroBe |Zulassige kinetische Energie (J)
10 0.007
20 0.025
30 0.048
50 0.081

1 bis 5

Anm.) Bei Betrieb oberhalb des zuldssigen kinetischen Energiebereichs kénnen innere Teile
beschédigt und ein Produktausfall verursacht werden. Um den zuléssigen Bereich nicht zu
Uberschreiten, ist der Wert der kinetischen Energie bei Planung und Einstellung und wahrend des

Betriebs besonders zu beachten.

Gewicht
((¢)]
BaugréBe 10 20 30 50
Grundausfiihrung 530 990 1290 2080

Anm.) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht nicht beriicksichtigt.

O
:
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Serie MSQX

Schwenkrichtung und Schwenkwinkel

* Der Schwenktisch dreht sich im Uhrzeigersinn, wenn der Anschluss A druckbeaufschlagt wird, und gegen den Uhrzeigersinn bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
¢ Das Ende der Schwenkbewegung kann durch Regulierung des Anschlagbolzens innerhalb des in der Grafik gezeigten Bereichs eingestellt werden.

Positionierbohrung

gegen-Uhrzeigersinn

Anschluss Alﬁ} A
/ Anschlagbolzen A —

L (zur Einstellung des Endes der Schwenk- \ Q?/
bewegung gegen den Uhrzeigersinn) | _ O A n

1= Anschlagbolzen B ) "1\ o @ E

EHIE - - B (zur Einstellung des Endes der Schwenk- | “) / _B. I:”

© bewegung im Uhrzeigersinn) P

- g

Anschluss B - K RS

Uhrzeigersinn §’§

RIS

%
2

Mit einstellbarem Anschlagbolzen

BaugréBe W?nkele?nstellung pro Drehung der
Winkeleinstellschraube
10 10.2°
20 7.2°
30 6.5° Anm.)  Die Grafik zeigt den Schwenkbereich der Positionierbohrung.
50 8.2°  Die Stellung der Positionierbohrung in der Grafik zeigt das Ende der

Drehbewegung gegen den Uhrzeigersinn, wenn die
Anschlagbolzen A und B gleichmaBig festgezogen sind und der
Drehwinkel auf 180° eingestellt ist.

Beispiel fir Schwenkwinkelbereich

* Durch die Verwendung der Anschlagbolzen A und B sind verschiedene Schwenkbereiche méglich, wie in den folgenden Grafiken dargestellt.
(Die Grafiken zeigen auBBerdem den Schwenkbereich der Positionierbohrungen.)

* Der Schwenkwinkel kann auch bei einem Modell mit integriertem StoBdampfer eingestellt werden.

Anschlagbolzen A

Anschlagbolzen A Positionierbohrung Einstellbereich

(zur Einstellung des Endes
der Schwenkbewegung
gegen den Uhrzeigersinn)

Anschlagbolzen B
(zur Einstellung des Endes
der Schwenkbewegung
im Uhrzeigersinn)

Schwenkbereich der
Positionierbohrung

190° (max.) Schwenkwinkel 180°-Schwenkwinkel
Anschlagbolzen A
Einstellbereich A_nschlagbo!zen A Apschlagbo!zen A
Einstellbereich Einstellbereich

d

=

el

Anschlagbolzen B
Einstellbereich

Anschlagbolzen B
Einstellbereich
Anschlagbolzen B

Einstellbereich 90°-Schwenkwinkel 90°-Schwenkwinkel 90°-Schwenkwinkel

SvVC

O
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Langsamlauf-Schwenktisch .
Ausfiihrung mit Zahnstange Serie MSQX

Durchbiegung (Referenzwert)

* Folgende Diagramme zeigen die Abweichung 100
an Punkt A, der sich in einem Abstand von Arm
100 mm zur Schwenkwinkelachse befindet A“LaSt
und auf den die Last wirkt. =
2
gg
83
MSQXB10A MSQXB20A
//
/ 300 /
/ //
s / s /
=g o /
2 2 /
8 / 2 250
= / = /
Ke) o
< / <
350 /,/
/
300
0 5 10 15 20 25 30 0 10 20 30 40
Last (N) Last (N)
MSQXB30A MSQXB50A
/ 350 //
300 // /
7 /
/ 300 //
/ /
250 7 /
B B
s / S /
g g /
5 / 2 /
g 200 / g /
< / <
200
/
/
/ /
150 // /
150
/
/
100 100
0 10 20 30 40 50 0 20 40 60 80 100
Last (N) Last (N)

O
:
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Serie MSQX

Konstruktion
Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Pos. Bezeichnung Material
1 | Gehéduse Aluminiumlegierung 15 [Magnet —
2 | Abdeckung Aluminiumlegierung 16 |Kolbenfiihrungsband Kunststoff
3 | Platte Kunststoff 17 |Kolbendichtung NBR
4 | Dichtung NBR 18 |[Rillenkugellager Lagerstahl
5 | Endabdeckung Aluminiumlegierung 19 |Rillenkugellager Lagerstahl
6 | Kolben rostfreier Stahl 20 |Kreuzschraube Stahldraht
7 | Ritzel Chrommolybdénstahl 21 Kreuzschraube BaugréBe: 10 rostfreier Stahl
8 | Sechskantmutter mit Flansch Stahldraht Flachkopfschraube BaugrdBe: 20 bis 50|  Chrommolybdénstahl
9 | Anschlagbolzen Chrommolybdénstahl 22 |Innensechskantschraube rostfreier Stahl
10 | Dichtungshalterung Aluminiumlegierung 23 |Innensechskantschraube rostfreier Stahl
11 | O-Ring NBR 24 |Sicherungsring Typ CS Federstahl
12 | O-Ring NBR 25 |Zylinderstift BaugroBe: 10 bis 50|  Kohlenstoffstahl
13 | Tisch Aluminiumlegierung 26 |Dichtungsscheibe NBR
14 | Lagerhalterung Aluminiumlegierung 27 |Stopfen Messing
Ersatzteile
Bezeichnung Bestell-Nr Anmerkung
10 20 30 50
Dichtungsset P523010-20 P523020-20 P523030-20 P523040-20 bestehend aus obigen Pos. @ @ @® @und@®

19
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Langsamlauf-Schwenktisch .
Ausfiihrung mit Zahnstange Serie MSQX

Abmessungen

Grundausfiihrung: MSQXBLIA o
oDD §

= 2 BB

. CA oDE E 2xP
(]
2x JC Tiefe JD 1 j : = 1 (Anschluss)
2 xJU wyr
W IL ‘ a R NG !
[T o} !
A ' o wh [T @ é 1 %)
[11] { - A
(8} ‘ M\ (2] EE " o
= 17 al iz N é» E

L1 a |

t ﬂdDFh hend £ AY

(durchgehend) g AX

AUIBA oDG <B_l.l E AV

(max. ca. SU) S : SF

k5 A

AA

8 x WD Tiefe WE (Umfang: 8 mal)

4 x JJ Tiefe 8

2 xdJ durchgehend
JA Senkungstiefe JB

=0
=t

2xM5x0.8
(Anschluss verschlossen)

(8]

>

Q@

[0

2 [=

(]

=

k4

2

@

Ansicht m

>
(mm)
Baugrilel AA | A [AU | AV |[AW|AX |AY (BA|BB|BC |BD | BE|CA|CB| D |[DD|DE |DF |[DG|FA |[FB|FC|FD| H | J |[JA |JB
10 (554 50 | 86|20 |155| 12 | 4 9.5|34.5(27.8| 60 | 27 | 4.5|28.5|45h9 [46h9 |20H9| 6 [15H9| 8 | 4 3 45| 13 | 68| 11 | 65
20 |70.8| 65 |10.6|27.5|16 | 14 | 5 |12 |46 |30 76 | 34 | 6 |30.5|60h9|61h9|28H9| 9 |17H9| 10 | 6 25|65 | 17 | 86| 14 | 85
30 |754| 70 |10.6|29 |185| 14 | 5 |12 |50 |32 84 | 37 | 6.5(33.5|65h9|67h9 [32H9| 12 |22H9| 10 | 4.5 | 3 65| 17 | 86| 14 | 85
50 [85.4| 80 |14 |38 |22 | 19 | 6 |155|63 [37.5/100 | 50 |10 |37.5|75h9|77h9|35H9| 13 |26H9| 12 | 5 3 75| 20 [105| 18 [ 105
(mm)
BaugiBe  JC JD JJ JU P Q| S |[SD|(SE|SF|SU|UU | WA|wWB/WC| WD |WE|WF XA XB|XC|YA|YB|YC

10 |M 8x1.25| 12 |M5x0.8 |M 8x1 |M5x08 |34 | 92| 9 |13 |45 [17.7| 47 |15 |3H9| 3.5 | M5x 0.8 8 | 32 | 27 |3H9| 3.5 | 19 |3H9| 3.5
20 | M10x15 | 15 [ M6x 1 M10x1 | M5x0.8 | 37 |117|10 | 12 | 60 |25 | 54 [20.5[4H9| 4.5 | M6 x 1 10 | 43 | 36 |4H9| 4.5 | 24 [4H9| 4.5
30 |M10x15 | 15 [ M6x 1 M10x1 |Rc1/8AmM) 40 | 127 |11.5| 14 | 65 |25 | 57 |23 [4HO| 4.5 | M6 x 1 10 | 48 | 39 |4H9| 4.5 | 28 [4H9| 4.5
50 | M12x1.75 | 18 | M8x 1.25 | M14x 1.5 [Rc 1/8A"™) 46 |152 [14.5| 15 | 75 |31.4| 66 [26.5|5H9| 5.5 | M8x1.25 | 12 | 55 | 45 |5H9| 5.5 | 38 [5HI| 5.5
Anm.) Zusatzlich zu Rc 1/ 8 sind G 1/ 8, NPT 1/ 8 und NPTF 1/ 8 erhaltlich.

O
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Serie MSQX

Signalgeber-Einbaulage (am Schwenkende)

B
A
[ 1
,—( T =
=g - f
|-

A e ===

Magnet

Betriebsbereich in korrekter

Einbaulage (Lm/2)

optimale J
_Schaltposition Betriebsbereich eines
einzelnen Signalgebers (Lm)
Reed-Schalter Elektronischer Signalgeber
. Schwenk- - -
BaugréBe Wil A B Schwenkbereich | Hysterese- A B Schwenkbereich | Hysterese-
(6 m) winkel (6 m) winkel
10 190° 17 36 90° 10° 21 40 60° 10°
20 190° 23 50 80° 10° 27 54 50° 10°
30 190° 27 56 65° 10° 31 60 50° 10°
50 190° 33 68 50° 10° 37 72 40° 10°
Schwenkbereich Om: Wert des Betriebsbereichs Lm eines einzelnen Signalgebers umgewandelt in axialen Schwenkbereich.
Hysteresewinkel  : Signalgeber-Hysteresewert umgewandelt in Winkelmaf3.

Anm.) Uberpriifen Sie bei der Einstellung zuerst die Betriebsbedingungen des Signalgebers und nehmen Sie dann die Einstellungen vor.

O
:
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Serie CRQ2X/MSQX

Technische Daten der Signalgeber

Technische Daten Signalgeber

Ausfiihrung Reed-Schalter Elektronischer Signalgeber
Kriechstrom ohne 3-Draht: 100 umax. A, 2-Draht: max. 0.8 mA
Ansprechzeit 1.2ms max. 1 ms
StoBfestigkeit 300 m/s? 1000 m/s?
Isolationswiderstand 50 MQ bei 500 VDC Mega (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
Prifspannung 1500 VAC Uber 1 Min. (zwischen Anschlusskabel und Gehé&use) ‘1000 V AC Uber 1 Min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)
Umgebungstemperatur —10 bis 60°C
Schutzart IEC60529 Standard IP67, JIS C 0920, wasserfest
Standard erfullt CE-Standard

Anschlusskabellange

Kontaktschutzbox: CD-P11, CD-P12

Bestellangabe fiir das Anschlusskabel
(Beispie) D-M9BW

Anschlusskabelldange
0.5m
im
3m
5m

Nr|=2]]

Anm. 1) Anwendbarer Signalgeber mit 5 m Anschlusskabel "Z"

Elektronischer Signalgeber: StandardméaBig Anfertigung auf
Bestellung.

Anm. 2) Kennzeichnen Sie elektronische Signalgeber mit flexiblem
Anschlusskabel durch ”-61* hinter der Angabe der
Anschlusskabellange. Fir D-M9 O(V), D-M9OW(V), D-M9TIA(V)
werden standardméasig flexible Kabel verwendet. -61 muss der Bestell-
Nr. nicht angefligt werden.

Anm. 3) 1 m (M): D-M9TIW, D-M9LIA(V).

Anm. 4) Anschlusskabelldngentoleranz

Anschlusskabelldnge Toleranz
0.5m +15 mm
im +30 mm
3m +90 mm
5m +150 mm

O

<Verwendbares Signalgebermodell>

D-A90J(V)-Typ

Oben genannte Signalgeber sind nicht mit integrierter Funkenléschung ausgestattet.

@ Wenn eine induktive Last angesteuert wird.

@ Wenn die Anschlusskabelldnge 5 m iibersteigt.

@ Bei einer Betriebsspannung von 100 VAC.
Benutzen Sie deshalb eine Kontaktschutzbox zum Signalgeber in
folgenden Féllen:
Die Lebensdauer kann durch den permanenten Erregungszustand verkirzt
werden. Da es sich bei dem elektronischen Signalgeber um einen
Halbleiterschalter handelt, ist keine Kontaktschutzbox erforderlich.

@ Bei einer Betriebsspannung von 110 VAC.
Liegt die Betriebsspannung 10% tiber dem Wert fir die oben genannten
verwendbaren Signalgeber, ist eine Kontaktschutzbox (CD-P11) zu verwenden,
um den oberen Grenzwert fir den Arbeitsstrom um 10% zu verringern, damit
dieser im Arbeitsstrombereich liegt.

Technische Daten

Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12
Betriebsspannung| 100 VAC | 200 VAC | 24 VDC
max. Strom 25mA | 125 mA | 50 mA
Anm.)Anschlusskabellange— Schalterseite: 05m
Anschlussseite Last 0.5m
Schaltkreis
CD-P11 o—p " ——0 ﬂ\ OUT braun
. | Prossely
Funkenléschung 4 spule | ~
o—*+———o0uTblau
CD-P12 Drosselspule

Anschluss

Verbinden Sie fur den Anschluss eines Signalgebers an eine Kontaktschutzbox
das Kabel der Kontaktschutzbox mit der Markierung SWITCH mit dem
Signalgeberkabel. Der Signalgeber muss nahe bei der Kontaktschutzbox
montiert werden. Dabei darf das Anschlusskabel héchstens 1 Meter lang sein.
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Signalgeber
Anschlussbeispiele

Grundsatzliches

2-Draht-System 2-Draht-System
(Elektronischer Signalgeber) (Reed-Schalter)

Elektronischer Signalgeber
3-Draht-System, NPN

Elektronischer Signalgeber
3-Draht-System, PNP

................................................... braun feeeceeec-o____braun

h h h h ]

! | ! ! ! O Last

! ! ! ! Schutz- !

i Eapptschalt 1 mlilsmschah 1 Eaus)tschalt ' schaltkreig N
: reis T : = : reis : fur LED

B B B B usw.

| | | |

I I I I

i

' Schutz-
1 schaltkreig

'

'

'

Hauptschalt

I
'

,

' Hauptschalt
1 |kreis

'

'

'

'

'

0
'
'
'
'
'
1+ |kreis
'
'
'
'
'

fiir LED
usw.

Beispiele fiir Anschliisse an SPS (speicherprogrammierbare Steuerung)

Der Anschluss an
speicherprogramierbare Steuerungen
muss gemaf der Spezifikationen der
Steuerungen erfolgen, da die
Anschlussart variieren kann.

* Daten Sink-Eingang
3-Draht-System, NPN

schwarz Eingang- 37 r~-~~""""""%
O

e Daten Source-Eingang
3-Draht-System, PNP

schwarz Eingangi-5--f-----------
O gang

Interner Schaltkreis SPS

2-Draht-System
blau Eingang:= 4 i~ """ """ 7S
O O

2-Draht-System

braun  Eingangi-iy -
O gang

Interner Schaltkreis SPS Interner Schaltkreis SPS

Beispiele fiir AND-Anschlisse (seriell) und OR-Anschlisse (parallel)

¢ 3-Draht
AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang
(mit Relais)

AND-Schaltung fir NPN-Ausgang
(ausschl. Einsatz von Signalgebern)

OR-Schaltung fiir NPN-Ausgang

braun braun braun
schw. . schwarz, schwarz
Signalgeber 1 . Signalgeber 1 i —-—I
|sonlgeer 1K ol o, | |Fonaaever 1L Sinageber 1Ko
1 kontakt 1 .
braun T braun T braun T
schw. Schviarg |“schwarz
ignal 2 i i
|S|gnageber ‘ |S|gnalgeber2'% |S|gnalgeber2|\blau

Die LEDs leuchten auf, wenn beide
Signalgeber eingeschaltet sind.

2-Draht-System mit seriell geschalteten Signalgebern (AND) 2-Draht-System mit parallel geschalteten Signalgebern (OR)

(Elektronischer Signalgeber)

(Reed-Schalter)

braun Werden zwei Signalgeber in b / . !
Serie geschaltet, kann es zu Y Mast \é\(erdlenb Z\Allle: P‘?t kein K;Ieé:'hStéOT' aéjf-
Signalgeber 1 Funktionsstérungen kommen, |Signalgeber1’<blau Ignalgeber  parallel tntt, nimmt die Betriepbs-

blau da die Betriebsspannung im

geschaltet, kann es zu

spannung im AUS-Status

EIN-Status abfallt. Funktionsstérungen nicht zu. Abhéngig von
braun Die LEDs leuchten auf, wenn [~ braun kommen, da die der Anzahl der einge-
beide Signalgeber einge- |Signalgeber 2 Betnebsspannun_g im schalteten_ Slgna_lgeber
schaltet sind. AUS-Status ansteigt. leuchtet die LED jedoch
blau blau mitunter schwécher oder
. ' e gar nicht auf, da der
) ) Versorqunas- Rest- Betriebsspannung bei AUS = Kriechstrom x 2 Stck. . ;
Betiebsspannung bei EIN= 00 oy n% ~ spannung X2 Stk x Lastwiderstand Stromfluss sich aufteilt
und abnimmt.
=24V -4V x 2 Stck. =1mA x 2 Stck. x 3 kQ
=16V =6V
Beispiel: Versorgungsspannung 24 VDC Beispiel: Lastimpedanz 3 kQ.
Interner Spannungsabfall 4 V Kriechstrom des Signalgebers 1 mA.
Y /-
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Reed-Schalter: Direktmontage

D-A90(V)/D-A93(V)/D-A96(V) (€

Eingegossenes Kabel

AAchtung

| Sicherheitshinweise

Befestigen Sie den Signalgeber mit der am
Signalgebergehause angebrachten
Schraube. Wird eine andere als die
mitgelieferte Schraube benutzt, kann der
Signalgeber beschadigt werden.

Interner Schaltkreis Sighalgeber

D-A90(V)
s "Kontakt- |
: s : : schutzbox g—obOr;JIn(t)
LT CD-P11 |
B icpp12 |
¢ : oOUT (3)
e i R * blau

! Kontakt-  —0OUT (+)

é 5 : i schutzbox : braun

'S 5 {CDP11

13 : 1CD-P12 |

o H '

'3 : ~oOUT ()

. ! blau [ ! blau
D-A96(V)

--------------- + DC (+)
H 1 braun

(+)

k5 K——o
S 1) Rickstrom-; OUT DC-Span-
S|l schutzdiode; schwarz nungsver-
-g E (So;gung
e —
L 3 DbC ()
blau

Anm.) @ Wenn eine induktive Last
angesteuert wird.
@ Wenn die Anschlusskabellange
5 m Ubersteigt.
® Bei einer Betriebsspannung von
100 VAC.

Benutzen Sie in den oben genannten Féllen eine Kontaktschutzbox zum

Signalgeber.

(Detaillierte Angaben zur Kontaktschutzbox finden Sie auf Seite 22.)

Technische Daten der Signalgeber

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-A90/D-A90V (ohne Betriebsanzeige)
Signalgebermodell | D-A90 D-A90V D-A90 D-A90V D-A90 D-A90V

elek. Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS

Betriebsspannung max. 24 VAC/DC max. 48 VAC/DC max. 100 VAC/DC
max. Strom 50 mA 40 mA 20 mA
Kontaktschutzschaltung ohne

interner Widerstand 1 Q max. 1 (bei einer Anschlusskabel von 3m)

Standard erfillt CE-Standard

D-A93/D-A93V/D-A96/D-A96V (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell | D-A93 D-A93V | D-A93 D-A93V D-A96 D-A96V
elek. Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anwendung Relais, SPS IC-Steuerung
Betriebsspannung 24 VDC 100 VAC 4 bis 8 VDC
Arbeitsstrombereich 5 bis 40 mA 5 bis 20 mA 20 mA

und max. Arbeitsstrom

Kontaktschutzschaltung ohne

interner D-A93 — max. 2.4 V (bis 20 mA)/max. 3 V (bis 40 mA) max. 0.8 V
Spannungsabfall | D-A93V —max. 2.7 V T

Betriebsanzeige EIN: rote LED leuchtet
Standard erfillt CE-Standard

® Anschlusskabel
D-A90(V)/D-A93(V) — odlbestandiges Vinylkabel: 2.7, 0.18 mm2 x 2 -adrig (braun, blau), 0.5 m
D-A96(V) — 6lbestandiges Vinylkabel: 92.7, 0.15 mm2 x 3 -adrig (braun, schwarz, blau), 0.5 m
Anm. 1) Auf Seite 22 finden Sie die allgemeinen technischen Daten der Reed-Schalter.
Anm. 2) Anschlusskabell&ngen siehe Seite 22.
Anm. 3) Bei Arbeitsstrom unter 5 mA kann die Anzeigequalitit beeintréchtigt werden. Bei weniger als 2.5 mA
ist die Anzeige wahrscheinlich nicht mehr lesbar. Solange jedoch der Betriebsstrom tiber 1 mA liegt,
diirften in Bezug auf die Kontaktausgabe keinerlei Probleme auftreten.

Gewicht Einheit: g
Signalgebermodell D-A90(V) D-A93(V) D-A96(V)
Anschlusskabellange 0.5 6 6 8
i) 3 30 30 41
Abmessungen Einheit: mm
D-A90/A93/A96 ) N -
o — Q

N
. - — L
22 b/ 0

(24.5) ~
M2.5 x 4¢ Betriebsanzeige

Schlitz- D-A90 ohne Betriebsanzeige
Montageschraube

optimale Schaltposition ( ): Abmessungen D-A93

D-A90V/A93V/A96V

M2.5 x 4¢ — ]
Schlitz-
Montageschraube 1

Betriebsanzeige
D-A90V ohne Betriebsanzeige
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Elektronischer Signalgeber: Direktmontage

D-MIN(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V) ( €

Technische Daten der Signalgeber

Eingegossenes Kabel

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit reduziertem D-M9LC1/D-M9CIV (mit Betriebsanzeige)
max. Strom (2.5 bis 40 mA) Signalgebermodell | D-MON | D-MONV | D-M9P | D-MOPV | D-M9B | D-M9BV
® égi?";luss'(abel gemaB UL-Standards elek. Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal
@ 1,5-mal hohere Flexibilitat im Vergleich Anschlussart 3-Draht 2-Draht
zum Standardmodell (SMC-Vergleich) Ausgang NPN ‘ PNP —
@ standardmaéBig flexible Kabel Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
® doppelte LED-Helligkeit im Vergleich Versorgungsspannung 5, 12, 24 VDC (4.5 bis 28 V) —
zum Standardmodell (SMC-Vergleich) Stromaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max.28VDC | — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
max. Strom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
, int. Spannungsabfall max. 0.8 V max. 4 V
e Kriechstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
= < Betriebsanzeige EIN: rote LED leuchtet.
Standard erfullt CE-Standard

-
/no,«u
-

® Anschlusskabel — 6lbestandiges Vinylkabel: 2.7 x 3.2 oval

D-M9B(V)
D-MON(V), D-M9P(V)

0.15

mm2 x 2-adrig

0.15 mm2 x 3-adrig

Anm. 1) Alilgemeine technische Daten fiir elektronische Signalgeber siehe S. 22.
Anm. 2) Anschlusskabellangen siehe Seite 22.

= Gewicht Einheit: g
= - Signalgebermodell D-M9N(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
Anschlusskabell 25 8 2 !
nschlusskanbellange
/AAchtung (m) 2 - - -
| Sicherheitshinweise |
Befestigen Sie den Signalgeber mit der am o
Signalgebergehduse angebrachten Schraube. Abmessungen Einheit: mm
Wird eine andere als die mitgelieferte Schraube D-M9C] «
benutzt, kann der Signalgeber beschadigt werden. 4—1_0 I
: =l : ==
Interner Schaltkreis Signalgeber 4—’—‘6 — Schaltpi)sition
D-M9N(V) 22 |
: 70 DC (+)
i braun Befestigungsschraube M2.5 x 4 ¢
= : Schlitz-Montageschraube
g 2 O ouT Betriebsanzeige
5 1 schwarz b 26
T | 1 -
——
DC (-
"""""""""""""" blau( ) < : 22 Z
D-M9P(V)
DC (+)
P D-M9CIV
Z :
T O ouT
= . schwarz
\—0 DC (-)

25

O

SvVC

blau
©
) 0 N
D-M9B(V) = o ,
: ’ O OUT(+) 7
braun
= é Befestigungsschraube M2.5 x 4¢  Betriebsanzeige
£, Schlitz-Montageschraube 8
2o b N 2 32 o
E | ~
< et
’ O OUT (-) g 6 loptimale Schaltposition
"""""""""""""" blau 20



Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D-MONW(V)/D-MIPW(V)/D-MIBW(V) C €

Technische Daten der Signalgeber

Eingegossenes Kabel SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit reduziertem D-M9TIW/D-M9TIWV (mit Betriebsanzeige)
max. Strom (2.5 bis 40 mA) Signalgebermodell | D-MONW |D-MO9NWV| D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW (D-M9BWV
o é‘;ii;“uss'(abel gemaB UL-Standard elek. Eingangsrichtung| ~ axial vertikal axial vertikal axial vertikal
@ 1,5-mal héhere Flexibilitit im Vergleich Anschiussart 3-Drant 2-Drant
zum Standardmodell (SMC-Vergleich) Ausgang NPN \ PNP —
[ ) standardméﬂig flexible Kabel Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
@ Die optimale Schaltposition kann Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4.5 bis 28 V) —
anhand der Farbe der leuchtenden LED Stromaufnahme max. 10 mA —
° gz:t")’;::t&esf’ﬁgl'"giteﬁ 31: ”\';';g'i‘e’}‘):h Betriebsspannung max.28VDC | — 24 VDC (10 bis 28 VDO)
zum Standardmodell (SMC-Vergleich) max. Strom max. 40 mA 2.5 bls 40 mA
int. Spannungsabfall max. 0.8 V bei 10 mA (max.2 V bei 40 mA) max. 4 V
Kriechstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
Betriebsanzeige Schaltposition - ro.h.a LED IeEJchtet
optimale Schaltposition — griine LED leuchtet
Standard erfullt CE-Standard

D-MONW(V), D-M9PW(V)  0.15 mm? x 3-adrig
Anm. 1) Allgemeine technische Daten flr elektronische Signalgeber siehe S. 22.

g = ® Anschlusskabel — dlbestandiges Vinylkabel: 2.7 x 3.2 oval
= / D-M9BW(V) 0.15 mm2 x 2-adrig

3 Anm. 2) Anschlusskabellangen siehe Seite 22.
e , Gewicht Einheit: g
Interner Schaltkreis Signalgeber Signalgebermodell D-M9NW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5 8 8 7
D-MQNW(V) Anschlusskabellange | 1 14 14 13
: ,—Kl—‘-o (m) 3 41 4 38
P 5 5 68 68 63
22 Abmessungen Einheit: mm
5 D-M9CIW o
e b .
: — ; — ==}

D-M9PW(V) ‘

6 ’optimale Schaltposition

22

Befestigungsschraube M2.5 x 4 ¢
Schlitz-Montageschraube

Haupt-

F schaltkreis
o
o
T

i schwarz . :
i Betriebsanzeige

2.6

—
blau -

27 ([l
|
s
i

22

~H2L p.merIwv

Haupt-
schaltkreis

Betriebsanzeige ¥

EIN
i | Befestigungsschraube M2.5 x 4 ¢
Betriebsbereich | | AUS .
- 1 i i — Schlitz-Montageschraube 8
:{\nzeige i i i 2 32 «©
| I

-
I rot grin 1 rot T

.| 7
< SrI=" !
optimale : 6 ’ optimale Schaltposition
Schaltposition 20 ‘

2.8
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Elektronischer Signalgeber,
wasserfest, 2-farbige Anzeige: Direktmontage

D-MINA(V)/D-M9PA(V)/D-MIBA(V) C €

Eingegossenes Kabel

@ wasserfeste (kiihImittelfeste)
Ausfiihrung

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit reduziertem
max. Strom (2.5 bis 40 mA)

® Anschlusskabel gemaB UL-Standard

@ Die optimale Schaltposition kann
anhand der Farbe der leuchtenden LED
bestimmt werden. (rot— griin< rot)

Interner Schaltkreis Signalgeber
D-MONA(V)

schwarz

Schalter-

DC ()
blau

DC (+)
braun

ouT
schwarz

Schalter-

DC (-)
blau
D-M9BA(V)
---"""""""""-—‘-0-"": OUT (+)
i braun
—;-OOUT(—)
""""""""""""""" blau
Betriebsanzeige
EIN
Betriebsbereich i i AUS
I I
i i i i
:Anzeige: ! 1
| 1

I rot grin 1 rot

.|
optimale
Schaltposition

27

Technische Daten der Signalgeber

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-M9LCIA/D-M9LCIAV (mit Betriebsanzeige)
Signalgebermodell | D-M9NA |D-M9NAV| D-M9PA |D-M9PAV| D-M9BA |D-M9BAV
elek. Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgang NPN [ PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5, 12,24 VDC (4.5 bis 28 V) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max. 28 VDC [ — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
max. Strom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
int. Spannungsabfall max. 0.8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
Kriechstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
Betriebsanzeige Schaltposition—) ro'te. LED IeEJchtet
optimale Schaltposition— griine LED leuchtet

Standard erfullt CE-Standard
® Anschlusskabel — 6lbestandiges Vinylkabel: 2.7 x 3.2 oval

D-M9BA(V) 0.15 mm2 x 2-adrig

D-M9NA(V), D-M9PA(V) 0.15 mm? x 3-adrig
Anm. 1) Aligemeine technische Daten fir elektronische Signalgeber siehe S. 22.
Anm. 2) Anschlusskabelldngen siehe Seite 22.

Gewicht Einheit: g
Signalgebermodell D-M9NA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V)
0.5 8 8 7
Anschlusskabellange | 1 14 14 13
(m) 3 41 41 38
5 68 68 63
Abmessu ngen Einheit: mm
D-M9L]A o
[N} o
() b<
— —H : =—=_BI )JE/

6 l optimale Schaltposition

T

BefestigungsschraubeM2.5 x 4 ¢
Schlitz-Montageschraube (flaches Ende)

Betriebsanzeige
<{ 1T 4 = H =
T
~
2 24 o
»7 D-M9IAV
©
I [aV)
Q
| (o>} Y
| e ——— - W;;

6 _| optimale Schaltposition

Befestigungsschraube M2.5 x 4 ¢
Schlitz-Montageschraube (flaches Ende) Betriebsanzeige

2 f——

©
" 382 <

4
Ll
L
,
f

2.8
)
N

O
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Serie MSQX
Bestelloptionen

SMC informiert Sie im Detail Uber technische Daten, Lieferzeiten und Preise.

Symbol

Mit externem Anschlag X150/X151/X152/X153

Verhindern Sie eine Halbierung des Haltedrehmoments am Schwenkende.

Bestellschlissel
| ] y .
Bau-l Anschlussposition und Schwenkwinkel
groBe Anschluss Signalgeber X150 | Standard, 180°
10 Anschluss BaugroBe __ | ohne Signalgeber X151 | Standard, 90°
20 M5 10, 20 (eingebauter Magnetring) X152 | symmetrische Ausfiihrung, 180°
30 — Rc 1/8 X153 | symmetrische Ausfiihrung, 90°
G 1/8
- '.Ir-r': NPT 1 | 0 Schwenkwinkel
TT | NPTF 18 L 2L
X150: Standard, 180° X151: Standard, 90°
E o Jacan) L o oD
Technische Daten 1 o /o 2\ °|4 2 o /52N °|4
G| 5 —> - s S w— &
c|?d| 2 NENE I @ Mo\ s &/ @i
BaugroBe 10 | 20 | 30 | 50 2 < ‘ ‘ < ‘ ‘
Schwenkwinkel 90°, 180° 3
Winkeleinstellbereich jedes Schwenkende *3: g:‘
Anm.) Andere Daten als die oben angegebenen entsprechen denen g 2| X152: symmetrische Ausfiihrung, 180° X153: symmetrische Ausfiihrung, 90°
der Standardausflihrung. 2 g
Gewicht 3 1 = . - Y
< © /o © a © /o Q| a
_ © 2 i ‘% ] i = ‘% [
BaugroBe 10 20 30 50 3 _ o [ﬁ ] _ A [ﬁ 3
90°-Ausfiihrung| 630 1200 1520 2480 b5 HEAS ‘ £ HEAS ‘ £
180°-Ausfiihrung 600 1140 1450 2370 E
Anm.) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht >

nicht berucksichtigt.
Abmessu ngen

NA

SR .

EB

EE)

(max
(max.= EA)

ﬁ T
[ EF ﬂjj\
! ' 2 xK

Innensechskant-Stellschraube (mm)
BaugroBe EA EB EC ED EE EF GA | GB GC | GD | GE K NA NB NC ND
10 | 471 | 443 | 335 | 14 91.4 80 20 15.6 11 75 | 45.2 M8 x 1 10 5.5 12.5 4
20 | 57.1 | 553 | 43 18 112.4 | 100 25 19.5 14 9.5 | 56.4 | M10x1 14 8 16.5 4
30 | 584 | 60.3 | 46 19.5 | 118.7 | 110 27 21.5 14 9.5 | 615 | M10x1 14 8 16.5 4
50 | 744 | 714 | 56 22 145.8 | 130 32 28 18 115 | 729 | M14x15| 19 8.5 19.5 6

Anm.) Andere Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Standardausfiihrung.

2 S\MC o8



Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schitzen. In den Vorschriften wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die
Gefahrenworte «Achtung» «Warnung» oder «Gefahr» bezeichnet. Um die Sicherheit zu
gewahrleisten, stellen Sie die Beachtung der ISO 4414 *imest JIS B 8370 "2 und anderer
Sicherheitsvorschriften sicher.

r—-———~—"""~"~="~="™""""™"""™"""™""""*""""/""""/¥"/¥"7/7/TTT/TT/T=T========771

A AC htu ng . Bedienungsfehler konnen zu gefahrlichen Situationen fir Personen oder Sachschéden fihren. |

A Warnu ng . Bedienungsfehler kann zu schweren Verletzungen oder zu Sachschaden flhren.

A Gefah r = Unter aussergewohnlichen Bedingungen kénnen schwere Verletzungen oder umfangreiche

Sachschaden die Folge sein.

ke e e e e e =

Hinweis 1: 1SO 4414: Pneumatische Fluidtechnik — Empfehlungen fiir den Einsatz von Ausristung fur Leitungs- und

Steuerungssysteme

Hinweis 2: JIS B 8370: Grundséatze fir pneumatische Systeme

A\ Achtung

1. Verantwortlich fiir die Kompatibilitit bzw. Eignung ausgewahlter Pneumatik-

Komponenten ist die Person, die das Pneumatiksystem (Schaltplan) erstellt oder dessen
Spezifikation festlegt.

Da SMC-Komponenten unter verschiedensten Betriebsbedingungen eingesetzt werden kdnnen, darf die
Entscheidung Uber deren Eignung fur einen bestimmten Anwendungsfall erst nach genauer Analyse
und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erflllung der spezifischen Anforderungen Uberpruft wird.

. Die Inbetriebnahme der Komponenten ist so lange untersagt, bis festgestellt wurde,

dass die Maschine bzw. Anlage, in die die Komponenten eingebaut werden, den
Bestimmungen der EG-Richtlinie Maschinen i.d.F. 91/368/EWG entspricht.

. Druckluftbetriebene Maschinen und Anlagen diirfen nur von ausgebildetem Personal

betrieben werden.

Druckluft kann geféhrlich sein, wenn ein Bediener mit deren Umgang nicht vertraut ist. Montage,
Inbetriebnahme und Wartung von Druckluftsystemen sollte nur von ausgebildetem und erfahrenem
Personal vorgenommen werden.

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner Komponenten

dirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die nachfolgenden Sicherheitshinweise

beachtet werden:

4.1 Inspektions- oder Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen durfen erst dann ausgefihrt werden,
wenn Uberprift wurde, dass dieselben sich in sicheren und gesperrten Schaltzustédnden
(Regelpositionen) befinden.

4.2 Sollen Bauteile bzw. Komponenten entfernt werden, dann zun&chst Punkt 1) sicherstellen. Unter-
brechen Sie dann die Druckversorgung fir diese Komponenten und machen Sie das komplette
System durch Entliften drucklos.

4.3 Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind Massnahmen zu treffen, mit denen verhindert
wird, dass Zylinderkolbenstangen usw. plétzlich herausschiessen (z.B. durch den Einbau von SMC
Startverzégerungsventilen fir langsamen Druckaufbau im Pneumatiksystem).

. Bitte nehmen Sie Verbindung zu SMC auf, wenn das Produkt unter einer der nach-

folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

5.1 Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten abweichen
oder bei Einsatz des Produktes im Aussenbereich.

5.2 Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen,
Luftfahrt, Kraftfahrzeugen, medizinischem Geréat, Lebensmitteln und Getrénken, Geréate fir Freizeit
und Erholung, Notausschaltkreisen, Stanz- und Pressenanwendungen oder Sicherheitsausristung
eingesetzt werden.

5.3 Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schéden an Personen, Sachwerten oder Tieren
besteht, und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.
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Signalgeber

Al

Serie CRQ2X/MSQX

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Sicherheitshinweise 1

Konstruktion und Auswahl

/A Warnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.

Lesen Sie die technischen Daten aufmerksam durch, und
verwenden Sie dieses Produkt dementsprechend.

Das Produkt kann beschadigt werden oder Funktionsstérungen
kénnen auftreten, wenn die zuldssigen technischen Daten
betreffend Betriebsstrom, Spannung, Temperatur oder
Schockbestandigkeit nicht eingehalten werden.

2. Achten Sie auf die Einschaltzeit eines Signalgebers

in mittlerer Hubposition.

Wird ein Signalgeber im mittleren Bereich des Kolbenhubwegs
eingesetzt und die Last angetrieben, wahrend der Kolben sich
bewegt, wird der Betrieb des Signalgebers nicht beeintrachtigt.
Zu hohe Kolbengeschwindigkeiten hingegen fuhren zu kirzeren
Betriebszeiten und Funktionsstérungen. Die maximal
erfassbare Kolbengeschwindigkeit betragt:

Schaltbereich des Signalgebers (mm)
Ansprechzeit der Last (ms)

V (mm/s) = x 1000

3. Halten Sie die Anschlussleitungen so kurz wie

méglich.

<Reed-Schalter>

Mit zunehmender L&nge der Anschlussleitungen wird der
Einschaltstrom des Signalgebers stérker, was die Haltbarkeit
des Produkts beeintrachtigen kann. (Der Signalgeber bleibt
sténdig in EIN-Stellung.)

Verwenden Sie eine Kontaktschutzbox, wenn die Kabel 5 m
oder langer sind.

<Elektronische Signalgeber>

Obwohl die Leitungsldénge die Funktionstlchtigkeit des
Signalgebers normalerweise nicht beeinflusst, sollte das
verwendete Kabel nicht l&nger als 100 m sein.

Bei ldngeren Leitungen kann es zu vermehrten Stérungen
kommen (auch bei Langen unter 100 m). In diesen Fallen
empfiehlt SMC, den Ferritkern an beide Enden des Kabels
anzuschlieBen, um zusatzliche Stérungen zu vermeiden.

Da es sich bei dem elektronischen Signalgeber um einen
Halbleiterschalter ohne Kontakte handelt, ist keine
Kontaktschutzbox erforderlich.

4. Verwenden Sie keine Last, die Spannungsspitzen erzeugt.

<Reed-Schalter>
Falls eine Last verwendet wird, die Spannungsspitzen erzeugt,
wie z. B. ein Relais, wahlen Sie ein Signalgebermodell mit
eingebauter Kontaktschutzschaltung oder verwenden Sie eine
Kontaktschutzbox.

<Elektronische Signalgeber>

Obwohl am Ausgang des elektronischen Signalgebers zum
Schutz gegen Spannungsspitzen eine Zenerdiode
angeschlossen ist, kénnen durch wiederholt auftretende
Spannungsspitzen Schaden verursacht werden. Wenn eine
Last, die Spannungsspitzen erzeugt, wie z. B. ein Relais oder
ein Elektromagnetventil, direkt angesteuert wird, muss ein
Schalter mit einem integrierten Element zur Aufnahme dieser
Spannungsspitzen verwendet werden.

O

1.
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5. Hinweise fiir die Verwendung in Verriegelungsschaltkreisen

Falls der Signalgeber zur Funktionssicherheit eingesetzt wird,
sollten Sie zur Sicherheit ein doppeltes Verriegelungssystem
(mechanische Schutzfunktion oder weiterer Signalgeber/Sen-
sor) vorsehen. Fiihren Sie auBerdem regelmaBige Instandhal-
tungsmaBnahmen durch, und Uberprifen Sie die ordnungs-
gemafe Funktion.

6. Nehmen Sie keine Anderungen (einschlieBlich

Anderungen an der Leiterplatte) am Produkt vor.
Dies kénnte zu Verletzungen und Unféllen fuhren.

/A Achtung

Vorsicht bei mehreren nahe beieinander liegenden
Antrieben.

Falls mehrere mit Signalgebern bestiickte Antriebe nahe
beieinander montiert werden, kénnen Magnetfeldinterferenzen
bei den Signalgebern zu Funktionsstérungen fuhren. Beachten
Sie den Mindestabstand zwischen den Antrieben von 40 mm.
(Wenn ein zulassiger Mindestabstand fur die jeweilige
Antriebsserie angegeben ist, richten Sie sich nach diesem
Wert.)

Durch die Verwendung einer Magnetfeld-Abschirmplatte
(MU-S025) oder eines Magnetfeld-Abschirmbands kénnen
Magnetfeldinterferenzen verringert werden.

2. Beachten Sie, dass ein interner Spannungsabfall

durch den Signalgeber auftritt.

<Reed-Schalter>
1) Signalgeber mit Betriebsanzeige (Modell D-A96(V))

* Beriicksichtigen Sie, dass bei in Serie geschalteten
Signalgebern, wie unten dargestellt, aufgrund des internen
Widerstandes der LEDs ein betrachtlicher Spannungsabfall
auftritt. (Siehe Interner Spannungsabfall in den
Technischen Daten der Signalgeber.)

[Bei "n" angeschlossenen Signalgebern nimmt der
Spannungsabfall um den Faktor "n" zu.]

Es ist moglich, dass ein Signalgeber korrekt arbeitet, aber
die Last nicht betrieben werden kann.

* Ahnlich kann auch bei einer bestimmten Spannung die
Last unwirksam sein, wahrend der Signalgeber korrekt
funktioniert. Deshalb muss nach Ermittlung der
Mindestbetriebsspannung der Last die nachstehende
Formel erfiillt sein.

| o O—---— 0

Versorgungs- _ Interner Spannungsabfall _  Mindestbetriebs-

spannung des Signalgebers spannung der Last
2) Falls der interne Widerstand einer LED einen Storfaktor
darstellt, wahlen Sie einen Signalgeber ohne

Betriebsanzeige (Modell D-A90).

<Elektronische Signalgeber>

3) Im Allgemeinen ist der interne Spannungsabfall bei
Verwendung eines Elektronischen Signalgebers mit 2-Draht-
System gréBer als bei Verwendung eines Reed-Schalters.
Befolgen Sie dieselben Hinweise wie unter Punkt 1).
Beachten Sie auBBerdem, dass kein 12VDC-Relais
verwendet werden kann.
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Serie CRQ2X/MSQX

A ISignaIgeber
Sicherheitshinweise 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Konstruktion und Auswahl

AAchtung

3. Achten Sie auf Kriechstréome.

<Elektronische Signalgeber>

Bei einem elektronischen Signalgeber mit 2-Draht-System
flieBt selbst im ausgeschalteten Zustand ein Kriechstrom zur
Betétigung des inneren Schaltkreises in Richtung Last.

Betriebsstrom der

Last (Pos. AUS) >  Kriechstrom

Falls die oben stehende Bedingung nicht erfullt wird, wird der
Signalgeber nicht ordnungsgemafR zuriickgesetzt (er bleibt
EIN). Verwenden Sie in diesem Fall einen Signalgeber mit

3-Draht-System.

Der Kriechstrom nimmt bei Parallelanschluss von "n

Signalgebern um den Faktor "n" zu.

4. Lassen Sie ausreichend Freiraum fiir
Instandhaltungsarbeiten.

Planen Sie bei der Entwicklung neuer Anwendungen
genigend Freiraum fuar die Durchfiihrung technischer
Inspektionen und InstandhaltungsmafBnahmen ein.

5. Mindesthub fir Signalgebermontage

Den Mindesthub fir die Montage von ein oder zwei
Signalgebern erfihrt man, sobald der Signalgeber die
Zylinderhubenden erfasst.
Auch bei korrekter Einbaulage des Signalgebers innerhalb des |
Mindesthubbereichs erkennt dieser mitunter nicht, wenn der
Kolben aufgrund eines Anschlags in der Hubmitte anhalt. Es
ist ebenfalls méglich, dass der Signalgeber sich in der .
Hubmitte einschaltet.
6. Wenn mehrere Signalgeber benétigt werden: !
"n" bezeichnet die Anzahl der Signalgeber, die montiert
werden kénnen. Die Abfrageintervalle hédngen von der |
Signalgeber-Montagestruktur und der Ausgangsposition ab.
Daher stehen einige Intervall- und Ausgangspositionen |
mdglicherweise nicht zur Verfligung.

7. Grenzen der erfassbaren Positionierung

Bei bestimmten Befestigungselementen kénnen
Einschrdnkungen in Bezug auf Oberflache und Position bei
der Montage eines Signalgebers aufgrund physikalischer
Interferenzen vorliegen (Unterseite der FuBbefestigung, usw.).
Bitte wahlen Sie die Ausgangsposition des Signalgebers so
aus, dass keine Interferenz mit dem Befestigungselement
besteht (Schwenkbefestigung oder Auflagering usw.)

8. Achten Sie auf eine korrekte Kombination von
Zylinder und Signalgeber.
Der Signalgeber ist fir SMC-Zylinder mit Mdéglichkeit zur
Signalgebermontage konzipiert.
Wird der Signalgeber nicht korrekt montiert oder fur eine
andere Zylinderserie verwendet, kann dieser moglicherweise
nicht funktionieren.

Umschlagseite 3

O
2

/A Warnung

1. Betriebshandbuch

Installation und Betrieb des Produkis dirfen erst erfolgen, nachdem
das Handbuch aufmerksam durchgelesen und sein Inhalt verstanden
wurde. Bewahren Sie das Betriebshandbuch auBerdem so auf, dass
jederzeit Einsicht genommen werden kann.

2. Vermeiden Sie, dass Signalgeber hinunterfallen oder

angestoBen werden.

Achten Sie bei der Handhabung darauf, dass der Signalgeber nicht
hinunterfallt und keiner UberméaBigen StoBbelastung ausgesetzt wird
(Ober 300 ms2 flir Reed-Schalter und (ber 1.000 m/s2 max. bei
elektronischen Signalgebern). Auch bei intaktem Geh&use kann der
Signalgeber innen beschadigt sein und Funktionsstérungen
verursachen.

3. Befestigen Sie den Signalgeber mit dem richtigen

Anzugsmoment.

Wird ein Signalgeber mit einem zu hohen Drehmoment festgezogen,
kénnen die Befestigungsschrauben, das Befestigungselement oder
der Signalgeber selbst beschadigt werden. Bei einem zu niedrigen
Anzugsmoment hingegen, kann der Signalgeber aus der Halterung
rutschen. (Siehe Seiten Signalgebermontage der einzelnen Kataloge
hinsichtlich Montage, Versetzen, Anzugsmoment 0.4.)

4. Installieren Sie den Signalgeber in mittlerer Schaltposition.

Justieren Sie die Einbauposition des Signalgebers so, dass der
Kolben im mittleren Schaltbereich des Signalgebers anhalt
(Signalgeber in Stellung EIN). (Die im Katalog dargestellte
Einbaulage zeigt die optimalen Position am Hubende.) Wenn der
Signalgeber am Rand der Schaltposition befestigt wird (nahe an der
Position EIN/AUS ist das Schaltverhalten méglicherweise nicht stabil.

<D-M9CI>

Wenn der Signalgeber ein alteres Modell ersetzen soll, kann dieser

abhangig von den Betriebsbedingungen aufgrund seines geringeren

Betriebsbereichs méglicherweise nicht funktionieren.

Beispielsweise bei:

¢ Anwendungen, bei denen sich die Stoppposition des Antriebs
andern kann und den Betriebsbereich des Signalgebers
iiberschreitet, z. B. Schieben, Driicken, Klammern usw.

* Anwendungen, bei den der Signalgeber zur Erfassung einer
Zwischenposition des Antriebs verwendet wird.
(In diesem Fall verringert sich die Dauer des Erfassens. )

In diesen Féallen muss der Signalgeber auf die Mitte des
erforderlichen Erfassungsbereichs eingestellt werden.

5. Lassen Sie Freiraum fiir Wartungsarbeiten.

Achten Sie beim Einbau der Produkte darauf, den Zugang fir
Instandhaltungsarbeiten freizulassen.

/A Achtung

1.

Halten Sie einen Antrieb nie an den
Signalgeberkabeln fest.

Halten Sie einen Schwenkantrieb nie an den Anschlusskabeln
fest. Dies kann nicht nur ein ReiBen der Drahte, sondern
aufgrund der Belastung auch Schaden an Bauteilen im Inneren
des Signalgebers verursachen.

2. Befestigen Sie den Signalgeber mit der dafiir

vorgesehenen, am Signalgebergehause
angebrachten Schraube. Bei Verwendung anderer
Schrauben kann der Signalgeber beschéadigt
werden.



Signalgeber

Al

Serie CRQ2X/MSQX

Sicherheitshinweise 3

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

/A Warnung

1. Uberpriifen Sie die Isolierung der elektrischen
Anschliisse.

Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der Anschlisse nicht
fehlerhaft ist (Kontakt mit anderen Schaltungen, Erdungsfehler,
defekte Isolierungen zwischen Anschlissen usw.). Zu grof3er
Stromfluss in einen Signalgeber kann Schaden verursachen.

2. Verlegen Sie die Kabel nicht zusammen mit Strom-
oder Hochspannungsleitungen.
Verlegen Sie die Leitungen getrennt von Strom- oder
Hochspannungsleitungen. Die Anschllsse dirfen zu diesen
Leitungen weder parallel verlaufen noch dirfen sie Teil
derselben Schaltung sein. Elektrische Kopplungen kénnen
Fehlfunktionen des Signalgebers verursachen.

/A Achtung

1. Vermeiden Sie ein wiederholtes Biegen oder Dehnen
der Dréhte.

Biege- und Dehnbelastungen verursachen Briiche in den
Anschlussdrahten.

2. SchlieBen Sie die Last an, bevor das System unter
Spannung gesetzt wird.
<2-Draht-System>
Wenn die Systemspannung angelegt wird, und der Signalgeber
nicht an eine Last angeschlossen ist, wird dieser durch den zu
hohen Stromfluss sofort zerstort.

3. Verhindern Sie Lastkurzschliisse.

<Reed-Schalter>

Wird das System mit kurzgeschlossener Last eingeschaltet, so
wird der Signalgeber durch den hohen Stromfluss sofort
zerstort.

<Elektronische Signalgeber>

Modell D-MOLI(V) auBer D-MOLIW(V) sowie alle Modelle mit
PNP-Ausgang besitzen keine eingebauten Schutzschaltungen
gegen Kurzschlusse. Bei einem Lastkurzschluss werden diese
Signalgeber bzw. Reed-Schalter sofort zerstért.

Achten Sie beim Gebrauch von Signalgebern mit 3-Draht-
System besonders darauf, die braune Eingangsleitung nicht mit
der schwarzen Ausgangsleitung zu vertauschen.

O
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/A Achtung

4. Achten Sie auf korrekten Anschluss.

<Reed-Schalter>

Ein 24 VDC-Signalgeber mit Betriebsanzeige hat Polaritat. Das

braune Anschlusskabel ist (+) und das blaue Kabel bzw.

Anschluss Nr. 2 ist (-).

1) Bei einem Vertauschen der Anschliisse schaltet der
Signalgeber ordnungsgeman, die LED leuchtet jedoch nicht.
Beachten Sie auch, dass ein héherer Strom, als in den
technischen Daten angegeben, die LED beschadigt und
diese danach nicht mehr funktioniert.

Betreffende Modelle: D-A93, D-A54

<Elektronische Signalgeber>

1) Bei Vertauschen der Anschliisse eines Signalgebers mit
2-Draht-System wird der Signalgeber nicht beschédigt, da er
mit einer Schutzschaltung ausgestattet ist. Er bleibt jedoch in
der Position EIN.

Dennoch sollte ein Vertauschen der Anschliisse vermieden
werden, da der Signalgeber in dieser Stellung durch einen
Lastkurzschluss beschadigt werden kann.

2) Wenn die Anschlusse (Energieversorgungskabel + und
Energieversorgungskabel —) bei einem Signalgeber mit
3-Draht-System vertauscht werden, ist der Signalgeber
durch eine Schutzschaltung gegen einen Kurzschluss
geschiitzt. Wird jedoch das Energieversorgungskabel (+) mit
dem blauen Draht und das Energieversorgungskabel (—) mit
dem schwarzen Draht verbunden, wird der Signalgeber
beschédigt.

<D-M9>

Das Modell D-M90I hat keinen eingebauten Kontaktschutz-

Schaltkreis. Beim Verwechseln der Anschlisse der

Versorgungsleitungen (z.B. (+)-Leitung und (-)-Leitung

werden vertauscht) wird der Signalgeber beschéadigt.

5. Achten sie beim Abisolieren des Kabelmantels auf
die Abziehrichtung. Die Isolierung kann bei falscher

Abziehrichtung gespalten oder beschédigt werden.

(nur D-M9)

T

Empfohlenes Werkzeug

<3

Bezeichnung Bestell-Nr.
Abisolierzange D-M9N-SWY

+ Ein zweiadriges Kabel kann mit einer Zange fir runde Kabel (22.0)
abisoliert werden.
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Signalgeber

Al

Serie CRQ2X/MSQX

Sicherheitshinweise 4

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Betriebsumgebungen

A Warnung

1. Setzen Sie Signalgeber nie in der Umgebung von
explosiven Gasen ein.
Die Signalgeber sind nicht explosionssicher gebaut. Sie dirfen
daher nie in Umgebungen mit explosiven Gasen eingesetzt werden,
da folgenschwere Explosionen verursacht werden kénnen.

2. Setzen Sie Signalgeber nicht im Wirkungsbereich
von Magnetfeldern ein.

Dies kann zu Fehlfunktionen der Signalgeber oder zur
Entmagnetisierung der Magnete in den Signalgebern fihren.
(Wenden Sie sich hinsichtlich der Verfligbarkeit von
magnetfeldresistenten Signalgebern an SMC.)

3. Setzen Sie Signalgeber nicht an Orten ein, an denen sie
permanent dem Kontakt mit Wasser ausgesetzt sind.

Obwohl die meisten Signalgebermodelle den IEC-
Konstruktionsstandard IP67 (JIS C 0920: wasserfeste Bauart)
erfullen, sollten sie nicht in Anwendungen eingesetzt werden,
in denen sie permanent Wasserspritzern oder Spruhnebel
ausgesetzt sind. Dies kann die Beschadigung der Isolierung
oder das Aufquellen des Harzes im Signalgeberinneren zur
Folge haben und zu Funktionsstérungen fuhren.

4. Setzen Sie Signalgeber nicht zusammen mit Ol
oder Chemikalien ein.

Wenden Sie sich bitte an SMC, falls Signalgeber in
unmittelbarer Umgebung von Kuhlflissigkeit, Lésungsmitteln,
verschiedenen Olen oder Chemikalien eingesetzt werden
sollen. Auch ein kurzzeitiger Einsatz unter diesen Bedingungen
kann die Funktionstiichtigkeit des Signalgebers durch eine
Beschadigung der Isolierung, durch Funktionsstérungen
aufgrund des aufquellenden Harzes oder ein Verhérten der
Anschlussdrahte beeintrachtigen.

5. Setzen Sie Signalgeber
Temperaturschwankungen aus.
Wenden Sie sich bitte an SMC, wenn Signalgeber in
Umgebungen eingesetzt werden sollen, in denen
auBergewdhnliche Temperaturschwankungen auftreten, da die
Funktionstiichtigkeit der Signalgeber dadurch beeintrachtigt
wird.

6. Setzen Sie Signalgeber nie starken St6Ben aus.

<Reed-Schalter>

Wenn ein Reed-Schalter wéhrend des Betriebs eine starke
StoBbelastung erfahrt (Uber 300 m/s2), kommt es am
Kontaktpunkt zu Funktionsstérungen, wodurch ein Signal
kurzzeitig (max. 1ms) erzeugt oder abgebrochen wird. Fragen
Sie SMC, inwiefern es aufgrund der Beschaffenheit des
Einsatzortes notwendig ist, einen elektronischen Signalgeber
zu verwenden.

7. Setzen Sie Signalgeber nicht in Umgebungen ein, in
denen Spannungsspitzen auftreten.
<Elektronische Signalgeber>
Wenn sich Gerate, die hohe Spannungsspitzen oder
elektromagnetische Wellen erzeugen (z. B. elekiromagnetische
Heber, Hochfrequenz-Induktionséfen, Motoren,
Hochfrequenzgerate usw.) in der Nahe von Antrieben befinden,
die mit elektronischen Signalgebern bestlickt sind, kénnen bei
den Signalgebern Funktionsstérungen oder Schéden auftreten.
Verwenden Sie keine Erzeuger von Spannungsspitzen, und
achten Sie auf ordnungsgemane Verkabelung.

keinen extremen
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/A Achtung

1. Setzen Sie Signalgeber keiner hohen

Eisenstaubkonzentration oder direktem Kontakt mit
magnetischen Stoffen aus.
Wenn sich eine hohe Konzentration von Eisenstaub, wie
Metallspéne oder SchweiBspritzer, oder ein magnetischer Stoff
in der Nahe eines Antriebs mit Signalgebern befindet, kénnen
aufgrund eines Magnetkraftverlustes innerhalb des Antriebs
Funktionsstérungen im Signalgeber auftreten.

2. Wenden Sie sich an SMC beziiglich Wasserfestigkeit,
Elastizitdt der Anschlussdrahte und Anwendungen
in der Nahe von SchweiBarbeiten usw.

3. Setzen Sie den Signalgeber
Sonnenlicht aus.

4. Setzen Sie Produkte nicht an Orten ein, an denen sie
Strahlungswarme ausgesetzt sind.

A Warnung

1. Fuihren Sie die folgenden InstandhaltungsmaBnahmen
regelmédBig zur Vermeidung unerwarteter
Funktionsstérungen der Signalgeber durch.

1) Ziehen Sie die Montageschrauben des Signalgebers
ordnungsgeman fest.
Falls die Schrauben sich lockern, oder ein Signalgeber sich
auBerhalb seiner urspriinglichen Einbauposition befindet,
korrigieren Sie die Position, und ziehen Sie die Schrauben
erneut fest.

2) Uberpriifen Sie die Anschlussdrihte auf Unversehrtheit.
Wechseln Sie, um einer fehlerhaften Isolierung
vorzubeugen, den Signalgeber aus bzw. reparieren Sie die
Anschlussdrahte, wenn ein Schaden entdeckt wird.

3) Uberpriifen Sie die griine LED bei Signalgebern mit
2-farbiger Anzeige.
Uberprifen Sie bei einem Signalgeber mit zweifarbiger LED-
Anzeige, ob die grine LED in der entsprechenden
Einbauposition aufleuchtet. Wenn die rote LED aufleuchtet,
ist die Einbauposition nicht korrekt gewahlt. Richten Sie den
Signalgeber aus, bis die griine LED leuchtet.

2. Beachten Sie die im Betriebshandbuch angegebenen
Instandhaltungsarbeiten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Fehlfunktionen
des Produkts und Schaden am Gerat oder der Anlage
verursachen.

3. Ausbau von Bauteilen und Zufiihren/Ablassen von
Druckluft

Stellen Sie vor dem Ausbau einer Anlage oder eines Gerétes
sicher, dass die geeigneten MaBnahmen getroffen wurden, um
ein Herunterfallen bzw. eine unvorhergesehene Bewegung von
angetriebenen Objekten und Geréaten zu verhindern. Schalten
Sie anschlieBend die Stromversorgung aus und reduzieren Sie
den Systemdruck auf Null. Erst dann dirfen Maschinen
und/oder Gerate abgebaut werden.

Gehen Sie bei der Wiederinbetriebnahme vorsichtig vor und
stellen Sie sicher, dass geeignete Vorkehrungen getroffen
wurden, um eine abrupte Bewegung des Antriebs zu
vermeiden.

nicht direktem

& S\NC
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Auswahl

/A Achtung

1. Geschwindigkeitsdnderungen treten bei Anwendungen

auf, in denen Belastungsveranderungen wéahrend des
Betriebs auftreten, wie z.B. bei Hebe- und
Senkvorgangen.

2. Dieses Produkt ermdglicht einen stabilen Schwenkbetrieb

bei niedriger Geschwindigkeit.

Es enthélt keinerlei Funktion zur Absorption von Aufprallkraften
bei Betriebsstart oder -ende.

. Die Geschwindigkeit am Ende des Schwenkbereichs

kann abhédngig von den Betriebsbedingungen
variieren. (Diesem Phidnomen kann man mit der
Verwendung eines externen Anschlags
entgegenwirken.)

|

Druckluftversorgung

A\ Achtung

1. Kein Betrieb bei Taupunkt von -60°C oder tiefer.

Der Betrieb bei einem Taupunkt von -60°C oder tiefer kann ne-
gative Auswirkungen auf das Schmiermittel im Inneren des
Schwenkantriebs haben und zu Betriebsstérungen fihren.

O

Serie CRQ2X/MSQX
Produktspezifische Sicherheitshinweise

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

SVC

Umschlagseite 6



O

EUROPEAN SUBSIDIARIES:

%@

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office @smc.at

http://www.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
16 kliment Ohridski Blvd., fl.13 BG-1756 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office@smc.bg

http://www.smc.bg

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.o.
Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office@smc.hr

http://www.smc.hr

r

Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office @smc.cz

http://www.smc.cz

T

Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc@smc-pneumatik.dk
http://www.smcdk.com

I

Estonia .

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12, 106 21 Tallinn

Phone: +372 6510370, Fax: +372 65110371
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

T

Finland

SMC Pneumatics Finland Oy

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02231 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

-

France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Mame La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://www.smc-france.fr

|

Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

W —
b
Greece

SMC Hellas EPE

Anagenniseos 7-9 - P.C. 14342. N. Philadelphia, Athens
Phone: +30-210-2717265, Fax: +30-210-2717766
E-mail: sales@smchellas.gr
http://www.smchellas.gr

= Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kft.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office@smc.hu
http://www.smc.hu

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales @ smcpneumatics.ie
http://www.smcpneumatics.ie

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, I-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox @ smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006

Phone: +371 781-77-00, Fax: +371 781-77-01
E-mail: info@smclv.lv
http://www.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB
Oslo g.1, LT-04123 Vilnius
Phone: +370 5 264 81 26, Fax: +370 5 264 81 26

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

i
j ’7 Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Poloneza 89, PL-02-826 Warszawa,

Phone: +48 22 211 9600, Fax: +48 22 211 9617
E-mail: office @smc.pl

http://www.smc.pl

Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smces.es

I I Romania

SMC Romania srl

Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest

Phone: +40 213205111, Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania@smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+7 812 718 5445, Fax:+7 812 718 5449

E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

tJ)
Slovakia

SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.

mmmmm—— Spain

SMC Espafia, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

ﬂ Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

Turkey

Entek Pnématik San. ve Tic. A*.

Perpa Ticaret Merkezi B Blok Kat:11 No: 1625, TR-34386, Okmeydani, stanbul
Phone: +90 (0)212-444-0762, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc@entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

UK

SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownhill, Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064
E-mail: sales @smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Néamestie Matina Benku 10, SK-81107 Bratislava

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office @smc.sk
http://www.smc.sk

E Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.0.
Mirnska cesta 7, SLO-8210 Trebnje
Phone: +386 7 3885412 Fax: +386 7 3885435
E-mail: office@smc.si

http://www.smc.si

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smc.eu
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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Specifications are subject to change without prior notice
and any obligation on the part of the manufacturer.



