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1 Sicherheitsvorschriften

Diese Anleitung enthalt wichtige Informationen zum Schutz des Bedieners und

Dritter vor Verletzungen und/oder zur Vermeidung von Schaden am Gerét.

* Lesen Sie vor der Verwendung des Produkts diese Anleitung, um die korrekte
Handhabung sicherzustellen. Zudem miissen vor dem Betrieb die Anleitungen
der zugehdrigen Geréte gelesen werden.

* Bewahren Sie diese Anleitung fiir spatere Einsichtnahmen an einem sicheren

Ort auf.

+ In dieser Anleitung wird der Grad der potentiellen Gefahrdung durch das Etikett
JAchtung®, ,Warnung“ oder ,Gefahr* gekennzeichnet. Die Hinweise werden von
wichtigen sicherheitsrelevanten Informationen begleitet, die unbedingt beachtet

werden miissen.

« Zur Gewabhrleistung der Sicherheit von Personal und Geréaten missen die
Sicherheitsvorschriften dieser Anleitung und des Produktkatalogs und alle
weiteren anwendbaren Sicherheitsvorschriften berlicksichtigt werden.

A Achtung

ACHTUNG verweist auf eine Gefadhrdung mit
geringem Risiko, die leichte bis mittelschwere Ver-
letzungen zur Folge haben kann, wenn sie nicht
verhindert wird.

A Warnung

WARNUNG verweist auf eine Gefédhrdung mit mitt-
lerem Risiko, die schwere Verletzungen oder den
Tod zur Folge haben kann, wenn sie nicht
verhindert wird.

A Gefahr

GEFAHR verweist auf eine Gefahrdung mit hohem
Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur
Folge hat, wenn sie nicht verhindert wird.

Dieses Produkt ist der Klasse A zugeordnet und ist dementsprechend flr

die Verwendung in

Industriebereichen vorgesehen.

In anderen Umgebungen ist die Einhaltung der elektromagnetischen
Vertraglichkeit (EMV) aufgrund von leitungsgebundenen und strahlungs-
bezogenen Stérungen mdglicherweise nicht gegeben.

A\ Warnung

eVerantwortlich fiir die Kompatibilitdt bzw. Eignung des Produkts
ist die Person, die das System erstellt oder dessen technische

Daten festlegt.
Da das hier

beschriebene Produkt unter verschiedenen

Betriebsbedingungen eingesetzt wird, darf die Entscheidung Uber
dessen Eignung fur einen bestimmten Anwendungsfall erst nach
genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erflllung der
spezifischen Anforderungen tberprift wird.
Die Erfillung der zu erwartenden Leistung sowie die Gewabhrleistung
der Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat.
Diese Person muss anhand der neuesten Kataloginformation sténdig
die Eignung aller Produktdaten Uberprifen und dabei im Zuge der
Systemkonfiguration alle Méglichkeiten eines Gerateausfalls
ausreichend berlcksichtigen.

eMaschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem
Personal betrieben werden.
Das Produkt kann bei unsachgemafRer Handhabung geféhrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und
Anlagen durfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem
Personal vorgenommen werden.

e Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder das

Austauschen

einzelner Komponenten diirfen erst dann

vorgenommen werden, wenn die Sicherheit gewahrleistet ist.

1. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen
durfen erst dann ausgefuhrt werden, wenn alle Malnahmen
Uberpruft wurden, die ein Herunterfallen oder unvorhergesehene
Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

2. Vor dem Ausbau des Produkts mussen alle oben genannten
SicherheitsmaRnahmen ausgefuhrt und die Stromversorgung
abgetrennt werden. AuBerdem missen die VorsichtsmalRnahmen
fur alle entsprechenden Teile sorgféltig gelesen und verstanden

worden sein.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind
MaRnahmen zu treffen, um unvorhergesehene Bewegungen des
Produkts oder Fehlfunktionen zu verhindern.

1 Sicherheitsvorschriften (Fortsetzung)

A\ Warnung

eBitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete Sicher-
heitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der folgenden

Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen auBerhalb der angegebenen
Spezifikation oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter
Sonneneinstrahlung.

2. Beim Einbau in Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit
Kernenergie, Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen,
Kraftfahrzeugen, militdrischen Einrichtungen, Verbrennungsanlagen,
medizinischen Geréaten oder Freizeitgerdten eingesetzt werden oder
mit Lebensmitteln und Getrénken, Notausschaltkreisen, Kupplungs-
und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen, Sicher-
heitsausriistungen oder anderen Anwendungen, die nicht fir die in
diesem Katalog aufgefiihrten Standardspezifikationen geeignet sind, in
Kontakt kommen.

3. Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schaden an Personen,
Sachen oder Tieren besteht und die eine besondere
Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriege-
lungssystem mit mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor
Ausfallen und eine regelmaRige Funktionsprifung erfordern.

A Achtung

eDas Produkt wurde fiir die Verwendung in der herstellenden Industrie
konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fir die friedliche Nutzung in
Fertigungsunternehmen entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden
mé&chten, missen Sie SMC vorher informieren und bei Bedarf
entsprechende Spezifikationen aushandigen oder einen gesonderten
Vertrag unterzeichnen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an SMC.

Siehe Gebrauchsanweisung auf der SMC-Webseite

(URL http://www.smcworld.com).

2 Produktkonfiguration

*1 EtherCAT
Elektrischer Antrieb

Controller

ZuP1,P2

*1 — Y *Kommunikation

skabel :I

:*Antriebskabel
. (Robotikkabel)
{ Modell-Nr.:
*LE-CP-s-x

: (Robotikkabel)
*LE-CP-#-%-S

| (Standardkabel)

't Zu sl

e
3
l-Adapterkabel
Bestell-Nr.: P5062-5

'W_E 1
l l
e
L
el
o

Spannungsversorgu,

~USB-Kabel 3
ng des Controllers

(A-mini, Ausfiihrung B)

_Bestell-Nr.: LEC-T1-3+Gx

FEay
+Stecker (inbegriffen) 1 === #Controller-Einstellset
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+1 Diese Positionen sind enthalten, wenn mit der Bestell-Nr. fiir ein Antriebsset bestellt wird.
+2 Die letzte Version der Controller-Software muss verwendet werden.
Ein Software-Upgrade kann von der SMC-Webseite heruntergeladen werden.
http://www.smcworld.com/.

A\ Warnung

Das Kommunikationskabel muss mit einem USB-Kabel tUber einen
Umsetzer an den PC angeschlossen werden.

Die Teaching-Box nicht an einen PC anschlieRen, da ansonsten der PC
beschadigt werden kann.



3 Bauteile

Details der Controller-Bauteile.
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LED-Display

4 LED-Display

Nahere Angaben zum LED-Status siehe nachstehende Tabelle.

LED Details
PWR Spannungsversorg |OFF Spannung wird nicht zugefiihrt
ungsstatus. Griuine LED leuchtet |Spannung wird zugeftihrt
ALM Alarmstatus des  |OFF Normalbetrieb
Controllers. Rote LED leuchtet |Alarm wird erzeugt
OFF INIT-Status
EtherCAT- Grine LED blinkt  |Betriebsvorbereitungsstatus
RUN |Kommunikationsst - -
atus. G_rune LED blinkt Betriebssicherheitsstatus
einmal
Griine LED leuchtet |Betriebsstatus
OFF Kein Fehler in der EtherCAT-
Kommunikation
EtherCAT- . Fehler in der Einstellung der
ERR |Kommunikations- Rote LED blinkt EtherCAT-Kommunikation
Fehlerstatus.
: Fehler in der Einstellung der
Eote LIItED blinkt EtherCAT-Kommunikation
oppe (Watchdog-Timeout Anwendung)
OFF IN-Anschluss: Keine Verbindung, Keine Aktivitét
LIA1 | Verbindung/Aktivitat1 Grine LED leuchtet IINN-A:\scth:ls: Verb\i;du;g, :eine Aktivitat
. ) -Anschluss: Verbindung,
Griine LED blinkt Aktivitat
OFF OUT-Anschluss: Keine Verbindung, Keine Aktivitat
LIA2 |Verbindung/Aktivitat2 Grine LED leuchtet OOUJ:l,-ArichIus:|Verbinij/ungi)}‘(ei(r;e Aktivitat
. ' -Anschluss: Verbindung,
Griine LED blinkt Aktivitt

LED und Controller-Status
Néhere Angaben zum LED- und Controller-Status finden Sie in der

nachfolgenden Tabelle.

Controller-Status

LED-Bezeichnung

Pos.| Display Bezeichnung Details
1 - Display Diese LEDs zeigen den Status des Controllers an.
2 | IN,OUT EtherCAT- . Fir den Anschluss an das EtherCAT-Netzwerk.
Kommunikationsstecker
Schalter zur Einstellung der Slave-
3 | ECATID |EtherCAT-ID EtherCAT-Kommunikations-ID (0 bis 255)
mit X1, X10 und X100.
4 S| Kommunikationsschnittstelle |Stecker der Teaching Box (LEC-T1) oder
(8-polig) der Setup-Software (LEC-W2).
5 ENC Encodgr-Stecker
(16-polig) )
- Fir den Anschluss an das Antriebskabel.
6 MOT Motor-Antriebsstecker
(6-polig)
Anschluss der Controller-
Spannungsversorgungs- gpannungsversorgung (24 VDC) an den
7 PWR |stecker pannungsversorgungsstecker.
5-poli Steuerspannung (-), Stoppsignal (+),
(5-polig) Motorspannung (+), Entriegelung (+), COM-
Spannung (-)
8 _ Verwendbarer Antrieb Dieses Schild gibt die Bestell-Nr. des Antriebs an,
Typenschild mit Bestell-Nr. |die an den Controller angeschlossen werden kann.
) Typenschild mit Angabe der Bestell-Nr. des
9 - Controller-Typenschild Controllers.
Betriebserde
10 - FE Bei der Controller-Montage das Erdungskabel
anschliefen und die Schrauben festziehen.

PWR ALM RUN ERR
Wenn Spannung zugefihrt | Griine LED | LED leuchtet _ _
wird leuchtet nicht
Bei normaler Funktion der _ _ Griine LED | LED leuchtet
EtherCAT-Kommunikation leuchtet nicht
Controller-Alarm | LED leuchtet | Rote LED _ _
erzeugt nicht leuchtet
Controller-System-| Griine LED | Rote LED _ _
Motor- lgenier erzeugt leuchtet leuchtet
Controller
Controller- .
EEPROM wird | ©Tune LED - - -
- blinkt
beschrieben
A\ Achtung

Beim Schreiben von Daten auf das EEPROM (blinkende PWR LED
(griin)) darf weder die Spannungsversorgung des Controllers abge-

schaltet noch das Kabel gelost/angeschlossen werden.
+ Andernfalls besteht die Mdglichkeit fehlerhafter/korrupter Daten (Schrittdaten,

Parameter).
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5 Technische Daten 6 Montage

Grundspezifikationen (1) Montage
Pos Technische D Der Controller kann direkt mit Schrauben oder mithilfe der DIN-Schiene
: osition : echnische Daten montiert werden.
Kompatibler Motor Schrittmotor (Servo 24 VDC) Einzelheiten zu den Montageoptionen des Controllers werden nach-
Spannungsversorgung Versorgungsspannung: 24 VDC+10 % folgend gezeigt.
Max. 200 mA (Controller) [1] Direktmontage (JXCE17-*)
Stromaufnahme Beachten Sie die technischen Daten in Bezug auf die Gesamt- (Montage mit zwei M4-Schrauben)
Leistungsaufnahme des anzuschlieRenden Antriebs. Erdungs-
Kompatibler Encoder Inkrementale A/B-Phase (800 Impuls/Umdrehung) Befestigungs- kabel
Speicher EEPROM richtung |:> T
LED Details :

L/A1 Verbindung/Aktivitat1

L/A2 Verbindung/Aktivitat2

LED-Display PWR Spannungsversorgung

ALM Alarmstatus

RUN EtherCAT-Kommunikationsstatus.
ERR EtherCAT-Kommunikations-Fehlerstatus.

verriegelbar mit Entriegelungsklemme
Kabellange Antriebskabel: max. 20 m
Kihimethode Luftgekihit

Betriebstemperaturbereich |0 °C bis 40 °C (kein Gefrieren)

Luftfeuchtigkeitsbereich Max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (keine Kondensation)

Isolationswiderstand Zwischen externen Klemmen und Geh&use ;Q
50 MQ (500 VDC) Befestigungs- I:>

220 g (Direktmontageausfiihrung) richtung

240 g (DIN-Schienenmontage)
[2] DIN-Schienenmontage (JXCE18-*)
(Montage mit DIN-Schiene)

Vor Verriegelung auf DIN-Schiene Auf DIN-Schiene verriegelt

Gewicht

=

EtherCAT-Kommunikation

Position Technische Daten
Protokoll EtherCAT (Konformitatsprifbericht VV1.2.6) | “DIN-
Kommunikationsgeschwindigkeit| 100 Mbps Schiene :

Vollduplex/Halbduplex (automatische
Verbindungsherstellung)

Standard-Ethernet-Kabel
(STP, CAT5 oder hoher, 100BASE-TX)

Kommunikation

N

Kommunikationskabel

Erdungskabel Erdungskabel

Setup-Datei ESI-Datei (steht zum Download auf der SMC-Website bereit). A

Belegter Bereich Eingang 20 Byte / Ausgang 36 Byte

Zuschaltbare Knoten  |Max. 65, 535 Knoten Den Controller in die DIN-Schiene einhaken und
Handler-ID 0114h (276) den Hebel A zum Verriegeln in Pfeilrichtung driicken.

(2) Erdung
Das Erdungskabel mit Crimpverbinder zwischen die M4-Schraube und
die erschutterungsfeste Unterlegscheibe platzieren und die Schraube
wie nachfolgend dargestellt festziehen.

= M4-Schraube
||

Netzwerktopologie Siehe EtherCAT-Topologie.

©ig=#  Kabel mit Crimpverbinder
@ erschitterungsfeste Unterlegscheibe

Controller

A\ Achtung

Die M4-Schraube, Kabel mit Crimpverbinder und erschitterungsfeste
Unterlegscheibe sind vom Benutzer bereitzustellen.

Der Controller muss geerdet werden, um elektromagnetische Stérsignale zu
reduzieren.

Siehe Gebrauchsanweisung auf der SMC-Webseite
(URL http://www.smcworld.com).




7 Spannungsversorgungsstecker

Technische Daten Spannungsversorgungsstecker
Die technischen Daten des im Lieferumfang des Controllers enthaltenen
Spannungsversorgungssteckers werden nachfolgend beschrieben.

Spannungsversorgungsstecker

LK RLS o
8 /
EMG /{5&\ Cc24V

M24v

Funktion Bezeichnung

Negative gemeinsame Spannung fir M24V, C24V, EMG und
LK RLS.Negativ COM fiir M 24 V, C 24 V, EMG und LK RLS.

Positive Spannung flr die Spannungszufuhr des
Antriebsmotors Gber den Controller.

Klemme

Gemeinsame

ov Spannung (-)

M24V  |Motorspannung (+)

C24V  |Spannungsversorgung (+) |Positive Steuerungsspannung.
EMG  [Stopp (+) Positive Spannung fir Stopp-Signal
LK RLS |Entriegelung (+) Positive Spannung fiir Entriegelung der Motorbremse.
* Entspricht Phoenix Contact: DFMC1, 5/3-ST-LR

8 Anfangseinstellung

Schaltereinstellung (EtherCAT-ID)
Die EtherCAT-ID mithilfe der Drehschalter auf ,,000 - 999“ einstellen.

Die EtherCAT-ID des Controllers wird mit diesen Drehschaltern eingestellt.
Wenn die Schalter auf ,000“ eingestellt sind, wird die EtherCAT-ID des
Controllers uber die EtherCAT-Mastereinheit eingestellt.

N&here Informationen zum Einstellen der EtherCAT-ID Uber die EtherCAT-
Mastereinheit finden Sie in der Gebrauchsanweisung der EtherCAT-
Mastereinheit.

(Der Anfangswert der EtherCAT-ID ist ,0“, wenn mithilfe der Drehschalter
,000“ eingestellt wird.)

ECAT ID
X100 X10 X1
~ 56 x5 x5
N/ > 6@ N/ " 6& Nl > 6&7

|-EtherCAT—ID: 0 bis 999 (werkseitige Einstellung ,001%)

Einstellung EthetCAT ID
X100 X10 X1

0 0 0 Wert, der das Einstellen tiber die EtherCAT-
Mastereinheit ermdglicht (Anfangswert: ,0¢)

0 0 1 1 (werkseitige Einstellung)

0 0 2 2

0 6 4 64

9 9 9 999

Siehe Gebrauchsanweisung auf der SMC-Webseite
(URL http://www.smcworld.com).

9 Bestellschliissel
10 AuBenabmessungen (mm)

11 Wartung
12 Fehlersuche

Siehe Gebrauchsanweisung auf der SMC-Webseite

(URL http://www.smcworld.com).
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