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Systembeschreibung

Modellbezeichnung der Servoverstarker

MR-J4W3-2228
N5

MR-J4-A/B/GF/TM MR-J4W2-B MR-J4W3-B MR-JE-A/B
200-V-Typen
MR-J4-[1A/B/GF/TM -RJ
| T
Passende Servomotoren Code Ausfiihrung Code Ausfiihrung Ausfiihrung
MR-J4 HG-MRC]  HG-KRC]  HG-SRC]  HGJRC]  HG-RRCJ Standard Allgemeine __ Versorgungsspannung — Standardverstarker
A Anwendungen 200-230V AC f tioni
10 053/13 053/13 — — — . Integrierte Positionierung,
2 2 2 o . . Modbus-RTU kompatibel A-RJ@  Erweiterte Sicherheitsfunktionen
s 8 2 B SSCNETIII/H-kompatibel mittels Sicherheitsmodul MR-D30
60 — _ 5 53 _ GF ((k_ (m < altE“Ei:lld (?F'RRJ j  Erweiterte Sicherheitsfunkionen
P ® mittels Sicherheitsmodul MR-D30
70 73 73 — 3 — Offene
100 — — 102 539/103 — e Netzwerkschnittstelle TM-ECT  Offenes Netzwerk EtherCAT
739/1039/ Offenes Netzwerk
200 = = 152/202 153/203 103/153 TM-PNT PROFINET
1539/2039 Offenes Netzwerk
EL — 352 e 203 iy EtherNet/|P™
500 — — 502 3539/503  353/503
700 = = 702 503%/703 =
1K = = = 903/11KTM =
15K = = = 15K1M = (1) Diese Kombination erhht das maximale Drehmoment von 300 % auf 400 % des Nenndrehmoments.
2K - - - 22K1M - () usitzlicher Eingang fiir externen Encoder
400-V-Typen
MR-J4-[]A/B/GF/TM4-R)J

| T

| |
Code Passende Servomotoren Code Ausfiihrung Code Ausfiihrung Code Ausfiihrung

MR-J4 HG-SRC] HG-JRC] Standard Allgemeine 4 Versorgungsspannung — Standardverstarker
60 524 534 A Mod t)AnWI;TIISEngen ibel 380-480V AC Integrierte Positionierung,
100 1024 S34V/T347/1034 Ot Sompatie ARI®  Enweitert Sicherheitsunktionen
- ~ B SSCNETIII/H-kompatibel mittels Sicherheitsmodul MR-D30
200 1524/2024 7349/10349/1534/2034 CC-Link E Field B-R)
350 3524 15349/2034©/3534 GF kompatibel GF_—R i Erweiterte Sicherheitsfunktionen
2 @  MittelsSicherheitsmodul MR-D30
500 5024 35349/5034 ™ Offene
700 7024 50349/7034 Netzwerkschnittstelle TM-ECT  Offenes Netzwerk EtherCAT
1K — 9034/11K1M4 (@) Diese Kombination erhoht das maximale Drehmoment TM-PNT Offenes Netzwerk
15K _ 15K1M4 von 300 % auf 400 % des Nenndrehmoments. PROFINET
22K _ 22K1M4 () Lusitzlicher Eingang fiir externen Encoder TM-EIP Offenes Netzwerk
EtherNet/IP™

Alle Servoverstarker erfiillen folgende Standards: CE, UL, cUL

Systembeschreibung H



Modellbezeichnung und Typen

MR-J4W2-[ B

I

Passende Servomotoren

Code Anzahl Achsen
MR-J4 HGMRC]  HGKRL]  HG-SR]
w2 2 Achsen 2 0313 0531323 —_

4 053/13/23/43  053/13/23/43 =
77 8B/73 8B/73 52
1010 8B/73 8B/73 52/102

Systembeschreibung

MR-J4W3-[ B

Ausfiihrung

B SSCNETIN/H-kompatibel

53/73
53/73/103

Ausfiihrung

Versorgungsspannung
200-230V AC

Code Anzahl Achsen Passende Servomotoren

MR-J4 HG-MRC] HG-KRC] HG-SRC]

Code Ausfiihrung

B SSCNETIII/H-kompatibel

w3 3 Achsen 2 03133 0531323 — —
444 053/13/23/43  053/13/23/43 — —
MR-JE-LIA/B
;|: Passende Servomotoren

MR-JE

40 43 —
70 73 52
100 = 102
200 — 152/202
300 = 302

12

Code Ausfiihrung

Standard
A Allgemeine Anwendungen,
Modbus-RTU kompatibel
B SSCNETIII/H-kompatibel

Alle Servoverstarker erfiillen folgende Standards: CE, UL, cUL

Ausfiihrung

Versorgungsspannung
200-230V AC



Technische Daten

Servomotor HG-SR (200) HG-SR (400)
52B 102B 152B 202B 3528 502B 702B 524B 10248 1524B 20248 35248 50248 70248
Ausfihrung EIektrqmagneF?S(he Scheibenbremse EIektrqmagne!jsche Scheibenbremse
(elektrisch gelost und durch Federkraft gebremst) (elektrisch gelost und durch Federkraft gebremst)
Nennspannung 24V DC 24V DC
Haftreibungsdrehmoment [Nm] 8,5 8,5 8,5 44 44 44 44 8,5 8,5 8,5 44 44 44 44
Nennstrom bei 20 °C [A] 08 038 038 14 14 14 14 038 038 08 14 14 14 14
Widerstand der Erregerspule bei 20°C  [Q] 29 29 29 16,8 16,8 16,8 16,8 29 29 29 16,8 16,8 16,8 16,8
Leistungsaufnahme bei 20 °C W] 20 20 20 34 34 34 34 20 20 20 34 34 34 34
Massentrégheitsmoment ) @ [x10-4 kgm?] 9,48 138 18,2 56,5 88,2 109 161 9,48 138 18,2 56,5 88,2 109 161
Zul. Brems- [J1/Bremsung 400 400 400 4500 4500 4500 4500 400 400 400 4500 4500 4500 4500
momente [J]/Stunde 4000 4000 4000 45000 45000 45000 45000 4000 4000 4000 45000 45000 45000 45000
=
[z Bremsrorgingel 200 200 o
Arbeit pro Bremsung [l 200 200 200 1000 1000 1000 1000 200 200 200 1000 1000 1000 1000 S
Gewicht @ [kgl 6,7 82 93 17 22 26 33 6,7 8,2 93 17 22 26 33 S
Art-Nr. 248678 248679 248680 248681 248682 248683 248684 261438 261439 261440 261441 261442 261443 261444 g

Bestellangab
estefangaden MNCWOC® 289410 289411 289412 289413 280414 289415 289416 289417 289418 289419 289420 289421 289420 289423

@ Gewicht des Servomotors inklusive elektromagnetischer Bremse @ Massentragheitsmoment des Servomotors mit elektromagnetischer Bremse @ Das Bremsspiel kann nicht nachgestellt werden.
@ Dieser Artikel hat eine langere Lieferzeit. Bitte wenden Sie sich bei Bedarf an Ihren Mitsubishi Electric-Vertriebspartner.

HG-JR (200)
Servomotor

53B 73B 103B 153B 203B 353B 503B 703B 903B 11K1MB 15K1MB
e e et und dtc edeise gebrems)
Nennspannung 24V DC
Haftreibungsdrehmoment [Nm] 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6 16 16 4 44 126 126
Nennstrom bei 20 °C [Al 05 0,5 05 0,5 0,5 1,0 1,0 14 14 13 13
Widerstand der Erregerspule bei 20°C  [Q] 49 49 49 49 49 25 25 16,8 16,8 18 18
Leistungsaufnahme bei 20 °C W] 11,7 1,7 1,7 1,7 1,7 23 23 34 34 32 32
Massentragheitsmoment) @ [x10-4kgm?] 2,02 2,59 3,15 4,29 542 15,4 21,2 52,9 65,4 240 336
7ul. Brems- [J)/Bremsung 64 64 64 64 64 400 400 4500 4500 5000 5000
momente [J]/Stunde 640 640 640 640 640 4000 4000 45000 45000 45200 45200
[Lﬁgigﬁfg:‘:;s“%%mfl - 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 20000 20000 20000 20000
Arbeit pro Bremsung [J] 64 64 64 64 64 400 400 1000 1000 400 400
Gewicht @ [kgl 44 51 59 73 89 15 20 35 1Y) 74 97

Art-Nr. 261548 261549 261550 261551 261552 261553 261554 261555 261556 261560 @ 261561@
Art-Nr.WOC® 289442 289443 289444 289445 289446 289447 289448 289449 289450 289466 289467

@ Gewicht des Servomotors inklusive elektromagnetischer Bremse @ Massentragheitsmoment des Servomotors mit elektromagnetischer Bremse ~ © Das Bremsspiel kann nicht nachgestellt werden.
© Dieser Artikel hat eine lingere Lieferzeit. Bitte wenden Sie sich bei Bedarf an Ihren Mitsubishi Electric-Vertriebspartner.

Bestellangaben

Servomotor HG-JR [400)

5348 734B 10348 1534B 2034B 3534B 5034B 7034B 9034B 11KIM4B  15K1M4B
Ausfbring eektch gt nd durch ot gebrems)
Nennspannung 24V DC
Haftreibungsdrehmoment [Nm] 6,6 6,6 6,6 6,6 6,6 16 16 44 44 126 126
Nennstrom bei 20 °C [A] 05 0,5 0,5 0,5 0,5 1,0 1,0 14 14 13 13
Widerstand der Erregerspule bei20°C  [Q] 49 49 49 49 49 25 25 16,8 16,8 18 18
Leistungsaufnahme bei 20 °C W] 11,7 n7 n7 n7 n7 23 23 34 34 32 32
Massentragheitsmoment ) @ [x10-4kgm?] 2,02 2,59 3,15 429 5,42 15,4 21,2 52,9 65,4 240 336
Zul. Brems- [J]/Bremsung 64 64 64 64 64 400 400 4500 4500 5000 5000
momente [JI/Stunde 640 640 640 640 640 4000 4000 45000 45000 45200 45200
[Ligfgﬁfgf:;‘:\%gfgfl - 5000 5000 5000 5000 5000 5000 5000 20000 20000 20000 20000
Arbeit pro Bremsung [] 64 64 64 64 64 400 400 1000 1000 400 400
Gewicht @ [kal 44 51 59 73 89 15 20 35 Ly} 74 97
Bestellangaben Art-Nr. 261454 261455 261456 261457 261458 261459 261460 261382 261383 261537® 261538@

Art-Nr.WOC® 289451 289452 289453 289454 289455 289456 289457 289458 289459 289468 289469

© Gewicht des Servomotors inklusive elektromagnetischer Bremse @ Massentrégheitsmoment des Servomotors mit elektromagnetischer Bremse ~ © Das Bremsspiel kann nicht nachgestellt werden.
@ Dieser Artikel hat eine lingere Lieferzeit. Bitte wenden Sie sich bei Bedarf an Ihren Mitsubishi Electric-Vertriebspartner.



Servoverstarker

Technische Daten MR-JE

B Technische Daten der Servoverstarker MR-JE

Das Ziel fur die Entwicklung des Servoverstar-
kers MR-JE war, eine hohe Leistungsfahigkeit zu
erreichen sowie ein Servosystem zur Verfligung
zu stellen, welches mit wenig Aufwand in jeder
moglichen Maschine einsetzbar ist. Bedingt
durch einen Frequenzgang von 2 kHz bietet

der MR-JE minimale Anregelzeiten sowie hohe
Zuverlassigkeit, energiesparendes Design und
einfache Inbetriebnahme durch die ,One-Touch-
Tuning“-Funktion.

®=<<oPLRS

WRJR0A [V

Der inkrementale Encoder, mit dem die Servo-
motoren ausgestattet sind, hat eine Auflésung
von 131072 Impulsen pro Umdrehung. Dadurch
ist eine hochgenaue Positionierung und hohe
Gleichlaufgite im Leistungsbereich von 100 W
bis 3 kW mdoglich. Die zusétzliche Software

MR Configurator2 hilft bei der einfachen Inbe-
triebnahme, beim Abgleich und bei der Analyse.

Servoverstarker MR-JE-CIA 10A 20A 40A 70A 100A 200A 300A
Spannungsversorgung 3-phasig oder 1-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz 20';285;'% Gl AL RN, gg;(/)):_(a)zs&% VAC,
z
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut
S Uberstrorp, Uberspannung, Uberlast (elektronisches Thermorelais), Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall,
Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung
Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP20) Egggjr,ngf?et:le(rmo)
Umgebungstemperatur Betrieb: 0-55 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)
Umgebungsbedingungen Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
Sonstiges Aufstellhthe: Max. 1000 m iiber NN; Vibrationsfestigkeit: Max. 5,9 m/s (0,6 G)
Maximale Eingangsimpulsfrequenz 4 Mpps (Differenz-Eingang), 200 Kpps (Open-Collector-Eingang)
Lageregelung Lagegeber Aufldsung pro Servomotor: 131072 Impulse/Umdrehung
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (bis +10 V D(/max. Drehmoment)
Regelbereich Analoger Drehzahlbefehl 1:2000, Interner Drehzahlbefehl 1:5000
Drehzahlregelung Genauigkeit +0,01 % max. (Lastschwankungen 0100 %)
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (bis +10 V D(/max. Drehmoment)
Analoge Drehmomenteingabe 0 bis +8V DC/max. Drehmoment
Drehmomentregelung = = =
Drehzahlbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0 bis 10V DC/Nenndrehzahl)
Gewicht kg 038 038 08 15 15 2,1 2,1
Abmessungen (BxHXT) mm  50x168x135 50x168x135 50x168x135 70x168x185 70x168x185 90x168x195 90x168x195
Bestellangaben Art-Nr. 268792 268793 268794 268795 268796 268797 268798
Servoverstarker MR-JE-L1B 10B 20B 40B 70B 1008 2008 3008
Spannungsversorgung 3-phasig oder 1-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz goi}ggsﬁgz ‘(’ff’ R ARG 34‘(’)“\72?25%%0 "
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut
S Uberstrorp, Uberspannung, Uberlast (eJektronisches Thermorelais), Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall,
Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung
Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP20) Kiihlung iiber Liifter, offen (IP20)
Umgebungstemperatur Betrieb: 0-55 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)
Umgebungsbedingungen Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
Sonstiges Aufstellhghe: Max. 1000 m iiber NN; Vibrationsfestigkeit: Max. 5,9 m/s* (0,6 G)
Lage-, Drehzahl- und Drehmomentregelung Regelung erfolgt iiber das SSCNETIII/H-Netzwerk
Kommunikationsgeschwindigkeit 150 MBit/s
Gewicht kg 038 08 08 15 15 21 2,1
Abmessungen (BxHxT) mm  50x168x135 50x168x135 50x168x135 70x168x185 70x168x185 90x168x195 90x168x195
Bestellangaben Art-Nr. 281964 281975 281976 281977 281978 281979 281980

* Bei einphasiger Spannungsversorgung 200 V AC bis 240V AC darf die Belastung nur maximal 75 % der Nennlast betragen.
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Technische Daten MR-J4-A/B

B Technische Daten der Servoverstarker MR-J4 (200-V-Ausfiihrung)

Die Ziele fiir die Entwicklung der Servoverstarker-
serie MELSERVO MR-J4 waren einfache Bedienung
und Inbetriebnahme sowie Energieeffizienz, integ-
rierte Sicherheitsfunktionen und Benutzerfreund-
lichkeit. Mit weiteren Funktionen wie,One-touch
Tuning’,, Erweiterte Vibrationsunterdriickung” usw.
ist die Leistungsfahigkeit dieser Servoverstarker-
serie fihrend in der Industrie. Die Servoverstarker

® Erweiterte Sicherheitsfunktionen SS1, SBC, SSM
und SLS nach EN 61800-5-2 sind in Kombination
mit dem Sicherheitsmodul MR-D30 verfiigbar.
Zur Ansteuerung verfiigen die Servoverstarker
MR-J4-B Uber eine Schnittstelle zum Anschluss
an das schnelle Motion-Netzwerk SSCNETIII/H
mit einer Datentransferrate von 150 MBit/s und

einer Buszykluszeit von nur 0,22 ms. Dieses
optische Netzwerk ist sehr betriebssicher, da es
unempfindlich gegentiber elektromagnetischen
Stérungen ist.

stehen mit einer Ausgangssleistung zwischen 0,1
und 22 kW zur Verfligung.

® \erarbeitung von Encoder-Signalen
mit einer Auflésung von 22 Bit
(4194304 Impulse pro Umdrehung)

Bei den Servoverstarkern MR-J4-A erfolgt die
Ansteuerung Uber Impulsketten oder analoge

. Strom- oder Spannungssignale. Dabei werden 3,

® Erweiterter Frequenzgang von 2,5 kHz die Regelungsarten Drehmoment-, Drehzahl- ,x‘g

® Ansteuerung von rotatorischen, linearen oder oder Lageregelung unterstiitzt. Zusitzlich ‘5

Direct-Drive-Motoren verfugt der MR-J4-A-RJ Uber eine integrierte L

® StandardmaiBige Sicherheitsfunktionen STO Positionierfunktion. So kénnen einfache Posi- g

(Sicherer Halt) nach EN 61800-5-2 tionieraufgaben direkt in dem Servoverstarker X

WR108-R realisiert werden.
e

10A-R)  20A-R)

20B-R)

40A-R)
40B-R)

60A-R)
60B-RJ

70A-R)
70B-R)

100A-RJ  200A-R)
100B-R)  200B-R)

1-phasig oder 3-phasig

350A-R)
350B-R)

500A-R)
500B-R)

700A-R)
700B-R)

11KA-R)
11KB-R)

15KA-R)
15KB-R)

22KA-R)

Servoverstarker MR-J4-A/B 22KB-R)

10B-R)

Spannungs: Spannung/Frequenz © 1-phasig oder 3-phasig 200240V AC, 50/60 Hz 200-240VAC 50/60Hz® 3-phasig 200240V A, 50/60 Hz
versorgung Zulassige Spannungsschwankung  1-phasig oder 3-phasig 170-264 V AC 3-phasig 170264V AC

Zuldssige Frequenzschwankung =5 % max.
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut Externe Option
Frequenzgang 2500 Hz
St Uberstrom, Uberspannur}gﬂ, Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzupgsschutz des Servomotors,

Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung

Sicherheitsfunktion STO (IEC/EN 61800-5-2); (Die Funktionen S51, S52, SOS, SBC, SLS und SSM stehen in Kombination mit dem optionalen Sicherheitsmodul MR-D30 zur Verfiigung.)
Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP20) Kiihlung iiber Liifter, offen (1P20)

Umgebungstemperatur Betrieb: 055 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)

Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
g?&?:gﬁ:g:n Umgebung Aufstellung in geschlossenen Raumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub

Aufstellhdhe Max. 1000 m iiber NN

Vibrationsfestigkeit Max. 5,9 m/s? (0,6 G)
Gewicht kg 08 08 1,0 1,0 14 14 2,1 23 40 6,2 134 134 18,2
= MM G35 65035 1670 1670 JGBISS I66E5 IGHISS TGS 250000 00000 40QS A0E 400060

Bestellangaben

TypA Art-Nr. 269247 269248 269249 269250 269251 269252 269253 269254 269265 269266 269267 269268 269269
TypB Art-Nr. 269279 269280 269281 269282 269283 269284 269285 269286 269287 269288 269289 269290 269291

(1) Nennausgangsleistung und Nenndrehzahl der angeschlossenen Servomotoren werden nur erreicht, wenn Spannungs- und Frequenzbereiche eingehalten werden.
Ist die Spannungsversorgung nicht ausreichend, kannen die Leistungsangaben abweichen.
(2) Bei einphasiger Spannungsversorgung 200 V AC bis 240 V AC darf die Belastung nur maximal 75 % der Nennlast betragen.

Servoverstarker MR-J4-A

10A-R)  20A-R)  40A-R)  60A-R)  70A-R)  100A-RJ 200A-R)

350A-RJ 500A-R) 700A-R) 11KA-R) 15KA-R) 22KA-R)

'E\?gslamngls?mpulsfre quenz 4 Mpps (Differential-Eingang), 200 kpps (Open-Collector-Eingang)

Lageregelung Positionsdetektor Aufldsung pro Servomotorumdrehung: 4194304 Impulse/Umdrehung (22 Bit)
Elektronisches Getriebe A/B multiple; A: 1- 16777216, B: 1-16777216, 1/10 <A/B <4000
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0— -+10V DC/max. Drehmoment)
Drehzahlregelbereich Analoger Drehzahlbefehl 1:2000, interner Drehzahlbefehl 1:5000
Analoge Drehzahleingabe 0-= 10V DC/Nenndrehzahl (Die Drehzahl bei 10V ist iiber Parameter anderbar.)

B ey M A A
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—+10V DC/max. Drehmoment)

Drehmoment- Analoge Drehmomenteingabe 0-+8V D(/max. Drehmoment (Eingangswiderstand 1012 kQ)

regelung Drehzahlbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—=10V DC, Nenndrehzahl)

. Positionstabellen 255 Tabelleneintrage fiir Zielposition, Sollgeschwindigkeit, Beschleunigungs-Bremszeit, Verzégerungszeit

:’I:)tseigigﬁ:gun . Programm Methode 256 Programme, 640 Programmschritte, 25 Befehle
Indexer Funktion 255 Stationen, Drehrichtung fest einstellbar oder automatisch kiirzester Weg

Servoverstérker MR-J4-B (SSCNETIII/H)
Positions- und Drehzahlregelung
Kommunikationsgeschwindigkeit

10B-R)  20B-R)  40B-R)  60B-R)
Regelung erfolgt iber das SSCNETIII/H-Netzwerk
150 MBit/s

70B-R)  100B-RJ 200B-RJ 350B-RJ 500B-RJ 700B-RJ 11KB-RJ 15KB-RJ 22KB-RJ
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Servoverstarker

Technische Daten MR-J4-A/B

B Technische Daten der Servoverstarker MR-J4 (400-V-Ausfiihrung)

Servoverstarker MR-J4-A/B

Die MELSERVO MR-J4-Servoverstarker in der
400-V-Ausfiihrung bieten die gleiche in der
Industrie filhrende Leistungsfahigkeit, wie die
Gerate in der 200-V-Ausfiihrung. Der Ausgangs-
leistungsbereich liegt hier zwischen 600 W und
22 kW.

60A4-R) 100A4-R)
60B4-R) 100B4-R)

200A4-R)
200B4-RJ

350A4-R)
350B4-R)

500A4-R)
500B4-R)

700A4-R)
700B4-R)

11KA4-R)
11KB4-R)

15KA4-R)
15KB4-R)

22KA4-R)
22KB4-R)

Spannung/Frequenz @
32?5%?;:3; Zulassige Spannungsschwankung
Luldssige Frequenzschwankung
Steuersystem
Bremswiderstand
Frequenzgang
Schutzfunktionen
Sicherheitsfunktion
Kiihlung/Schutzart
Umgebungstemperatur
Relative Luftfeuchtigkeit
bednqungen Umoebung
Aufstellhdhe
Vibrationsfestigkeit
Gewicht kg
Abmessungen (BxHxT) mm
Bestellangaben
TypA Art.-Nr.
TypB Art.-Nr.

3-phasig 380480V AC, 50/60 Hz

3-phasig 380480V AC, 50/60 Hz

+5 % max.

Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Eingebaut

2500 Hz

Uberstrom, Uberspannung, Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzungsschutz des Servomotors, Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung,
Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung

STO (IEC/EN 61800-5-2); (Die Funktionen SS1, SS2, SOS, SBC, SLS und SSM stehen in Kombination mit dem optionalen Sicherheitsmodul MR-D30 zur Verfiigung.)
Selbstkiihlung, offen (IP20) Kiihlung iiber Liifter, offen (IP20)

Betrieb: 0—55 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)

Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)

Externe Option

Aufstellung in geschlossenen Riumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub
Max. 1000 m iiber NN
Max. 5,9 m/s? (0,6 G)

1,7 17 2,1 3,6 43 6,5 134 13,4 18,2
60x168x195 60x168x195 90x168x195 105x250x200  130x250x200  172x350x200  220x400x260  220x400x260  260x400x260
269270 269271 269272 269273 269274 269275 269276 269277 269278
269292 269293 269294 269295 269296 269297 269298 269299 269300

(1) Nennausgangsleistung und Nenndrehzahl der angeschlossenen Servomotoren werden nur erreicht, wenn Spannungs- und Frequenzbereiche eingehalten werden.
Ist die Spannungsversorgung nicht ausreichend, kdnnen die Leistungsangaben abweichen.

Servoverstarker MR-J4-A

Maximale Eingangsimpulsfrequenz
Lagereqelun Positionsdetektor
LA Elektronisches Getriebe
Drehmomentbegrenzung
Drehzahlregelbereich
Drehzahl- Analoge Drehzahleingabe
regelung Drehzahlgenauigkeit
Drehmomentbegrenzung
Drehmoment-  Analoge Drehmomenteingabe
regelung Drehzahlbegrenzung
I Positionstabellen
ntegrierte
Positionierung Programm Methode

Indexer Funktion

Servoverstarker MR-J4-B (SSCNETIII/H)

Positions- und Drehzahlregelung
Kommunikationsgeschwindigkeit
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60A4-R) 100A4-R) 200A4-R) 350A4-R)
4 Mpps (Differential-Eingang), 200 kpps (Open-Collector-Eingang)
Aufldsung pro Servomotorumdrehung: 4194304 Impulse/Umdrehung (22 Bit)
A/B multiple; A: 1-16777215, B: 1-16777215, 1/10 <A/B <4000

Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—10V DC/max. Drehmoment)
Analoger Drehzahlbefehl 1:2000, interner Drehzahlbefehl 1:5000

0—=10V DC/Nenndrehzahl (Die Drehzahl bei 10 V ist iiber Parameter dnderbar.)

+0,01 % max. (Lastschwankungen 0—100 %); 0 % (Spannungsschwankungen £10 %)
+0,2 % max. (Umgebungstemperatur 25210 °C) bei externer analoger Sollwertvorgabe

Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—10V DC/max. Drehmoment)

0—+8V D(/max. Drehmoment (Eingangswiderstand 10—12 kQ)

Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0—+10V DC, Nenndrehzahl)

255 Tabelleneintrage fiir Zielposition, Sollgeschwindigkeit, Beschleunigungs-Bremszeit, Verzogerungszeit
256 Programme, 640 Programmschritte, 25 Befehle

255 Stationen, Drehrichtung fest einstellbar oder automatisch kiirzester Weg

500A4-R) 700A4-R) 11KA4-R)

15KA4-R)

22KA4-R)

60B4-R) 100B4-R) 200B4-R) 350B4-R) 500B4-R) 700B4-R) 11KB4-R) 15KB4-R) 22KB4-R)
Regelung erfolgt iiber das SSCNETIII/H-Netzwerk
150 MBit/s



B Technische Daten der Servoverstarker MR-J4W2-B/MR-J4W3-B

Mit der MR-J4-Serie bietet Mitsubishi

Electric neben der Standard MR-J4-B-Version
(SSCNETIII/H Motion Netzwerk) fur einen
Servomotor erstmals auch zwei zusétzliche
Versionen fiir den Betrieb von zwei oder drei
Servomotoren an. Die Verstarker fiir zwei Achsen
(MR-J4W2-B) und fur drei Achsen (MR-J4W3-B)
sind entsprechend kompakter und nicht so
aufwendig in der Verdrahtung als zwei oder drei
einzelne Verstarker. Dadurch spart der Maschi-
nenbauer nicht nur Platz im Schaltschrank und
Kosten durch den geringeren Verdrahtungs-
aufwand sondern auch wertvolle Energie und
reduziert damit gleichzeitig den CO2-AusstoR.

)

Technische Daten MR-J4W2-B/MR-J4W3-B

Der Ausgangsleistungsbereich der Verstarker fur
zwei Achsen liegt zwischen 0,2 und 1 kW, der
fuir drei Achsen zwischen 0,2 und 0,4 kW, jeweils
pro Achse. Die weiteren technischen Merkmale
entsprechen der Standard MR-J4-B-Version fiir
eine Achse.

Servoverstarker MR-J4 W2-22B W2-44B W2-77B W2-1010B W3-2228 W3-444B
Spannung/Frequenz ® 1-phasig oder 3-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz 26’}285&200‘240 VAC, 1 _phasig oder 3-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz
Spannungs-
versorgung Zulassige Spannungsschwankung 1-phasig oder 3-phasig 170-264V AC 3-phasig 170-264V AC  1-phasig oder 3-phasig 170-264V AC
Zuldssige Frequenzschwankung +5 % max.
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut
Frequenzgang 2500 Hz
St Uberstrom, Uberspannupgﬂ, Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzupgsschutz des Servomotors, )
Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung
Sicherheitsfunktion STO (IEC/EN 61800-5-2)
Kiihlung/Schutzart g#:;t(l;:gg;ng, Kiihlung iiber Liifter, offen (IP20)
Umgebungstemperatur Betrieb: 0—55 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)
Umgebungs- Umgebung Aufstellung in geschlossenen Riumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub
bedingungen Aufstellhohe Max. 1000 m iiber NN
Vibrationsfestigkeit Max. 5,9 m/s? (0,6 G)
Gewicht kg 15 15 2,0 2,0 1,9 19
Abmessungen (BxHxT) mm  60x168x195 60x168x195 85x168x195 85%168x195 85x168x195 85x168x195
Bestellangaben Art-Nr. 248645 248646 248647 248648 248649 248650

(1) Nennausgangsleistung und Nenndrehzahl der angeschlossenen Servomotoren werden nur erreicht, wenn Spannungs- und Frequenzbereiche eingehalten werden.

Ist die Spannungsversorgung nicht ausreichend, konnen die Leistungsangaben abweichen.
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Servoverstarker

Technische Daten MR-J4-GF

B Technische Daten der Servoverstarker MR-J4-GF

EEREREHEHREEERH

(EI=ch

Anbindung an das CC-Link IE Field-Netzwerk

Der Servoverstarker MR-J4-GF hat eine integ-
rierte CC-Link-IE Field-Netzwerkschnittstelle und
erméglicht dadurch die Positionierung mit einer
oder mehreren Achsen, die synchrone Regelung
und die Drehzahl-/Drehmomentregelung tiber
unterschiedliche Master-Module, wie Simple-
Motion-Modul, CPU-Module mit integrierter
CC-Link IE-Funktion usw., die am Netzwerk
angeschlossen sind.

Entsprechend den Anforderungen kénnen zwei
Betriebsarten ausgewahlt werden:

® Motion-Betrieb flr vielféltige Positionierungs-
aufgaben, wie Positionierung mit mehreren
Achsen, synchrone Regelung usw.

® E/A-Betrieb fir die Positionierung mit einer
Achse.

Servoverstarker MR-J4-1(-RJ) (200 V-Ausfiihrung)  10GF 20GF 40GF 60GF 70GF 100GF  200GF
1-phasig oder 3-phasig
AC-Vi 1-phasig oder 3-phasig 200240V A, 50/60 H. 200-240V AC,
Spannung Frequenz @ ersorgung phasig oder 3-phasig /60 Hz o
Spannungs- DC-Versorgung @ 283-340V DC
versorgung Zuldssige Spannungs-  AG-Versorgung  1-phasig oder 3-phasig 170-264V AC 1}%@&?&3@;“”9
hwankg
AT DC-Versorgung @ 241-374V DC
Zuldssige Frequenzschwankung +5 % max.
Bremswiderstand Eingebaut
Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP20) Kiihlung iiber Lilfter, offen (IP20)
Gewicht kg 1,0 1,0 1,0 1,0 14 14 21
50x168x  50x168x  50x168x  50x168x  60x168x  60x168x  90x168x
TSI ) MM 155 155 155 155 185 185 195
Bestellangaben Art-Nr. 295435 295436 295437 295438 295439 295440 295441

Servoverstérker MR-J4-C1(-RJ) (400 V-Ausfiihrung)
Spannung/Frequenz ®

60GF4

Spannungs- o
versorgung Zuldssige Spannungsschwankung

Zulassige Frequenzschwankung +5 % max.
Bremswiderstand Eingebaut
Kiihlung/Schutzart
Gewicht kg 1,7
Abmessungen (BxHxT) mm  60x168x195
Bestellangaben Art-Nr. 295445

Selbstkiihlung, offen (1P20)

100GF4 200GF4 350GF4 500GF4

3-phasig 380480V AC, 50/60 Hz
3-phasig 323-528 V AC

Kiihlung iiber Lilfter, offen (IP20)

17 2,1 36 43
60x168x195  90x168x195 105x250x200  130x250x200
295446 295447 295448 295449

In Verbindung mit dem im CC-Link IE Field-
Netzwerk einsetzbaren Simple-Motion-Modul
RD77GF bietet das System auBBergewdhnliche
Geschwindigkeit und Leistungsfahigkeit,
exzellente Flexibilitat, reduzierte Verdrahtung,
verbesserte Storfestigkeit und einfache Pro-
grammierung

® Gigabit CC-Link IE Field-Netzwerk

® Uberragende Motion-Leistung

® Zwei Kommunikationsarten fiir maximale
Flexibilitat

® Erweiterte synchrone Regelung

® Single-Software-L6sung

® One-Touch Auto-Tuning™

® Erweiterte Vibrationsunterdriickung II™

® Hochauflésender 22-Bit-Encoder

® Frequenzgang von 2,5 kHz, der in der
Industrie fuhrend ist

350GF  500GF  700GF  11KGF  15KGF  22KGF
3-phasig 200240V AC, 50/60 Hz
3-phasig 170-264V AC
Externe Option

Kiihlung iiber Liifter, offen (IP20) ©
23 40 6,2 13,4 134 18,2
90x168x  105x250x 172x300x 220x400x 220x400x 260x400x
195 200 200 260 260 260
295442 295443 295444 306875 306876 306877

700GF4 11KGF4 15KGF4 22KGF4

Kiihlung iiber Liifter, offen (IP20) ®

Externe Option
6,5 134 134 18,2
172x300x200  220x400x260  220x400x260  260x400x260
295450 306878 306879 306880

Aligemeine Daten

Steuersystem
Frequenzgang
Iykluszeit der CC-Link IE Field-Kommunikation ®

2500 Hz

Schutzfunktionen

Sicherheitsfunktion
Umgebungstemperatur
Relative Luftfeuchtigkeit

Umgebungs-

bedingungen Umgebung
Aufstellhdhe
Vibrationsfestigkeit

Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung

0,5ms, 1,0 ms, 2,0 ms, 4,0 ms

Uberstrom, Uberspannung, Uberlast (elektronisches Thermorelais), Uberhitzungsschutz des Servomotors,
Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall, Drehzahliberwachung, Schleppfehleriiberwachung

STO (IEC/EN 61800-5-2) (Die Funktionen SS1, 52, SOS, SBC, SLS und SSM stehen in Kombination mit dem optionalen Sicherheitsmodul MR-D30 zur Verfugung.)
Betrieb: 0—55 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20-65 °C (keine Taubildung)
Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)

Aufstellung in geschlossenen Raumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub
Max. 2000 m iiber NN
Max. 5,9 m/s? (0,6 G)

(1) Nennausgangsleistung und Nenndrehzahl der angeschlossenen Servomotoren werden nur erreicht, wenn Spannungs- und Frequenzbereiche eingehalten werden.
Ist die Spannungsversorgung nicht ausreichend, kdnnen die Leistungsangaben abweichen.

() Die DC-Spannungsversorgung steht nur fiir die Servoverstarker MR-J4-CJGF-R) zur Verfiigung.

(3) Beieinphasiger Spannungsversorgung 200 V AC bis 240 V AC darf die Belastung nur maximal 75 % der Nennlast betragen.

(@) Die Zykluszeit fiir die Kommunikation hangt von der Anzahl der angeschlossenen Achsen ab.

(® Die Schutzart gilt nicht fiir den Klemmenblock.
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Technische Daten MR-J4-TM

B Technische Daten der Servoverstarker MR-J4-TM-ECT/MR-J4-TM-PNT/MR-J4-TM-EIP

Der Servoverstarker MR-J4-TM kombiniert die ® Absolutwert-Encoder mit einer hohen Auf-

in der Industrie fiihrende Leistungsfahigkeit, 16sung von 4.194.304 Impulsen/Umdrehung
Funktionsvielfalt und Zuverlassigkeit der Servo- fur hochprazise Positionierung und ruckfreien
systemserie MR-J4 mit einer auf dem Ethernet Anlauf.

basierenden offenen Netzwerk-Schnittstelle. ® Kompaktes platzsparendes Design

® In der Industrie fihrende Leistungsfahigkeit
mit einem Frequenzgang von 2,5 kHz fiir
kirrzeste Ansprechzeiten.

® Spezielle von Mitsubishi Electric entwickelte
Regelschleifen und Funktionen fiir Servover-
starker, wie One-Touch-Tuning, Vibrationsun-
terdriickung, adaptives Echtzeit-Auto-Tuning.

EREEEEEERAE
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Servoverstarker

MRS4-10TM

Servoverstérker MR-J4-TM (200 V-Ausfiihrung) 10T™M 20T™M 40T™M 60TM 100T™ 200T™ 350T™ 500T™ 700TM

Spannungs- e e T 1-phasig oder 3-phasig e T

versorgung Spannung/Frequenz 1-phasig oder 3-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz 200-240V AC. 50/60 Hz® 3-phasig 200—-240V AC, 50/60 Hz

Gewicht kg 1,0 1,0 1,0 1,0 14 14 2,1 23 4,0 6,2

Abmessungen (BxHxT) mm  50x168x161  50x168x161  50x168x161  50x168x161  60x168x191  60x168x191  90x168x201  90x168x201  105x250x206 172x300x206
MR-J4-CITM-ECT 290156 290157 290158 290159 290160 290161 290162 290163 290164 290205

Bestellangaben  MR-J4-CITM-PNT Art-Nr. 298566 298567 298568 298569 298570 298571 298572 298573 298574 298695
MR-J4-CITM-EIP 298708 298709 298710 298711 298712 298713 298714 298715 298716 298717

Servoverstarker MR-J4-TM4 (400 V-Ausfiihrung) 60TM4 100TM4 200TM4 350TM4 500TM4 700TM4 11KTM4 15KTM4 22KTM4

Spannungs- ® p—

versorgung Spannung/Frequenz 3-phasig 380—480V AC, 50 Hz/60 Hz

Gewicht kg 17 17 21 3,6 43 6,5 13,4 13,4 18,2

Abmessungen (BxHxT) mm  60x168x201 60x168x201 90x168x201 105x250x206  130x250x206  172x300x206  220x400x266  220x400x266  260x400x266
MR-J4-CITM4-ECT 290206 290207 290208 290209 290210 290211 294050 294051 294052

Bestellangaben  MR-J4-CITM4-PNT Art-Nr. 298696 298697 298698 298699 298700 298701 298705 298706 298707
MR-J4-CITM-EIP 298718 298719 298720 298721 298722 298723 298727 298728 298729

(1) Beieinphasiger Spannungsversorgung 200V AC bis 240 V AC darf die Belastung nur maximal 75 % der Nennlast betragen.

Allgemeine Daten MR-J4-TM-ECT MR-J4-TM-PNT MR-J4-TM-EIP
Sicherheitsfunktion STO (IEC/EN 61800-5-2)
Ethernet-Schnittstellen 2 Anschliisse RJ45 100 BASE-TX
o IEC61158 Typ12 CAN Anwendungsprotokoll iiber PROFINET |0, Real Time (RT) Kommunikation, THE CIP NETWORKS LIBRARY Volume 2,
snitaipd EtherCAT (CoE), IEC61800-7 GiA402 Antriebsprofil  PROFIdrive va.1 EtherNet/IP Adaptation of CIP
Iykluszeit 250 ps, 500 s, 1 ms, 2 ms ] Zlgsmzs '2;’64"':];’581 'ansn 516 ms, 32 ms, 64 ms, 1 bis 100ms
Zyklischer synchroner Positionsbetrieb (csp),
IyKlischer synchroner Geschwindigkeitsbetrieb (csv), Profilpositi . L .
; h positionshetrieb (pp), Profilpositionsbetrieb (pp),
ST R |§¥g#fc2;ifg’:;;‘erg?:[: I()re;1m0mentbetrleb (cst), Profilgeschwindigkeitsbetrieb (pv), Profilgeschwindigkeitsbetrieb (pv),
9 Proﬁlpeschwin diakei tsl?gt;ieb (o) Profildrehmomentbetrieb (tq), Profildrehmomentbetrieb (tq),
9 9 PV, Referenzpunktfahrt (hm) Referenzpunktfahrt (hm)

Profildrehmomentbetrieb (tq),
Referenzpunktfahrt (hm)

Latch-Funktion Hardware- und Software-Latch-Methode, 2 Kandle (1 Kan. 55 ps + 1 Kan. 2 ps)
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Servoverstarker

Technische Daten des Sicherheitsmoduls MR-D30

B Sicherheitsmodul MR-D30

In Verbindung mit dem optionalen Sicherheits-
modul MR-D30 kénnen weitere Sicherheits-
funktionen gemaf EN IEC 61800-5-2 realisiert
werden. Durch die Ankopplung des MR-D30
an einen MR-J4 Servoverstarker stehen die
Sicherheitsfunktionen Sicherer Stopp 1 (SS1),
Sichere Bremsansteuerung (SBC), Sichere
begrenzte Geschwindigkeit (SLS) und Sichere
Geschwindigkeitsiberwachnung (SSM) gemaR

Sicherheits-Encoder stehen die Funktionen
"Sicherer Stopp 2" (552) und "Sicherer Stillstand"
(SOS) zur Verfuigung. Die Aktivierung kann tber
direkte Verdrahtung der Signale an dem MR-D30
erfolgen oder in Kombinationen mit dem
Motion Controller tiber eine sichere Kommuni-
kation via SSCNETIII/H. Durch die Aktivierung
Uber Netzwerk wird der Verdrahtungsaufwand
reduziert.

PUSH
| S—]

EN IEC 61800-5-2 zur Verfligung. Bei Verwen-
dung eines Servo-Motors mit funktionalem

Aligemeine Daten MR-D30
Spannung 24V DC
Spannungsversorgung  Zuldssige Spannungsschwankung 24VDC£10%
Stromaufnahme 800 mA
Unterstiitzte Verstarker MR-J4-CJA-RJ/B-R)/GF-RJ/TM
Sicherheitseingange 6 Eingdnge redundant ausgefiihrt, positive oder negative Logik
Sicherheitsausgange 3 Ausgange redundant ausgefiihrt, positive Logik
Ansprechverzdgerung 15 ms oder kiirzer fiir Signal Sicherer Halt (STO)
Umgebungstemperatur Betrieb: 055 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20-65 °C (keine Taubildung)
Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
Eg?::ﬁ:ggn Umgebung Aufstellung in geschlossenen Riumen; keine aggressiven Gase, keine entflammbaren Gase, keine Olnebel, kein Staub
Aufstellhghe Max. 1000 m iiber NN
Vibrationsfestigkeit Bis 5,9 m/s? bei 10 bis 57 Hz (In X-, Y- und Z-Achsenrichtung)
Gewicht kg 0,15
Abmessungen (BxHxT) mm  22,5x192x86
Bestellangaben Art-Nr. 275670

Sicherheitstechnische Daten MR-D30

Sicherheitsstandards

Ansprechverzdgerung

Direkte Verbindung zum
funktionalen Sicherheits-
modul

Verbindung iiber
SSCNETINI/H oder CC-Link
IE Field — reduzierte
Verdrahtung

Direkte Verbindung zum
funktionalen Sicherheits-
modul

Verbindung iiber
SSCNETINI/H oder CC-Link
IE Field — reduzierte
Verdrahtung

Servo-Motor
mit funktiona-
ler Sicherheit

Sicherheits-
funktionen

Servo-Motor

MTTFd

Mittlere Betriebszeiterwartung bis zum Auftreten

eines gefahrlichen Fehlers

DC

Der Diagnosedeckungsgrad (DC) stellt die Zuverlassigkeit der
Fehleraufdeckung eines Systems oder Teilsystems dar.

PFH

Mittlere Wahrscheinlichkeit fiir das Auftreten

gefahrlicher Fehler wéhrend einer Stunde
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EN1S0 13849-1 Kategorie 3 PL d und Kategorie 4 PL e

IEC61508 SIL2 und SIL3

EN 62061 SILCL2 und SILCL3

EN 61800-5-2 SIL2 und SIL 3

Max. 15 ms filr,, Sicherer Halt” (STO)

Kategorie 4 PLe, SIL3

Sicherer Halt (STO), Sicherer Stopp 1(SS1), Sicherer Stopp 2 (552), Sicherer Stillstand (S0S), Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS),
Sichere Bremsansteuerung (SBC), Sichere Geschwindigkeitsiiberwachung (SSM)

Kategorie 3 PLd, SIL 2
Sicherer Halt (STO), Sicherer Stopp 1 (S51), Sicherer Stopp 2 (S52), Sicherer Stillstand (S0S), Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS),
Sichere Bremsansteuerung (SBC), Sichere Geschwindigkeitsiiberwachung (SSM)

Kategorie 4 PL e, SIL 3 (Sicherer Halt (STO), Sicherer Stopp 1 (SS1), Sichere Bremsansteuerung (SBC))
Kategorie 3 PL d, SIL 2 (Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS), Sichere Geschwindigkeitsiiberwachung (SSM))

Kategorie 3 PLd, SIL 2
Sicherer Halt (STO), Sicherer Stopp 1 (S51) Sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS), Sichere Bremsansteuerung (SBC),
Sichere Geschwindigkeitsiiberwachung (SSM)

>100 Jahre

290%

6,57 x10°1/Stunde



Systemkonfiguration MR-JE

B Externe Beschaltung des Servoverstirkers MR-JE-A

In der nachfolgenden Abbildung ist die externe weiteres Zubehér, um das System problemlosan  Eine vollstandige Ubersicht der Daten aller

Beschaltung des MR-JE-A dargestellt. Ver- die jeweiligen Anforderungen anzupassen und Anschlusskabel und Zubehorteile finden Sie im
wenden Sie ausschlieBlich die angebotenen einen schnellstmoglichen und sicheren Betrieb nachsten Kapitel.
Anschlusskabel und -stecker, Optionen und zu gewadhrleisten.

(@ Spannungsversorgung

Anzeigefeld USB-Kommunikation an CN3
Dient zur Statusanzeige und zur Anzeige von Parametern und Uber ein optionales USB-Kabel (MR-J3USBCBL3M) kann hier
Fehlermeldungen ein PCangeschlossen werden. Mit Hilfe der Setup-Software
MR Configurator2 kdnnen Parameter eingestellt werden,
—— Bedienfeld sowie Betriebsdaten iiberwacht, graphische Auswertungen 3

und ein Testbetrieb zur Fehlerdiagnose durchgefiihrt werden.

Zum Einstellen der Statusanzeige, der Diagnosefunktion, der
Alarmanzeige und der Parameter

Servoverstarker
MR-JE-A

Servoverstarker

<D
Eaaa —_—
SN\
" SRS\

AMmsuBISH!

Klemmenblock (optional)

Alle Signale kénnen iiber den externen Klemmenblock
verbunden werden.

———— Positioniermodule

Hier konnen Mitsubishi Electric-Steuerungen oder
Fremdsteuerungen mit Impulskettenausgang angeschlossen
werden.

Encoderkabel
(Option)

FX2N-CIPG

®=<cnFPTES

Q07500 RD75C0  LD7500

@_l Steuersignale
@_I Schutzerde

(@ Anschluss fiir Brems-
widerstand (optional)

Anschluss fiir E/A-Signale von programmierbaren Steuerun-
gen oder von Maschinenbediengerate

Servomotor
(3 Kontrollleuchte CHARGE
(» Spannungsversorgung (@ Bremswiderstand (optional) ® Kontrollleuchte CHARGE
3~,200-240V AC Installieren Sie den externen Bremswider- Leuchtet bei aufgeladenem Zwischenkreis.
1~,200-240 V AC flr Servoantriebe <2 kW stand zum Abbau groB3er regenerativer Wenn diese Kontrollleuchte leuchtet,
Energien und bei groBen Lasttragheitsmo- diirfen keine Kabelverbindungen
menten. Einzelheiten dazu entnehmen Sie getrennt werden.

bitte der MR-JE-A-Bedienungsanleitung.
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Systemkonfiguration MR-J4-B

B Externe Beschaltung des Servoverstirkers MR-JE-B

In der nachfolgenden Abbildung ist die externe weiteres Zubehdr, um das System problemlos an

Beschaltung des MR-JE-B dargestellt. Ver- die jeweiligen Anforderungen anzupassen und
wenden Sie ausschlief3lich die angebotenen einen schnellstmdoglichen und sicheren Betrieb
Anschlusskabel und -stecker, Optionen und zu gewahrleisten.
@ Spannungsversorgung

Anzeigefeld

Dient zur Statusanzeige und zur Anzeige von Parametern und
Fehlermeldungen

—— Batterie an (N4 (Option)

Die Batterie (MR-BAT6V1SET-A) dient zur Speicherung der
Daten der Absolutwert-Positionierung. Die Batterie wird bei
Inkremental-Positionierung nicht benétigt.

Servoverstarker

SSCNETII/H

Encoderkabel
(Option)

=) _o=20 [ >-20

4} NE?

EEEamae

MR-JE-10B

o]

&l

Schutzerde
(@ Anschluss fiir Brems-
widerstand (optional)
Servomotor

(3 Kontrollleuchte CHARGE

(» Spannungsversorgung @ Bremswiderstand (optional)
3~,200-240V AC Installieren Sie den externen Bremswider-
1~, 240V AC fiir Servoantriebe <2 kW stand zum Abbau groBer regenerativer

Energien und bei groBen Lasttragheitsmo-
menten. Einzelheiten dazu entnehmen Sie
bitte der MR-JE-B-Bedienungsanleitung.
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Eine vollstandige Ubersicht der Daten aller
Anschlusskabel und Zubehorteile finden Sie im
nachsten Kapitel.

USB-Kommunikation an CN5

Uber ein optionales USB-Kabel (MR-J3USBCBL3M) kann hier
ein PCangeschlossen werden. Mit Hilfe der Setup-Software
MR Configurator2 kdnnen Parameter eingestellt werden,
sowie Betriebsdaten iiberwacht, graphische Auswertungen
und ein Testbetrieb zur Fehlerdiagnose durchgefiihrt werden.

Achseneinstellung

Dient zur Auswahl der Achsennummer mit dem Drehschalter
(SW1)

E/A-Signal-Anschluss CN3

Dieser Schnittstellenanschluss dient zur Ein- und Ausgabe
von Signalen, wie beispielsweise NOT-AUS, In-Position,
Elektromagnetische Bremse und Alarm.

___Anschluss des SSCNETIII/H-Netzwerks an C(N1A
(vorhergehend)

Der vorhergehende Servoverstarker wird hier
angeschlossen.

~ ZuSSCNETIII/H kompatiblen
Simple-Motion-Modulen

LD75MS

FX5-40SSC-S FX5-80SSC-S
Anschluss des SSCNETIII/H-Netzwerks an C(N1B
(nachfolgend)

Der nachfolgende Servoverstarker wird hier
angeschlossen.

® Kontrollleuchte CHARGE
Leuchtet bei aufgeladenem Zwischenkreis.
Wenn diese Kontrollleuchte leuchtet,
diirfen keine Kabelverbindungen
getrennt werden.



B Externe Beschaltung des Servoverstirkers MR-J4-A

In der nachfolgenden Abbildung ist die externe
Beschaltung des MR-J4-A dargestellt. Ver-
wenden Sie ausschlieBlich die angebotenen
Anschlusskabel und -stecker, Optionen und

@ Spannungsversorgung

. —

weiteres Zubehor, um das System problemlos an
die jeweiligen Anforderungen anzupassen und
einen schnellstmoglichen und sicheren Betrieb
zu gewadhrleisten.

— Anzeigefeld (hinter der Abdeckklappe)

Dient zur Statusanzeige und zur Anzeige von Parametern
und Fehlermeldungen

Bedienfeld (hinter der Abdeckklappe)

Zum Einstellen der Statusanzeige, der Diagnosefunktion, der
Alarmanzeige und der Parameter

Servoverstarker
MR-J4-A

o

X{%x
D
\(E i
N g
My %
TN
Zwischenkreisdrossel ‘—|—/— § @
(optional) \ @ -
N o f
N\ ] N
@ Anschluss \\\\ §
fur Brems- | mmn‘h. §
widerstand - : (B8] g
(optional) ””‘“ v ﬁ S
o— N =
® Kontrollleuchte @ N 1 c
CHARGE i N1
MR-J4-10A @
MR-J4-A-RJ:

Zusétzlicher Eingang
fiir externen Encoder

Servomotor

@ Spannungsversorgung
3~,200-240V AC
1~,200-240V AC fiir Servoantriebe <2 kW
3~,380-400V AC fir Servoantriebe =600 W (A4)

@ Bremswiderstand (optional)
Installieren Sie den externen Bremswiderstand
zum Abbau groBer regenerativer Energien
und bei gro3en Lasttragheitsmomenten.
Einzelheiten dazu entnehmen Sie bitte der
MR-J4-A-Bedienungsanleitung.

Encoderkabel (Option)

®

Schutzerde =

Batterie (Option)

Die Batterie (MR-BAT6V1SET) dient zur Speicherung der
Daten der Absolutwert-Positionierung. Die Batterie wird bei
Inkremental-Positionierung nicht bendtigt.

® Kontrollleuchte CHARGE
Leuchtet bei aufgeladenem Zwischenkreis.
Wenn diese Kontrollleuchte leuchtet,
diirfen keine Kabelverbindungen getrennt
werden.

©® RS422-Kommunikation
Uber ein Wandlerkabel R5232C nach RS422
kann ein PC angeschlossen werden.

Systemkonfiguration MR-J4-A

Eine vollstandige Ubersicht der Daten aller
Anschlusskabel und Zubehorteile finden Sie im
nachsten Kapitel.

USB-Kommunikation an (N5

Uber ein optionales USB-Kabel (MR-J3USBCBL3M) kann hier
ein PCangeschlossen werden. Mit Hilfe der Setup-Software
MR Configurator2 kdnnen Parameter eingestellt werden,
sowie Betriebsdaten iiberwacht, graphische Auswertungen
und ein Testbetrieb zur Fehlerdiagnose durchgefiihrt werden.

3

Servoverstarker

Analoge Monitorausgange an (N6

Ausgabe von analogen Signalen proportional zur Drehzahl
oder zum Drehmoment (2 Kanale)

RS422-Kommunikation an (N3
Anschluss eines GOT-Bediengertes (siehe Hinweis (4))

e/l" STO E/A-Signal-Anschluss (N8

Anschluss filr sicherheitsgerichtetes Steuerrelais oder exter-
nes Sicherheitsrelais. Verbindung iiber optionales STO-Kabel
(MR-D0O5UDL3M-B)

Klemmenblock (optional)

Alle Signale kdnnen iiber den externen Klemmenblock
verbunden werden.

_ Positioniermodule
Hier konnen Mitsubishi Electric-Steuerungen oder

Fremdsteuerungen mit Impulskettenausgang angeschlossen
werden.

Steuersignale

—_—

Anschluss fiir E/A-Signale von programmierbaren Steuerun-
gen oder von Maschinenbediengerdte

39
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Servoverstarker

Systemkonfiguration MR-J4-B

B Externe Beschaltung des Servoverstarkers MR-J4-B

In der nachfolgenden Abbildung ist die externe
Beschaltung des MR-J4-B dargestellt. Alle
Anschlusskabel, Stecker, Optionen und sonstige
Zubehorteile sind verfligbar und erleichtern

den Aufbau des Systems und gewdhrleisten

Motion Controller MELSEC System Q:

Q172DSCPU (fur max. 16 Achsen)
Q173DSCPU (fur max. 32 Achsen)

Motion Controller MELSEC iQ-R System:

R16MTCPU (fir max. 16 Achsen)
R32MTCPU (fur max. 32 Achsen)
R64MTCPU (fur max. 64 Achsen)

eine problemlose Inbetriebnahme. Durch die
einfache SSCNETIII/H-Busstruktur (LWL-Bus,

150 MBit/s) entféllt eine aufwendige Verdrah-
tung und die Gefahr von Fehlern wird reduziert.

Positioniermodule
MELSEC FX: FX3U-20SSC-H

Stand-Alone-Motion-

Controller

MR-MQ100, Q170MSCPU

Eine vollstandige Ubersicht der Daten aller
Anschlusskabel und Zubehorteile finden Sie im
nachsten Kapitel.

Simple Motion Module
MELSEC System Q: QD77MS
MELSEC iQ-R System: RD77MS
MELSEC L-Serie: LD77MS
MELSEC FX: FX5-40SSC-S/
FX5-80SSC-S

Personal Computer
mit
MR Configurator2

MELSEC System Q Anzeigefeld (hinter der Abdeckklappe)

— Anzeige von Status und Fehlernummern

MR-J4-B Achseneinstellung

Dient zur Auswahl der Achsennummer mit dem
| Drehschalter (SW1)

Anschluss des SSCNETIII/H-Netzwerks an C(N1A
(vorhergehend)

Der vorhergehende Servoverstarker wird hier
angeschlossen.

g
3
H
o

£7 SSCNETIII/H

Anschluss CNP1 ]
Spannungsversorgung Leistungskreis —
< §
Anschluss CNP2 ] {
Spannungsversorgung Steuerkreis §t\
§ ﬁ SSCNETIII/H

Anschluss CNP3 | | o UU \l.
= ] (I Il
Spannungsversorgung Servomotor SSCNE "Nﬂm Wﬂﬂ ]
Kontroll- v V‘W”HHIIJ U\WUMHHHI’J "‘
leuchte = Anschluss
CHARGE CN2

MR-J4-B-R): . Anschluss CN2

Zusatzlicher Eingang

fiir externen Encoder

Servomotor Schutzerde —
E/A-Signal-Anschluss CN3 Anschluss des SSCNETIII/H-Netzwerks
Dieser Schnittstellenanschluss dient an (N1B (nachfolgend)
zur Ein- und Ausgabe von Signalen, wie Der nachfolgende Servoverstarker wird hier
Batterie (Option) beispielsweise NOT-AUS, In-Position, angeschlossen.

Elektromagnetische B 4 Alarm.
Die Batterie (MR-BATGVISET) dient extiomagnetische Stemse und ALam

zur Speicherung der Daten der
Absolutwert-Positionierung.

Die Batterie wird bei Inkremental-
Positionierung nicht bendtigt.

STO E/A-Signal-Anschluss CN8

Anschluss filr sicherheitsgerichtetes Steuerrelais
oder externes Sicherheitsrelais. Verbindung iiber
optionales STO-Kabel (MR-DO5UDL3M-B)
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B Externe Beschaltung des Servoverstarkers MR-J4-GF

In der nachfolgenden Abbildung ist die externe
Beschaltung des MR-J4-GF dargestellt. Alle
Anschlusskabel, Stecker, Optionen und sonstige
Zubehorteile sind verfligbar und erleichtern den
Aufbau des Systems und gewabhrleisten eine
problemlose Inbetriebnahme.

Motion Controller
MELSEC System Q
MELSEC iQ-R System:
ROCPUY,

RCIENCPU (CC-Link IE-Schnittstelle integriert)

SN

MELSECiQ-R System

Eine vollstandige Ubersicht der Daten aller
Anschlusskabel und Zubehorteile finden Sie im
nachsten Kapitel.

Simple Motion Module

MELSEC System Q: QD77GF4, QD77GF8, QD77GF16
MELSEC iQ-R System: RD77GF4, RD77GF8, RD77GF16/
RD77GF32

Personal Computer

Lokale Master Module
MELSEC System Q: QJ71GF11-T2
MELSEC iQ-R System: RJ71EN71, RJ71GF11-T2

Anzeigefeld (hinter der Abdeckklappe)

__ Anzeige von Status und Fehlernummern

Anschluss
CN2

mit
. MR Confi tor2
Servoverstarker entigurator
ke]
o
[T
w
X
£
_II
@]
v}
Anschluss CNP1
Spannungsversorgung Leistungskreis
Anschluss (NP2 -
Spannungsversorgung Steuerkreis
Anschluss (NP3
Spannungsversorgung Servomotor Kontroll- —
leuchte
CHARGE
Servomotor Schutzerde_
STO E/A-Signal-Anschluss CN8
Anschluss filr sicherheitsgerichtetes
Steuerrelais oder externes Sicherheits-
. . relais. Verbindung iiber optionales
Batterie (Option) $T0-Kabel (MR-DOSUDL3M-B)
Die Batterie (MR-BAT6V1SET) dient
zur Speicherung der Daten der
Absolutwert-Positionierung.
Die Batterie wird bei Inkremental-

Positionierung nicht bengtigt.

E/A-Signal-Anschluss CN3

Dieser Schnittstellenanschluss dient zur Ein- und
Ausgabe von Signalen, wie beispielsweise NOT-AUS,
In-Position, Elektromagnetische Bremse und Alarm.

Der vorhergehende Servoverstarker wird hier
angeschlossen.

CC-Link IE Field

|

Achseneinstellung

Dient zur Auswahl der Achsennummer mit dem
Drehschalter (SW1)

Anschluss des CC-Link-Netzwerks an C(N1A
(vorhergehend)

N

Anschluss des CC-Link-Netzwerks an
CN1B (nachfolgend)

Systemkonfiguration MR-J4-GF

Der nachfolgende Servoverstarker wird hier

angeschlossen.

11

W

Servoverstarker



Optionen und Zubehor

Anschlusskabel und Stecker

B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-JE-A bis 1 kW

Steuerung

RD75P
RD75D
QD70P
QD70D
QD75P_N
QD75D_N
L02, L06, L26CPU
LD75P
LD75D
FX3S,
FX3U, FX3UC
FX3G, FX3GC,
FX3GE,
FX5U, FX5UC
FX2N-10PG Klemmblock
FX3U-1PG TB-50-EG

]

]

B

@W

Stecker (Hinweis ©)

Servoverstarker

@

Zum Encoder des Motors

B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-JE A 2 kW und 3 kW

Steuerung

RD75P

RD75D

QD70P

QD70D
QD75P_N
QD75D_N

L02, L06, L26CPU

Servoverstarker

LD75P
LD75D

FX3S,

FX3U, FX3UC
FX3G, FX3GC,
FX3GE,

PX5U, FXSUC Klemmblock
FX2N-10PG TB-50-EG
FX3U-1PG

Stecker (Hinweis ®) <

o3 ‘
®

CNL

CN2

--a
|

¥
Zum Encoder des Motors

Hinweis:
(@) Bestandteil des Lieferumfangs
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MR Configurator2
(Setup-Software)

MR Configurator2
(Setup-Software)



Anschlusskabel und Stecker

B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-JE-B bis 1 kW

Servoverstarker Servoverstérker
Steuerung I . o3 o
3 %Zé [-- N O N O
FX5-405SC-S OD®,® 1 CQ Cﬁ D‘ ””” Ih C; G D
FX5-80SSC-S ! Pl L. @) 5 :
QD77Ms ! P oo
LD77MS [ »D [ o )—C m B--- MR Configurator2 _| ___ J: N
RD77MS | () (Setup-Software) |
| cuB ! | oNiB
E o 8 3 on N
TR e
Zum Encoder des Motors !
Stecker (Hinweis®)  foo|f9- - - - - - - - -4 - -1 > |
77777777777777777777777777777777777 >[D::|;)]]f - —ﬂ Schutzkappe
! (Hinweis @) =
| 5
! 9]
L 2
/ ~
=
Batterie: MR-BAT6V1SE-A Batterie Gehduse: MR-BT6VCASE (Himweis®) %
Batterie: 5 Stck. MR-BAT6V1 p
=
.0 . o
B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-JE -B 2 kW und 3 kW =1
o
Steuerung
FX5-4055C-S oo M .
FX5-80S5C-S @0 !
QD77MS 3
LD77MS !
RD77MS | S .
Servoverstarker | ervoverstarker
ONPL U s B | ot o
[ ! [ - (O} MR Configurator2 u
N e D (Setup-Software) ol
| OMA LA
Stecker (Hinweis ©) ‘»D s N
CNIB ; CNIB
o D« fffffffffffff ﬂ}:@ R Rt o D«H
@, @, {]ﬂ
- o ov  |Schutzkappe
L A (Hinweis @)
CN4 L CNg
um Encoder des Motors Q

Batterie: MR-BAT6V1SET-A Batterie Gehduse: MR-BT6VCASE
Batterie: 5 Stck. MR-BAT6V1

Hinweis ©)

Hinweis:
(@ Bestandteil des Lieferumfangs
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Optionen und Zubehor

Anschlusskabel und Stecker

B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-J4-A bis 3,5 kW

Steuerung

RD75P
RD75D

QD70P D:::::::::::::::A
QD70D

QD75P_N
QD75D_N
L02, L06, L26CPU o

LD75P
LD75D ﬂ::):
FX3S, ®
FX3U, FX3UC
FX3G, FX3GC,
FX3GE,
FX5U, FX5UC

FX2N-10PG
FX3U-1PG

]

Stecker.
(Hinweis ©)

H

Klemmblock
TB-50-EG

Zum Leistungsanschluss des Motors

Servoverstarker

***** o
ChPL Okt - - - l-n—-—-—lllll-El -->

CNG A
e —— |
I
1

CN3
(<

CNP2 CN8

CNL

CN2
Hinweis @ CN2L

CN4
(I

7
MR Configurator2
(Setup-Software)

Kurzschluss-
stecker (Hinweis ©)

RS422/RS232C-Wandlerkabel

. Zum Encoder des Motors

\
Zum lastseitigen Encoder

B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-J4-A ab 5 kW

Servoverstarker

Steuerung

RD75P
RD75D

]

QD70P D ,,,,,,,,,,,,,,, .
Qp7op | J-""" oo

QD75P_N
QD75D_N

L02, L06, L26CPU
LD75P

LD75D
FX3S,

]

FX3U, FX3UC

FX3G, FX3GC,

FX3GE,

FX5U, FX5UC

FX2N-10PG

FX3U-1PG  Klemmblock
TB-50-EG

5

]
Hinweis ®  CN2L
]

a4

n R Configurator2
E (Setup-Software)
]

1

I

@
o Kurzschluss- RS422/RS232C-Wandlerkabel

stecker (Hinweis ©)

1
l
¥

1 Zum Encoder des Motors
¥

Zum lastseitigen Encoder



Anschlusskabel und Stecker

B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-J4-B bis 3,5 kW

Servoverstarker Servoverstarker
Steuerung ]
= ) =— = |
Q172DSCPU ; o= )= )= B E]
Q173DSCPU~ <--- ﬂ}:@ *********** i MR Configurator2 o B
Q170MSCPU @, ®, 0 ' (Setup-Software) o8
R16MTCPU
R32MTCPU o ﬂ:ﬁ
R64MTCPU o OB
FX5-40SSC-S Stfack_er N )
FX5-80SSC-S (Hinweis ©) - ﬁgrz;chlussstecker CNIA
! inweis @)
QD77MS | }”’"”"&N’P;"
Lozzms EC]: ! D ous
RD77MS ! E D< fffffffffffff ® . D}:@ --- D< {}C Schutzkappe
MR-MQ100 | w @, ®®, o (Hinweis ©)
; T [
| (Hinweis @)CN2L ¥ |(Hinweis @) CN2L
v 77 Zum Encoder des Motors
Zum Leistungsanschluss o e
L zum lastseitigen Encoder ]
des Motors
S
=
%
o
=
~N
=]
=
=
=
9]
=
=
=
o
o
B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-J4-B ab 5 kW
Servoverstarker Servoverstarker
Steuerung
Q172DSCPU

<--- R LR EEL DR o o
Q173DSCPU =l e | 16

Q170MSCPU 0 ® i MR Configurator2

= i C\3 CN3
R16MTCPU ! (Setup-Software)
R32MTCPU ! D‘ ””” ﬂ:ﬁ
R64MTCPU 3 o8 o6
FX5-4055C2 Cam| Kurzschlussstecker

| ONA - NIA

FX5-8055C-S B B = ek \
QD77MS - >D ; >

LD77MS OB - 7_
RD77MS D< 777777777 777777777 D}:@ U o D< Schutz-
MR-MQ100 kappe

oN @r r @ o2 (Hinweis @)
(Hinweis @) CN2L L (Hinweis ®) CNL
|" 1 Zum Encoder des Motors
N4 ¥ CN4
3 | Zum lastseitigen Encoder .

Hinweise:
(@ Bestandteil des Lieferumfangs
(@) Nur die Servoverstarker MR-J4-B-RJ haben den Anschluss CN2L.
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Optionen und Zubehor

Anschlusskabel und Stecker

B Anschlusskabel und Stecker fiir MR-J4W2-B und MR-J4W3-B

Steuerung ‘M
Q172DSCPU D®® 3 | o
Q173DSCPU | .
Q170MSCPU MR Configurator2 Servoverstarker
QD77MS ! (Setup-Software) CNs
L,VlDR77MI\/|s1 " Klemmblock onpt P
-MQ TB-26-EG D D
cng
-~- 17 Kurzschlussstecker (Hinweis ©) NP2 |
! CNIA
Steck R ' CNIB schutzk
tecker Hinweis® d | oNesA [ | __ M ! CNP3A . chutzkappe
:. 7777777777777 @, , l:l CQ (Hinweis ©)
: s cnese [ |
R ! [ ] o
b R L]
Lol __ ¢ Zum Encoder des Motors der Achse A ﬁ: CN2C
P + Zum Encoder des Motors der Achse B o
o v &' | Zum Encoder des Motors der Achse C &
' v Zum Leistungsanschluss des
v Motors der Achse C
Zum Leistungsanschluss Zum Leistungsanschluss j@ 777777777777777777 .
des Motors der Achse A des Motors der Achse B 77777777777777777 ‘ ﬂ
Batterie Gehause: MR-BT6VCASE
Batterie: 5 Stck. MR-BAT6V1 —
B Anschlusskabel und Stecker fiir MR-J4-TM
Servoverstarker Servoverstarker
_  r— ) |
V= I 6
T e
N5 ! urzschluss- 3 CNS
- L Usi-= 70 stecker (Hinweis ) MR Configurator2 CNPL [
N8 ' (Setup-Software) N8
[l : O
CN3
ONR2 1 NP2 D
Stecker (Hinweis®) < !
---- ﬂ:; (@) Klemmblock
A e -
! w v\\ o
1 ! Ethernet Kabel L]
v ! Cat 5e (100BASE-TX) %
Zum Leistungsanschluss o | oder grofer o
des Motors (| A O

Hinweise:
(@ Bestandteil des Lieferumfangs
(@) Nur die Servoverstarker MR-J4-B-RJ haben den Anschluss CN2L.
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Optionen und Zubehor

Anschlusskabel und Stecker

B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-J4

Produkt

Fiir (N1

Fiir
N1A/
(N1B

Fiir
N3

Fiir
(N4

Fiir
(N5

Fiir
(N6

Fiir
(N8

56

®

Anschluss Set
fiir MR-J4-A/MR-JE-A

Kabel zwischen
Klemmenblock TB-50-EG
und MR-J4-A/MR-JE-A

SSCNETII/H-Kabel
(Standard) fiir
MR-J4-B
MR-J4W2-B
MR-J4W3-B
MR-JE-B

SSCNETIII/H-Kabel
(hochflexibel) fiir
MR-J4-B
MR-J4W2-B
MR-J4W3-B
MR-JE-B

Stecker-Set fiir
MR-J4-B/MR-J4-GF/
MR-J4-TM/MR-JE-B

Kabel fiir Klemmenblock
TB-20-EG und MR-J4-B/
MR-J4-GF/MR-J4-TM/
MR-JE-B

Stecker-Set (Qty:1 pc) fiir
MR-J4W2-B
MR-J4W3-B

Kabel zwischen
Klemmenblock TB-26-EG
und MR-J4W2-B/
MR-J4W3-B

RS422-Kabel fiir
MR-J4-A

Kabel zwischen

Batterie MR-BT6VCASEund [

MR-J4W2-B/MR-J4W3-B

Kabel fiir
MR-J4W2-B und
MR-J4W3-B

USB-Kabel fiir

MR-J4-B/ MR-J4-A/
MR-J4-GF/MR-J4-TM/
MR-J4W2-B/MR-J4W3-B/
MR-JE-A/MR-JE-B

Monitor-Kabel

STO-Kabel

Beschreibung

Klemmenblockseitiger Anschluss
Stecker (3M) D7950-BS00FL (Stecker)

Verstarkerseitiger Anschluss
(3M oder gleichwertig)
10150-3000PE (Stecker)
10350-52F0-008 (Gehausesatz)

Verstérkerseitiger Anschluss
(3M oder gleichwertig) 10150-6000EL
(Stecker) 10350-3210-000 (Gehausesatz

B

Stecker: PF-2D103
(Japan Aviation Electronics Industry)

Stecker: PF-2D103
(Japan Aviation Electronics Industry)

L

7

Verstérkerseitiger Anschluss

(3M oder gleichwertig)
10120-3000PE (Stecker)
10320-52F0-008 (Gehausesatz) @

—]

L)

i

Verstérkerseitiger Anschluss

(3M oder gleichwertig)
10120-3000PE (Stecker)
10320-52F0-008 (Gehausesatz) @

Klemmenblockseitiger
Anschluss

Stecker (3M)
3421-6020 (Stecker)

Verstarkerseitiger Anschluss
(3M oder gleichwertig)
10126-3000PE (Stecker)
10326-52F0-008 (Gehausesatz)

Klemmenblockseitiger Anschluss
Stecker (3M)
3421-6020 (Stecker)

[——]

Verstérkerseitiger Anschluss RJ45

5]

Anschluss an GOT D-SUB DE-9

cl

=]

=

Verstérkerseitiger Anschluss
Mini-B-Stecker (5 Pins)

Personalcomputerseitiger Anschluss
A-Stecker

|-H--_-- |||||-E

[—

Steckverbinder Sicherheitsmodul
(Tyco Electronics)
2013595-1 (Steckersatz)

Steckverbinder Verstarker (Tyco Electronics)
2013595-1 (Steckersatz)

T

Bezeichnung

MR-J3CN1

'© MR-J2M-CN1TBLCIM

[CJ=Kabellénge:
0,51m

MR-J3BUSCIM
[J=Kabellénge:
0,15,0,3,0,5,1,3m

MR-J3BUSCIM-A
[J=Kabelldnge:
5,10,20m

MR-J3BUSCIM-B
[J=Kabelldnge:
30,40,50 m

MR-J2CN1

MR-J3TBL-CN3-CIM-EG
[CJ=Kabellénge:
0,5,1m

MR-J2CMP2

MR-ESTBL-CN1-CIM-EG
[CJ=Kabellénge:
0,5,1m

GT01-C30RJ45-9P-EG
GT01-C50RJ45-9P-EG

MR-BT6V1CBLCIM
[CJ=Kabellange:
03,Tm

MR-BT6V2(BLCIM
[CI=Kabelldnge:
03,1m

MR-J3USBCBL3M
Kabellange: 3 m

MR-J3CN6CBLTM
Kabelldnge: Tm

MR-DO5UDL3M-B

Schutzart  Lange

05m
Tm

0,15m
03m
— 0,5m

3m

5m
— 10m
20m

30m
— 40m
50m

05m
Tm

05m
m

3m
5m

0,3m
1,0m

03m
1,0m

Art.-Nr.

160225

146794
189864

161579
161580
161581
161582
161583

161584
161585
161586

161587
161588
161589

55912

21209
212095

149764

215135
215137

304011
304010

248694
248695

248696
248697

160229

161578

227986



Anschlusskabel, Stecker und Konverter

B Anschlusskabel und Stecker fiir Servoverstarker MR-JE

Produkt Beschreibung Bezeichnung Schutzart  Lange Art.-Nr.

Verstérkerseitiger Anschluss
Anschluss Set (3M oder gleichwertig) L
@ fyr MR-Je-A 10150-3000E (Stecker) LLEA
10350-52F0-008 (Gehausesatz)

— — 160225

. Verstérkerseitiger Anschluss Klemmenblockseitiger Anschluss
Fiir (3M oder gleichwertig) 10150-6000EL Stecker (3M) D7950-B500FL (Stecker)
. (Stecker) 10350-3210-000 (Gehausesatz) @
Kabel zwischen MR-J2M-CN1TBLCIM
@ Klemmenblock TB-50-E C=Kabellinge: — n
und MR-JE-A q:\: 0,5 1Tm
[
Verstérkerseitiger Anschluss Personalcomputerseitiger Anshluss
. Mini-B-Stecker (5 Pins) A-Stecker
R @ USB-Kabelir MRIEAB miﬁggggﬁ”‘ - 3m 160229
£
Hinweise: N
@ -Hund-L beschreiben die Biegsamkeit. H bedeutet  hochflexibel” (schleppkettentauglich), L bedeutet Standardausfiihrung. 'g
@ Beachten Sie die Bedienungsanleitung der Servoverstarker MR-J4 zur Anfertigung von Kabeln. =
©  DerStecker mit Gehdusesatz st eine Schneid-Klemmversion. Die Lotversion ist 10120-3000PE (Stecker) und 10350-52F0-008 (Gehausesatz). 5
S
=
o
o
B Konverter MR-ENCOM
Das Schnittstellenmodul MR-ENCOM ist ein Durch Verwendung des Gateways MR-ENCOM
Gateway zur Konvertierung der Endat 2.2 oder ist es moglich, zusatzlich zu der Vielzahl von
Hiperface DSL Kommunikation auf die serielle Mitsubishi Electric angebotenen rotatorischen
Mitsubishi Electric Encoder-Kommunikation. und linearen Servomotoren am MR-J4-Servo-
Durch Modifikation der Verdrahtung ist das verstarker auch Motoren von Mitbewerbern
Modul sowohl zu Endat 2.2 als auch zu Hiperface  einzusetzen.
DSL kompatibel.
Technische Daten MR-ENCOM-SET
Kommunikation ENDAT2.1 (ohne analoge und Fiihlersignale), Endat2.2 (ohne Sicherheitsfunktion), Hiperface DSL
(ohne Sicherheitsfunktion)
Absolut/Inkremental Beides
Rotatorisch/Linear Beides
Auflosung 10-40 Bits
Nennausgangsspannung 10£0,3V (am Anschluss CN1)
Maximaler konstanter Ausgangsstrom 200 mA
Schutzart 1P30
Abmessungen (BxHxT) mm  23x114x101
Bestellangaben Art-Nr. 275133
Verbindungskabel MR-ENCOMCBLO3M; Lénge 0,3 m liegt dem Set dabei
Verstirker MR-J4-A-RJ und MR-J4-B-RJ (kompatibel mit MR-ENCOM)

Bitte wenden Sie sich bei Bedarf an Ihren Mitsubishi Electric-Vertriehspartner.
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Zentrale:

TBT Technisches Biiro Traffa e.K.

Theodor-Heuss-Str. 8

D- 71336 Waiblingen

Tel.: +49 (0) 71 51 / 604 24-0
Fax.. +49(0) 7151 /604 24-40
info@traffa.de

www.traffa.de

Techmisehes Bikra Trafa

NL Bayern:

TBT Technisches Biiro Traffa e.K.
Schoneckerstr. 4

D-91522 Ansbach

Tel.: +49 (0) 981 / 48 78 66-50
Fax.: +49 (0) 981 / 48 78 66-55
mail@traffa.de

www.traffa.de
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