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SICHERHEITSHINWEISE

(Lesen diese Hinweise, bevor Sie das Produkt in Betrieb nehmen.)

Lesen Sie vor der Verwendung dieses Produkts bitte diese Bedienungsanleitung und die anderen relevanten Anleitungen
sorgfaltig und achten Sie besonders auf die Einhaltung der Sicherheitshinweise, um das Produkt bestimmungsgemaf
einsetzen zu kdnnen.

Die in dieser Anleitung enthaltenen Hinweise beziehen sich nur auf dieses Produkt. Sicherheitshinweise fur ein System mit
einer programmierbaren Steuerung finden Sie in der MELSEC iQ-R Hardware.Beschreibung.

In dieser Bedienungsanleitung sind die Sicherheitsvorkehrungen in zwei Klassen unterteilt: A GEFAHR"und ,, A ACHTUNG".

Warnung vor einer Gefahrdung des Anwenders

/AN
/ \. . . . . .
A G E FA H R Nichtbeachtung der angegebenen VorsichtsmaRnahmen kann zu einer Gefahr fur das Lebens oder die

Gesundheit des Anwenders fiihren.

Warnung vor einer Gefahrdung von Geréaten

A/ A C H T U N G Nichtbeachtung der angegebenen VorsichtsmaRnahmen kann zu schweren Schaden am Gerat oder anderen

Sachwerten fuhren.

Unter bestimmten Umstanden besteht auch eine Gefahr fiir das Leben und die Gesundheit des Anwenders, wenn die unter
,,AACHTUNG“ angegebenen Vorsichtsmaflinahmen nicht eingehalten werden.

Beachten Sie die Hinweise beider Klassen, weil sie fiir die Sicherheit des Personals und des Systems wichtig sind.

Stellen Sie sicher, dass der Endanwender diese Bedienungsanleitung gelesen und verstanden hat und bewahren Sie sie fir
zukinftige Zugriffe an einem sicheren Ort auf.



[Vorsichtsmalinahmen bei der Planung]

NGEFAHR

@® Sehen Sie Sicherheitsschaltungen aulerhalb der programmierbaren Steuerung vor, damit gewahr-
leistet ist, dass das gesamte System auch dann sicher arbeitet, wenn ein Fehler in der externen Span-
nungsversorgung oder der SPS auftritt. Ein falsches Ausgangssignal oder eine Fehlfunktion aufgrund
eines Kommunikationsfehlers kann zu einem Unfall fihren.

(1) Not-Aus-Schaltungen, Schutzschaltungen und Verriegelungsschaltungen fiir Konfliktsituationen
(wie Rechts-/Linksdrehung oder oberer/unterer Endschalter) missen extern an der programmier-
baren Steuerung konfiguriert werden.

(2) Wenn die programmierbare Steuerung eine anormale Bedingung erfasst, wird der Betrieb
gestoppt und alle Ausgange werden:

+ Ausgeschaltet, wenn der Uberstrom- oder Uberspannungsschutz des Netzteils aktiviert ist.
» Entsprechend der Parametereinstellung gehalten oder abgeschaltet, wenn die Selbstdiagnose-
funktion des CPU-Moduls einen Fehler erfasst, wie etwa einen Watchdog-Timer-Fehler.

(3) Alle Ausgange konnen eventuell eingeschaltet werden, wenn ein Fehler in einem Modul auftritt,
wie beispielsweise E/A-Module, bei dem das CPU-Modul keinen Fehler erfassen kann. Um auch
in einem solchen Fall einen sichern Betrieb zu gewahrleisten, sehen Sie an der programmierba-
ren Steuerung einen Sicherheitsmechanismus oder eine Sicherheitsschaltung vor. Ein Beispiel fur
eine Sicherheitsschaltung enthalt die MELSEC iQ-R Hardware-Beschreibung.

(4) Ausgange kénnen aufgrund eines Fehlers eines Bauteils, wie etwa eines Relais und Transistors in
einer Ausgangsstufe, ein- oder ausgeschaltet bleiben. Sehen Sie eine externe Schaltung zur
Uberwachung von kritischen Ausgangssignalen vor, die einen schweren Unfall verursachen kénnen.

@ In einer Ausgangsstufe kann Rauch oder ein Feuer verursacht werden, wenn der Laststrom den
Nennstrom Uberschreitet oder wegen eines Kurzschlusses der Last tiber eine langere Zeit ein Uber-
strom flieRt. Sehen Sie externe Einrichtungen, wie etwa eine Sicherung vor, um dies zu verhindern.

® Sehen Sie eine Schaltung vor, die zuerst die programmierbare Steuerung einschaltet und dann die
externe Spannungsversorgung. Wenn die externe Spannungsversorgung zuerst eingeschaltet wird,
kann aufgrund eines falschen Ausgangssignals oder einer Fehlfunktion ein Unfall auftreten.

@ Beachten Sie die fiir das Netzwerk relevanten Bedienungsanleitungen, um Informationen Gber den
Betriebszustand von jeder Station nach einem Kommunikationsfehler zu erhalten. Ein falsches Aus-
gangssignal oder eine Fehlfunktion aufgrund eines Kommunikationsfehlers kann zu einem Unfall fiihren.

® \Wenn Sie ein externes Gerat an ein CPU-Modul oder ein Sondermodul anschlielen, um Daten der
programmierbaren Steuerung wahrend des Betriebs zu verandern, sehen Sie im Programm eine

Verriegelung vor, die sicherstellt, dass das gesamte System zu jeder Zeit sicher lauft. Fur alle anderen

Arten des Eingriffs in die programmierbare Steuerung wahrend des Betriebs (wie

Programmanderung, Parameteranderung, erzwungene Ausgabe oder Anderung der Betriebsart),

lesen Sie die relevanten Bedienungsanleitungen sorgfaltig durch und vergewissern Sie sich, dass der

Betrieb sicher ist, bevor Sie fortfahren. Ein unsachgemafer Betrieb kann Beschadigungen der

Maschinen sowie Unfalle verursachen.

@ Schreiben Sie keine Daten in den ,Systembereich® und den ,Schreibgeschiitzten Bereich“ des
Pufferspeichers eines Moduls. Wenn dies nicht beachtet wird, kénnen Fehlfunktionen der SPS auftreten.

® Besonders, wenn eine SPS durch ein externes Gerat aus der Ferne gesteuert wird, kann bei einer

Kommunikationsstérung ein in der SPS aufgetretenes Problem nicht unmittelbar behoben werden.

Um dies zu verhindern, sehen Sie im Programm eine Verriegelung vor, und legen Sie

Gegenmalinahmen fest, die zwischen dem externen Gerat und dem CPU-Modul ausgefiihrt werden,

wenn ein Kommunikationsfehler auftritt.




[Vorsichtsmalinahmen bei der Planung]

/N\ACHTUNG

@ \erlegen Sie keine Steuer- oder Kommunikationsleitungen zusammen mit Leitungen des
Leistungskreises oder der Netzspannungsversorgung. Halten Sie zwischen diesen Leitungen einen
Abstand von mindestens 100 mm ein. Andernfalls kann eine Fehlfunktion aufgrund von
elektromagnetischen Stérungen verursacht werden.

® Werden durch einen Ausgang grof3e induktive Lasten, wie etwa Magnetventile, oder Lampen oder
Heizgerate eingeschaltet, kann ein hoher Strom (ca. das zehnfache des Nennstroms) flieRen. Setzen
Sie daher ein Modul ein, das einen entsprechenden Strom liefern kann.

[Vorsichtsmalinahmen bei der Installation]

/_\\

@ Schallten Sie die fiir das System verwendete externe Netzspannungsversorgung (allphasig) ab, bevor
Sie ein Modul montieren oder entfernen. Andernfalls kann es zu einem Stromschlag oder zu einem
Fehler des Moduls oder einer Fehlfunktion kommen.

[Vorsichtsmalinahmen bei der Installation]

/A\

@ Betreiben Sie eine SPS nur in einer Umgebung, in der die allgemeinen Betriebsbedingungen
eingehalten werden, die in den zum Baugruppentrager gehérenden Sicherheitsrichtlinien angegeben
sind. . Andernfalls kdnnen Stromschlage, Feuer, Fehlfunktionen oder eine Beschadigung bzw.
Verschlechterung des Produkts auftreten.

@ Setzen Sie zur Montage eines Moduls das (die) konkave(n) Teil(e) an der Unterseite des Moduls in
die Fihrung(en) des Baugruppentragers ein und driicken Sie das Modul an, bis die Verriegelung(en)
an der Oberseite einrastet (einrasten). Eine unsachgemafe Montage kann eine Fehlfunktion, einen
Fehler oder das Herunterfallen des Moduls verursachen.

@ Befestigen Sie das Modul mit einer Schraube, wenn Sie die programmierbare Steuerung in einer
Umgebung mit haufigen Vibrationen einsetzen.

@ Ziehen Sie die Schrauben mit dem angegebenen Drehmoment an. Ein zu geringes Drehmoment
kann ein Herunterfallen der Schraube, einen Kurzschluss oder eine Fehlfunktion verursachen. Ein zu
hohes Drehmoment kann die Schraube und/oder das Modul beschadigen, was zum Herunterfallen,
einem Kurzschluss oder zu einer Fehlfunktion fiihren kann.

® Wenn Sie etm Erweiterungskabel verwenden, verbinden Sie es sorgfaltig mit dem Steckanschluss
des Baugruppentragers. Prifen Sie die Verbindung auf festen Sitz. Eine unzureichende Verbindung
fuhrt zu Fehlfunktionen.

® Wenn Sie eine SD-Speicherkarte verwenden, setzen Sie diese vollstéandig in den SD-Speicherkarten-
Steckplatz ein. Prifen Sie, dass die Speicherkarte komplett eingeschoben ist. Unzureichende
Kontakte kénnen Fehlfunktionen verursachen.

® Berlhren Sie keine elektrisch leitenden Teile oder elektronischen Bauteile des Moduls, der SD-
Speicherkarte, der SRAM-Erweiterungskassette oder der Stecker. Andernfalls kann eine Fehlfunktion
oder ein Fehler des Moduls verursacht werden.




[Vorsichtsmalinahmen fur die Verdrahtung]

/N\GEFAHR

@ Schallten Sie vor der Verdrahtung alle Phasen der fiur das System verwendeten externen
Versorgungsspannung ab, Wenn dies nicht beachtet wird, kbnnen Stromschlage oder Fehlfunktionen/
Ausfalle des Moduls auftreten.

@ Setzen Sie nach der Installation und der Verdrahtung die mitgelieferte Klemmenabdeckung auf das
Modul auf, bevor Sie es flr den Betrieb einschalten. Andernfalls kann ein Stromschlag verursacht
werden.

[Vorsichtsmalinahmen fur die Verdrahtung]

/NACHTUNG

® Erden Sie die Klemmen FG und LG der programmierbaren Steuerung einzeln mit einem
Erdungswiderstand von maximal 100 Q. Andernfalls kann ein Stromschlag oder eine Fehlfunktion
verursacht werden.

@ Prifen Sie die Nennspannung und den Klemmenanschlussplan, bevor Sie ein Modul verdrahten und
schlieRen Sie die Leitungen korrekt an. Bei Anschluss einer Spannungsquelle mit einer falschen
Spannung oder bei nicht korrekter Verdrahtung kann ein Feuer oder ein Fehler entstehen.

® Die AnschlUsse fir externe Geraten missen mit den vom Hersteller vorgeschriebenen Werkzeugen in
Crimp- oder Press-Technik ausgefuihrt werden, bzw. korrekt gelétet werden. Durch unzureichende
Verbindungen kdnnen Kurzschlisse, Brande oder Fehlfunktionen verursacht werden.

@ Ziehen Sie die Schrauben von Klemmen oder Steckern mit dem vorgeschriebenen Drehmoment an.
Ein zu geringes Drehmoment kann ein Herunterfallen der Schraube, einen Kurzschluss, ein Feuer
oder eine Fehlfunktion verursachen. Ein zu hohes Drehmoment kann die Schraube und/oder das
Modul beschadigen, was zum Herunterfallen, einem Kurzschluss oder zu einer Fehlfunktion fihren
kann.

@ Verhindern Sie, dass Fremdkoérper, wie Staub oder Leitungsreste in ein Modul eindringen kénnen.
Solche Fremdkorper kdnnen Feuer, Fehler oder Fehlfunktionen verursachen.

@ Auf der Oberseite der Module ich eine Schutzfolie angebracht, die verhindert, dass Fremdkoérper, wie
Leitungsreste wahrend der Verdrahtung in das Modul eindringen kénnen. Entfernen Sie diese
Schutzfolie nicht wahrend der Verdrahtung. Entfernen Sie diese erst vor dem Inbetriebnahme zur
besseren Warmeabfuhr.

® Die programmierbaren Steuerungen von Mitsubishi Electric missen in einem Schaltschrank installiert
werden. SchlieRen Sie die Netzspannungsversorgung tber ein Schiitz mit Klemmenblock im
Schaltschrank an das Netzteil an. Die Verdrahtung und der Austausch des Netzteils darf nur durch
qualifiziertes Wartungspersonal erfolgen, die flir den Schutz vor Stromschlagen ausgebildet sind.
Hinweise zur Verdrahtung enthalt die MELSEC iQ-R Hardware-Beschreibung.




[Vorsichtsmalinahmen fur Inbetriebnahme und Wartung]

A

/NGEFAHR

@ Berihren Sie keine Anschlussklemmen, wenn die Spannungsversorgung eingeschaltet ist.
Andernfalls besteht die Gefahr eines Stromschlags oder einer Fehlfunktion.

@ Schlielen Sie die Batterie korrekt an. Laden Sie die Batterie nicht auf, zerlegen Sie nicht, schlieen
Sie sie nicht kurz, |6ten Sie sie nicht oder werfen Sie sie nicht ins Feuer. Setzen Sie sie auf’erdem
keiner FlUssigkeit oder harten Schlagen aus. Andernfalls kann die Batterie starke Hitze entwickeln,
explodieren, sich entziinden oder leckschlagen und Verletzungen oder Feuer verursachen.

@ Schalten Sie alle Phasen der externen Versorgungsspannung, die fir das System verwendet wird,
aus, bevor Sie ein Modul reinigen oder Klemmenschrauben, Anschlussschrauben oder
Modulbefestigungsschrauben nachziehen. Andernfalls kann ein Stromschlag verursacht werden.

[Vorsichtsmalinahmen fur Inbetriebnahme und Wartung]

@ Zerlegen oder verandern Sie nicht die Module. Andernfalls kann ein Fehler, eine Fehlfunktion, eine
Verletzung oder ein Feuer verursacht werden.

@ Schallten Sie die fiir das System verwendete externe Netzspannungsversorgung (allphasig) ab, bevor
Sie ein Modul montieren oder entfernen. Andernfalls kann es zu einem Fehler des Moduls oder einer
Fehlfunktion kommen.

® Nachdem Sie das Produkt das erste Mal eingesetzt haben, fihren Sie mit dem Modul auf dem
Baugruppentrager, mit dem Klemmenblock am Modul und mit der SRAM-Erweiterungskassette des
CPU-Moduls nicht mehr als 50 Steckvorgange (gemaR IEC 61131-2) aus. Eine Uberschreitung der
maximalen Anzahl kann Fehlfunktionen verursachen.

® Berlhren Sie ein leitendes geerdetes Metallteil, um die statische Aufladung des menschlichen
Korpers abzuleiten. Andernfalls kann es zu einem Fehler des Moduls oder einer Fehlfunktion
kommen.

[Vorsichtsmalinahmen fur den Betrieb]

AACHTUNG

@ Lesen Sie die betreffenden Bedienungsanleitungen sorgfaltig durch und stellen Sie einen sicheren
Zustand her, bevor Sie Daten oder die Betriebsart andern oder tber ein angeschlossenes externes
Geréat, wie einenn Personal Computer, das Programm der programmierbaren Steuerung modifizieren.
Eine falsche Anderung oder Modifikation kann zu Fehlfunktionen des Systems, zur Beschadigung
vom Maschinen oder zu Unfallen fihren.

[Vorsichtsmalinahmen bei der Entsorgung]

® Behandeln Sie dieses Produkt bei der Entsorgung wie Industrieabfall.




BEDINGUNGEN FUR DEN EINSATZ DES PRODUKTS

(1) Programmierbare Steuerungen von Mitsubishi (,das PRODUKT®) sollen unter den folgenden Bedingungen eingesetzt

werden;
i) bei denen irgendwelche Probleme, Fehler oder Stérungen, die im PRODUKT auftreten, nicht zu irgendeinem

gréReren oder schweren Unfall flhren;

und
ii) wobei die Funktionserhaltung und fehlersichere Funktion fiir den Fall von irgendwelchen Problemen, Fehlern oder
Stérungen im PRODUKT systembedingt oder automatisch aufierhalb des PRODUKTS verfugbar ist.

(2) Das Produkt wurde fiir den Einsatz im allgemeinen Industriebereich entwickelt und gebaut. MITSUBISHI UBERNIMMT
KEINERLEI JURISTISCHE VERANTWORTUNG BZW. HAFTUNG (EINSCHLIESSLICH, ABER NICHT BESCHRANKT
AUF JEGLICHE VERANTWORTUNG ODER HAFTUNG, DIE AUF VERTRAG, GARANTIE, SCHADENERSATZ,
PRODUKTHAFTUNG BERUHT) IM FALL VON TOD ODER KORPERVERLETZUNG VON PERSONEN ODER
SCHADEN ODER SACHBESCHADIGUNG, DIE DURCH DAS ,PRODUKT* VERURSACHT WIRD, WELCHES BEI
DER ANWENDUNG UNTER BEDINGUNGEN BETRIEBEN ODER GENUTZT WIRD, DIE IN DER
BEDINUNGANLEITUNG, DEN WARN- ODER GEFAHRENHINWEISEN, IN DER
MITSUBISHI-BEDIENUNGSANLEITUNG UND/ODER IN DER SICHERHEITSANLEITUNG, IN DEN TECHNISCHEN
BEKANNTMACHUNGEN UND IN DEN RICHTLINIEN FUR DAS ,PRODUKT* NICHT VORGESEHEN ODER
AUSGESCHLOSSEN SIND.

(,Unzulassige Verwendung®)

Die unzulassige Verwendung beinhaltet, aber nicht nur beschrankt darauf, den Gebrauch der PRODUKTS in;

» Atomkraftwerke und andere Kraftwerke, die von Versorgungsunternehmen betrieben werden und/oder jeder andere
Einsatzfall, bei dem die Offentlichkeit betroffen sein kann, wenn an dem PRODUKT irgendein Problem oder Fehler
auftritt.

* Eisenbahnunternehmen oder 6&ffentliche Dienstleistungsvorhaben und/oder jeder andere Einsatzfall, bei dem vom
Kéaufer oder Endanwender die Errichtung eines speziellen Qualitdtssicherungssystems benétigt wird.

* Luft- oder Raumfahrt, medizinische Anwendungen, Eisenbahnausriistung, Transportausristung, wie Aufziige und
Rolltreppen, Mull- und Kraftstoffanlagen, Fahrzeuge, Personenbeférderung, Einrichtungen zur Erholung oder
Unterhaltung und Sicherheitseinrichtungen, Umgang mit Nuklear- oder Gefahrstoffen oder Chemikalien, Bergbau und
Bohrférderung und/oder andere Anwendungen, bei denen ein signifikantes Schadenrisiko fiir die Offentlichkeit oder
das Eigentum besteht.

Ungeachtet der vorweg stehenden Einschrankungen kann Mitsubishi nach eigenem Ermessen den Einsatz des

PRODUKTS in einer oder mehreren ,unzuldssigen Verwendungen* freigeben, vorausgesetzt, dass der Einsatz des

PRODUKTS nur auf diese mit Mitsubishi vereinbarte spezielle Anwendung beschrankt ist und weiter vorausgesetzt,

dass keine weitere speziellen Qualitatszusicherung oder weitere ausfallsichere, redundante oder Sicherheitsmerkmale

bendtigt werden, die nicht vin den allgemeinen technischen Daten des PRODUKTS abgedeckt werden. Wenden Sie
sich fir weitere Einzelheiten an lhren lokalen Mitsubishi-Vertriebspartner.

EINLEITUNG

Danke, dass Sie sich fur eine programmierbare Steuerung der MELSEC iQ-R-Serie von Mitsubishi Electric entschieden haben.
Diese Anleitung beschreibt die Vorgehensweisen, Systemkonfiguration und Fehlerdiagnose fiir die unten aufgefiihrten Produkte.
Lesen Sie die vorliegende Bedienungsanleitung und die relevanten Bedienungsanleitungen vollstdndig durch und machen
Sie sich mit den Funktionen und der Leistungsféhigkeit der programmierbaren Steuerungen der Serie MELSEC iQ-R
vertraut, um das Produkt korrekt handhaben zu kdnnen.

Stellen Sie sicher, dass die Endanwender diese Bedienungsanleitung lesen.

Relevante Produkte

RX10, RX40C7, RX41C4, RX42C4, RX40PC6H, RX40NC6H, RY10R2, RY40NT5P, RY41NT2P, RY41NT2H, RY42NT2P,
RY40PT5P, RY41PT1P, RY41PT2H, RY42PT1P, RH42C4NT2P, RG60



Ubereinstimmung mit der EMV- und
Niederspannungsrichtlinie

Methode zur Gewahrleistung der Ubereinstimmung

Um zu gewahrleisten, dass die programmierbaren Steuerungen von Mitsubishi Electric die EMV- und
Niederspannungsrichtlinie einhalten, wenn die in andere Maschinen oder Gerate integriert sind, kdnnen bestimmte
Mafinahmen erforderlich sein. Bitte informieren Sie sich in einer der folgenden Beschreibungen:

+ MELSEC iQ-R Hardware-Beschreibung

+ Sicherheitsrichtliniem (Dieses Dokument gehért zum Lieferumfang der Baugruppentrager.

Das CE-Zeichen an der Seite einer programmierbaren Steuerung zeigt die Ubereinstimmung mit der EMV- und
Niederspannungsrichtlinie.

Zuséatzliche MaRnahmen

Fir die Ubereinstimmung mit der EMV- und Niederspannungsrichtlinie sind fiir dieses Produkt keine weiteren MaRnahmen

erforderlich.
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RELEVANTE HANDBUCHER

Relevante Bedienungsanleitungen fur die Module

Bezeichnung des Handbuchs [Artikel-Nr.] Beschreibung Verfugbar
als
MELSEC iQ-R E/A-Module Bedienungsanleitung Technische Daten, Vorbereitungen fiir den Betrieb, Gedrucktes
<SH-081247GER> (Diese Bedienungsanleitung.) Systemkonfiguration, Funktionen und Fehlerdiagnose der E/A- Buch
Module e-Manual
PDF
Relais-Klemmenmodul A6TE2-16SRN Bedienungsanleitung Leistungsdaten, Bedienelemente, Abmessungen, Verdrahtung Gedrucktes
(Hardware) und Installation eines Relais-Klemmenmoduls AGTE2-16SRN Buch
[1B-66833, 13JL53] PDF
Vor Verwendung des Produkts Kompatible Module, Technische Daten und Vorgehensweise bei Gedrucktes
[BCN-P5999-0209] der Installation eines Klemmenblocks Q6TE-18SN mit Buch
Federkraftklemmen PDF

Diese Bedienungsanleitung enthalt keine detaillierten Angaben zu den folgenden Themen:

» Allgemeine Betriebsbedingungen

* Geeignete CPU-Module und Anzahl der installierbaren Module

* Installation

Einzelheiten hierzu finden Sie im folgenden Handbuch:

[T1 MELSEC iQ-R Hardware-Beschreibung

Diese Bedienungsanleitung enthalt keine Informationen zu den Funktionsbausteinen fur E/A-Module.

Einzelheiten zu den Modul-FBs finden Sie in der Bedienungsanleitung zu den Funktionsbausteinen fir E/A-Module.

Hinweis /®
e-Manual ist die Bezeichnung fur ein Handbuch der Mitsubishi FA in elektronischer Form, das mit einem
geeigneten Tool gelesen werden kann.

Ein e-Manual bietet die folgenden Merkmale:

 Bendtigte Informationen kénnen lbergreifend in mehreren Handblichern gesucht werden.
» Auf andere Handbicher kann Uber die Links im Handbuch zugegriffen werden.

* Die einzelnen Bedienelemente sind in den Abbildungen der Produkte beschrieben.

« Fir Seiten, die oft aufgeschlagen werden, kénnen Lesezeichen eingerichtet werden.

BEGRIFFE

Falls nichts anderes angegeben ist, werden in dieser Bedienungsanleitung die folgenden Begriffe verwendet.

Begriff Beschreibung

CPU-Modul Oberbegriff fiir ein CPU-Modul der MELSEC iQ-R-Serie

Programmier-Software Andere Bezeichnung fiir Works3.

GX Works3 Software zur Programmierung und Parametrierung der speicherprogrammierbaren Steuerungen von

Mitsubishi Electric (MELSEC)

L-Serie Abkurzung fir eine speicherprogrammierbare Steuerung der MELSEC L-Serie.
Netzteil Oberbegriff fir ein Netzteil der MELSEC iQ-R-Serie

MELSEC System Q Abkiirzung fiir eine speicherprogrammierbare Steuerung des MELSEC System Q.
RCPU Andere Bezeichnung fiir ein CPU-Modul der MELSEC iQ-R-Serie
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PRODUKTUBERSICHT

1.1

Produktubersicht

Eingangsmodule

Modulbezeichnung Technische Daten der | Anzahl der Strom- Gewicht | Modell Referenz
Eingéange belegten E/A- | aufnahme
Adressen
Eingangsmodul fur Klemmenblock 16 Adressen 110 mA 0,18 kg RX10 Seite 17 RX10
Wechselspannung 100 bis 120 V AC, Eingangsmodul fiir
16 Eingange Wechselspannung
Eingangsmodul | Fur plus- oder Klemmenblock 16 Adressen 110 mA 0,16 kg RX40C7 Seite 19 RX40C7
fur minusschaltende | 24 V DC, 16 Eingange Gleichspannungseinga
Gleichspannung | Sensoren ngsmodul (fur plus-/
minusschaltende
Sensoren)
40-poliger Stecker 32 Adressen 150 mA 0,11 kg RX41C4 Seite 20 RX41C4
24 V DC, 32 Eingange Gleichspannungseinga
ngsmodul (fur plus-/
minusschaltende
Sensoren)
40-poliger Stecker (x2) 64 Adressen 180 mA 0,13 kg RX42C4 Seite 22 RX42C4
24 V DC, 64 Eingange Gleichspannungseinga
ngsmodul (fur plus-/
minusschaltende
Sensoren)
Hoch- Far Klemmenblock 16 Adressen 100 mA 0,16 kg RX40PC6H Seite 24 RX40PC6H
geschwindig- minusschaltende | 24 V DC, 16 Eingange Hochgeschwindigkeits
keits-Eingangs- | Sensoren -DC-Eingangsmodul
modul fur (fir minusschaltende
Gleichspannung Sensoren)
Fur Klemmenblock 16 Adressen 100 mA 0,16 kg RX40NC6H Seite 26 RX40NC6H
plusschaltende | 24 V DC, 16 Eingadnge Hochgeschwindigkeits
Sensoren -DC-Eingangsmodul

(fur plusschaltende
Sensoren)
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Ausgangsmodule

Modulbezeichnung Technische Daten der | Anzahl der Stromaufnah | Gewicht | Modell Referenz
Ausgénge belegten E/A- | me
Adressen
Ausgangsmodul (Relais) Klemmenblock 16 Adressen 450 mA 0,22 kg RY10R2 Seite 29 RY10R2
240V AC/24V DC, 2 A Relais-
pro Ausgang, Ausgangsmodul
16 Ausgange
Ausgangsmodu | Minusschaltende | Klemmenblock 16 Adressen 140 mA 0,16 kg RY40NT5P Seite 30 RY4ONT5P
| (Transistor) Ausgénge 12 bis 24 V DC, 0,5 A pro Transistor-
Ausgang, 16 Ausgange Ausgangsmodul
(minusschaltend)
40-poliger Stecker 32 Adressen 180 mA 0,11 kg RY41NT2P Seite 31 RY41NT2P
12 bis 24 V DC, 0,2 A pro Transistor-
Ausgang, 32 Ausgange Ausgangsmodul
(minusschaltend)
40-poliger Stecker (x2) 64 Adressen 250 mA 0,13 kg RY42NT2P Seite 33 RY42NT2P
12 bis 24 V DC, 0,2 A pro Transistor-
Ausgang, 64 Ausgange Ausgangsmodul
(minusschaltend)
Plusschaltende | Klemmenblock 16 Adressen 130 mA 0,16 kg RY40PT5P Seite 34 RY40PT5P
Ausgénge 12 bis 24 V DC, 0,5 A pro Transistor-
Ausgang, 16 Ausgange Ausgangsmodul
(plusschaltend)
40-poliger Stecker 32 Adressen 190 mA 0,11 kg RY41PT1P Seite 35 RY41PT1P
12 bis 24 V DC, 0,1 A pro Transistor-
Ausgang, 32 Ausgange Ausgangsmodul
(plusschaltend)
40-poliger Stecker (x2) 64 Adressen 290 mA 0,13 kg RY42PT1P Seite 37 RY42PT1P
12 bis 24 V DC, 0,1 A pro Transistor-
Ausgang, 64 Ausgange Ausgangsmodul
(plusschaltend)
Hoch- Minusschaltende | 40-poliger Stecker 32 Adressen 420 mA 0,12 kg RY41NT2H Seite 32 RY41NT2H
geschwindigkeits- | Ausgénge 5 bis 24 V DC, 0,2 A pro Hochgeschwindigkeits-
Transistor- Ausgang, 32 Ausgénge Transistor-
Ausgangsmodul Ausgangsmodul
(minusschaltend)
Plusschaltende | 40-poliger Stecker 32 Adressen 410 mA 0,12 kg RY41PT2H Seite 36 RY41PT2H
Ausgénge 5 bis 24 V DC, 0,2 A pro Hochgeschwindigkeits-
Ausgang, 32 Ausgange Transistor-
Ausgangsmodul
(plusschaltend)
Kombinierte E/A-Module
Modulbezeichnung Technische Technische Anzahl der Strom- Gewicht | Modell Referenz
Daten der Daten der belegten E/A- | aufnahme
Eingéange Ausgénge Adressen
Kombinierte * Eingénge: Fir | 40-poliger Stecker | 40-poliger 32 Adressen 220 mA 0,13 kg RH42C4NT2P | Seite 39
Module mit plus- oder 24 V DC, Stecker RH42C4ANT2P
Gleich- minus- 32 Eingange 12 bis 24 V DC, Ein-/Ausgangs-
spannungs- schaltende 0,2A pro Ausgang, modul (Transis-
eingangen/ Sensoren 32 Ausgange torausgange,
Transistoraus- « Ausgange: minusschal-
gangen Minus- tend)
schaltend
Leermodul
Modulbezeichnung Anwendung Anzahl der Strom- Gewicht | Modell Referenz
belegten E/A- | aufnahme
Adressen
Leermodul Ein Leermodul wird als Schutz vor 16 Adressen’’ — 0,07 kg RG60 Seite 41
Staub beispielsweise auf einen freien RG60
Steckplatz zwischen Modulen Leermodul
montiert.
*1 Dieser Wert kann innerhalb der Systemparameter in den Einstellungen zur E/A-Zuweisung geéandert werden.
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1.2

Bedeutung der Modulbezeichnung

» Eingangs- oder Ausgangsmodul

RY40NTSP

« Kombiniertes E/A-Modul

RH42C4NT2P

Eingangstyp
(4)(5)

Ausgangstyp

(4) (5)

Nr. Bedeutung Symbol | Beschreibung
(1) Modultyp X Eingange
Y Ausgange
H Kombinierte E/A-Module
Nr. Bedeutung Symbol | Beschreibung
Eingangsmodule Ausgangsmodule
Wechselspannungs- | Gleichspannungs- Relaisausgéange Transistorausgange
eingange eingange
(2) Angabe der 1 100 bis 120 V AC — 24V DC/240 V AC —
Spannung 4 _ 24V DC — 12 bis 24 VDC
Nr. Bedeutung Symbol | Beschreibung
3) Anzahl der Ein-/ 0 16 Adressen
Ausgange 1 32 Adressen
2 64 Adressen
Nr. Bedeutung Symbol | Beschreibung
(4) Eingangs-/ Keine Wechselspannungseingange
Ausgangstyp PC DC-Eingang (minusschaltende Sensoren)
NC DC-Eingang (plusschaltende Sensoren)
C DC-Eingang (plus-/minusschaltende Sensoren)
NT Transistorausgange (minusschaltend)
PT Transistorausgéange (plusschaltend)
R Relaisausgange
Nr. Bedeutung Symbol | Beschreibung
Eingangsmodule Ausgangsmodule
Wechselspannungs- | Gleichspannungs- Relaisausgéange Transistorausgange
eingange eingange
(5) Angabe des 1 — — — 0,1A
Stroms 2 _ _ 2A 02A
4 — 4mA — —
5 — — — 0,5A
6 — 6 mA — —
7 — 7 mA — —
Nr. Bedeutung Symbol | Beschreibung
(6) Zusatzliche P Mit Schutzfunktion
Angaben H Hochgeschwindigkeits-Gleichspannungseingang/Hochgeschwindigkeits-Gleichspannungsausgang
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2

BEDIENELEMENTE

In diesem Abschnitt werden die Bedienelemente der E/A-Module beschrieben.

Module mit 18-poligem
Schraubklemmenblock
RX41C4
TT23[@567 (1) gl

Module mit 40-poligem Steckanschluss

01234567 01234567
89AB|CDEF 89ABCDEF [ 89ABCDEF
01234567 01234567
89ABCDEF 89ABCDEF
(4)—g (4)EENa- . |
(@

i
88
o
EG

\

SANCA TANCAE
Goolm[A]> ][]
AN

)

=\

()=

O)—==

Nr. Bezeichnung Beschreibung
(1) RUN-LED Zeigt den Betriebszustand
LED leuchtet: In Betrieb
Aus: Versorgungsspannung (5 V) ist ausgeschaltet
(2) LEDs zur Zustandsanzeige der Ein-/ Anzeige des E/A-Zustands
Ausgénge LED leuchtet: Ein-/Ausgangssignal ist eingeschaltet
Aus: Ein-/Ausgangssignal ist ausgeschaltet
3) Leuchte zur Modulidentifikation Hellgrau: Eingange
Dunkelorange: Ausgéange
(4) Nenndaten Angabe der Nennspannung und des Eingangs- oder Ausgangsstroms
(5) Schalter zum Umschalten der LED- * Bei einem Ein- oder Ausgangsmodul: Mit diesem Schalter kénnen bei einem Modul mit 64 E/A wahlweise
Anzeige“1 die Zustande der ersten oder der zweiten 32 Ein- oder Ausgange angezeigt werden.
* Bei einem kombinierten E/A-Modul: Mit diesem Schalter kénnen wahlweise die Zustande der Ein- oder
Ausgange angezeigt werden.
(6) Klemmenblock 18-poliger Schraubklemmenblock
Eine Beschreibung der Klemmenbelegung finden Sie auf der folgenden Seite:
= Seite 17 Leistungsdaten
(7) Abdeckung des Klemmenblocks Die Klemmenabdeckung dient bei eingeschalteter Spannung zum Schutz vor elektrischen Schlagen.
(8) 40-polige Buchse(n) Buchse(n) zum Anschluss der externen Ein- und Ausgangssignale
Die Belegung der Buchse(n) ist auf der folgenden Seite beschrieben:
=" Seite 17 Leistungsdaten
9) Produktionsinformationen Zeigt die Produktionsinformation (16 Zeichen) des Moduls
*1 Betatigen Sie den Schalter zum Umschalten der LEDs mit den Fingern. Falls das Betagigen mit den Fingern Schwierigkeiten bereitet,

verwenden Sie einen Kugelschreiber mit einer langen, schmalen Spitze oder Ahnliches. Achten Sie in diesem Fall darauf, dass das

werden kann.

Modul nicht beschadigt wird. Verwenden Sie keine Werkzeuge, wie etwa einen Schraubendreher, weil dadurch der Schalter beschadigt

2 BEDIENELEMENTE
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3 TECHNISCHE DATEN

In diesem Kapitel werden die Leistungsdaten beschrieben.

3.1 Leistungsdaten

In diesem Abschnitt werden die Leistungsdaten der E/A-Module beschrieben.

Eingangsmodule

RX10 Eingangsmodul fir Wechselspannung

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Eingange

16 Adressen

Eingangsnennspannung/
Nennfrequenz

100 bis 120 V AC (+10 %/-15 %), 50/60 Hz (+3Hz)

Klirrfaktor der Eingangsspannung

maximal 5 %

Eingangsnennstrom 8,2 mA (100 V AC, 60 Hz), 6,8 mA (100 V AC, 50 Hz)

Einschaltstrom max. 200 mA fiir 1 ms
Spannung/Strom flr Schaltzustand 280 V AC/ 25 mA (50 Hz, 60 Hz) 0
JEIN® 1
Spannung/Strom flr Schaltzustand <30 V AC/ £1,7 mA (50 Hz, 60 Hz) 2
LAUS* 3
Eingangsimpedanz 12,2 kQ (60 Hz), 14,6 kQ (50 Hz) g
Ansprechzeit AUS—EIN <15 ms (100 V AC 50 Hz, 60 Hz) 6
EIN>AUS <20 ms (100 V AC 50 Hz, 60 Hz) z
Spannungsfestigkeit 1400 V ACrms, 1 Minute g
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat) A
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 1500 Vpp, Rauschbreite 1 ps, g
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator) ([;
Schutzart IP1X E
Eingangsgruppen 1 Gruppe mit 16 Eingangen (Gemeinsamer Anschluss: TB17) F

Anzahl der belegten E/A-Adressen 16 Adressen (E/A-Zuweisung: 16 Eingangsadressen)

Interrupt-Funktion Verfligbar (Kann in den Parametern des CPU-Moduls eingestellt werden.)

Anschluss der Verdrahtung Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen (M3x6)

[~=" Seite 56 Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock

Interne Stromaufnahme (5 V DC) 110 mA (TYP; Alle Eingange eingeschaltet.)

Gewicht 0,18 kg

Gleichzeitig einschaltbare Eingange

16 Eingange, 35° C 16 Eingange, 45° C

16 T T T x‘
! ! ! ! \ \u« 13 Eingange, 55° C
Gleichzeitig 12 [~ T T T Y
einge- Fed=——b—t-—f-—t-d-—F=1--1-- \L« 10 Eingange, 55° C
schaltete 8 | | | | |
. “ 1 1 1 1 1
Elngange Fes Einganlgsspg'-;""i“ _'i'_ -7
4 ® 120VAC * *
L a 132vac fp{--b-d-olod
1 1
0

0 10 20 30 40 50 55
Umgebungstemperatur (°C)
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Schaltbild Anschlussbelegung
X Klemme
_~~_TB1 LED Signal Signal
i” [, ] X00
X01 7 1
o I |_Xx02
— 3 —e
| g % S +—" 24 xos
~TB16 S 35 LED X05 [—5
) —11 =g ¥ 6 [~ _x06
) e X07 —17
1 - X09 i? X08 —
TB17 ‘ X0B 1—0? X0A
v ~
1 121 xoc
100-120 V AC xop 13
114 [—1_xoE
XOF 6 15 —
" Bl
T 17 L_COM O |
rei |18 ] 100-120 V AC
Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.
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RX40C7 Gleichspannungseingangsmodul (fir plus-/minusschaltende Sensoren)

Merkmal Technische Daten Ansicht des Moduls
Anzahl der Eingange 16 Adressen ™
Eingangsnennspannung 24V DC (Welligkeit bis 5 %) (zuléssiger Spannungsbereich: 20,4 bis 28,8 V DC): 3 .
Eingangsnennstrom 7,0 mA TYP. (bei 24 V DC) 9 A »
Spannung/Strom flr Schaltzustand 215V /24 mA o
JEIN®
Spannung/Strom fiir Schaltzustand <8V /<2mA
LAUS* 0
Eingangswiderstand 3,3 kQ 1
2
Ansprechzeit =" Seite 19 Eingangs-Ansprechzeit 3
Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute 4
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat) g
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps, 7
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fiir Rauschgenerator) 8
Schutzart IP2X 2
Eingangsgruppen 1 Gruppe mit 16 Eingangen (Gemeinsamer Anschluss: TB17) B
Anzahl der belegten E/A-Adressen 16 Adressen (E/A-Zuweisung: 16 Eingangsadressen) C
Interrupt-Funktion Verfugbar (Kann in den Parametern des CPU-Moduls eingestellt werden.) E
Anschluss der Verdrahtung Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen (M3x6) F
==~ Seite 56 Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock
Interne Stromaufnahme (5 V DC) 110 mA (TYP.; Alle Eingange eingeschaltet.)
Gewicht 0,16 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
Klemme
LED Signal Signal
(= S I
TB1 2 —
— 1} o S — 3 X02 B . J
| S g3 \ e e Y
L s LED —15
- =3 EZ +—" 2 16 | X06
~ xX07 [—17
TB16 ) 8 'y | X8 —
~ X09 9 »
-+ TB17 ) 10 P XA
e e XoB 11
' , ¢ 12 —1_xoc
124V DC XoD [—1
Ty { - 14 | _XoE
-] . XOF —115 —e
24V DC ¢ 16 -1 _com -
o117 |——0
Frei 18 — .
— ! 24V DC
' - |+
[ {}~ ----- )
24V DC
Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.

BMEingangs-Ansprechzeit

Zeitpunkt Einstellwert

0ims |02ms [04ms |06ms |[1ms 5ms 10ms™ | 20ms 70 ms
AUS—EIN (MAX) 0,1ms 0,2 ms 0,4 ms 0,6 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms
EIN—-AUS (MAX) 0,35 ms 0,4 ms 0,5ms 0,7 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms

*1 Der voreingestellte Wert firr die Eingangs-Ansprechzeit ist 10 ms.
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RX41C4 Gleichspannungseingangsmodul (fir plus-/minusschaltende Sensoren)

Merkmal Technische Daten Ansicht des Moduls
Anzahl der Eingange 32 Adressen
- — . __. - - RX41C4 L

Eingangsnennspannung 24V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 20,4 bis 28,8 V DC): RUN

E R 01234567
Nenneingangsstrom 4,0mA TYP. (bei 24 V DC) 89ABCDEF
Spannung/Strom fiir Schaltzustand 219V/23 mA 01234567
EIN" 89ABCDEF

24VDC
Spannung/Strom fiir Schaltzustand <6V/<1,0mA
LAUS*
Eingangswiderstand 5.3kQ
Ansprechzeit [Z=" Seite 21 Eingangs-Ansprechzeit
Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat)
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps,
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator)

Schutzart 1P2X
Eingangsgruppen 1 Gruppe mit 32 Eingangen (Gemeinsamer Anschluss: B01, B02)

Anzahl der belegten E/A-Adressen 32 Adressen (E/A-Zuweisung: 32 Eingangsadressen)

Interrupt-Funktion Verfiigbar (Kann in den Parametern des CPU-Moduls eingestellt werden.)
Anschluss der Verdrahtung 40-poliger Stecker
== Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung
Interne Stromaufnahme (5 V DC) 150 mA (TYP.; Alle Eingange eingeschaltet.)
Gewicht 0,11 kg

Gleichzeitig einschaltbare Eingange

32 Eingénge, 50° C

32 T T T T T 4— 32 Eingénge, 55° C
1 1 1 1 1
28 lq
Gleichzeitig 24 [T T[T [ T [ 1 | ¥4 24Eingange, 55" C
schaltete 16— L L L !
B I R
1
1
1

Eingénge 12 b= Eingaﬁgsspg.; - 1=
8 | 264VDC ¢ :
4 | m288VDC |-4--F-4----1--
0 T T 1 1

0 10 20 30 40 50 55
Umgebungstemperatur (°C)

Schaltbild Anschlussbelegung
LED Signal  Pin Signal
§Z” — X0 Az X1
B20 o e iol B1o | Ao X
—— | o< S L xU B18 | Ats P2
g | | Empped
4 £5 — B16 | At6 Pt
7] 5 T X05 [ x5
AO5 f—— igj B14 | Ata P18
. 813 | ars X
~|*B01,B02 e () vy rery DAL Dl
; X |7 X9 x|
EZ4VDCE | XA A R
i |___: L XOB e [ Aoe PXIET
" x0C x1c
S xop B A8 ]
24V DC e |87 | 07 —
e T [ x1E 7 |
L 505 | Acs XE_~__]
Frei | Bos | pos | Frei
Frei [ Bo3 | aos | Frei
COoM Frei
Z |+ [comlBoz | A2 :
»—|—| Bo1 [ Aot | Frei
. .
24V DG
e
24V DC
Der Anschluss ist mit Blick auf
das Modul dargestellt.
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BEingangs-Ansprechzeit

Zeitpunkt Einstellwert
01lms |02ms |04ms [06ms |1ms 5ms 10ms™ | 20 ms 70 ms
AUS—EIN (MAX) 0,1 ms 0,2 ms 0,4 ms 0,6 ms 1ms 5ms 10ms 20ms 70ms
EIN—>AUS (MAX) 0,2 ms 0,3 ms 0,5 ms 0,7 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms
*1 Der voreingestellte Wert firr die Eingangs-Ansprechzeit ist 10 ms.
3 TECHNISCHE DATEN 21
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RX42C4 Gleichspannungseingangsmodul (fir plus-/minusschaltende Sensoren)

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Eingange

64 Adressen

Eingangsnennspannung

24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 20,4 bis 28,8 V DC)

Eingangsnennstrom

4,0 mA TYP. (bei 24 V DC)

Spannung/Strom fiir Schaltzustand 219V /23 mA
JEIN®

Spannung/Strom fiir Schaltzustand <6V/<1,0mA
LAUS*

Eingangswiderstand 5,3 kQ

Ansprechzeit [Z=" Seite 23 Eingangs-Ansprechzeit
Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat)
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps,
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator)
Schutzart IP2X
Eingangsgruppen 2 Gruppen mit je 32 Eingéngen (Gemeinsame Anschliisse: 1B01, 1B02, 2B01,

2B02)

Anzahl der belegten E/A-Adressen

64 Adressen (E/A-Zuweisung: 64 Eingangsadressen)

Interrupt-Funktion

Verfligbar (Kann in den Parametern des CPU-Moduls eingestellt werden.)

Anschluss der Verdrahtung

40-poliger Stecker
[Z=" Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

180 mA (TYP.; Alle Eingange eingeschaltet.)

Gewicht

0,13 kg

RX42C4 L
RUN

01234567
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF
P W

Gleichzeitig einschaltbare Eingange

64 Eing., 35° C

64 Eingange, 55° C

64 Eing., 25° C
64 — .
1 1
Gleichzeitig 48 i
eingeschaltete 4 [ 7777717
Eingénge 32 " Eingangsspg.
24 || a24vDC
16 | e 264vDC
8 | m288VDC

T
|
I-—
I
'

3;4_ 20 Eingénge pro gemeinsamer Anschluss (insgesamt 40 Eingénge), 55° C
4— 16 Eingénge pro gemeinsamer Anschluss (insgesamt 32 Eingange), 55° C

4— 12 Eingénge pro gemeinsamer Anschluss (insgesamt 24 Eingange), 55° C

0 10 20

30 40

50 55

Umgebungstemperatur (°C)
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Schaltbild

Anschlussbelegung

~ 1B20

124V DC |

T 1A

~[*1B01, 1B02)

Linker Steckanschluss

(erste Halfte)
Rechter Steck-
anschluss
(letzte Hélfte)

Interne
Schaltung

SW i
l Anzeige-

umschaltung

! _ ' Das Schaltbild zeigt die ersten 32 der insgesamt 64 Eingénge (F). Die

o+

[— |_ _\ zweiten 32 Eingange (L) sind gleich aufgebaut.

Linker Steckanschluss
Signal  Pin Signal

g 1820 | 1A20 212 —
X01
»—/ 1B19 1A19M
| x 1B18 | 1A18 |02 —
X03
e o B [ X8
»—/ 1B16 1A16&/—<
" X05 X15
06 1B15 | 1A15 —
S o 1814 | 1A14 |08 —
L 08 1813 | 1A13 0L —
»—/ 309 1812 | 1a12 |28 —
»—/ oA 1811 | 1a11 |22 —
»—/ 1810 | 1A10 PR —
»—/ X08 1809 | 100 |FX1E —
X0C
»—/ 1B08 1AO8M
»—/ XoD 1807 | 1A07 12 —
XOE
»—/ 1B06 1Aoe£/—<
~~ XOF X1F
1B05 | 1A05 —
Frei [ 104 [ 1a04]| Frei
Frei ['1Bo3 [ 1A03] Frei
COMI B0z | 1A02 | Frei
—|t [comt )
»—.—| 1801 | 1A01 | Frei
1 1
124V DG
..,,‘{ -
LI |__|
24V DC

Rechter Steckanschluss
Signal  Pin  Signal

X20 X30
2B20 | 2A20
X31

2819 | 2A19
X22 X32
2818 | 2A18
X33
2817 | 2A17
X24 X34
2816 | 2A16
X25 X35
2815 | 2A15
2814 | 2A14
X27 X37
2813 | 2A13
2812 | 2A12
X29 X39
2811 [ 2A11
X2A
2810 | 2A10
2809 | 2A09
2808 | 208
2807 | 2A07
2806 | 2A06
2805 | 2A05
Frei  [2804 | 2404 | Frei
Frei 5503 | 2403 | Frei
COMZ™ 802 | 2a02 | Frei

+
COM2™801 | 2401 | Frei
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4VDC,

:+j|—-
24V DC

Der Anschluss ist mit Blick auf
das Modul dargestellt.

Der Anschluss ist mit Blick auf
das Modul dargestellt.

*1 Die LEDs zeigen die Zusténde der ersten 32 Eingange (X00 bis X1F), wenn der Schalter nach links gestellt wird (F), und die Zustande
der zweiten 32 Eingange (X20 bis X3F), wenn der Schalter nach rechts gestellt wird (L).

BEingangs-Ansprechzeit

Zeitpunkt Einstellwert

01lms [02ms |04ms |[06ms 1ms 5ms 10ms™ | 20ms 70 ms
AUS—EIN (MAX) 0,1 ms 0,2 ms 0,4 ms 0,6 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms
EIN—>AUS (MAX) 0,2 ms 0,3 ms 0,5 ms 0,7 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms

*1 Der voreingestellte Wert fir die Eingangs-Ansprechzeit ist 10 ms.

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten 23
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RX40PC6H Hochgeschwindigkeits-DC-Eingangsmodul (fur minusschaltende Sensoren)

Merkmal Technische Daten Ansicht des Moduls
Anzahl der Eingange 16 Adressen
Eingangsnennspannung 24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 20,4 bis 28,8 V DC) 5 ~
Eingangsnennstrom 6,0 mA TYP. (bei 24 V DC) 8
Spannung/Strom flr Schaltzustand 215V /24 mA s.oms
JEIN® O
Spannung/Strom fiir Schaltzustand <8V /<1,7mA
LAUS* 0
Eingangswiderstand 3,9 kQ 12
Ansprechzeit [=" Seite 25 Eingangs-Ansprechzeit 3
Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute 4
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat) g
Storfestigkeit™! Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps, 7
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fiir Rauschgenerator) 8
Schutzart IP2X 2
Eingangsgruppen 2 Gruppen mit je 8 Eingangen (Gemeinsame Anschlisse: TB9, TB18) B
Anzahl der belegten E/A-Adressen 16 Adressen (E/A-Zuweisung: 16 Eingangsadressen) C
Interrupt-Funktion Verfugbar (Kann in den Parametern des CPU-Moduls eingestellt werden.) E
Anschluss der Verdrahtung Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen (M3x6) F
==~ Seite 56 Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock
Interne Stromaufnahme (5 V DC) 100 mA (TYP.; Alle Eingange eingeschaltet.)
Gewicht 0,16 kg
*1 Die Storfestigkeit gilt fiir eine eingestellte Eingangs-Ansprechzeit von mindestens 50 ps.
Gleichzeitig einschaltbare Eingange
16 Eingénge, 50° C
16 T T T T T 4— 16 Eingénge, 55° C
RO S S N (PO O
N A N A N
ingange,
Gleichzeitig BEENEERREERR 9eng
eingeschaltete ! ! ! ! !
Eingénge ! 1 [ 1 i
I — Eingangsspg. '---:r- --i-- -4
4 e 264vDC : :
| m 288VDC |-H--F-4----1--
0 n n 1 1
0 10 20 30 40 50 55
Umgebungstemperatur (°C)
Schaltbild Anschlussbelegung
i Klemme Signal
LED Signal g
. S
D Ezjj: I o e
" B1L — 03 iT X02 -
| | S —- il ey R
1 X05 1
| ¥ — © 7] X0
B X07 ]
| B8 I: 8 [5_COmi+ +] - 24vEC
I j X08 . f
— = X0A .
25 — - 12— XoB
24V DC =@ Xoc [—113
TB10 EZ i Mol xo
XOE 115
: 1 | o XE 16— XOF _
24vDC - |+ COM2+ [ |17 1
: ! S LED v—|}7 18 |—
X L
; 0= ¥
TB17
Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.
-|+TB18
24V DC

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten




BEingangs-Ansprechzeit

Zeitpunkt Einstellwert
Keine 20ps [50ps [01ms [02ms™ |[04ms |[06ms [1ms |[5ms |[10ms |20ms |70ms
Einstellung
AUS—EIN (MAX) 5us 20us 50us 0,1 ms 0,2 ms 0,4 ms 0,6 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms
EIN—-AUS (MAX) 10us 25us 50us 0,1 ms 0,2 ms 0,4 ms 0,6 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms

*1 Der voreingestellte Wert fir die Eingangs-Ansprechzeit ist 0,2 ms.

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten
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RX40NC6H Hochgeschwindigkeits-DC-Eingangsmodul (fir plusschaltende Sensoren)

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Eingange

16 Adressen

Eingangsnennspannung

24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 20,4 bis 28,8 V DC)

RX40NC6H
RUN
012 3|4 567

Eingangsnennstrom

6,0 mA TYP. (bei 24 V DC)

89AB|CDEF

24VDC
6.0mA

\ /

Spannung/Strom flr Schaltzustand 215V /24 mA
JEIN®

Spannung/Strom fiir Schaltzustand <8V /<1,7mA
LAUS*

Eingangswiderstand 3,9 kQ

\ —
\‘44\‘

Ansprechzeit

[=" Seite 27 Eingangs-Ansprechzeit

=
an

\

U

U

\

=
an

U

¢

=
Zan

Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute

Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat)

Storfestigkeit™! Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps,
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fiir Rauschgenerator)

Schutzart IP2X

Eingangsgruppen 2 Gruppen mit je 8 Eingangen (Gemeinsame Anschlisse: TB9, TB18)

\

Anzahl der belegten E/A-Adressen

16 Adressen (E/A-Zuweisung: Eingang 16 Adr.)

Interrupt-Funktion

Verfligbar (Kann in den Parametern des CPU-Moduls eingestellt werden.)

A=
S\

¢

Anschluss der Verdrahtung

Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen (M3x6)
==~ Seite 56 Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock

¢Z\\

\ —
\‘44\‘
ululel@ C1EaREC SNEERIEN SR

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

100 mA (TYP.; Alle Eingange eingeschaltet.)

Gewicht

0,16 kg

*1 Die Storfestigkeit gilt fir eine eingestellte Eingangs-Ansprechzeit von mindestens 50 ps.

Gleichzeitig einschaltbare Eingange

16 Eingénge, 50° C

16 T T T T T «4— 16 Eingange, 55° C
1 1 1 1 1 4— 12 Eingénge, 55° C
Gleichzeitig ISR IO N N IO DRI
eingeschaltete ! ! ! ! !
Eingénge ! 1 1 ! !
I — Eingangsspg.— - B B
4 | e 264VDC H H
H| m 288VDC |-4--F-1----1--
0 n n 1 1
0 10 20 40 5055
Umgebungstemperatur (°C)
Schaltbild Anschlussbelegung
TB1 LED Signal  Klemme  Signal
T ——
; o ] XO00
' L 2 5 %02 - '
' e X03 1 -
: B8 I ( ) 0 4 xo4
e X05 1
— 1 - 6 — Xo06
Y3 X7 17
+-TB9 | B I: e 8 - comi- - |+ 24vDC
L <t X08 [ 19 1
= 10 ? X09
24V DC 3 X0A —
TB10, 1 2[4 x8 -
= Xoc 113 —
: ? 14— XoD -
Y= XO0E 115 —
. I: o E 16— XOF
' 24VDC +| - COM2- [ |17
1 1 [ |7 18 —
| TB17 ! S LED —
0=
3 o
-TB18 Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.
e
24V DC

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten



BEingangs-Ansprechzeit

Zeitpunkt Einstellwert
Keine 20ps [50ps [01ms [02ms™ |04ms |[06ms [1ms |[5ms |[10ms |20ms |70ms
Einstellung
AUS—EIN (MAX) 5us 20 us 50 us 0,1 ms 0,2 ms 0,4 ms 0,6 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms
EIN—-AUS (MAX) 10us 25 us 50 us 0,1 ms 0,2 ms 0,4 ms 0,6 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms

*1 Der voreingestellte Wert fir die Eingangs-Ansprechzeit ist 0,2 ms.

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten
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Ausgangsmodule

Die folgenden Ausgangsmodule sind mit Schutzfunktionen ausgestattet, die eine Uberlastung und eine Uberhitzung
verhindern.

Ausgangsmodule mit Schutzfunktionen-----RY40NT5P, RY41NT2P, RY42NT2P, RY40PT5P, RY41PT1P, RY42PT1P

Funktion Beschreibung

Uberlastschutz"! « Tritt an einem Ausgang ein iiberhohter Strom durch Uberlastung oder Kurzschluss auf, wird eine
Strombegrenzung*2 aktiviert.

« Der Wert fiir die Erkennung eines Uberstroms und die Strombegrenzung ist in den technischen Daten eines
Moduls unter dem Eintrag ,Uberlastschutz* aufgefiihrt.

« Fallt der Ausgangsstrom unter den Uberstrom-Erfassungswert, wird der Normalbetrieb fortgesetzt.

L"Jbertemperaturschutz*1 « Wenn durch ein Ausgangsmodul wegen einer Uberlastung fortgesetzt ein erhéhter Strom flieRt, erwéarmt sich
das Modul. Wird im Modul eine zu hohe Temperatur festgestellt, wird der betreffende Ausgang
ausgeschaltet..

« Die Anzahl der Ausgéange, die von der Temperaturiiberwachung gleichzeitigerfasst werden, hangt vom Typ
des Modul ab. Weitere Angaben hierzu finden Sie in den technischen Daten eines Moduls unter dem Eintrag
,Ubertemperaturschutz*.

« Bei einer Abkuihlung wird automatisch der Normalbetrieb fortgesetzt.

*1 Diese Funktion ist vorgesehen zum Schutz des Moduls, nicht zum Schutz von externen Geraten.
Darlber hinaus kann sich durch eine Ausgangsuberlastung die Temperatur im Modul erh6hen, was zu einer Beschadigung des
Ausgangselements sowie einer Verfarbung des Gehauses und der Platine fiihrt. Bei einer Uberlastung eines Ausgangs miss der
entsprechende Ausgang sofort ausgeschaltet und die Ursache der Uberlast beseitigt werden.

*2 Diese Funktion begrenzt einen Uberstrom auf einen bestimmten Stromwert, der kontinuierlich ausgegeben werden kann.

3 TECHNISCHE DATEN
28 3.1 Leistungsdaten



RY10R2 Relais-Ausgangsmodul

Merkmal Technische Daten Ansicht des Moduls
Anzahl der Ausgange 16 Adressen
0 —
Nennschaltspannung/-strom 24 V DC 2 A (Ohmsche Last)/Ausgang, 8 A/Gruppe
240V AC 2 A (COS¢ = 1)/Ausgang, 8 A/Gruppe 0 4Pk
8 A D
Minimale Schaltlast 5VDC,1mA A asvocao
Maximale Schaltspannung 264V AC, 125V DC
Ansprechzeit AUS—EIN max. 10 ms
EIN-AUS max. 12 ms n )
Lebensdauer Mechanisch: mindestens 20 Mio. Schaltvorgange EE 12
Elektrisch ==~ Seite 52 Lebensdauer der Relais (Anzahl Schaltzyklen) E 3
Maximale Schaltfrequenz 3600 Schaltvorgange pro Stunde EE 4
Uberspannungsschutz Nicht vorhanden g
Sicherung Nicht vorhanden aa 7
Spannungsfestigkeit 2300 V ACrms, 1 Minute EH 8
9
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat) A
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 1500 Vpp, Rauschbreite 1 ps, E B
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator) H C
9 D
Schutzart IP1X E
Ausgangsgruppen 1 Gruppe mit 16 Ausgangen (Gemeinsamer Anschluss: TB17) F
Anzahl der belegten E/A-Adressen 16 Adressen (E/A-Zuweisung: 16 Ausgangsadressen)
Anschluss der Verdrahtung Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen (M3x6) h
==~ Seite 56 Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock
Interne Stromaufnahme (5 V DC) 450 mA (TYP.; Alle Eingange eingeschaltet.)
Gewicht 0,22 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
LED 1TB1 Last ' Klemme Signal
- — Signal — YOO Last
L - Last Y01 —1 1  —
2 — Y02 Last
. Last yo3 —3p—————+—+
oS L 41— Yo4 Last
=] ! Last YO5 /15 g
leo | €5 ' TB16 Last 6 —1 Y06 Last
=N}  — Last Y07 — 7 —IT—1+—¢
*f» | ¢—T—1+—81— vyo8 Last
- Last Y09 19 b
TB17 s 10— Y0A Last
)T Last YOB o LA — — e ]
T 12— vYoc Last
;.-|}-; 100/200 V AC Last Yoo 13 »
' + oder 24 V DC b 14— YOE Last
- Last YOF [—115 p
- {I- - S 116 ] 77 |_COM_ i Spormuros” |
Frei 18 —! 1 versorgung der Last |

Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.

Die folgende Abbildung zeigt die externe Spannungsversorgung der Last.

a4

100/200 V AC
oder 24V DC

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten
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RY40NT5P Transistor-Ausgangsmodul (minusschaltend)

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Ausgange

16 Adressen

—

Ausgangsnennspannung

12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

RY40NT5P
RUN

Maximaler Laststrom

0,5 A pro Ausgang, 5 A pro Gruppe

01234567
89AB|ICDEF

Max. Einschaltstrom

Der Strom wird durch den Uberlastschutz begrenzt.

12/24VDC
0.5A

Leckstrom bei ausgeschaltetem
Ausgang

<0,1 mA

\/

Max. Spannungsabfall bei
eingeschaltetem Ausgang

0,2V DC (TYP) 0,5 A, 0,3V DC (MAX.) 0,5 A

\
\‘lA\i

=
Zan

2\

=
Zan

=\

T

;

g
4
o)
A
2

b

=
A

[e]
M

\
N
RillFlE CEAMRC) NG N

AN

Ansprechzeit AUS—EIN <0,5 ms
EIN>AUS <1 ms (Nennlast, ohmsche Last)
Uberspannungsschutz Z-Diode
Sicherung Keine
Externe Spannung 12/24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)
Versorgungs- | gyrom 4 mA (bei 24 V DC)
spannung
Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute
Isolationswiderstand 210 MQ (gepruft mit Isolationsmessgerat)
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 us,
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator)
Schutzart 1P2X
Ausgangsgruppen 1 Gruppe mit 16 Ausgangen (Gemeinsamer Anschluss: TB18)
Anzahl der belegten E/A-Adressen 16 Adressen (E/A-Zuweisung: 16 Ausgangsadressen)
Schutz- Uberlastschutz Strombegrenzung bei erkanntem Uberstrom: 1,5 bis 3,5 A pro Ausgang
funktionen Aktivierbar fir jeden Ausgang (=5~ Seite 28 Ausgangsmodule)
Ubertemperatur- Aktivierbar flir jeden Ausgang (I== Seite 28 Ausgangsmodule)
schutz

Anschluss der Verdrahtung

Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen (M3x6)
==~ Seite 56 Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

140 mA (TYP.; Alle Ausgange eingeschaltet.)

Gewicht 0,16 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
LED l Last
T B — _ Klemme Signal
5 I_SZ = Signal Y00 Last
| Last Y01 —1 1 1
2 Yo02 Last
Last Y03 —1 3
2 41— Y04 Last
03 Last Y05 5 | 5 g
E® 1 Y06 as
2 g Last vor —7
LED < Last q 8 — Y08 Last
— —e TB16 -2 Last voos 19
> I_SZ > [ 10— Y0A Last
Last yoB [
— ! 12— Yvoc Last
Last YOD —113
o e
. as YOF |
1817 » '—:'—i? +V (12/24 V DC)
4 -
TB18 ~|* c—i |7COM 18—
| L]
J 12124 \|/ DC 12124V DC
Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten



RY41NT2P Transistor-Ausgangsmodul (minusschaltend)

Merkmal

Technische Daten Ansicht des Moduls

Anzahl der Ausgéange

32 Adressen

Ausgangsnennspannung

RY41NT2P o
RUN

12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)
01234567

Maximaler Laststrom

0,2 A pro Ausgang, 2 A pro Gruppe 89ABCDEF

Max. Einschaltstrom

01234567

Der Strom wird durch den Uberlastschutz begrenzt.
89ABCDEF

Leckstrom bei ausgeschaltetem
Ausgang

<0,1 mA lepavnc

Max. Spannungsabfall bei
eingeschaltetem Ausgang

0,2V DC (TYP) 0,2 A, 0,3V DC (MAX.) 0,2 A

Ansprechzeit AUS—EIN <0,5 ms
EIN-AUS <1 ms (Nennlast, ohmsche Last)

Uberspannungsschutz Z-Diode

Sicherung Keine

Externe Spannung 12/24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

Versorgungs- [ gyrom 16 mA (bei 24 V DC)

spannung

Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute

Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat)

Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps,

Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator)

Schutzart 1P2X

Ausgangsgruppen 1 Gruppe mit 32 Ausgangen (Gemeinsamer Anschluss: A01, A02)

Anzahl der belegten E/A-Adressen 32 Adressen (E/A-Zuweisung: 32 Ausgangsadressen)

Schutz- Uberlastschutz Strombegrenzung bei erkanntem Uberstrom: 1,5 bis 3A pro Ausgang

funktionen Aktivierbar flr jeden Ausgang (I==~ Seite 28 Ausgangsmodule)
Ubertemperatur- Aktivierbar flir jeden Ausgang (I== Seite 28 Ausgangsmodule)
schutz

Anschluss der Verdrahtung

Mit 40-poligem Stecker
=" Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

180 mA (TYP.; Alle Ausgénge eingeschaltet.)

Gewicht

0,11 kg

Schaltbild

Anschlussbelegung

LED

E

Interne
Schaltung
N

LED
¥

=

|l€||

L
e
JE ]

Konstantspan-
nungsquelle

Signal Pin Signal

B20 Last
Last Y00 520 220 Y10 Last
L Y01 Y11 Last
B19 | A19 E—
Last v02 Y12 =88
- B18 | A18 ._.T
as|
VO3 B17 | A17 3
1 as| as|
05 Y04 Y14 L8t
>—|FI— B16 | A16
S :Ias Y05 "o Aqs Y15 LS
- Last Last
Y06 Y16 Last
| h-l;l— B14 | A14 I
ast_yo7 Y17 Last
B13 | A13 —
ast_yos Y18 =2t
BO1 B02 B12 | A12 1
: 1 ast_yQpg Y19 Last
. —__  +—— B11 | A1 L
YOAT"510 | A10 Y1A._L_{_.'_'
ast_voB Y1B =8t
12/24V DC >—LL__!_I— B09 | A09 —
ast_yoC Y1C =28

| B08 | A08 I
3T voD Y1D Bt
1 BO7 | A07 m—
g T N o o
= YOF Y1F Last
— T

B05 | AO5
Frei B04 | A04 | Frei
Frei B03 | A0O3 Frei

12/24V DC
CcOoM
124V o |LB92 | A02 COM = |+
BO1 | AO1

12/24V DC

Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.

3 TECHNISCHE DATEN
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RY41NT2H Hochgeschwindigkeits-Transistor-Ausgangsmodul (minusschaltend)

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Ausgénge

32 Adressen

—

Ausgangsnennspannung

5/12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 4,25 bis 28,8 V DC)

RY41NT2H
RUN

01234567

Maximaler Laststrom

0,2 A pro Ausgang, 2 A pro Gruppe

89ABCDEF

Max. Einschaltstrom

0,7 A fir maximal 10 ms

01234567
89ABCDEF

Leckstrom bei ausgeschaltetem
Ausgang

<0,1 mA

5/12/24VDC
0.2A

Max. Spannungsabfall bei
eingeschaltetem Ausgang

0,1V DC (TYP)0,2 A, 0,2V DC (MAX.) 0,2 A

Ansprechzeit AUS—EIN <1ps
EIN—>AUS <2 ps (Nennlast, ohmsche Last)

Uberspannungsschutz Z-Diode

Sicherung Keine

Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute

Isolationswiderstand 210 MQ (gepruft mit Isolationsmessgerat)

Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps,
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fiir Rauschgenerator)

Schutzart IP2X

Ausgangsgruppen 1 Gruppe mit 32 Ausgangen (Gemeinsamer Anschluss: A01, A02)

Anzahl der belegten E/A-Adressen

32 Adressen (E/A-Zuweisung: 32 Ausgangsadressen)

Schutzfunktionen

Keine

Anschluss der Verdrahtung

Mit 40-poligem Stecker

=" Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

420 mA (TYP.; Alle Ausgénge eingeschaltet.)

Gewicht 0,12 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
LED — Last Signal Pin Signal
2 B20 e Last Last
” - — Y00 Y10 Last
V= B20 | A20 —
Y01 Y11 Last
o B19 | A19
L Last
o5 ! Y02 "g1g | A1s P2
52 ' Last Last
g5 ' Y03 Y13 Last
LED £3 B17 | A17 S—
# Ao Last ast yo4 Y14 [Last
» B16 | A16
EZ * Last—vo5 Y15 B
B15 | A15 I—
— Last Y06 Y16 tost
| B14 | A14
Y07 Y17 Lest—
B13 | A13 -
ast__yo8 y18 =2t
= B12 | A12 e
A01,A02  —|* Last ™ B11 | AT o as|
- = YOAI"B10 [ At0 PHA T
5/12/24 V DC YOB I"509 [ Acs B B
st vocC Yic =
| BO8 | A08 I
2L YoD Y1D 2t
ast_YOE Y1E =28t
’—%‘—YO_F B06 | A06 —
— —— BO5 | A05
Frei | BO4 | A04 | Frei
Frei B0O3 | A03 | Frei
Frei | Bo2 | Aoz [2OM s
) COM
Frei | BO1 | AO1
5/12/24 V DC

Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten



RY42NT2P Transistor-Ausgangsmodul (minusschaltend)

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Ausgange

64 Adressen

Ausgangsnennspannung

12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

Maximaler Laststrom

0,2 A pro Ausgang, 2 A pro Gruppe

Max. Einschaltstrom

Der Strom wird durch den Uberlastschutz begrenzt.

Leckstrom bei ausgeschaltetem
Ausgang

<0,1 mA

Max. Spannungsabfall bei
eingeschaltetem Ausgang

0,2V DC (TYP.)0,2A, 0,3V DC (MAX.)0,2A

RY42NT2P =
RUN

01234567
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

12/24VDC DISP
0.2A F L

Ansprechzeit AUS—EIN <0,5 ms

EIN>AUS <1 ms (Nennlast, ohmsche Last)
Uberspannungsschutz Z-Diode
Sicherung Keine
Externe Spannung 12/24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)
Versorgungs- | gyrom 16 mA (bei 24 V DC) pro Gruppe
spannung
Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat)
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 us,

Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator)

Schutzart 1P2X
Ausgangsgruppen 2 Gruppen mit jeweils 32 Ausgangen (Gemeinsame Anschliisse: 1A01, 1A02,

2A01, 2A02)

Anzahl der belegten E/A-Adressen

64 Adressen (E/A-Zuweisung: 64 Ausgangsadressen)

Schutz- Uberlastschutz Strombegrenzung bei erkanntem Uberstrom: 1,5 bis 3 A pro Ausgang

funktionen Aktivierbar fur jeden Ausgang (=~ Seite 28 Ausgangsmodule)
Ubertemperatur- Aktivierbar fur jeden Ausgang (==~ Seite 28 Ausgangsmodule)
schutz

Anschluss der Verdrahtung

Mit 40-poligem Stecker
==~ Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

250 mA (TYP.; Alle Ausgénge eingeschaltet.)

Gewicht 0,13 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
Linker Steckanschluss Rechter Steckanschluss
1820  Llast - Signal Pin  Signal Signal Pin Signal L
Last Last ast
EZ = __%.ﬂ 1820 | 1A20 mf;:“j— Y20 5820 [ 2A20 |30
LED o —@% 1819 | 1A19 %%»— —@% 2819 | 2A19 %@—
v < . e ts [ 1A1e |2 T 242818 | 2At8 AT 1
O =
= | | YO g7 A P 222817 [ a7 S
1 gé S 1 X Y04 FiE16 [ 1A16 14 = Y24 1816 | 2A16 L34 -
= - i Last YOS 515 [ 1A15 1S Y25 op15 | 2A15 |22
1A05  Ast Y06 ESERp Y36 L8
50 ¥ = — 1814 | 1A14 2814|214 0L 3
V=
Y07 1513 [ 113 - Y27 o813 2A13ﬂ%l—'
— —l Y08 512 [ 1A12 - Y28 o812 | 2a12 _‘%._y33
| Linker Steckan- q Y09 o511 [1A11 Y29 75811 | 2A11 Y—”F’—
L schluss (erste Halfte) MOA B 0 [1A10 N2AS 870 [2a10 A
Anzeigeum ast_yop ast_vop Y3B =38

i 1B09 | 1A09 HC - 12809 | 2A00 ==+
schaltung SW e — 1B01, 1B02 M=o ast_yoc Y3c
- y —____+— 1808 | 1A08 [——____+—— 2B08 | 2A08
Rechter Steckan. nungsquelle YOD Y1D Y2D Y3D =as
schiuss (letzte Halfte) 1801, 1A02 — |+ 1B07 | 1A07 = 2B07 | 2A07 =
- YOE 506 | 1A06 |NAE. »—%ﬁ& 2B06 | 2A06 E%P—
1224V DC YOF 805 [ 1A05 NAE 2 o805 | 2805 A 1
Das Schaltbild zeigt die ersten 32 der insgesamt 64 Ausgange (F). Frei | 1B04 [ 1A04 | Frei Frei |2B04 [2A04 | Frei
Die zweiten 32 Ausgange (L) sind gleich aufgebaut. Frei 7503 [1A03| Frei Frei o003 203 | Frei
1224V D T o [ 10 S e 2 aa0a |22
12124V DC oM -t 12/24V DC om2 -
1801 | 1A01 | 2801 | 2A01
12124V DC 12124V DC

Der Anschluss ist mit Blick auf das

Modul dargestellt.

Der Anschluss ist mit Blick auf das
Modul dargestellt.

*1 Die LEDs zeigen die Zusténde der ersten 32 Eingange (Y00 bis Y1F), wenn der Schalter nach links gestellt wird (F), und die Zustande
der zweiten 32 Eingange (Y20 bis Y3F), wenn der Schalter nach rechts gestellt wird (L).

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten
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RY40PT5P Transistor-Ausgangsmodul (plusschaltend)

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Ausgange

16 Adressen

Ausgangsnennspannung

12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

Maximaler Laststrom

0,5 A pro Ausgang, 5 A pro Gruppe

Max. Einschaltstrom

Der Strom wird durch den Uberlastschutz begrenzt.

Leckstrom bei ausgeschaltetem
Ausgang

<0,1 mA

Max. Spannungsabfall bei
eingeschaltetem Ausgang

0,2V DC (TYP) 0,5 A, 0,3V DC (MAX.) 0,5 A

Ansprechzeit AUS—EIN <0,5 ms
EIN>AUS <1 ms (Nennlast, ohmsche Last)

Uberspannungsschutz Z-Diode

Sicherung Keine

Externe Spannung 12/24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

Versorgungs- | gyrom 16mA (bei 24 V DC)

spannung

Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute

Isolationswiderstand 210 MQ (gepruft mit Isolationsmessgerat)

Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 us,

Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator)

Schutzart 1P2X

Ausgangsgruppen 1 Gruppe mit 16 Ausgéngen (Gemeinsamer Anschluss: TB17)

Anzahl der belegten E/A-Adressen 16 Adressen (E/A-Zuweisung: 16 Ausgangsadressen)

Schutz- Uberlastschutz Uberstromerkennung 21,5 A pro Ausgang

funktionen Aktivierbar fir jeden Ausgang (=5~ Seite 28 Ausgangsmodule)
Ubertemperatur- Aktivierbar flir jeden Ausgang (I== Seite 28 Ausgangsmodule)
schutz

Anschluss der Verdrahtung

Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen (M3x6)
==~ Seite 56 Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

130 mA (TYP,; Alle Ausgange eingeschaltet.)

RY40PT5P
RUN

\

—

01234567

89AB|ICDEF

12/24VDC
0.5A

\ /

\ S\ —
a/\‘;\‘n\i

\

;

=
an

;

\

=
an

=
an

;

2
i
g
:

\

Heln)
\ =
T

5\
7N

7 \
Rill(elE CAEAMRC) NG MNR(=)

Gewicht 0,16 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
Signal Klemme Signal
Y00 Last
LED Last Y01 |
Last 2 [ 1 Y02 Last
% EZ: BT — Last Y03 —13
L ¢ 4 1 Y04 Last
Last Y05 — | 5
2 ‘ 6 [ | Y06 Last
GE)% Last Y07 — |7
£ "6’ ! ‘ Y09 ° 9 Yos =
= Last
LED M [ 10 YOA Last
Last Last |
- TB16 YOB 11
% EZ id B ! ¢ 127 Yoc Last
— 12124V DC Last YoD — 13
Konstantspan- TB17 +||— L 14 [ YOE Last
’_I I ) Last YOF —s—————————[——F—¢
16" | COM -
TB18
T ov 17 |—'
18 [
- 12/24 V DC

Der Anschluss ist mit Blick auf das Modul

dargestellt.

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten



RY41PT1P Transistor-Ausgangsmodul (plusschaltend)

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Ausgéange

32 Adressen

—

Ausgangsnennspannung

12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

RY41PT1P
RUN

01234567

Maximaler Laststrom

0,1 A pro Ausgang, 2 A pro Gruppe

89ABCDEF

Max. Einschaltstrom

Der Strom wird durch den Uberlastschutz begrenzt.

01234567
89ABCDEF

Leckstrom bei ausgeschaltetem
Ausgang

<0,1 mA

12/24VDC
0.1

Max. Spannungsabfall bei
eingeschaltetem Ausgang

0,1V DC (TYP)0,1A, 0,2V DC (MAX.) 0,1 A

Ansprechzeit AUS—EIN <0,5 ms
EIN-AUS <1 ms (Nennlast, ohmsche Last)
Uberspannungsschutz Z-Diode
Sicherung Keine
Externe Spannung 12/24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zuldssiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)
Versorgungssp [ gyrom 19 mA (bei 24 V DC)
annung
Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat)
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 us,
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator)
Schutzart 1P2X
Ausgangsgruppen 1 Gruppe mit 32 Ausgangen (Gemeinsamer Anschluss: BO1, B02)
Anzahl der belegten E/A-Adressen 32 Adressen (E/A-Zuweisung: 32 Ausgangsadressen)
Schutz- Uberlastschutz Strombegrenzung bei erkanntem Uberstrom: 1 bis 3A pro Ausgang
funktionen Aktivierbar flr jeden Ausgang (I==~ Seite 28 Ausgangsmodule)
Ubertemperatur- Aktivierbar in Schritten zu 2 Ausgéngen ([==~ Seite 28 Ausgangsmodule)
schutz

Anschluss der Verdrahtung

Mit 40-poligem Stecker
=" Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

190 mA (TYP.; Alle Ausgénge eingeschaltet.)

Gewicht 0,11 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
Signal Pin Signal
Last Last
LED Y00 Y10
— £ '_'T B20 A20 —
as Y01 Y11 Last
& EZ x TB20 oSt ! 0 B19 | A19
h— Last Y02 Y12 Last
— "—:—L - B18 A18 =
as Y03 Y13 as
= lb—iL:D— B17 A17
3 ast Y04 Y14 Last
g g o—F»— B16 A16 =
) as Y05 Y15 as
= » &—{ +—— B15 A15
Last Y Y1 Last
LED — 7 "_F.—oe B14 A4 & —
as Y07 Y17 as
5 EZ ES Aos Lot | —_———— 813 | A3
B — as Y08 Y18 Last
— 3 o—{  +—— B12 A12 :
Last Y09 Y19 ast
12124V DC p B11 Al .
. +, - Last YOA Y1A ast
< Last YOB 509 209 Y1B Last
— [ +—————
A01,A02 Lot Yoc YiC Last
T [ B08 A08
Last YOD Y1D Last
&—[ +— BO7 A07
Last YOE Y1E Last
—{ +—— BO06 A06
Last YOF Y1F Last
&—[ +— BO05 A05
Frei BO4 AO4 Frei
Frei BO3 A03 | Frei
12/24 vV DC COM BO2 A02 oV
- |+
COM oV
0—| BO1 A01 L
Der Anschluss ist mit Blick auf das
Modul dargestellt.

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten




RY41PT2H Hochgeschwindigkeits-Transistor-Ausgangsmodul (plusschaltend)

Merkmal Technische Daten Ansicht des Moduls
Anzahl der Ausgénge 32 Adressen
RY41PT2H —

Ausgangsnennspannung 5/12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 4,25 bis 28,8 V DC) RUN
01234567

Maximaler Laststrom 0,2 A pro Ausgang, 2 A pro Gruppe 89ABCDEF

Max. Einschaltstrom 0,7 A fir maximal 10 ms 01234567
89ABCDEF

Leckstrom bei ausgeschaltetem <0,1 mA s/124v0c

Ausgang

Max. Spannungsabfall bei 0,1V DC (TYP.)0,2A, 0,2V DC (MAX.) 0,2 A

eingeschaltetem Ausgang

Ansprechzeit AUS—EIN <1ps

EIN—>AUS <2 ps (Nennlast, ohmsche Last)

Uberspannungsschutz Z-Diode

Sicherung Keine

Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute

Isolationswiderstand 210 MQ (gepruft mit Isolationsmessgerat)

Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps,

Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fiir Rauschgenerator)
Schutzart IP2X
Ausgangsgruppen 1 Gruppe mit 32 Ausgangen (Gemeinsamer Anschluss: BO1, B02)

Anzahl der belegten E/A-Adressen 32 Adressen (E/A-Zuweisung: 32 Ausgangsadressen)

Schutzfunktionen Keine
Anschluss der Verdrahtung Mit 40-poligem Stecker
=" Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung
Interne Stromaufnahme (5 V DC) 410 mA (TYP.; Alle Ausgénge eingeschaltet.)
Gewicht 0,12 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
N Signal Pin Signal
Last Last
LED | ) Lot Y00 B20 | A20 Y10 —
TB20 % :ILES‘ Y01 519 [ Aarg LY et
—_ —_— | S
a EZ > Last Y02 B18 IXT Y12 Last
: J S
— 1 Last Y03 B17 M7 Y13 Last
: |
o Last Y04 Y14 Last
= 1
= | - B16 | A16 L
52 195 515 [ Ats PO —
=) Lasl__Y06 Y16 Lot
LED | L Last = B14 | A14 vi7 —
3 EZ | JA0S —— @ ¢ — B13 | A13 (B—
+ ast__ Y08 Y18 =&t
L +——
- — B12 | A12 i
12124V DC Y09 Mot T Ay A9 =+
|
B01,802  *| ~ 3T VoA YiA G
L 2 | —
I— >—|;I—as 0B B10 | A10 Y1Bl"_ras‘
—l:l— B09 | A09 I
>l yoc Yic =t
’—FYO—D B08 | A08 1D L1
Last B07 AO7 Last
YOE Y1E =
T yor B06 | A06 Y1F‘ITF
B05 | A05 {1
Frei B04 A04 Frei
Frei B03 A03 Frei
0+ ggm B02 | A02 | Frel
>—|}—: BO1 | A01 | Frel
5/12/24 V DC
Der Anschluss ist mit Blick auf das
Modul dargestellt.
36 3 TECHNISCHE DATEN

3.1 Leistungsdaten



RY42PT1P Transistor-Ausgangsmodul (plusschaltend)

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der Ausgange

64 Adressen

Ausgangsnennspannung

12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

|

RY42PT1P
RUN

Maximaler Laststrom

0,1 A pro Ausgang, 2 A pro Gruppe

01234567
89ABCDEF

Max. Einschaltstrom

Der Strom wird durch den Uberlastschutz begrenzt.

01234567

Leckstrom bei ausgeschaltetem
Ausgang

<0,1 mA

89ABCDEF

12/24VDC DISP
0.1A F L

Max. Spannungsabfall bei
eingeschaltetem Ausgang

0,1V DC (TYP)0,1A, 0,2V DC (MAX.) 0,1 A

Ansprechzeit AUS—EIN <0,5 ms

EIN—>AUS <1 ms (Nennlast, ohmsche Last)
Uberspannungsschutz Z-Diode
Sicherung Keine
Externe Spannung 12/24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zuldssiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)
Versorgungs- [ gyrom 19 mA (bei 24 V DC) pro Gruppe
spannung
Spannungsfestigkeit 510 V ACrms, 1 Minute
Isolationswiderstand 210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat)
Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps,

Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fir Rauschgenerator)

Schutzart 1P2X
Ausgangsgruppen 2 Gruppen mit jeweils 32 Ausgangen (Gemeinsame Anschliisse: 1B01, 1B02,

2B01, 2B02)

Anzahl der belegten E/A-Adressen

64 Adressen (E/A-Zuweisung: 64 Ausgangsadressen)

Schutz- Uberlastschutz Strombegrenzung bei erkanntem Uberstrom: 1 bis 3 A pro Ausgang

funktionen Aktivierbar fur jeden Ausgang (=~ Seite 28 Ausgangsmodule)
Ubertemperatur- Aktivierbar in Schritten zu 2 Ausgéngen (==~ Seite 28 Ausgangsmodule)
schutz

Anschluss der Verdrahtung

Mit 40-poligem Stecker
=~ Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

290mA (TYP.; Alle Ausgange eingeschaltet.)

Gewicht 0,13 kg
Schaltbild Anschlussbelegung
Linker Steckanschluss Rechter Steckanschluss
Signal Pin Signal Signal Pin Signal
Last Last Last
EZ < 120 last | = Y00 [ oo T 7 Az0 Y10 = Y30 -
— e
— 1819 [1A19 f@: B —e
LED — 1818 | 1A18 N2 N2 = —e
as!

i o TBi7 a7 A3 A ﬁ%’—o
05 1816 | 1A16 —tﬁ::l—““ - R e |
52 1815 [ 1A15 [ 00— —— R Y S {
£3 ’ 1814 | 1A14 —F’—«Ym - _FYSG - )
- 1813 [ 1A13 PO — L e
- - 1812 [ 1A12 8L e B
5 EZ S 1A05  Last 1811 [1A11 PO Y39 = 3
| B 1810 | 1A10 —Fl—cym - A
1809 [ 1409 [ 1B-L - ——¢ B 9
[ Linker Steckanschuss 12/24V DC 1808 [ 1A08 ST e e
- (erste Halfte) 1B01,1B02 +| —- 1807 | 1A07 Y1D Y3D @ ®
Anzeige- | K o nungsquelle ||_" 1B06 | 1A06 —F’—iWE = RE — |

Rechter Y1F Y3F
L 1+—¢ —{——1—e

(letzte Halfte).¢ | 1A01.1A02 1B0S5 | 1A05 = :

1B04 | 1A04 | Frei Frei

T Frei  [4Bo3[1A03 | Frei Frei

comt ov ov

Dieses Schaltbild zeigt die ersten 32 der insgesamt 64 Ausgange (F). = | *lcomt 1B02 | 1A02 o ] oV

Die zweiten 32 Ausgange (L) sind gleich aufgebaut. 1801 ] 1A01 g
12/24 V DC 12/24 V DC
Ansicht mit Blick auf das Modul. Ansicht mit Blick auf das Modul.

*1 Die LEDs zeigen die Zusténde der ersten 32 Ausgénge (YOO bis Y1F), wenn der Schalter nach links gestellt wird (F), und die Zustande

der zweiten 32 Ausgange (Y20 bis Y3F), wenn der Schalter nach rechts gestellt wird (L).

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten
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Kombiniertes E/A-Modul

Das folgenden Ein-/Ausgangsmodul ist mit Schutzfunktionen ausgestattet, die eine Uberlastung und eine Uberhitzung
verhindern.

Funktion Beschreibung

Uberlastschutz"!

« Tritt an einem Ausgang des Moduls ein tiberhdhter Strom durch Uberlastung oder Kurzschluss auf, wird eine
Strombegrenzung? aktiviert.

« Der Wert fiir die Erkennung eines Uberstroms und die Strombegrenzung ist in den technischen Daten eines
Moduls unter dem Eintrag ,Uberlastschutz* aufgefiihrt.
« Fallt der Ausgangsstrom unter den Uberstrom-Erfassungswert, wird der Normalbetrieb fortgesetzt.

Ubertemperaturschutz'1 « Wenn iiber einen Ausgang des Moduls durch eine Uberlastung fortgesetzt ein erhdhter Strom flieRt, erwéarmt

sich das Modul. Wird im Modul eine zu hohe Temperatur festgestellt, wird der betreffende Ausgang
ausgeschaltet..

« Die Anzahl der Ausgange, die von der Temperaturiiberwachung gleichzeitigerfasst werden, héangt vom Typ
des Modul ab. Weitere Angaben hierzu finden Sie in den technischen Daten eines Moduls unter dem Eintrag
,Ubertemperaturschutz*.

« Bei einer Abkuhlung wird automatisch der
Normalbetrieb fortgesetzt.

*1 Diese Funktion ist vorgesehen zum Schutz des Moduls, nicht zum Schutz von externen Geraten.
Daruber hinaus kann sich durch eine Ausgangsutberlastung die Temperatur im Modul erh6hen, was zu einer Beschadigung des
Ausgangselements sowie einer Verfarbung des Gehéuses und der Platine fiihrt. Bei einer Uberlastung eines Ausgangs miss der
entsprechende Ausgang sofort ausgeschaltet und die Ursache der Uberlast beseitigt werden.

*2 Diese Funktion begrenzt einen Uberstrom auf einen bestimmten Stromwert, der kontinuierlich ausgegeben werden kann.

3 TECHNISCHE DATEN
3.1 Leistungsdaten



RH42C4ANT2P Ein-/Ausgangsmodul (Transistorausgange, minusschaltend)

Merkmal

‘ Technische Daten

Ansicht des Moduls

M Daten der Eingénge

Anzahl der Eingange

32 Adressen

Eingangsnennspannung

24V DC (Welligkeit bis 5 %) (zulassiger Spannungsbereich: 20,4 bis 28,8 V DC)

Eingangsnennstrom

4,0 mA TYP. (bei 24 V DC)

Spannung/Strom flr Schaltzustand 219V /23 mA
JEIN®

Spannung/Strom flr Schaltzustand <6V/<1,0mA
LAUS*

Eingangswiderstand 5,3 kQ

Ansprechzeit

==~ Seite 40 Eingangs-Ansprechzeit

Ausgangsgruppen

1 Gruppe mit 32 Ausgangen (Gemeinsame Anschlisse: 1B01, 1B02)

Interrupt-Funktion

Verfligbar (Kann in den Parametern des CPU-Moduls eingestellt werden.)

W Daten der Ausgange

Anzahl der Ausgange

32 Adressen

Ausgangsnennspannung

12/24 V DC (zulassiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

Maximaler Laststrom

0,2 A pro Ausgang, 2 A pro Gruppe

Max. Einschaltstrom

Der Strom wird durch den Uberlastschutz begrenzt.

Leckstrom bei ausgeschaltetem
Ausgang

<0,1 mA

RH42C4NT2P BT
RUN

01234567
89ABCDEF
01234567
89ABCDEF

24VDC 4.0mA DISP
12/24VDC0.2A P VL

Max. Spannungsabfall bei
eingeschaltetem Ausgang

0,2V DC (TYP.) 0,2 A, 0,3V DC (MAX.) 0,2 A

Ansprechzeit AUS—EIN <0,5 ms
EIN>AUS <1 ms (Nennlast, ohmsche Last)

Uberspannungsschutz Z-Diode

Sicherung Keine

Externe Spannung 12/24 V DC (Welligkeit bis 5 %) (zuléssiger Spannungsbereich: 10,2 bis 28,8 V DC)

Versorgungs- | gyrom 16 mA (bei 24 VV DC) pro Gruppe

spannung

Ausgangsgruppen 1 Gruppe mit 32 Ausgangen (Gemeinsame Anschlisse: 2A01, 2A02)

Schutz- Uberlastschutz Strombegrenzung bei erkanntem Uberstrom: 1 bis 3 A pro Ausgang

funktionen Aktivierbar flr jeden Ausgang (1= Seite 38 Kombiniertes E/A-Modul)
Ubertemperatur- Aktivierbar fur jeden Ausgang (I=~ Seite 38 Kombiniertes E/A-Modul)
schutz

B Gemeinsame Daten

Spannungsfestigkeit

510 V ACrms, 1 Minute

Isolationswiderstand

210 MQ (geprift mit Isolationsmessgerat)

Storfestigkeit Simulierte Stérspannung 500 Vpp, Rauschbreite 1 ps,
Rauschfrequenz 25 bis 60 Hz (Bedingungen fiir Rauschgenerator)
Schutzart 1P2X

Anzahl der belegten E/A-Adressen

32 Adressen (E/A-Zuweisung: 32 kombinierte E-/A-Adressen)

Anschluss der Verdrahtung

Mit 40-poligem Stecker
[Z=" Seite 57 Module mit 40-poliger Steckverbindung

Interne Stromaufnahme (5 V DC)

220 mA (TYP,; Alle Eingange eingeschaltet.)

Gewicht

0,13 kg

3 TECHNISCHE DATEN
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Gleichzeitig einschaltbare Eingange

32 Eingange, 50° C

32 . . . . . 32 Eingénge, 55° C
Y25 N T NS N N B
1 1 1 1 1
Gleichzeitig 24 |— ! ! ! ! 4— 24 Eingange, 55° C
1 - 1 1 1 1 1
einge 20 F-d=--f-d-d-=-t-d--t=-F-a--}-4
1 1 1 1 1
sqha_l_tete 16 | | | | |
Eingange ! ! ! \ \
12 + Eingangsspg. T “:" “:“ ~
8 | e 264vDC 4 4
4 || m 288VvDC  ERTEEN U g
- - 1 1
0 10 20 30 40 50 55
Umgebungstemperatur (°C)
Schaltbild Anschlussbelegung
Linker Steckanschluss Rechter Steckanschluss
Signal Pin Signal Signal Pin Signal
-
1820 BZ i X00 70 1Az X0~ —I;f_;_bm 2820 2A20
— g | oy U prvr prer AL g o 12m19]2a19
! = X02 112" BT v02
I S = IS 1818 [ 1A18 —¢ &P =|2818|2A18
£5 X08 e X ¢ 3 om17 |2a17
o B v EYRTY AL P G W77 prvrs pyers
Y= X05 1x15~" ’_ﬁ
JLLNEE) G— 1B15 [ 1A15 S—9 i 1>|2B15|2A15
— | LG Yy Fyevy EAL D L 082814 [2A14
Linker Steckanschluss [ X07 1x17. -~ Y07
(Eingéinge)  [aen vy R KE ——9 & {2813[2A13
zeigeum-
Sio|echating (R RSP - g G Q3 vy e
1+ Rechter Steckanschluss X09 W asT_vog
18011802~~~ | (Ausgénge) " 1811 [ 1A11 ——9 L 112811211
H ! |—| ig: 1810 | 1A10 KB o 0—# 2B10 [2A10
r2evoe, Last oo 1808 [1A09 XIB~7 & ¢ (OB rio om00
H _
b = X1D YoD
v 1807 | 1A07 » ¢ 2B07 [ 2A07
X0E as
24vDC o - 1806 | 1A06 \IE~____o ¢ VO 2806 [ 2A06
22 I U prvrs Eyvrs EAI P G G- SN s Py
g é S . ! Frei [1B04 | 1A04 |Frei Frei | 2804 | 2A04
- — ! 2005 Last Frei [ 1B03 | 1A03 |Frei Frei | 2803 | 2A03
{1 COoM1 " 12/24 V DC
= —F 4 1802 | 1A02 | Frei 2B02 [ 2A02
COM1 12/24 v DC
| 1B01 [ 1A01 | Frei * 2B01 [ 2A01
— h
12/24V DC
2B01,2B02
nungsquelle 24vDC
2A012A02  — |+ - —r " —
Ansicht mit Blick auf das Modul. Ansicht mit Blick auf das Modul.
12124V DC

*1 Die LEDs zeigen die Zustéande der Eingéange (X00 bis X1F), wenn der Schalter nach links gestellt wird (F), und die Zustande der
Ausgange (YOO bis Y1F), wenn der Schalter nach rechts gestellt wird (L).

BEingangs-Ansprechzeit

Zeitpunkt Einstellwert

0lms [02ms |04ms [06ms |[1ms 5ms 10ms™ | 20ms 70 ms
AUS—EIN (MAX) 0,1 ms 0,2 ms 0,4 ms 0,6 ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms
EIN—>AUS (MAX) 0,2ms 0,3ms 0,5ms 0,7ms 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms

*1 Der voreingestellte Wert flr die Eingangs-Ansprechzeit ist 10 ms.

3 TECHNISCHE DATEN
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Leermodul

RG60 Leermodul

Merkmal

Technische Daten

Ansicht des Moduls

Anzahl der belegten E/A-Adressen

(Voreinstellung: 16 Adressen (kann in den Systemparametern (E/A-Zuweisung)
geandert werden in 0, 16, 32, 48, 64, 128, 256, 512 oder 1024 Adressen.

Anwendung Wird als Schutz vor Staub auf leeren Steckplatzen montiert (insbesondere auf
leere Steckplatze zwischen Modulen).
Abmessungen | Hohe 106 mm
Breite 27,8 mm
Tiefe 110 mm
Gewicht 0,07 kg
Hinweis P

Installieren Sie ein Leermodul bei montierter Abdeckung des Steckanschluss am Baugruppentrager.

3 TECHNISCHE DATEN
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3.2

Ubersicht der Funktionen

In diesem Abschnitt werden die Funktionen der E/A-Module beschrieben.

Funktion

Beschreibung

Referenz

Ansprechzeit der Eingange
einstellen

Erméglicht das Andern der Ansprechzeit der Eingénge von Eingangsmodulen fiir
jedes einzelne Modul. Ein Eingangsmodul erfasst externe Eingangssignale erst nach
Ablauf der eingestellten Eingangs-Ansprechzeit..

Seite 63 Ansprechzeit der Eingange
einstellen

Eingangs-Interrupt-Funktion

Durch ein Eingangsmodul kann ein Interrupt ausgeldst werden.

Seite 64 Eingangs-Interrupt-
Funktion

Ausgangszustand bei einem
Fehler

Es kann gewahlt werden, ob das CPU-Modul bei einem Fehler, der die CPU stoppt,
Ausgéange eines Ausgangs- oder Sondermoduls ausschalten oder den
Ausgangszustand halten soll.

Seite 65 Ausgangszustand bei
einem Fehler

Erfassung der Anzahl der
Schaltzyklen der Ausgange

Bei jedem Ausgang kann im Bereich von 0 bis 4294967295 gezahlt werden, wie oft
er eingeschaltet worden ist. Die erfasste Summe bleibt auch dann gespeichert, wenn
die Versorgungsspannung des Ausgangsmoduls ausgeschaltet wird.

Seite 66 Erfassung der Anzahl der
Schaltzyklen der Ausgange

Intermodulare Synchronisation

Synchronisiert Ein- und Ausgange mehrerer Module, bei denen die intermodulare
Synchronisation freigegeben ist.

L1 MELSEC iQ-R Intermodulare
Synchronisation (Referenz-
Handbuch)

Online-Modultausch

Ermdglicht bei eingeschalteter Versorgungsspannung des Systems das Hinzufligen
oder den Austausch eines Moduls, das auf dem Haupt- oder einem
Erweiterungsbaugruppentrager montiert ist.

L[] MELSEC iQ-R Online-
Modultausch
(Bedienungsanleitung)

3.3

Pufferspeicher

Der Pufferspeicher eines E/A-Moduls besteht nur aus Systembereichen. Das Lesen/Schreiben von Daten aus/in
Systembereiche kann zu Fehlfunktionen fihren.

3 TECHNISCHE DATEN
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4 Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

In diesem Kapitel werden die einzelnen Schritte bei der Inbetriebnahme beschrieben.

1. |Installationen Sie das Modul.
Installieren Sie das E/A-Modul in der gewtlinschten Konfiguration.
[Z=~ Seite 45 SYSTEMKONFIGURATION

2. Verdrahtung
Schlieen Sie externe Gerate an das E/A-Modul an.
[Z=~ Seite 56 Verdrahtung

3. Hinzufligen des Moduls
Flgen Sie das E/A-Modul mithilfe der Programmier-Software der Modulkonfiguration hinzu. Einzelheiten hierzu finden Sie im

folgenden Handbuch:
[T1 GX Works3 Bedienungsanleitung

4. Einstellungen fiir das Modul
Nehmen Sie mit der Programmier-Software die verschiedenen Einstellungen flir das Modul vor.
[==~ Seite 59 PARAMETEREINSTELLUNGEN

5. Programmierung
Erstellen Sie das Programm.
[T GX Works3 Bedienungsanleitung
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5 SYSTEMKONFIGURATION

In diesem Kapitel wird die Systemkonfiguration fir E/A-Module beschrieben.

5.1 sSystemkonfiguration

Beispiel fur eine Systemkonfiguration mit E/A-Modulen

Die folgende Abbildung zeigt ein Beispiel fiir eine Systemkonfiguration mit E/A-Modulen.

Baugruppentrager

&
.
.
.
.

Netzteil CPU-Modul E/A-Module

Klemmenblock mit
Federkraftklemmen

%
.
°
.

ecoe
oo,

A L

Verbindungskabel mit Stecker Verbindungskabel mit Stecker tecker
(Relais-Klemmenmodul) (Ubergabemodul (Stecker/Klemmenblock))
(optional) (optional)
L OO0
00000
s WITSUBISHI = OPONR 1 TLEL L
L 00 Ol 02 03 04 05 06 O7 08 0% Oh OB OC O0 OE OF L
TP ] E——
[TTTTTIFTTETFEPITLT 006060000
—1 000000000
Relais-Klemmenmodul Ubergabemodul (Stecker/Klemmenblock)
(optional) (optional)
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Empfohlenes Zubehor

Um die Verdrahtung der Module zu vereinfachen, sind die folgenden Produkte als Zubehor erhaltlich.

BmUbergabemodul (Stecker/Klemmenblock) und Verbindungskabel mit Stecker
Die Anschlisse eines E/A-Moduls mit Steckanschluss werden zur einfacheren Verdrahtung auf einen externen

Klemmenblock gefiihrt.
== Seite 75 Ubergabemodule (Stecker/Klemmenblock)

HRelais-Klemmenmodul und Verbindungskabel mit Stecker

Wird in einem Schaltschrank an Stelle von Relais-Klemmenblécken und Relais verwendet und verringert den Zeitaufwand,
der fiir die Verdrahtung zwischen der SPS, und den Relais-Klemmenblécken sowie Relais erforderlich ist.

Weitere Informationen zum Relais-Klemmenmodul und dem Verbindungskabel mit Stecker finden Sie im folgenden
Handbuch:

[T Relais-Klemmenmodul A6TE2-16SRN Bedienungsanleitung (Hardware)

BKlemmenblock mit Federkraftklemmen

Ein Klemmenblock mit Federkraftklemmen kann bei einem E/A-Modul mit Schraubklemmen anstelle des
Schraubklemmenblocks montiert werden. Dadurch kann der Zeitaufwand fir die Verdrahtung erheblich reduziert werden, weil
nun keine Schrauben mehr angezogen werden missen.

Einzelheiten zum Klemmenblock mit Federkraftklemmen finden Sie in der folgenden Anleitung:

L1 Vor Verwendung des Produkts (BCN-P5999-0209)

5 SYSTEMKONFIGURATION
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5.2  Verwendbare Systeme

Kompatible Software-Version

Um die Kompatibilitat der Software-Version sicherzustellen, sollte GX Works3 stets auf die neueste Version aktualisiert

werden.

5 SYSTEMKONFIGURATION
5.2 Verwendbare Systeme
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6 INSTALLATION UND VERDRAHTUNG

In diesem Kapitel wird die Installation und Verdrahtung der E/A-Module beschrieben.

6.1  Vor Verwendung der E/A-Module

Eingangsmodule

Allgemeine VorsichtsmaflRnahmen fir Eingangsmodule

BAnzahl der gleichzeitig eingeschalteten Eingange
Die Zahl der Eingéange, die gleichzeitig eingeschaltet werden kénnen, hangt von der Eingangsspannung und der

Umgebungstemperatur ab. Nahere Angaben hierzu finden Sie in den technischen Daten eines Eingangsmoduls.
[Z5~ Seite 17 TECHNISCHE DATEN

Vorsichtsmaflnahmen fur Module mit Gleichspannungseingangen

BSchutz der Eingange vor induzierter Spannung
Wenn eine induktive Last angeschlossen, muss der Last eine Diode parallel geschaltet werden. Verwenden Sie eine Diode,

die die folgenden Bedingungen erfillt:
* Die Sperrspannung der Diode muss mindestens 10 mal héher sein, als die Versorgungsspannung der Schaltung.
* Der Strom der Diode in Durchlassrichtung muss mindestens doppelt so hoch sein wie der Laststrom.

IN IN

Last

+ Last _
Diode Diode —’7
COM COM

Minusschaltende Sensoren Plusschaltende Sensoren

6 INSTALLATION UND VERDRAHTUNG
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Ausgangsmodule

Allgemeine VorsichtsmaflRnahmen fir Ausgangsmodule

EMaximale Schaltfrequenz bei induktiver Last
Die maximale Schaltfrequenz ist eingeschrankt, der EIN- oder AUS-Zustand darf nicht in einem Intervall gedndert werden,
dass kurzer als 1 Sekunde ist.

BEinschaltstromspitzen

Wenn an ein Ausgangsmodul als Last externe Z&hler oder Zeitrelais angeschlossen werden sollen, die mit einem DC/DC-
Wandler ausgestattet sind, wahlen Sie bitte ein Ausgangsmodul, dessen maximaler Laststrom hoher ist als der
Einschaltstrom der anzuschlieRenden Last. Wenn bei der Auswahl des Moduls nur der Mittelwert des Laststroms
berlicksichtigt wird, kann es durch periodische Stromspitzen zu einem Ausfall des Moduls kommen,. Falls es erforderlich ist,
das Modul aufgrund des Mittelwerts des Laststroms zu wahlen, fiihren Sie zur Abschwachung des Effekts des
Einschaltstroms bitte eine der folgenden Malinahmen aus:

* Anschluss eines Widerstands in Reihe mit der Last

Widerstand ~ Last

Ausgangs-
modul

+

* Anschluss einer Drossel in Reihe mit der Last
Drossel Last
Ausgangs-
modul
- |+

VorsichtsmaflRnahmen fir Module mit Transistor-Ausgangen

EMallnahmen gegen Ruckflussstrome (Stromkreisentkopplung)

Bei den folgenden Schaltungen flieRt durch einen, Ausgangstransistor ein Strom in umgekehrter Richtung, was zu Ausféllen
fihren kann.

Entkoppeln Sie die Ausgange mit Dioden, wie in den folgenden Schaltbildern dargestellt.

« Parallelschaltung von Transistorausgéangen

— Diode — Diode Last
OUT1 H« OUT1  —
Diode Diode Last
OUT2 [ 4«q OouT2 L —14
COM COM

vE
[
+||I

OouT1 OouT1
Diode
ouT2 OUT2 Lt
COM COM
Minusschaltende Ausgange Plusschaltende Ausgange

» Anschluss eines Zusatzschaltkreises mit eigener Spannungsquelle an ein Transistor-Ausgangsmodul

Zusatzschaltkreis Zusatzschaltkreis
| 1 | 1
| e ! | i =
J— | | I | |
I \:\_||‘ ! ! \Ir\_“_ |
ouT ] ouT »
Diode Diode
il I
COM || COM ||
Minusschaltende Ausgénge Plusschaltende Ausgange

6 INSTALLATION UND VERDRAHTUNG
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BmSchutz vor induzierter Spannung
Wenn eine induktive Last angeschlossen, muss der Last eine Diode parallel geschaltet werden.

Verwenden Sie eine Diode, die die folgenden Bedingungen erflllt:
+ Die Sperrspannung der Diode mussmindestens 10 mal héher sein, als dieVersorgungsspannung der Schaltung.
 Der Strom der Diode in Durchlassrichtungmuss mindestens doppelt so hoch sein wie der Laststrom.

ouT Idiive ouT

Diode Diode

II|+
|

+|N

COM COM

Minusschaltende Ausgange Plusschaltende Ausgange

BSchutz der Ausgangselemente von Ausgangsmodulen
Falls GbermaRige Storeinflisse auf die Anschlliisse eines Ausgangsmoduls einwirken, kann der Ausgang zum Schutz des

Ausgangselements eingeschaltet werden, Ergreifen Sie beispielsweise die folgenden MaRnahmen, damit die Spannung

zwischen den Anschlissen des Ausgangsmoduls innerhalb des Bereichs der Nennschaltspannung bleibt.

» Ist eine induktive Last, wie etwa ein Relais, angeschlossen, ist auch an der Last ein Uberspannungsableiter erforderlich.
Ergreifen Sie geeignete ;MaRnahmen zum Schutz der Ausgange vor induzierter Spannung. (<5~ Seite 51 Schutz vor

induzierter Spannung)
+ Um Stérungen zu vermeiden, sollten Signalleitungen nicht zusammen mit Leitungen verlegt werden, die Netzspannung
fuhren..

6 INSTALLATION UND VERDRAHTUNG
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VorsichtsmalRnahmen fir Module mit Relais-Ausgangen

Bitte berlicksichtigen Sie beim Einsatz von Relais-Ausgangsmodulen die folgenden Punkte:
* Lebensdauer der Relais (Anzahl Schaltzyklen)

* Einfluss der angeschlossenen Last auf die Relaislebensdauer

 Schutz vor induzierter Spannung

HLebensdauer der Relais (Anzahl Schaltzyklen)

Betreffendes Modul------RY10R2

Die Lebensdauer eines Relais hangt entscheidend von den Betriebsbedingungen ab. Beachten Sie diese Bedingungen bei
der Auswahl des Moduls.

Die folgende Abbildung zeigt die durchschnittliche Lebensdauer der Relais, nicht die garantierte Lebensdauer. Da die
Lebensdauer der Kontakte kiirzer sein kann, als im folgenden Diagramm dargestellt ist, wird empfohlen, ein Modul rechtzeitig
auszutauschen,

200

100

70

50

30

Lebensdauer
der Kontakte 20

(Schaltzyklen
x 10.000)
I 10
7
5 30VDC 1=0
100V DC
=7ms 100 VACcos ¢ =0,7
3 | 200V AC cos ¢ = 0,7
T (L/R): Zeitkonstante 100 V AC cos ¢ = 0,35
cos @: Leistungsfaktor ’
2 I 200 V AC cos ¢ = 0,35
24VDC 1=7ms
120 V AC cos 9 = 0,2
1 240V ACcos 9 =0,2
0.1 0.2 0.3 05 0.7 1 2 3 5
—» Geschalteter Strom (A)
Betriebsbedingung Lebensdauer der Kontakte
Last mit Nennschaltspannung/-strom 100.000 Schaltzyklen
1,5 A bei 200 V AC, 1 A bei 240 V AC (COS$ =0,7) 100.000 Schaltzyklen
0,4 A bei 200 V AC, 0,3A bei 240 V AC (COS¢$ = 0,7) 300.000 Schaltzyklen
1 A bei 200 V AC, 0,5A bei 240 V AC (COS¢ = 0,35) 100.000 Schaltzyklen
0,3 A bei 200 V AC, 0,15A bei 240 V AC (COS¢ = 0,35) 300.000 Schaltzyklen
1Abei 24V DC, 0,1A bei 100 V DC (L/R = 7ms) 100.000 Schaltzyklen
0,3 Abei 24V DC, 0,03A bei 100 V DC (L/R = 7ms) 300.000 Schaltzyklen

6 INSTALLATION UND VERDRAHTUNG
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BEinfluss der angeschlossenen Last auf die Relaislebensdauer

Durch die Art der zu schaltenden Last, sowie durch Stromspitzen beim Einschalten kann die Lebensdauer der Relaiskontakte
entscheidend verkirzt werden.

[=5~ Seite 52 Lebensdauer der Relais (Anzahl Schaltzyklen)

Der durch eine angeschlossene Last hervorgerufene Einschaltstrom kann zum VerschweilRen der Kontakte fiihren. Um eine
Verkirzung der Relaislebensdauer und ein VerschweilRen der Kontakte zu verhindern, fihren Sie bitte die folgenden
Mafinahmen aus:

* Dimensionieren Sie die zu schaltende Last so, dass dessen Einschaltstrom denNennstrom des Relaiskontakts nicht
Ubersteigt.

» SchlieRen Sie bei einem Einschaltstrom, der iber dem Nennstrom des Relaiskontakts liegt, ein externes Schiitz an,

dessen Kontakte zum Schalten dieses héheren Stroms geeignet sind.

Die folgende Ubersicht zeigt das Verhaltnis zwischen Einschalt- und Nennstrom fiir typische Lasten.

Wahlen Sie die Last so, dass deren Einschaltstrom (i) den in den technischen Daten angegebenen Nennstrom (io) der

Relaiskontakte eines Ausgangsmoduls nicht tGiberschreitet. Bei einigen Lasten kann der Einschaltstrom auch fir eine langere

Zeit fliellen.
Art der Kurvenform Verhaltnis Kurvenform Verhaltnis
Last Einschaltstromii Einschaltstrom i
zu Nennstrom io zu Nennstrom io
Induktive ca. 10- bis 20-fach . ca. 3- bis 10-fach
Last Magnetspule Schiitz

= io

i Einschaltstrom
io: Nennstrom

i- Einschaltstrom

I io: Nennstrom
y EET io

0,017 bis 0,033 s

0,07 bis 0,1's (1 bis 2 Zyklen)
Lampen . ca. 3- bis 10-fach ca. 3-fach™
Glihlampe
il
I 7.
} io
i ‘u‘ io +
! ! i Einschaltstrom i Einschaltstrom
“‘ ib: Nennstrom io: Nennstrom
< 180 bis 300 s
k| ca.0,33s (3 bis 5 Minuten)
ca. 5- bis 10-fach — —
Leuchtstofflampe
{ T
i io
l R
i- Einschaltstrom
io: Nennstrom
Innerhalb von 10 s
Kapazitive . ca. 20- bis 40-fach — —
Lasten Kapazitive Last 2

i

VAR io
i: Einschaltstrom
io: Nennstrom

0,008 bis 0,33 s
(0,5 bis 2 Zyklen)

*1 Entladungslampen bestehen typischerweise aus Entladungsréhren, Transformatoren, Drosseln, Kondensatoren und anderen
Komponenten. Beachten Sie daher, dass der im Ausgangsmodul flieRende Einschaltstrom durch den hohen Leistungsfaktor und der
geringen Wechselstromimpedanz 20- bis 40-fach héher sein kann als der Nennstrom

*2 Wenn die Anschlussleitung fir die Relaiskontakte sehr lang ist, muss auch die Leitungskapazitat beachtet werden.
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BmSchutz vor induzierter Spannung

Setzen Sie entsprechende Schutzbeschaltungen ein, um die Lebensdauer der Relaiskontakte zu verlangern und um beim
Offnen der Relaiskontakte die Erzeugung von Stérimpulsen und die Entstehung von Kalziumkarbid und Salpetersdure durch
Lichtbogenentladung zu vermeiden.

Eine nicht sachgemafRe Schutzbeschaltung kann zum Verschweil3en der Schaltkontakte fuhren.

AufRRerdem kann die Schaltgeschwindigkeit durch den Einsatz einer Schutzbeschaltung verringert werden.

Die folgende Ubersicht zeigt géngige Schutzbeschaltungen fiir die Relaiskontakte

Beispiel fur eine Schutzbeschaltung Kriterium zur Auswahl der Anmerkungen

Komponenten
Kondensator plus ,,1 Beriicksichtigen Sie fiir die Dimensionierung | Besteht die Last aus einem Relais oder
Widerstand (RC- . @ des Kondensators und des Widerstandsdie | einer Magnetspule, verlangert sich die
Glied) : || + folgenden Faustregeln. Beachten Sie, dass | \artezeit, bis die Last ereut geschaltet

die Werte in Abhangigkeitvon der Art und

ﬁ Kondensator Induktive vom Verhalten der verwendeten Last hiervon
Last

werden kann.

Der Kondensator unterdrickt die
elektrische Entladung, wenn der Kontakt
offnet und der Widerstand begrenzt den
Strom, wenn der Kontakt schlief3t.

abweichen kénnen.

» Kondensator 0,5 bis 1 uF pro 1 A
Laststrom

» Widerstand: 0,5 bis 1 Q pro Volt der
Versorgungsspannung

Verwenden Sie einen Kondensator, dessen

Spannungsfestigkeit Gber der

Kondensator ﬁ :_ﬂdUkﬁve Nennschaltspannung des Ausgangsmoduls
ast ) !

Widerstand

-0

Widerstand liegt. Wenn eine Wechselspannung
geschaltet wird, verwenden Sie bitte einen
unipolaren Kondensator.

Diode _ |+ Verwenden Sie eine Diode, die die Die Wartezeit, bis die Last erneut
Il folgenden Bedingungen erfiillt:. geschaltet werden kann, ist langer als bei
_ + Die Sperrspannung der Diode einem RC-Glied.
Diode A\ mussmindestens 10 mal hdher sein, als
dieVersorgungsspannung der Schaltung.
* Der Strom der Diode in

Durchlassrichtung muss mindestens
doppelt so hoch sein wie der Laststrom.

@L@H@Mﬂ

Diode plus Z-Diode _ |+ Verwenden Sie eine Z-Diode, bei der die Bei dieser Methode ist die Wartezeitbis
I Durchbruchspannung gréRer ist als die zum erneuten Schalten der Last kiirzer als
Diode ZS dukive Versorgungsspannung der Schaltung.. bei der Methode mit nur einer Diode.
Z-Diode 32
Varistor Wahlen Sie einen Varistor, dessen Die Wartezeit, bis die Last erneut
Schwellspannung Vc den folgenden geschaltet werden kann, wird durch diese

(bei Wechselspannungsversorgung)
Wird ein Varistor mit einer zu hohen
Schwellspannung Vc eingesetzt, ist diese
Schaltungsmethode weniger wirksam.

+ . ;
: Bedingungen entspricht: Schutzschaltung nur geringfiigig
i * V¢ > Versorgungsspannung x 1,5 (V) verlangert.
Varlstor :_”ads‘:k“"e + V¢ > Versorgungsspannung x 1,5 (V) x \2

*1 Bei einer Wechselspannungsversorgung muss die Impedanz des RC-Glieds ausreichend groRer sein als die Impedanz der Last.
Dadurch wird eine Fehlfunktion aufgrund von Leckstromen des RC-Glieds vermieden.

Hinweis
* Setzen Sie zum Schutz der Relaiskontakte keine die folgenden Schaltungen ein. Solche Schaltungen vermin-
dern zwar wirkungsvoll einen Lichtbogen beim Offnen des Kontakts, da aber beim Offnen und SchlieRen des
Kontakts auch ein hoher Lade- bzw. Entladestrom durch den Kondensator flief3t, besteht die Gefahr, dass der
Kontakt verschweif3t. Im Vergleich zu einer onmschen Last ist das Schalten einer induktiven Last mit Gleich-
spannung immer schwieriger. Mit einer entsprechenden Schutzbeschaltung kann das Schalten einer induktiven
Last allerdings genauso leistungsfahig sein wie das Schalten einer ohmschen Last.

- | * | | | *
Induktive l Induktive

« Installieren Sie die Schutzbeschaltung méglichst nah an der Last oder am Schaltkontakt (Modul). Mit gréRer
werdenden Abstand lasst auch die Wirksamkeit der Schutzschaltung immer mehr nach. Es wird empfohlen,
die Schutzbeschaltung in einen Abstand zu installieren, der nicht gréRer als 50 cm ist.

6 INSTALLATION UND VERDRAHTUNG
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Kombinierte E/A-Module

Dieser Abschnitt enthalt Hinweise zu Modulen, die Ein- und Ausgange haben.
AufRer dem folgenden Hinweis gelten die flr Eingangs- und Ausgangsmodule beschriebenen VorsichtsmaRnahmen. (I=5~

Seite 49 Eingangsmodule, Seite 50 Ausgangsmodule)

E/A-Adressen eines kombinierten E/A-Moduls
Bei einem kombinierten E/A-Modul sind den Ein- und Ausgangen dieselben Adressen zugewiesen.
Dadurch wird die Zahl der verwendeten E/A-Adressen verringert.

Eingange Ausgéange
X00 Y00
: 32 Adressen
X1F Y1F
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6.2  Verdrahtung

Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock

VorsichtsmalRnahmen

* Verwenden Sie zum Anschluss eines 18-poligen Klemmenblocks nur eine I6tfreie Verbindungstechnik und Ringdsen mit
einer Materialstarke von max. 0,8 mm. An eine Klemme kdnnen bis zu zwei Leitungen mit Ringdsen angeschlossen
werden.

 Fur den 18 poligen Klemmenblock kdnnen keine isolierten Aderendhilsen verwendet werden. Um Kurzschlliisse durch eine
lose Klemmenschraube zu vermeiden, sollte der Teil der Ringdse, an dem die Leitung angeschlossen ist, mit einer
Adermarkierungstille oder Schrumpfschlauch isoliert werden.

 Die folgende Tabelle zeigt die Leitungen, die an einen Klemmenblock angeschlossen werden kdnnen.

Verwendbare Leitungsquerschnitte Material Temperaturbestandigkeit

0,3 bis 0,75 mm (AWG 22 bis 18) (flexibler Leiter) Kupfer
AuBendurchmesser: max. 2,8 mm'"

mindestens 75 °C

» Der Lochdurchmesser der Ring6sen sollte 3,7 mm und der AuRendurchmesser 5,5 mm betragen (Typ R1.25-3).
» Ziehen Sie die Schrauben des Klemmenblocks mit den folgenden Anzugsmomenten an.

Schraube Anzugsdrehmoment
Klemmenschraube (M3) 0,42 bis 0,58 N-m
Befestigungsschraube des Klemmenblocks (M3,5) 0,66 bis 0,89N-m

*1  Verwenden Sie Leitungen mit einem Querschnitt von maximal 0,75 mni. Wenn Leitungen mit einem gréferen Querschnitt als 0,75 mmi
verwendet werden, wird der Leitungsstrang sehr gro3, kann den Klemmenblock oder Stecker eines benachbarten Moduls berihren, und
dies fuihrt zu Belastungen, denen das Modul ausgesetzt ist. Beachten Sie bitte, dass Leitungen mit einem Querschnitt von 0,3 bis 1,5
mm (AWG 22 bis 16) verwendet werden kénnen, wenn statt eines Schraubklemmenblocks ein Klemmenblock mit Federkraftklemmen
(QBTE-18SN) installiert wird. Um Leitungen mit einem gréReren Querschnitt als den in dieser Tabelle aufgefiihrten zu verwenden,
kénnen Produkte der Mitsubishi Electric Engineering Co., Ltd verwendet werden (wie etwa FA-TB161AC+ FA-CBL20D).

Anschluss der Verdrahtung, Montieren und Entfernen eines Klemmenblocks

Der Anschluss der Verdrahtung sowie das Montieren und Entfernen eines Klemmenblocks ist im folgenden Handbuch
beschrieben:

[T MELSEC iQ-R Hardware-Beschreibung
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Module mit 40-poliger Steckverbindung

VorsichtsmalRnahmen

» Verwenden Sie zum Anschluss der Stecker flexible Leitungen mit Kupferleitern und einerTemperaturfestigkeit von

mindestens 75 °C.
» Ziehen Sie die Schrauben des Steckers mit den folgenden Anzugsmomenten an.

Schraube Anzugsdrehmoment

Befestigungsschraube des Steckers (M2,6) 0,20 bis 0,29 N-m

Verwendbare Stecker

40-polige Stecker zum Anschluss der Eingangs-, Ausgangs- und kombinierten E/A.Module sind als Zubehor erhaltlich.

Die folgenden Tabellen zeigen die verschiedenen Typen der Stecker und das erforderliche Crimp- oder Press-/
Absetzwerkzeug.

W40-polige Stecker

Typ Modell Verwendbare Leitungsquerschnitte
Lotversion (gerade Ausfiihrung) ABCON1™" | 0,088 bis 0,3 mni (AWG 28 bis 22) (flexible Leiter)
Crimp-Version (gerade Ausfiihrung) AB6CON2 0,088 bis 0,24 mm (AWG 28 bis 24) (flexible Leiter)
Schneidklemmversion (gerade Ausfihrung) ABCON3 AWG 28 (flexible Leiter)

AWG 30 (starre Leiter)
Flachbandleitung mit einem Leitungsabstand von 1,27 mm

Lotversion (gerade und 45°-Ausflihrung) ABCON4™" | 0,088 bis 0,3 mmi (AWG 28 bis 22) (flexibler Leiter)

*1  Verwenden Sie zum Anschluss aller 40 Kontakte Leitungen mit einem AuRendurchmesser der Isolierung von max. 1,3 mm. Wahlen Sie
geeignete Leitungen entsprechend den zu erwartenden Stromen.

BCrimp- und Press-/Absetzwerkzeuge fir 40-polige Stecker

Typ Modell Kontakt
Crimp- FCN-363T-T005/H FUJITSU COMPONENT LIMITED
Werkzeug
Press-und | FCN-367T-T012/H (Fixierplatte)
Absetz- [ £eN 707T-TO01/H (Schneidvorrichtung)
werkzeug
FCN-707T-T101/H (Handpresse)

Bei Fragen zum Anschluss des Steckers oder zur Verwendung des Crimp- oder Press-/Absetzwerkzeugs wenden Sie sich
bitte an den Hersteller.

Anschluss der Verdrahtung, Montieren und Entfernen eines Steckers

Der Anschluss der Verdrahtung sowie das Montieren und Entfernen eines Klemmenblocks ist im folgenden Handbuch

beschrieben:
L1 MELSEC iQ-R Hardware-Beschreibung
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6.3 Beispiele zur Verdrahtung der Eingange

Die folgenden Abbildungen zeigen Beispiele fur den Anschluss von Sensoren, die eine Gleichspannung schalten, an
Gleichspannungseingangsmodule.

Anschlussbeispiel fur Schaltkontakt

Zingangsmodul Schaltkontakt

Anschlussbeispiel fur einen 2-Draht-Sensor

Eingangsmodul 2-Draht-Sensor

Anschlussbeispiel fir Sensor mit Transistorausgang

) NPN-Ausgang ) NPN-Ausgang
Eingangsmodul (offener Kollektor) Eingangsmodul (Strom)
! Versorgungs- +! ! +
' spg. fiir Sensor ! ' ' Konslanlspan-l
Ausgang ' Ausgang nungsquelle |
=S E)S
=
R oV ..
PNP-Ausgang
Eingangsmodul (Strom)
--------------- ' Versorgungs- U
' spg. fiir Sensor T
S Ausgang! :l
COM o
! ov

Anschlussbeispiel fir Sensor mit Spannungsausgang

Eingangsmodul Sensor mit Spannungsausgang

Hinweis p

Vermeiden Sie beim Anschluss von Sensoren mit Spannungsausgang die unten abgebildete Schaltung.
Bei dieser Schaltung fliel3t ein Strom iber den Pull-up-Widerstand des Sensors in das Eingangsmodul.
Dadurch erreicht der Eingangsstrom eventuell nicht den Wert, den das Eingangsmodul zum Erkennen des
Zustands ,EIN“ bendtigt, und das Modul &ndert nicht den Zustand des Eingangssignals in ,EIN®.

Eingangsmodul Sensor mit Spannungsausgang

- Pull-up-Widerstand
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7 PARAMETEREINSTELLUNGEN

In diesem Kapitel wird die Einstellung der Parameter fur E/A-Module beschrieben. Durch das Einstellen der Parameter kann
das Programm vereinfacht werden.

7.1  Vorgehensweise zur Einstellung der Parameter

1. Flgen Sie das E/A-Modul den Einstellungen in der Programmier-Software hinzu.
O Navigationsfenster = [Parameter] = [Modulinformation] = Rechtsklick = [Neues Modul hinzufligen]

2. Eskénnen vier verschiedene Parameter eingestellt werden: die Ansprechzeit der Eingénge, die Interrupt-Funktion, die
Einstellung der Ausgangszustande bei einem Fehler und die Aktualisierung. Wahlen Sie diese Einstellungen im linken Fenster.

O Navigationsfenster = [Parameter] = [Modulinformation] = Modulbezeichnung = [Modulparameter]
3. Ubertragen Sie die Einstellungen mithilfe der Programmier-Software in das CPU-Modul.
O [Online] = [Schreiben in SPS]

4. Fihren Sie fiir das CPU-Modul einen Reset aus oder schalten Sie die Versorgungsspannung aus und ein, damit die
Einstellungen ibernommen werden.

Ansprechzeit der Eingange einstellen

Stellen Sie ein, in welcher Zeit die Eingénge reagieren sollen. (Nicht einstellbar bei einem Wechselspannungs-Eingangsmodul.)

000 RXA0CT Modube Pararrreter =]
| it
og g_. oA Saltrg Wakse &
R \ input s s st I
=l Inoun response lime seftng . Vires
B iemaga setiing Ll Mg
<[y Povkrach Beting i Vit
o i &
i i
05 i
T i
a7 s
1] s
¥ s
T s
] s -
‘ " i
B List | Frd Resuh Chacl Plagtors tha Dadect Sattings
Einstellung Einstellbereich Referenz
Ansprechzeit der Eingange einstellen | X00 bis X3F « Keine Einstellung (Der Wert kann nur bei Seite 63 Ansprechzeit der Eingange

einem Hochgeschwindigkeits-DC- einstellen
Eingangsmodul eingestellt werden.)

« 20 ps (Der Wert kann nur bei einem
Hochgeschwindigkeits-DC-Eingangsmodul
eingestellt werden.)

* 50 ps (Der Wert kann nur bei einem
Hochgeschwindigkeits-DC-Eingangsmodul
eingestellt werden.)

«0,1ms

«0,2ms

*0,4ms

* 0,6 ms

«1lms

*5ms

«10 ms

«20ms

« 70 ms
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Einstellen der Interrupt-Funktion

Stellen Sie ein, ob Uber einen Eingang des Eingangsmoduls ein Interrupt ausgeldst werden soll.

D000 ENA0CT Modube Parnmeter
Settrne e Ll
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D List | Find Aesuh
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gl el peiteg ool corditon dnlle  Eteupt porter *

Iexling rign
Iexling roign
Iexling roign
lmuling g
Iy mign
lmuling g L
lmuling g
lmuling g
lsding adgs
lsding adgs
lsding adgs
lsding adgs
lsding adgs
lesnling wige o

Einstellung

Einstellbereich

Referenz

Eingang/Interrupt-Einstellung

« Eingang
* Interrupt-

Seite 64 Eingangs-Interrupt-Funktion

Einstellen der Interrupt-Bedingung

« Ansteigende Flanke
« Abfallende Flanke
« Ansteigende/abfallende Flanke

Interrupt-Pointer

10 bis 115, 150 bis 11023"!

*1 Einzelheiten zu den verfiigbaren Interrupt-Pointern Sie im folgenden Handbuch:

(L1 MELSEC iQ-R CPU-Module — Bedienungsanleitung (Anwendung))
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Ausgangszustande bei einem Fehler

Stellen Sie ein, welchen Zustand die Ausgange im Fall eines Fehlers annehmen sollen.

DODNRVIOR Modie Parmmeter
| seton dm i Jewwutirn |

|Ir|:n' the Seting Hem o Sesch | _!]
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i - Wl Clear
=+ Pedach Setting iz Clear
g Clear &
Ay L] Clear
g Ghear
Wk Clear
Wy Ghear
Wk Clear
wE Clear
WA Caar
B Clear -
i n i

Explanation

e List i Flesul Chact. [ Patne sis Dothein Satiings
Einstellung Einstellbereich Referenz
Ausgangszustand bei einem Fehler YO bis Y3F « Léschen Seite 65 Ausgangszustand bei einem
« Halten Fehler
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Einstellung der Aktualisierung

Stellen Sie ein, wann die Zustdnde der Ein- oder Ausgange aktualisiert werden sollen.

Sallrg Waks

B

ﬂ e e etre  Redrosh Tining Bat relrash timig,
9_!‘”' i : At s Extmarticn) Tere of END Jrstuctice
[Plinsch b the Sat Tirving I

Die Aktualisierung findet statt, wenn im CPU-Modul die END-Verarbeitung
ausgefiihrt wird.

Die Aktualisierung findet bei der Ausfilhrung des Programms statt, dass unter
,Gruppe(n)“ angegeben ist.

Bei der Ausflihrung der END-Anweisung.

Bei der Ausflihrung eines bestimmten Programms

7 PARAMETEREINSTELLUNGEN
62 7.1 Vorgehensweise zur Einstellung der Parameter



8 FUNKTIONEN

8.1  Ansprechzeit der Eingange einstellen

Mit dieser Funktion kann die Ansprechzeit der Eingéange von Eingangsmodulen fiir jedes Modul gedndert werden. Ein
Eingangsmodul erfasst externe Eingangssignale erst nach Ablauf der eingestellten Eingangs-Ansprechzeit.

EIN
E_xternes
Eromor v

| EIN
. |
TS s

Eingangs-Ansprechzeit

Einstellmethode

Die Eingangs-Ansprechzeit kann in den Modulparametern eingestellt werden.

O Navigationsfenster = [Parameter] = [Modulinformation] = Modulbezeichnung = [Modulparameter] = ,Einstellung
Eingangs-Ansprechzeit” = ,Einstellung Eingangs-Ansprechzeit*

BEingangs-Ansprechzeit und Impulslange von auszublendenden Stérungen
Abhéngig von der eingestellten Eingangs-Ansprechzeit kann ein Eingangsmodul Stdrsignale als Eingangssignale

interpretieren.

Beriicksichtigen Sie bei der Einstellung der Eingangs-Ansprechzeit die Umgebung, in der das Modul eingesetzt wird und die
folgende Tabelle, die die Impulsldnge von auszublendenden Stdrsignalen zeigt (Impulslange, die nicht als Eingangssignal
erfasst wird).

Einstellwert der Eingangs-Ansprechzeit 1ms 5ms 10 ms 20 ms 70 ms

Impulslange von auszublendenden Stérungen (Anhaltswert) 0,3 ms 1,5ms 4 ms 8 ms 35 ms
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8.2  Eingangs-Interrupt-Funktion

Mit dieser Funktion kann durch ein Eingangsmodul ein Interrupt ausgelést werden.

Wirkungsweise

Wann ein Interrupt ausgel6st wird, hangt von der in den Modulparametern eingestellten Bedingung ab. Eine Interrupt-
Bedingung kann fiir jeden Eingang separat eingestellt werden.

Wenn die Interrupt-Bedingung auf ,steigende/fallende Flanke® eingestellt ist, wird wahrend der Ausfiihrung eines Interrupt-
Programms nur das erste Auftreten eines Interrupts beachtet und alle weiteren erfliliten Interrupt-Bedingungen werden
ignoriert.

Tritt die Sequenz ,fallende Flanke — steigende Flanke® wahrend der Ausfiihrung eines Interrupt-Programms auf, das durch
eine steigende Flanke aufgerufen wird, startet die zweite steigende Flanke das Interrupt-Programm nicht noch einmal. Aus
diesem Grund sollte zwischen dem Ein- und Ausschalten des Eingangs, der den Interrupt auslést, eine Wartezeit eingehalten
werden (entsprechend der Zeit zwischen ,fallende Flanke — steigende Flanke — fallende Flanke®).

Dariiber hinaus wird durch kontinuierliche Signale mit kurzer Ein- und Ausschaltdauer am Interrupt-Eingang das
Hauptprogramm haufig unterbrochen. Passen Sie die Ein- und Ausschaltdauer der Signale am Interrupt-Eingang so an, dass
das Hauptprogramm nicht beeintrachtigt wird.

Einstellmethode

Wahlen Sie die Art des Interrupts in den Interrupt-Einstellungen.

O Navigationsfenster = [Parameter] = [Modulinformation] = Modulbezeichnung = [Modulparameter] = ,Interrupt-
Einstellungen®
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8.3  Ausgangszustand bei einem Fehler

Mit dieser Einstellung kann gewahlt werden, ob das CPU-Modul bei einem Fehler, der die CPU stoppt, Ausgénge eines
Ausgangs- oder Sondermoduls ausschalten oder den Ausgangszustand halten soll.

Einstellmethode

Stellen Sie den Ausgangszustand bei einem Fehler in den Modulparametern ein.

O Navigationsfenster = [Parameter] = [Modulinformation] = Modulbezeichnung = [Modulparameter] =
»+Ausgangszustand bei einem Fehler* = ,Ausgangszustand bei einem Fehler*
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8.4 Erfassung der Anzahl der Schaltzyklen der
Ausgange

Diese Funktion zahlt bei jedem Ausgang eines Relais-Ausgangsmoduls, wie oft er eingeschaltet worden ist (Zahlbereich: 0
bis 4294967295). Die erfasste Zahlwert bleibt auch dann gespeichert, wenn die Versorgungsspannung des Ausgangsmoduls

ausgeschaltet wird.

Anzahl der Schaltzyklen Uberwachen

Verwenden Sie zum Uberwachen der Anzahl der Schaltzyklen den entsprechenden Funktionsbaustein, der die Zahl der
gezahlten Einschaltvorgange mit einem Sollwert vergleicht und einen Operanden einschaltet, wenn der Sollwert erreicht ist
Eine Beschreibung dieses Funktionsbausteins finden Sie im folgenden Handbuch:

L[] MELSEC iQ-R Funktionsbausteine fir E/A-Module
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FEHLERDIAGNOSE

9.1

Fehlerdiagnhose

Die RUN-LED leuchtet nicht.

Prufpunkt

Abhilfe

Prifen Sie, ob das Netzteil mit Spannung versorgt wird.

Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung des Netzteils
innerhalb des Nennbereichs liegt.

Prifen Sie, ob die Kapazitat des Netzteils ausreichend ist.

Berechnen Sie die Stromaufnahme der installierten Module, wie etwa dem
CPU-Modul sowie der E/A- und Sondermodule, und vergewissern Sie sich,
dass die Kapazitat des Netzteils ausreichend ist.

Priifen Sie, ob das Modul korrekt installiert ist.

Vergewissern Sie sich, dass das Modul korrekt installiert ist.

Andere Ursachen als oben abgegeben.

Fihren Sie fir das CPU-Modul einen Reset aus und prifen Sie, ob die RUN-
LED leuchtet.

Falls die RUN-LED immer noch nicht leuchtet, ist die mogliche Ursache ein
Defekt des Moduls. Wenden Sie sich bitte an lhren MITSUBISHI Electric-
Vertriebspartner.

Die LEDs fur den Zustand der Ein-/Ausgénge leuchten nicht.

Mogliche Ursache

Abhilfe

Prifen Sie, ob das E/A-Modul durch eine externe Spannung versorgt wird.

Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung innerhalb des
Spannungsbereichs des verwendeten E/A-Moduls liegt.

Versuchen Sie mithilfe der Programmier-Software, den betreffenden
Operanden zwangsweise zu setzen.

Setzen Sie den betreffenden Operanden zwangsweise auf ,1“ und auf ,0*
zuriick, um den Zusammenhang zwischen den Zustand des Operanden und
der LED zu testen.

Falls die LEDs fiir den Zustand der Ein-/Ausgange weiterhin nicht leuchten, ist
die mégliche Ursache ein Defekt des Moduls. Wenden Sie sich bitte an Ihren
MITSUBISHI Electric-Vertriebspartner.
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9.2

Fehler der Eingange und Abhilfe

Ein Eingang wird nicht ausgeschaltet.

HFall 1
Ursache Leckstrom am Eingang (verursacht z.B. durch kontaktlosen Schalter)
_ Wechselspannungseingange
c .
]j i Leckstrom Eingangsmodul
~)
>
- Spannungsversorgung
Abhilfe Schalten Sie ein passendes RC-Glied parallel zum Eingang, damit die Spannung am Eingang des Moduls auf einen Wert unterhalb der
Ansprechschwelle reduziert wird.
Wechselspannungseingange
I S
C
R Eingangsmodul
Spannungsversorgung
Fir das RC-Glied werden die folgenden Komponenten empfohlen: 0,1 bis 0,47 uF + 47 bis 120 Q (1/2 W).
HFall 2
Ursache Leckstrom am Eingang (verursacht durch Endschalter mit integrierter Glimmlampe)
_ Wechselspannungseingénge
| ]
\ _lj 1 Leckstrom Eingangsmodul
~)
] )
Spannungsversorgung
Abhilfe Zur Fehlerbehebung stehen Ihnen die folgenden MaRnahmen zur Verfiigung:
* Schalten Sie ein passendes RC-Glied parallel zum Eingang, damit die Spannung am Eingang des Moduls auf einen Wert unterhalb der
Ansprechschwelle reduziert wird. (Gleiche MaRnahme wie fur Fall 1)
» Verwenden Sie eine andere, von derEingangsversorgung unabhangige Anzeige.
HFall 3
Ursache Es flieRt ein Leckstrom aufgrund einer zu hohen Leitungskapazitat der Anschlussleitungen- (Kapazitét C einer zweiadrigen, verdrillten
Leitung: C = ca. 100 pF/m.)
_ Wechselspannungseingange
| T
|
\ 1 — | Leckstrom Eingangsmodul
|
—R)
&
Y
- Spannungsversorgung
Abhilfe Schalten Sie ein passendes RC-Glied parallel zum Eingang, damit die Spannung am Eingang des Moduls auf einen Wert unterhalb der

Ansprechschwelle reduziert wird. (Gleiche MaRnahme wie fiir Fall 1)
Es flieBt kein Leckstrom, wenn die Spannungsversorgung, wie in der folgenden Abbildung gezeigt, naher an den Schalterkontakt gelegt
wird.

Wechselspannungseingange

| Tt
I
\ 1 # Eingangsmodul
I
O—
- Spannungsversorgung
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mFall 4

Ursache Auch wenn ein Schalter mit LED-Anzeige ausgeschaltet ist, flieRt ein Leckstrom, der hoher ist als der Strom, bei dem das Eingangsmodul
den Schaltzustand ,AUS* erkennt.
Abhilfe Schalten Sie einen passenden Widerstand parallel zum Eingang, damit der Strom, der in das Eingangsmodul flieRt, auf einen Wert

reduziert wird, der unterhalb des Stroms flr den Schaltzustand ,AUS" liegt.

RX40C7 282 mA B
e
Iz=2,0mA o |
Eingangsimpedanz R Ir=0,82 mA
3,3kQ \
-
— -
24V DC -

Beispiel fiir die

Im Folgenden wird ein Beispiel zur Berechnung des Werts eines anzuschlieRenden Widerstands gezeigt.

Berechnung HEin Schalter mit LED-Anzeige wird an ein RX40C7 angeschlossen und erzeugt bei einer Versorgungsspannung von 24 V DC einen
Leckstrom von 2,82 mA.
Das Eingangsmodul hat die folgenden technischen Daten;
+ Strom fiir Schaltzustand ,AUS": 2,0 mA
 Eingangswiderstand: 3,3 kQ
| (Leckstrom) = I (Strom fur ,AUS" beim RX40C7) + I (Strom Uber den anzuschlieRenden Widerstand R)
lr=1-1=2,82-2,0=0,82 [mA]
Damit die Bedingung erflillt ist, dass bei gedffnetem Schalter ein Strom von weniger als 2,0 mA in das RX40C?7 flieRt, wird ein Widerstand
angeschlossen, durch den ein Strom von mehr als 0,82 mA flieRen muss. Der Wert des Widerstands R kann mithilfe der folgenden Formel
berechnet werden:
IR: Iz = Z (Eingangsimpedanz): R
Iz . . 2,0
R< =—75 % 3,3=28,05[kQ
il Z (Eingangsimpedanz) =g * 3, ,05 [kQ]
— Das Ergebnis lautet: Widerstand R < 8,05 kQ.
[Berechnung der Leistungsaufnahme des anzuschlieRenden Widerstands]
Bei einem Widerstandswert von 6,8 kQ nimmt der Widerstand R die folgende Leistung W auf:
Eingangsspannung)? 28,82
W=( 9GS g)= =0,122 [W]
R 6,8 [kQ]
Weil aus Sicherheitsgriinden die Belastbarkeit des Widerstands 3 bis 5 mal gréRer sein soll als fiir die tatséchliche Leistungsaufnahme
erforderlich ist, wird ein Widerstand von 8,2 kQ und 1/2 W.Belastbarkeit angeschlossen.
Zusatzlich kann die Spannung fiir den Schaltzustand ,AUS" bei angeschlossenem Widerstand R berechnet werden;
1 ! 1 % 2,82 [mA] = 6,27 [V]
68k | 33K
Dieser Wert erfiillt die Bedingung, dass die Spannung fir den Schaltzustand ,AUS" beim RX40C7 niedriger als 8 V sein muss.
HFall 5
Ursache Es flieRt ein Kriechstrom, weil zwei Spannungsquellen angeschlossen sind.
Eingangs-
modul
E1>E2
Abhilfe » Verwenden Sie nur eine Spannungsquelle.

+ SchlieBen Sie zur Vermeidung von Kriechstrémen eine Diode an (siehe folgende Abbildung).

Gleichspannungseingange

P e
V="

1
. ™~ ,'
Eingangs- | Leuchte éé_‘_“ R
T-

modul _
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Ein Eingang wird nicht eingeschaltet. (Wechselspannungseingange)

Ursache Beim Nulldurchgang des Eingangssignals (Wechselspannung) tritt eine stufenférmige Verzerrung auf:

Spannungs- /\ /\
nulldurchgang \/ L\

Abhilfe Verbessern Sie die Signalform des Eingangssignals.(z.B. durch eine Online-USV).

Fehlerhafte Eingangssignale

Ursache AuRere Storeinfliisse werden als Eingangssignal erkannt.

Abhilfe Stellen Sie eine langere Eingangs-Ansprechzeit ein,

==~ Seite 63 Ansprechzeit der Eingénge einstellen

(Beispiel) 1 ms —» 5 ms

Wenn die Anderung der Eingangs-Ansprechzeit keine Verbesserung bringt, filhren Sie bitte die folgenden beiden Maknahmen aus:

* Um Stérungen zu vermeiden, sollten Signalleitungen nicht zusammen mit Leitungen verlegt werden, die Netzspannung fiihren..

« Beschalten Sie stérungsverursachende Bauteile, wie Relais, Schiitze usw., mit Drosseln, Filtern oder Uberspannungsableitern, wenn

diese zusammen mit der SPS dieselbe Spannungsversorgung haben.
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9.3

Fehler der Ausgange und Abhilfe

Eine Last wird beim Einschalten der Versorgungsspannung kurzzeitig eingeschaltet

Ursache Fehlerhaftes Schalten des Ausgangs wegen der Streukapazitat (C) zwischen Kollektor und Emitter des Optokopplers.
Dieser Fehler kann auftreten, wenn eine hochempfindliche Last, wie etwa ein Halbleiterrelais, angeschlossen ist.
Ausgangsmodul
Optokoppler /\
< Ausgang YO
™
EYZl ca. 100 ys
|
Last |
12124V DC
— KO"S'an'Sﬁﬂn-’:‘ SW: Einschalten
fungsquete der externen
Versorgungs-
spannung max. 10 ms
(24 VDC) -~
Liegt beim Einschalten der externen Versorgungsspannung die Anstiegszeit der Spannung unter 10 ms, flie3t durch die Streukapazitat (C)
zwischen Kollektor und Emitter des Optokopplers der Strom Ic, der den Transistor der nachsten Stufe einschaltet. Dadurch wird der
Ausgang YO fir ca. 100 us eingeschaltet..
Abhilfe MafRnahme 1: Vergewissern Sie sich vor dem Ein-/Ausschalten der externen Versorgungsspannung, dass die Anstiegszeit dieser

Spannung mindestens 10 ms betragt. Installieren Sie dann einen Schalter (SW1) auf der Primérseite der externen Spannungsversorgung.

Priméarseite Sekundérseite Ausgangsmodul
T
@J—l Externe Spannungsversorgung |—>| Anschluss fiir externe Versorgungsspannung
SW1
SPS

MaRnahme 2: Falls die externe Versorgungsspannungsekundérseitig geschaltet werdenmuss, installieren Sie ein RC-Glied, um die
Anstiegszeit zu verlangern (mindestens 10 ms).

Diese MaRnahme ist jedoch bei plusschaltenden Ausgangsmodulen wegen der Beschaffenheit der internen Schaltung fiir die externe
Versorgungsspannung nicht wirksam; wenden Sie daher bei den folgenden Modulen die MaBnahme 1 an.

* RY40PT5P

* RY41PT1P

* RY42PT1P

Minusschaltende Ausgénge

YO | R1: Einige 10 Q
Belastbarkeit 2 (Stromaufnahme ausder externen Spannungsversorgung’')? x R1 x
H Last C1: Mehrere 100 pF, 50 V

Zeitkonstante = C1 x R1 =300 x 10 x 40

=12x 1073 [s]
=12 [ms]

R1

—@ be y *1 Prufen Sie die Stromaufnahme aus der externen Spannungsversorgung bei jedem
o1 S_\_/‘V installierten Modul.
. *2 Wahlen Sie die Belastbarkeit des Widerstands so, dass sie 3 bis 5 mal hoher ist als
COM bei der normalen Stromaufnahme.
24V DC

9 FEHLERDIAGNOSE
9.3 Fehler der Ausgange und Abhilfe 7 1




72

Eine Last wird beim Ausschalten der Spannung kurz eingeschaltet (Transistorausgange).

Ursache Ist eine induktive Last angeschlossen, kann eine ausgeschaltete Last (2) beim Ausschalten der Versorgungsspannung (1) durch einen
Kriechstrom infolge der induzierten Spannung der induktiven Last, kurzzeitig eingeschaltet werden.
Ausgangsmodul Ausgangsmodul
(Transistor) T TT Ty (Transistor) e
W haltend ! Induktions- 1 W haltend ! Induktions- 1
inusschalten: :+ spannung. = 1 (3) usschalten 1= Spannung +, @)
YO — Last YO —+— Last B
EIN L= [ EIN LYV T L J
........ J i,
— —1
(2) (2)
B o | B 1 ast |
AUS EYE\ Last AUS '_YE\ Last
J J
— ( — < (1) Ausschalten
o 2/24V DC o + - T
fizz4 voc} (1) Ausschalten COM e
BTN
COM oV
Abhilfe Wenden Sie eine der folgenden beiden MalRnahmen an:

MaRnahme 1: Um zu verhindern, dass sich eine Induktionsspannung aufbauen kann, schalten Sie eine Diode parallel zur induktiven Last (3).

Minus- Induktionsspannung Plus- Induktionsspannung
— —
schaltende + _ schaltende _ +
Ausgéange Ausgénge
9ang Last g9ang Last
H H

<

MafRnahme 2: Schalten Sie eine Diode in umgekehrter Polaritdt zwischen dem Plus- und dem Minuspol der externen
Versorgungsspannung.. Wenn Sie diese MaRnahme zuséatzlich zu der unter ,Eine Last wird beim Einschalten derVersorgungsspannung
kurzzeitig eingeschaltet” vorgestellten Mainahme vornehmen mdéchten, schlieen Sie die Diode parallel zu C1 und R1 an (siehe
gestrichelter Rahmen in der folgenden Abbildung).

=~ Seite 71 Eine Last wird beim Einschalten der Versorgungsspannung kurzzeitig eingeschaltet

Diese Mafinahme ist jedoch bei plusschaltenden Ausgangsmodulen wegen der Beschaffenheit der internen Schaltung fiir die externe
Versorgungsspannung nicht wirksam; wenden Sie daher bei den folgenden Modulen die MalRnahme 1 an.

* RY40PT5P

* RY41PT1P
* RY42PT1P
Minusschaltende
Ausgénge Induktionsspannung
—
+ - @

Wahlen Sie fiir D1 eine Diode mit denfolgenden Daten:
EIN 1L_YO0 | Last

Sperrspannung UR: ca. der 10-fache Wert der Ausgangsnennspannung
— 24V DC— ca. 200 V

2 A pro COM-Klemme—mind. 4 A

AUS Last 9 Diodenstrom ID: Mindestens zwei mal so hoch wie der maximal vom Modul
g Uber die COM-Klemme aufgenommene Laststrom.
—

D1 (1) Aus

i

Last wird nur beim Einschalten der externen Spannung eingeschaltet (Transistorausgange)

Ursache « Die externe Versorgungsspannung ist mit der falschen Polaritat angeschlossen.
Ausgangsmodul
(Transistor)
Last
Falsch Richtig
- +
—1 — T
Externe
Versorgungsspannung
Schutzdiode am
Modulausgang
* Durch die vertauschte Polaritat kann ein Strom lber die Schutzdiode des Ausgangs in die Last flieBen.
Abhilfe SchlieRen Sie externe Versorgungsspannung mit der korrekten Polung an.
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Eine Last reagiert wegen prellender Kontakte fehlerhaft.

Ursache Am Ausgang eines Relais-Ausgangsmoduls ist ein Gerat angeschlossen, dessen Eingang eine kurze Ansprechverzégerung hat.

Abhilfe Verwenden Sie ein Transistor-Ausgangsmodul

Beim Einschalten eines Ausgangs werden Lasten an anderen Ausgangen mit eingeschaltet.

Das folgende Beispiel fir einen Fehler und die beschriebene Abhilfe gelten fir plusschaltende Transistorausgénge.

Ursache Wenn die Verbindung zwischen dem Minuspol der externen Versorgungsspannung (Anschluss 0V) und dem Bezugspunkt der Last durch
Ausschalten oder Unterbrechen getrennt wird, flieRt ein Strom durch den parasitdren Schaltkreis des ausgeschalteten Ausgangselements
in eine ausgeschaltete Last.

Ausgangsmodul
(Transistor)

Plusschaltende Ausgange

kreis des

Ausgangs YO0 Last

EIN | Steuer-

Steuer-
kreis des
Ausgangs

AUS

Y1 Last

—>
COM +| - Ausschalten

F—9 oder

— 24\/4j Unterbrechen
ov

—

-

Kontinuierlicher Betrieb in diesem Zustand kann Ausfélle verursachen.

Abhilfe SchlielRen Sie die externe Versorgungsspannung und die Last korrekt an.
Um ein weiteres Auftreten der oben beschriebenen Situation zu verhindern, kdnnen Dioden an den Ausgangsklemmen angeschlossen
werden (siehe folgende Abbildung).

Plusschaltende
Ausgange YO0 Last
 —

Y1 Last
= 3
COM +| -
::»——{ —e
24V
oV

T
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NOTIZEN
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ANHANGE

Anhang 1

Zubehor

Ubergabemodule (Stecker/Klemmenblock)

Modell Beschreibung Gewicht | Verwendbare Verwendbare Crimp-Kabelschuhe
Leitungs-
querschnitte
AB6TBXY36 Fir Eingangsmodule fiir minusschaltende 0,4 kg 0,75 bis 2 mmi 1.25-3.5 (JIS)
Sensoren 1,25,YS3A
Fir plus- oder minusschaltende V1.25-M3
Ausgangsmodule V1.25-YS3A
(Standardtyp) 1.25-3.5 (JIS)
ABTBXY54 Fiir Eingangsmodule fir minusschaltende | 0,5 kg 2-YS3A
Sensoren V2-83
Fir plus- oder minusschaltende V2-YS3A
Ausgangsmodule
(2-Draht-Typ)
A6TBX70 Fir Eingangsmodule fiir minusschaltende 0,6 kg
Sensoren
(3-Draht-Typ)
Im Lieferumfang enthaltenes Material
Produkt Beschreibung Menge
Schraube M4x25 Schraube zur Befestigung des Stecker/Klemmenblock-Ubergabemoduls im Schaltschrank 2

Verwendbarkeit eines Stecker/Klemmenblock-Ubergabemoduls

Produkt

Modell

AGTBXY36

AG6TBXY54 AGTBX70

Eingangsmodule*1

RX41C4

O

RX42C4

(@]

Ausgangsmodule

RY41NT2P

X

RY41NT2H

RY42NT2P

RY41PT1P

RY41PT2H

RY42PT1P

Kombinierte E/A-Module

RH42C4NT2P | Eingéange™

Ausgénge

O|O0|O0|O0|O|O|0O|0O|0O|O

O|O|O0|O0|O|O|O|O|0O|O

*1  Nur verwendbar bei minusschaltenden Sensoren.

Hinweis /@

+ An alle Stecker/Klemmenblock-Ubergabemodule kénnen 32 Eln-/Ausgangssignale angeschlossen werden.

Fiir ein E/A-Modul mit 64 Adressen werden zwei Stecker/Klemmenblock-Ubergabemodule und zwei

Verbindungsleitungen bendétigt.

* Ziehen Sie die Klemmenschrauben (M3,5) des Moduls mit einem Moment von 0,78 N-m an.
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Bedienelemente

ABTBXY36 ABTBXY54
(1) (2) (1) 2)
000000000 00000000 OOOO
HOOOROOOOO |©ie]ele]e]o]e]o]clo]olo]o]e)
] un‘ \UT‘\Z‘ [,‘ [m[s‘ 4 LT\A‘ ‘c‘ LTIE [w‘,]mv‘]
i la ouls |p loow lp |24VI)
3) (3) N e A o e o o |
(4) ‘m ‘cm ‘12 ‘u ‘cw‘w 18 ‘w« ‘m ‘w ‘w‘\z ‘crw ‘L{Tx‘ (4)
000000000 © [o]e]o]c]o]ejc]ejc]ojo]olof®
000000000 S 2 0000000000000V S
2) ) 2) (1)
ABTBX70
() )
N 0000000000000 00000
hl@ielelelefelelelelelelelclclolo]o]c)
i v s 7 B o le lp |zav)
(3) H O e o N R e e
i} AEEEEE ] [ [ ] [ [ [ [ R 0] (4)
V| ©00000000000000000)
(2 O
Nr. Bezeichnung Beschreibung
(1) Befestigungsbohrung Bohrung zum Befestigen des Moduls im Schaltschrank mithilfe von Schrauben (M4. im
Lieferumfang enthalten)
(2) Klemmenblock An dem Klemmenblock werden die Versorgungsspannung und die E/A-Signale
angeschlossen.
(3) 40-polige Steckverbindung Diese Steckverbindung dient zum Anschluss einer Leitung ACOOTB.
==~ Seite 81 Verbindungsleitungen mit Steckern
(4) Modulbefestigungshaken Haken zur Befestigung des Moduls auf einer DIN-Schiene.
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Anschlussplan

BAGTBXY36

Anschluss eines Eingangsmoduls

Anschluss eines Ausgangsmoduls

Minusschaltende Ausgange

Plusschaltende Ausgange

Eingangs-
modul

Ausgangs-
modul

24V DC

Ausgangs-
modul

ANHANGE
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BAGTBXY54
24V DC

Anschl i Ei dul
nschluss eines Eingangsmoduls | -Draht-Sensor | W‘_‘
0

Eingangs-
modul

e e e
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24V DC
+| -
Anschluss eines Ausgangsmoduls
Last
Minusschaltende Ausgéange _ 0 2 4 0 6 8 of A [ oM__0V
gang Ausgangs 3 5 L9 koo |7 9 |9 ko o D o |F bav] ¢
modul 0 0 0 0 o o
~—
24V DC

Plusschaltende Ausgénge Ausgangs-

modul
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Relais-Klemmenmodul (A6TE2-16SRN)

Ein A6TE2-16SRN dient als Ersatz fiir Relais-Klemmenbldcke und Relais in einem Schaltschrank, und verringert den
Zeitaufwand, der flr die Verdrahtung zwischen der SPS, Relais-Klemmenblécken und Relais erforderlich ist. Dieses Modul
kann nur an minusschaltende Ausgangsmodule (40-polige Steckverbindung) angeschlossen werden.

Weitere Informationen zum Relais-Klemmenmodul und der Verbindungsleitungen mit Stecker finden Sie im folgenden
Handbuch:

L[] Relais-Klemmenmodul A6TE2-16SRN Bedienungsanleitung (Hardware)

AGTE2-16SRN

Merkmal Technische Daten
Anzahl der Ausgange 16 Adressen
Isolation Relais-
Nennschaltspannung/-strom 24 V DC 2 A (Ohmsche Last)/Ausgang, 8 A/Gruppe
240V AC 2 A (COS¢ = 1)/Ausgang
Reaktionszeit AUS—EIN max. 10 ms
EIN->AUS max. 12 ms
Uberspannungsschutz Keine
Sicherung Keine
Ausgangsgruppen 2 Gruppen mit je 8 Ausgangen

ANHANGE
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Verbindungsleitungen mit Steckern

Fur ein Stecker/Klemmenblock-Ubergabemodul

Modell Beschreibung Gewicht Verwendbar fur Modul
ACO05TB 0,5 m, fiir plus-/minusschaltende 0,17 kg A6TBXY36
Module A6TBXY54
AC10TB 1 m, fiir plus-/minusschaltende 0,23 kg ABTBX70
Module
AC20TB 2 m, fur plus-/minusschaltende 0,37 kg
Module
AC30TB 3 m, fur plus-/minusschaltende 0,51 kg
Module
AC50TB 5 m, fur plus-/minusschaltende 0,76 kg
Module
AC80TB"" 8 m, fir plus-/minusschaltende 1,2 kg
Module
AC100TB™" 10 m, fiir plus-/minusschaltende 1,5 kg
Module

*1  Durch die Lange der Leitung ergibt sich ein héherer Spannungsabfall. Wenn ein AC80TB oder AC100TB verwendet wird, sollte der
Strom pro Ausgangsgruppe maximal 0,5 A betragen..

Fir ein Relais-Klemmenmodul

Modell Beschreibung Verwendbar fir Modul
ACO06TE 0,6 m, fir minusschaltende Module ABTE2-16SRN

AC10TE 1 m, fir minusschaltende Module

AC30TE 3 m, flir minusschaltende Module

AC50TE 5 m, flr minusschaltende Module

AC100TE 10 m, fir minusschaltende Module

Klemmenblock mit Federkraftklemmen

Der Klemmenblock mit Federkraftklemmen (Q6TE-18SN) des MELSEC System Q kann montiert und verwendet werden.
Einzelheiten zum Q6TE-18SN enthalt die folgende Anleitung:
L1 Vor Verwendung des Produkts (BCN-P5999-0209)

Ubergabemodule und Schnittstellenmodule

Ubergabe- und Schnittstellenmodule (hergestellt von der Mitsubishi Electric Engineering Co., Ltd.) sind verfugbar.

Fir weitere Informationen wenden Sie sich bitte an lhren MITSUBISHI Electric-Vertriebspartner.
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Anhang 2  Kompatibilitat der E/A-Module der iQ-R-

Serie mit den E/A-Modulen des MELSEC
System Q und der L-Serie

In diesem Abschnitt wird die Kompatibilitat der E/A-Module der iQ-R-Serie mit den E/A-Modulen des MELSEC System Q und
der L-Serie beschrieben.

Module mit 18-poligem Schraubklemmenblock

Merkmal

Kompatibilitat mit dem MELSEC System Q

Kompatibilitat mit der MELSEC L-Serie

Klemmenblock

Kompatibel und verwendbar
Die Klemmenbelegung ist mit der beim MELSEC
System Q identisch.

Nicht kompatibel und nicht verwendbar Die Form
des Klemmenblocks unterscheidet sich von der
MELSEC L-Serie.

Module mit 40-poligem Stecker

Merkmal Kompatibilitat mit dem MELSEC System Q | Kompatibilitat mit der MELSEC L-Serie
Stecker Kompatibel und verwendbar Die Steckerbelegung | Kompatibel und verwendbar Die Steckerbelegung
ist mit der beim MELSEC System Q identisch. ist mit der bei der MELSEC L-Serie identisch.
ANHANGE
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Anhang 3  Abmessungen
E/A-Module, Leermodul
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EModul mit 32 E/A
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(Einheit: mm)

EModul mit 64 E/A
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Stecker

. ABCON1 (40-poliger Stecker, Lotverbindung), ABCON2 (40-poliger Stecker, Crimp-Verbindung)
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Ansicht A

R4
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. ABCONS (40-poliger Stecker, Schneidklemmverbindung)
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.ABCON4 (40-poliger Stecker, Lotverbindung)
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Eine Leitung mit einem Aufiendurchmesser, der fiir die Klemme der Zugentlastung zu klein ist, kann aus der Zugentlastung

heraus rutschen.

Umwickeln Sie eine solche Leitung vor dem Anschluss mit Isolierband oder Ahnlichem.
Wird eine Leitung mit einer glatten Isolierung verwendet, umwickeln Sie sie als MalRhahme gegen Herausrutschen bitte mit

(Einheit: mm)

(Einheit: mm)

Ansicht A

R4

N

JEL!

einem weniger glatten Isolierband oder Ahnlichem.
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Ubergabemodule (Stecker/Klemmenblock)

ABTBXY36

2-®4,5 Befestigungsbohrungen Schrauben (M3,5)

(M4x25)
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| ©O00000000
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(Einheit: mm)

ABTBXY54

. Schrauben (M3,5)
2-®4,5 Befestigungsbohrungen

(M4x25)
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AG6TBX70 Schrauben (M3,5)
2-94,5 Befestigungsbohrungen
(M4x25)
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(Einheit: mm)
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Leitung fur ein Stecker/Klemmenblock-Ubergabemodul
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00000000000000000000/\9) & o D0000000000000000000
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GARANTIE

Bitte lesen Sie vor der Verwendung des Produkts die folgenden Details zur Produktgarantie durch.

1. Dauer und Umfang der kostenlosen Garantie

Wenn wahrend der Produktverwendung innerhalb der Dauer der kostenlosen Garantie irgendwelche Fehler oder Mangel

(im Folgenden: ,Defekt®) festgestellt werden, die durch Mitsubishi zu verantworten sind, wird das Produkt kostenfrei

durch den Handelsvertreter oder Mitsubishi Service Company repariert.

Wenn jedoch Reparaturen vor Ort im In- oder Ausland erforderlich sind, werden die Kosten fiir die Bereitstellung eines

Technikers alleine vom Kunden getragen. Mitsubishi ist nicht verantwortlich fur die erneute Inbetriebnahme, Wartung

oder Prifungen vor Ort, die beim Ersatz eines fehlerhaften Moduls erforderlich sind.

[Dauer der kostenlosen Garantie]

Die Dauer der kostenlosen Produktgarantie betrdgt ein Jahr nach dem Kaufdatum oder der Lieferung an den

vereinbarten Standort. Beachten Sie, dass nach Herstellung und Bereitstellung durch Mitsubishi der maximale

Lieferzeitraum sechs (6) Monate und die Hochstdauer der kostenlosen Garantie nach Herstellung achtzehn (18) Monate

betragt. Die Dauer der kostenlosen Garantie fur reparierte Teile verldngert nicht die urspriingliche Dauer der kostenlosen

Garantie.

[Umfang der kostenlosen Garantie]

(1) Der Umfang beschrankt sich auf die normale Verwendung innerhalb des Verwendungszwecks, der
Verwendungsmethoden und -umgebung, gemaR der Bedingungen und Vorsichtsmanahmen, die im
Anwenderhandbuch, der Bedienungsanleitung und auf den Warnschildern des Produkts beschrieben sind.

(2) In den folgenden Féllen werden Reparaturen auch innerhalb der kostenlosen Garantiezeit in Rechnung gestellt.

1. Defekte durch unsachgeméafie Lagerung oder Handhabung, Unachtsamkeit oder Nachlassigkeit des Benutzers.
Defekte, die von der Hardware des Benutzers oder dem Design der Software verursacht werden.

2. Defekte durch unautorisierte Produktdnderungen des Benutzers.

3. Wenn das Mitsubishi Produkt in eine Anlage des Benutzers integriert wird, Defekte, deren Vermeidung durch den
Einsatz von Funktionen oder Bauteilen, die gemaf gesetzlicher oder industrieller Vorgaben fir die
Benutzeranlage erforderlich sind, mdglich gewesen ware.

4. Defekte deren Vermeidung durch rechtzeitige Instandhaltung oder Instandsetzung von Verschleillteilen (Batterie,
Ruckbeleuchtung, Sicherung, usw.) geman der Bedienungsanleitung méglich gewesen wére.

5. Defekte, die durch gewaltsame &ufiere Einwirkungen wie Feuer oder anormale Spannungen oder durch héhere
Gewalt wie Erdbeben, Blitzschlag, Wind- und Wasserschaden verursacht werden.

6. Defekte, die durch Griinde verursacht werden, die nach dem Stand von Technik und Wissenschaft zum Zeitpunkt
des Versands von Mitsubishi unvorhersehbar sind.

7. Jegliche andere Defekte, die nicht in der Verantwortung von Mitsubishi liegen oder nach Aussage des Benutzers
nicht sind.

2. Dauer fiir kostenpflichtige Reparaturen nach Einstellung der Produktion

(1) Mitsubishi nimmt kostenpflichtige Reparaturen des Produkts fiir sieben (7) Jahre nach Einstellung der
Produktherstellung an. Die Einstellung der Produktion wird durch Mitsubishi Technical Bulletins, usw. mitgeteilt.
(2) Die Produktversorgung (einschlief3lich Ersatzteile) steht nach Einstellung der Produktion nicht mehr zur Verfigung.

3. Service im Ausland
Im Ausland werden Reparaturen vom lokalen Mitsubishi FA Center angenommen. Beachten Sie, dass die
Reparaturbedingungen je nach FA Center unterschiedlich sind.

4. Ausschluss von Nutzungsverlusten und Folgeschidden aus der Gewédhrleistungshaftung
Unabhangig von der Dauer der kostenlosen Garantie, tbernimmt Mitsubishi keine Haftung fiir Schadensersatz aus
irgendeinem Grund, der nicht in der Verantwortung von Mitsubishi liegt, Nutzungsverlusten, entgangenem Gewinn des
Benutzers durch Defekte von Mitsubishi Produkten besonderen Schaden und Folgeschaden, ob vorhersehbar oder
nicht, Entschadigung fiir Unfélle und Schadenersatz fir andere Produkte als Mitsubishi Produkte, Ersatz durch den
Benutzer, Wartung der Anlagen vor Ort, Testlauf bei Inbetriebnahme und andere Aufgaben.

5. Anderungen der Produktspezifikationen

Die Angaben in den Katalogen, Bedienungsanleitungen oder technischen Unterlagen kénnen ohne vorherige
Ankiindigung gedndert werden.
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